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Capitulo 1

1 Generalidades

1.1 Generalidades

Esta seccion describe el tratamiento general de las funciones por el programa PL7.
Cada funcion se detalla en una seccion separada. Una funcién especifica es una
funcién de automatismo que actia como interfaz entre la parte control (el programa
de autdmata) y la parte operativa (sensores, accionadores e interfaz hombre/
maquina).

PL7 permite tratar las siguientes funciones especificas:

 entradas/salidas Todo o Nada,
e contaje,

 analdgica,

 regulacion,

« didlogo de operador,

e comunicacion,

* mando de ejes(1),

¢ mando paso a paso (1),

e pesaje (1)

Observacion : los modulos de Funcion especifica son materialmente diferentes
(incompatibles) entre el TSX 37 y el TSX 57. Sus caracteristicas son parecidas incluso
idénticas. 3

= Configuracidn =

[Tsx 5720 vi5_[¥] [ Una funcién especifica
5 requiere:
NRERENL « un moédulo 1,

e 0 una interfaz integrada:
- interfazanaldgica 2 (2)
- puentes de
comunicacion 3
- interfaz de contaje 4
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=| TSX AEY 1600 [RACK 0 POSICION 2] -]« La implantacién de una
Configuracién §| [=<):Farimetros; P4 I
r De%i;niwiﬂn:lli ENTRADAS ANALOG. fu n C I 0 n e SP e C I fl C a S e
® Nawma efectia mediante:
) Rapido [4] Deteccién del blogue de terminales . pantallas :
Via Simbolo B Filtro] Escala] | © ' de via0 -de ConﬁguraCién,
Jazpes _—— - de ajuste,
[wast_[3] siov fo b e - de comprobacién
viaar— 4 v a || = p
Tarea e S .
[ast 31| T T P ™ Ejemplo:
vissgan—8 oy - e Configuracién de un
area e - 2> [10000 .
s Tl |0 = médulo TSX AEY 1600:
vissgza— L 2% seleccion del filtrado,
Tarea 13 +-10V [ .z
[anst _TE1[ i e seleccion de la gama de
= I L2 utilizacioén, tratamiento de
la medida para un médulo
analdgico, ciclo normal
rapido, deteccion de blo-
que terminal.
E LD : st — ain -I5]  « objetos de lenguaje que
permiten acceder a las
%l1.5 %l2.2 I35 %I100.6 %Q101.3 .
S VN N u entradas y salidas del
I B ] médulo o de la interfaz
A integrada por el
JNM %l }B mOPEP“E programa.
%ll 11 .
Ejemplo:
Y3 -OPERATE: L,
— | PAMER = WD 1§ - %I13.5: via de entrada
_ n° 5del moédulo situado
. > en I_a posicion 3 del
bastidor 0,

- %I1.11: via de entrada
n° 11 del mdédulo
situado en la posicion 1
del bastidor 0,

-%I1100.2: viade entrada
n° 2 delmédulo situado
en la posicion 0 del
bastidor n° 1 (1),

- %Q101.3: via de salida
n° 3 del médulo situado
en la posicién 1 del
bastidor 1 (1).

(1) unicamente parael TSX57,el TSX 37 nodispone de bastidor diferente delnimero 0, consultese
direccionamiento de objeto e interfaz en el apartado 3.2y 3.3 de la seccién F.

1/2



Generalidades 1

I t1lamada de funcio I

Informaciones sobre Funciones:

[ [vEit]v.apl o] [

Tombre I Comentario

funcidn de o>

Didloga de apersdar 10 OUT_IN_CHAR Emisién ulo peticion de recepeion de un»»
Formato de llamada
Parimetros del PROCEDIMIENTO -
ombrd  Tipo | Jaturalez] Comentatic: [ Area de introduceisn I+
ADF | AF_W I Direscitn del destinatario ]
TYPE | WORD [ Intercambic=t [Emisidne 2 fFiecepcidn=3 s
SEMD | AR_W [ Walor de los datos de emisién [+

¥isualizacin de la llamada
DATA_EXCH [

l Aceglir l

Cancelar I

Observacion

e instrucciones espe-

ciales relativas a la
funcion especifica
pueden proponorse
también.
Ejemplos:

EXCH_DATA emisiony/
0 recepcién de datos
para la comunicacion.
PID funcién de
regulacion PID.

conectado).

Desde el momento en que se declara un médulo en la configuracion, el programa
puede acceder a las pantallas de configuracion/ajuste/de comprobacion y a los
objetos asociados al médulo de E/S, sin que sea necesario escribir lineas de
programa (a la pantalla de comprobacién sélo se podra acceder en modo

Nota:enelcasodel TSX 37, se puede acceder mediante el programa PL7 alos objetos de entradas/

salidas TON sin declarar los médulos (el programa se comportara como Si

configurado moédulos de 32 E/S (16 entradas/12 salidas).

se hubieran
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Capitulo 2

2 Definicion de parametros y comprobacion de funciones especificas

2.1 Declaracion de un médulo de E/S o de una interfaz integrada

Mavegador de aplicacion  [I[=] [E3

EI@ ESTALCION
Ela Canfiguracian

o
Configuracidn software
Ha Frograma

Configuracidn hardware

E]--D Wariables

{j Tablas de animacidn
Ej--D Carpeta

D Fantalla de explatacion

1 Configuracidn [=[O]

[rsxeramz vao... =] [g0 & )

(O ENERD

coon =ik

NOw=n NmH‘E_

Jon 00

TSXE452 V30 Longuddebus 0 [Tho

Dir jea | C

Adrminizsdor FIFID TSR 57452

Terminal piiegiado

Un modulo de E/S o una
interfaz integrada se
selecciona en modo local
en el editor de
configuracion.
Se accede al editor
mediante el navegador que
parpadea en el icono
Configuracion hardware
Si el navegador de
aplicacion no se visualiza:
* hacer clic en el icono del
navegador de aplicacion

¢ 0 selecionar el comando
Herramientas/Nave-
gador de aplicacion

Seleccion de la posicion
Consiste en elegir la
posicion en la que se
implantara el médulo de
entradas/salidas (1).

Se selecciona y luego se
valida la posicion (doble-
clic con el raton).

Para los maédulos
trasladados al bus FIPIO:
Se seleccionaelbus FIPIO
que parpadeaen la zona
FIPIO del procesador
(TSX/PMX/PCX57¢5) y se
escoge el punto de
conexion donde se va a
implantar el equipo
Después, seleccionar
validar la posicion (hacer
doble clic con el raton.

(1) No sera necesario declarar las funciones de interfaz, su posicién sera fija y corresponde a
laposicion 0 enel TSX 37. La posicion de los puentes de comunicacion sera 0 6 1 dependiendo
del nimero de emplazamientos ocupados por la alimentacién (1 6 2) en el TSX 57.
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Agregar un midulo I
Communication 1.5 5 10D.CONT. 40K
MOD.CONT. 40K} Cancelar
TSHCTY 48 MOD.CONT.40KHZ 4 WIAS
L
_l__|j Configuracién [_ O[] I
ITS>< 57202 W3.0.. T |m i ﬁg|
-
o 4 4]
T D
P H
S E |
5 i
¥ |X Tl
2 S 3 ¥
ol —
o |2 D le
oSl 2 |
(1] o i
2 m K
[]
=‘ TSX CTY 4A [RACK B PODSICION 3] el
[Comtgwasiin [
|'n-signzniénzmun,cunr,mxuz avias |
Simbolo :
Contador: Funcion: Tarea:
’]Cnnladnr o [#][contaie [#][masT T3] ‘
[Interfaces de entrada [ Sugeso
[1entrada in [# Rigviz [ Of]
[Contacta estatico =
[ Reactivacién de salidas — ]
@ Manual
) Automitica
[ Puesta a0 en IReset [ Modo de retomo
[F1anco ascendente IReset 2] -f @ Puesta acero
- ) Conservacién
[ Funcionamiento al alcanzar el valor de consigna
@) Sin puesta a cero contador
) Con puesta a cero contador

Observaciones :

Eleccién del tipo de
madulo

Escoger en la caja de
didlogo la  opcion
(Familia), después en la
opcién, el mdédulo
requerido, por ultimo
seleccionar Aceptar .

En el caso de un médulo
trasladado: ademas
introducir el nimero del
punto de conexién y

seleccionar el comuni-
cador.
Visualizar el médulo

seleccionado

La referencia del médulo
aparece en la posicion
elegida.

El modulo puede tener
parametros por defecto
(caso de los E/S TOR,
modulos analégicos o
comunicacion).

Acceso a las pantallas
especificas

En primer
seleccionar, después
validar de nuevo la
posicion (hacer doble clic
con el ratén) para acceder
alas pantallas especificas.

De esta forma, el usuario

tiene acceso, siguiendo el

moédulo y el modo (local o

conectado) a las pantallas

especificas de:

« Configuracion

¢ Reglaje

e Depuracién (Unica-
mente modo conec-
tado).

lugar

En el caso de interfaces integradas, el acceso a los parametros de la funcion se
realiza directamente al seleccionarla (doble clic con el ratén).
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Definicion de parametros y comprobacion de funciones especificas 2

2.2 Presentacion general de las pantallas de funciones especificas

1
|

=‘ TSX CTY 4A [RACK 0O POSICION 3] v~

Configuracion +]
2 —

|' Designacian:MOD.CONT AOKHZ & VIAS

Simbolo -
3 Contador: Funcidn: Tarea:
Contador 0| #][ContajelDescantaje 3|[masT  [3]

Interfaces de entrada Sugeso

[1A cuentatdescuenta, sentido aplicacién = EVT!
b4

[contacto estatico =]

Beactivacién de salidas

. : tattiptioante
[ omsrost ae waea & @ manual
Opers Opord
) Automatica

Preseleccion en IPres ‘Modo de retormno
@ Puesta acero
) Conservacién

[Franca ascendente IPres =l

Leotura en ICapt ‘

[Flanco ascendente ICapt =

1 Referenciade catdlogo del méduloy nimero de posicion del médulo en el autémata
(o el nimero del punto de la conexion).

2 Area de médulo: lista desplegable que permite seleccionar la funcién que se va a
realizar:

» Configuracion , introduccion de los parametros de configuracion en modo local
o conectado (algunos parametros no podran modificarse en modo conectado)

» Ajuste, visualizacién y modificacién de los parametros de ajuste en modo local
0 conectado (automata en RUN o en STOP)
En ciertos médulos, las funciones de ajuste estan integradas en la pantalla de
configuraciony enlapantallade comprobacion (ej: Analdgica), incluso inexistentes
(ej: E/S TON).
« Comprobacion , comprobacion de la funcion especifica en modo conectado
 Calibraciénypesage , paraalgunas funciones especificas analdgicas o pesadas
gue estan conectadas.
3 Area de vias
4 Area de parametros de las vias: contiene los parametros relativos a una via (o a
diferentes vias en el caso de entradas/salidas TON y analdgicas).
El menu Ver ofrece los comandos (segun el médulo seleccionado):

* Area de médulo: muestra o no muestra el area de modulo,

* Area de via: muestra o no muestra el area de via,

* Area de parametros: visualizar el area de parametros,

« Configuracion/Reglaje/Comprobacién (idem 2),

e Zoom: accede a funciones detalladas de comprobacion (para la funcién de contaje),

« Parte de entradas/parte de salidas para los médulos TON mixtos,
Parte par/parte impar para los médulos de mas de 16 E/S (TSX 37).

Nota:
Las teclas MAYUS F2 permiten navegar de un area a otra dentro de la pantalla.
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2.3 Configuracion

=‘ TSX CTY 4A [RACK @ POSICIOH 3] b I
[Comtguraciin [
|'n-sig..miénzmun,cunr,mxuz 4vias |
Simbolo :
Contador: Funcién: Tarea:
[contador 0 T#][Contajernescantaje [#][masT T3]
[ Interfaces de entrada [ Sugeso
[18 cuentatdescuenta, sentida aplicacién =] EVT
[contacta estatica =]

[ Reactivacidn de salidas

y 3 Haldpoasite
[ t:onwrat e taea & @ Manual
Opors  Ooeord )
O Automitica

[ Preseleccion en IPres [ Mado de retomo

[Fianco ascendente IFres 3| @ Puesta s caro
) Conservacién
[ Lectura en ICapt
=
[Flanco ascendente 1Capt =]

La funcién de configuracién del médulo o de la interfaz integrada permite seleccionar
las caracteristicas de funcionamiento.

Ejemplo para un médulo de contaje (TSX CTY 4A)

seleccién de la funcién asociada a una via: contaje, contaje hacia atras o contaje
hacia adelante/hacia atras,

seleccion de la tarea que actualiza las entradas/salidas del médulo,

nimero de sucesos,

reactivacién de las salidas,

modo de reposicion.

Los mddulos de entradas/salidas TON y analdgicas tienen una configuracion por
defecto.

Los parametros de configuracion pueden modificarse en modo local o conectado (si
la aplicacion se encuentra en la memoria RAM no protegida de escritura). Ciertos
parametros no pueden modificarse en modo conectado (por ejemplo: la tarea, el
namero de suceso). Los parametros de configuracion no podran modificarse desde el
programa.

Notas:

en modo local, cuando se accede a la pantalla de una funcién especifica, la pantalla de
configuracion aparecera por defecto,

en modo conectado, la pantalla de comprobacion aparece por defecto,

el comando Validar (o ) valida las informaciones introducidas en la pantalla y el comando

Cancelar (0 ) cancelaestasinformacionesy vuelve alos parametros previamente validados,

en modo local, para que se incluyan las modificaciones, la validacion global de la configuracion
debe efectuarse al nivel del editor de configuracion,

enmodo conectado, lavalidacion al nivel de la pantalla actualiza los parametros de configuracion
enelautdmatay reconfiguralaviadel médulo con los nuevos parametros (los parametros de ajuste
toman su valor inicial).
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Definicion de parametros y comprobacion de funciones especificas 2

24  Ajuste

=] TSX GTY 4A [RACK 8 POSICION 3] ==~
i +

i6n:MOD_CONT A0KHZ 4 VIAS ‘

T[] [ Estado de biestables ‘

Estado de biestables

4o de bisstables e[ 1 B ]

La funcion de ajuste del modulo o de la interfaz integrada permite visualizar y modificar
los parametros de funcionamiento ajustables.

Las funciones especificas que disponen de una pantalla de ajuste son las siguientes:

e contaje,  perfil estandar FIPIO,
* mando de ejes, e regulacion,

¢ mando paso a paso, .

Nota:

Los moédulos de entradas/salidas analégicas no tienen pantallas de ajuste especiales. El acceso a
los parametros de ajuste (filtrado) se efectla desde la pantalla de configuracion o de la pantalla de
comprobacion que parpadeacon el boton derecho del raton y se elige el comando "propiedad".

Ejemplos para un moédulo de contaje:
« valores de los umbrales,

« valores de las consignas,

« estado de las biestable.

En local: los parametros introducidos corresponden a los parametros iniciales (valor
de los parametros al arrancar por primera vez o al rearrancar en frio).

En conectado: los parametros introducidos corresponden a los parametros actuales
(si no se han guardado previamente, se pierden al rearrancar en frio).

El comando Guardar los parametros del mend Servicios permite guardar los
parametros actuales (los valores actuales reemplazan los valores iniciales) en la via
del médulo de E/S y en la memoria del autémata, si la aplicaciéon se encuentra en la
memoria RAM (no protegida de escritura). El comando Restaurar los parametros del
menu Servicios permite reemplazar los valores actuales por los valores iniciales en
la via del médulo de E/S y en la memoria del autémata.

Observacion

Los comandosGuardar y Restaurar los parametros también se pueden realizar
también desde el programa mediante las instrucciones SAVE_PARAM 'y

RESTORE_PARAM consultese el apartado 3.7-4.

Nota: en modo conectado, la validacion de los parametros de ajuste al nivel de la pantalla actualiza
los parametros actuales en el autébmata y en la via del médulo.
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2.5 Comprobacion

=“ TSX CTY 2n [RACK 8 POSICION 3] bl
[Comproboriin |3
Designacion:=MOD CONT 40KHZ 2 ¥YIAS Yersiom : 1.0
Oron Qerr Des @ DIAG...
Simbolo :
Contador: Funcién:
Gontador 0 [#][Contaje £] .! E ¥cHo @nmﬁ,,,
Seleccitn de las
1A () —H Medida actual p )0 w Funciones para
Medida invilida —0 @ :—?.::::ia“
. i Puesta a cero
Sentido de contaje + Comparacién
Biestables
IReset () —b| —+( Puestaa Salidas
cerar
Wal @ —*| —+() Yalidacién
activa

La funcion de comprobacion del médulo o de la interfaz integrada proporciona
herramientas de ayuda para la comprobacién de la funcion especifica; se podra
acceder a ésta en modo conectado del autbmata en STOP o en RUN.

Ejemplo para un médulo de entradas/salidas TON:
» forzamientoaOoal,
« visualizacion del estado de las vias.

La funcién Zoom del menu Servicios proporciona a ciertas funciones una
comprobacién detallada (funcién especifica de la funcién de contaje).

Se podréa acceder a la pantalla de diagndstico asociada al médulo o a la via mediante
los botones DIAG.

=| Diagnéstico de via

Fallas internas [ Fallas externas Otras fallas

Entradas de contaje:
alimentacidn codificador o DDP|

e Fallas internas: falla del mdédulo de entradas/salidas (generalmente requiere
reemplazar el modulo),

» Fallas externas: falla que proviene de la parte operativa (ej: desbordamiento de la
gama para un modulo analdgico).

 Otras fallas: mddulo ausente o sin tension, falla en una de las vias del modulo.

Nota:
Enmodo conectado, cuando se acceda alapantallade funcion especifica, la pantallaque aparecera
con caracter predeterminado es la de comprobacion.

2/6



Capitulo 3

3 Objetos asociados a las funciones especificas

3.1 Generalidades

Una interfaz integrada o la instalacion de un moédulo mejora automaticamente la
aplicacion de objetos de lenguaje, que permiten programar la interfaz o el médulo de
entradas/salidas.

=] LD : HAST - HAIN -]=
=
%ME W22 %B5  %H00E %Q101.3
|
— A |
%002 %EIDLE  %MIO i
I
I
5I100.1
/]
GM4 %19 ’70PERATE
4{ H RAhW123:=1500 }»
Sl1.11
%3 ’70PER’ATE
4{ } 1MW =% WSO+ L
3
3
R P ] EIRIRR) [

Objetos de intercambio implicito

Todos los valores de las vias de entrada y salida (bits, palabras de 16 6 32 bits), asi
como los bits de fallas asociadas, se intercambian autométicamente en cada ciclo de
la tarea definida en la configuracion de las vias del modulo. El acceso a estos valores
se efectlia directamente mediante los objetos asociados.

Bits : Palabras :

e %lxy.i(.r) bits vias de entradas, * %IWxy.i(.r) vias de entradas (palabras
de 16 bits)

e %Qxy.i(.r) bits vias de salidas, * %IDxy.i(.r) vias de entradas (palabras
de 32 bits)

* %lxy.i.ERR bit de falla de via, * %QWXxy.i(.r) vias de salidas (palabras
de 16 bits)

* %Ixy.MOD.ERR bit de falla del médulo, < %QDxy.i(.r) vias de salidas (palabras
de 32 bits)

Objetos de intercambio explicito
Para tratar informaciones mas detalladas o especificas, se puede acceder a otros
objetos por medio de instrucciones de lenguaje (ejemplo: READ_STS: lectura de las
palabras de estado del médulo).

Palabras:

* %MWxy.i(.r) palabras internas de 16 bits

* %MDxy.i(.r) palabras internas de 32 bits

* %MFxy.i(.r) palabras internas de 32 bits

* %MWxy.MOD (.r) palabras internas de 16 bits

Nota:

» Los objetos de intercambio explicito son Gnicamente Utiles en la programacion avanzada de la
funcioén especifica.

* Alos objetos %KWHxy.i(.r)/ %KDxy.i(.r)se accede sélo enlectura, corresponden alos parametros
de configuracién introducidos con el editor de Configuracion.

e Los hits %Ixy.ERR y %Ixy.MOD.ERR y las palabras %MWxy.MOD no se deben escribir, ni en
programa ni en ajuste.
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3

.2 Direccionamiento de objetos

3

.2-1 Mobdulos de entradas/salidas en el bastidor

El direccionamiento de los principales objetos de bits y palabras de los médulos de
entradas/salidas se define en el apartado 1.2-2 (TSX 37) y 1.2-3 (TSX 57), seccion A.

Recuerde:
% 1,Q, M, K x,W,DoF| [x | |y | i el |
Simbolo Tipo de objeto Formato Bastidor Posicion N° via Rango

| = entrada X = booleano x =Numero [ y=Ndmerode | i =0a 127 r=0a 255
| Q = salida W = palabra de bastidor(1)| posicién en o MOD 0 ERR

M = pal. internas D =doble palabra el bastidor(2) -

K = constantes F=flotante

internas -

Complementos

Tipo de objetos :
M: informacion de lectura o escritura intercambiada a solicitud de la aplicacion.
K: informacién de configuracion, disponible sélo en lectura.

Ejemplos:  %MW2.0.3: palabra de estado del rango 3 de la via 0 del moédulo de
E/S situado en la posicion 2 del bastidor n° 0.

%MW103.0.3: palabra de estado del rango 3 de la via 0 del médulo de
E/S situado en la posicién 3 del bastidor n° 1.

N° via: i o MOD
MOD: via reservada para la gestion del médulo y de los pardmetros comunes a las
vias soportadas por este modulo.

Ejemplo: %I4.MOD.ERR: informacion de falla del modulo en posicion 4 del
bastidor n° 0.
%1102.MOD.ERR: informacién de falla del médulo en posicion 2 del
bastidor n° 1.

(1) EnelcasodeunTSX 37, s6lo es posible un tnico bastidor, el direccionamiento del bastidor (0)

@

no aparece, solo la posicion (y) figurara en el bastidor.
Para el TSX\PMX 5710, el nimero méaximo de bastidores sera de 2 de los cuales 'x" =006 1.

Para el TSX\PMX\PCX 5720/25/30/35/40/45, el nGmero maximo de bastidores sera de 8 de los
cuales 'x"variadeOa 7.

Enelcasodeun TSX57, sielnimero de bastidor (x)# 0, la posicién (y) se codifica con 2 digitos:
de 00 a 10; pero por el contrario si el niUmero de bastidor (x) = 0, se suprimen los ceros no
relevantes (eliminacion por la izquierda) de "y" ("x" no aparece e "y" tendra un digito para los
valores de 0 a9y 2 digitos para valores > 9).
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

* Rango: facilita la identificacién de los diferentes objetos de un mismo tipo asociados
a una misma via

Ejemplos:  %MW?2.0.3: palabra de rango 3 de la via 0 del mddulo de E/S situado
en la posicion n°2, el rango 0 se omite.

ERR: sefiala una falla del médulo o de la via.

Ejemplo: %I204.MOD.ERR: informacion de falla del médulo en posicién 4 del
bastidor n° 2.
%1204.3.ERR: informacion de falla de la via 3 del médulo en posicion 4
del bastidor n° 2.

= Uariables Con el editor de variables se accede a
e Dieccianaemisaa[§ ]| t0d0S|0S Objetos asociados aun modulo
ariable T Tipa | imbalo | i i i
zcm.n:on—b'_—| I Simbl oauna |nt_erfaz integrada al selecu_on’ar
| [ -5 HMCEEFR EooL E/S en la lista desplegable y la posicion
3| serrwara0D WORD , R .,
5] v naoms WORD del médulo en el area "Direccion
3| shrw3 0Dz WORD ~ "
] crz0 cH maédulo”.
#IZNERR BOOL
] 730 EBOOL
of man ORD Se podra asignar un simbolo a todas
las variables asociadas a una funcion
especifica.

3.2-2 Modulos de entradas/salidas desplazados

Principio de la direccionalidad de los bits imagen de las entradas y de las salidas de
los médulos de entrada/ salida desplazados.

Sintaxis de la direccion de las entradas y de las salidas desplazadas:

% I QMK| XWoD [\|p.2.c \ m |- j j

Simbol [Tipo de fFormato Direccion del Ne°de N2de |Rango
entrada modulo/viadel maédulo via Ola
I=entrada |X=entrada | puntodeconexién g =base |0a127|255
Q=salida |W=palabra |p=0061direccién procesador |1=extension o o]
M = variable |D = doble 2 =N°viaunién FIPIOintegrada MOD |ERR
interna palabra ¢ = N° de punto de conexién
K =oonstante F = flotante de 1a255
interna

Ejemplo:

%I\0.2.6\0.5 significa: bit imagen de la entrada 5 del médulo de base de entradas
desplazadas situado en el punto de conexion 6 del bus FIPIO.
%Q\0.2.8\1.7 significa: bit imagen de la salida 7 del mddulo de extension de salidas
desplazadas situado en el punto de conexién8 del bus FIPIO.
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3.2-3 Objetos de entradas/salidas en el bus AS-i

Principio de la direccionalidad de los objetos de entradas y salidas en el bus AS-i:
Sintaxis de la direccion de los objetos de entradas y salidas en el bus AS-i:

Simbolo Tipo de objeto Direccion médulo/via N° de esclavo Gama
| = entrada del TSX SAY 100 0a31l del bit
Q = salida X = ndmero de bastidor 0a3

y =ndmero de posicion
i = nimero de via

Nota: en el autbmata TSX 37, xy.i =4.0

Ejemplo :

en el TSX 57:

%I\12.0\16.2 significa: entrada 2 del esclavo 16, el médulo TSX SAY 100 se encuentra
en la posicion 2 del bastidor 1 y el bus AS-i que esta conectado en la via0.

en TSX 37:

%Q\4.0\10.5 significa: salida 5 del escalvo 10, el médulo TSX SAZ 10 se sitla
obligatoriamente enlaposicién 4y el bus AS-i esta conectado obligatoriamente enlavia 0.
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Objetos asociados a las funciones especificas

3.3 Direccionamientode lasinterfacesintegradas

TSX 37:

Las interfaces integradas se encuentran todas en la posicion 0

Nuamero de vias:

e En el autémata TSX 37-05/08/10: 3]
- Conector de consola = via 0
]
e En el autbmata TSX 37-21: o 0 B T
1] 1 3 5
- Conector de consola = via 0 TSx
- Interfaz de comunicacion = via 1 Via 0 3721
Via 1 :l o
:
[ [ 1[4
. Via 1 Via 0
e En el autbmata TSX 37-22: o
- Conector de consola = via 0
- Interfaz de comunicacion = via 1 Vias —-E . cy B E B
- 8 entradas analégicas = vias 2 a 9 2a9 p 3722
- 1 salida analdgica = via 10 Via 10 7| 8
- 2 vias Contaje hacia adelante/ " c
Contaje hacia atrds = vias 11y 12 Vias 11 3| H .
vz 7 [1 [9

Ejemplo: %IW0.2 contiene la medida de la entrada analdgica via 2.
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TSX/PMX 57:

Numero de vias:

* En los autématas TSX/PMX 57-10:

- Conector de consola = via 0
- Interfaz de comunicacion = Via 1

o0

oomn Nt
orwa M- 2]

o0

e Enlosautématas TSX57-20/30/40 y PMX 57-30:

- Conector de consola = via 0
- Interfaz de comunicacion = Via 1

cook Wt

¢ En los automatas TSX/PMX 57-25/35/45:

- Conector de consola = via 0 S
- Interfaz de comunicacion = Via 1 .
- Interfaz FIPIO = Via 2 .- =
0

1]

(=R XRREL ] meE_

e En los automatas TSX/PMX 57 con
alimentacion de doble formato (2 posiciones)

[e]e]

En ese caso, el procesador esta en la posicion 1:
- Conector de consola = via 1.0
- Interfaz de comunicacion = Via 1.1
- Interfaz FIPIO = Via 1.2
(para TSX/PMX 57-25/35/45)

oM wma\i

3300

oo -

Nota:
El TSX 57 no dispone de interfaz de funciones especificas analégicas y de contaje integradas
en el procesador.
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Objetos asociados a las funciones especificas

PCX 57:

Ndmero de vias:  of

¢ En el autbmata PCX 57-10:
- Interfaz de comunicacion = Via 1

g PCX 5710
F :
®
|
« En el autémata PCX 57-35: Z 0l
- Interfaz de comunicacion = Via 1 a
- Interfaz FIPIO = Via 2
PCX 5735

3300

X owem

Nota:

El PCX 57 no dispone de mas interfaces analdgicas y contajes integrados en el procesador.
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3.4  Ejemplos de direccionamiento

TSX 37- 22:

* %IWO0.8 contiene la medida [, IG5 Bn Bl B El B
de la entrada analdgica, via8 |il T1sx CTZ AEZ |
de la interfaz de funcién s - - o = |
integrada analdgica. c Olb - -

* %I1.5contiene el estadodela | H : ne,
entradade lavia5delmoédulo  |* 2] 4] B B 10

64 DTK situado en la posicién
1 del bastidor.

* 9%Q1.2 contiene el estado de la salida de la via 2 del médulo 64 DTK situado en la

posicion 1 del bastidor.

* %IW7.1 contiene la medida de la entrada analégica, via 1 del médulo AEZ 801

situado en la posicién 7 del bastidor.

* %Q8.5 contiene el estado de la salida de la via 5 del médulo DSZ 08T2 situado en

la posicion 8 del bastidor.

Nota:

El direccionamiento de la posicion varia de 0 a 10 para el TSX37-21/22. El direccionamiento de la
posicion varia de 0 a 8 para el TSX 37-10. Ningun direccionamiento del bastidor.

TSX 57-20:

* %I1.3 contiene el estado de la entrada
de la via 3 del médulo DEY 32D2K
situado en la posicion 1 del bastidor n° 0.

* 9%Q101.2 contiene el estado de la salida
de lavia 2 del médulo DSY 16R5 situado
en la posicion 1 del bastidor n° 1.

* %IW102.1 contiene la medida de la
entrada analdgica, via 1 del médulo AEY
1600 situado en la posicion 2 del bastidor
n° 1.

* %Q201.5 contiene el estado de la salida
delavia5del méduloDSY 16R5 situado
en la posicion 1 del bastidor n° 2.

Nota:

Emen amr
nEme amo

Nbon sam
amer o

runee ano
NnHEe Mg

of [o [d & [
B Ir DD |oD
s |s E|E| s
Y |Z[e)| ¥ | Y | ¥
=]
2 |5 o | 1] 0
s |7|c|] 8 | s 8
o |2)2l| o | & | T
o o 2 | ¢« | 3
1
[f [ [ & 4 [ [
P I DD | 5 | &
SIE]S|Eg|E|C
Ylr|yYj|y|¥|T
Y
1 vl o | o1
6 2| 8 | 4 || 6] 2
1 D | T | 4 || 0| &
o]z ]a3 0
E ] 1
WL [ W[ [ [

ore ame
one anm

El n® méximo de bastidores para un TSX/IPMX/PCX 57-10 es 2, la direccion del bastidor varia de 0 a 1.
El n® méximo de bastidores para un TSX/PMX/PCX 57-20 es 8, la direccién del bastidor varia de 0 a 7.
La direccién de la posicion varia de 00 al0 (méaximo 11 posiciones).
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Objetos asociados a las funciones especificas

3

TSX 57-35:

%I\0.2.1\0.2 contiene el
estadodelaentradatodo
0 nada via 2 moédulo de
base TBX DES 1622
situado en el pumto de
conexién n°1,

%I\0.2.8\1.3contiene el
estadodelaentradatodo
0 nada via 3 del moédulo
de extension TBX DES
16F22 situado en el
punto de conexion n°8,

%Q\0.2.15\1.6 contiene
elestadodelasalidatodo
0 nada via 6 del modulo
de extension TBX DSS
1622 situado en el punto
de conexiéon n°6,

%Q\0.2.20\0.7 contiene
elestadode lasalidatodo
0 nada via 6 del moédulo
de baseTBX CSP 1625
situado en el punto de
conexion n°20,

%IW\0.2.30\0.1 contiene
el valor (palabra de
entrada) analoga via 1
del moédulo analogo
TBX AMS 620 situadaen
el punto de conexién
n°30.

n Administrador FIPIO TSK 57252
TBX LEP 020
:

g

&

o] TBx DES 1622

[Ho| Tex DMS 1025 |—{1] TBX DES 16F22

TBY LEP 020

5

20

;
TBE LEP 020
;
0
1
15
1

Ho| TBx D55 1622 |—{1] TBZ DSS 1622

0| TBX CSF 1625

TBE LEP 030

H

[Ho| 182 aKs 620

Terminal privilegiado
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3.5 Presimbolizacién

Los modulos de funcién especializada perniten uns simbolizacién automatica de los
objetos que le son asociados. El usuario proporciona el simbolo genérico de la via
%CHDxy.i del médulo, todos los simbolos de los objetos asociados a esta via se pueden
generar automaticamente.

Estos objetos son previsualizados con la siguente sintaxis:

Prefijado_usuario_Sufijo_constructor

o

El prefijo_usuario es el simbolo genérico de la via %CHxy.i (méaximo 12 caracteres)
por usuario,

El Sufijo_constructor es la parte del simbolo que corresponde al objeto bit o palabra
de la via (maximo 20 caracteres) proporcionados por el sistema

Ademas del simbolo, se genera un comentario constructor de forma automatica, este
comentario recuerda la funcion del objeto.

Ejemplo: Compt_piezas_capt o "Compt_piezas" es el prefijado usuarioy "_capt" el
sufijo constructor predefinido.

T Parametros] [es =] o [7:Tsxcrras =] | [T Areadeintioduccién
Variable [ Tio [ Simbolo [ Comentatio
#CHTMOD cH
T MODERFR EBOOL
WORD
WORD
WORD
N —
WORD
WORD
DWORD Conta_piezas_our_meas Medida actual del cantador
DWORD Conta_piezas_oapt Valor leido del cantador
WORD
WORD
WORD
WORD
HWT0Z WORD
) EBOOL  Conts_piszas_snab_setiv alidacién aciva
01 EBOOL  Conts_piszas_pres_done Preseleccicn sfectuads
oz EBOOL  Conts_piszas_capt_done Lectura sfectuads
0% EBO0L
04 EBOOL
705 EBOOL  Conta_piezas_our_meas_thid Yalor aotuals= umbral 0
w06 EBOOL  Conta_piezas_our_meas_thi alor aotuals = umbral |
w07 EBOOL  Conta_piezas_our_meas_bisp Yalor actual = consigna ala
08 EBOOL  Conta_piezas_our_meas._losp Valor aotual = consigna baja
A0S EBOOL  Conta_piezas_count_dir Sentida de contale
w010 EBOOL  Conta_piezas_oapt_thrll Yalor lefda >= umbral 0
A0 EBOOL  Conta_piezas_oapt_thr -
w01z EBOOL  Conta_piezas_oapl_hisp -
01T EBOOL  Conta_piezas_oapl_losp. Valor lefda > = sonsigna baja
w01 EBOOL
EBOOL
EBOOL  Conta_piezas_denab alidacién directa
” EBOOL  Conts_piszas_dipres Preseleccicn diecta
EBOOL  Conts_piszas_dicapt Lecturs directa
EBO0L
EBOOL
” EBOOL  Conts_piszss_snab_isnab Uslidacién d la sntrada fisica de ualidacidn
EBOOL  Conta_piezas_enab_jpres Validacicn de la entrada fisica de preseleccién
EBOOL  Conta_piezas_enab_iczpt Validacicn de la entrada fisica de lecrura
EBOOL

Nota:
Los bits y las palabras estandares de los médulos se pueden presimbolizar. La posibilidad de
presimbolizacion de los otros objetos dependen de la funcién especializada que se ha elegido.

Los ejemplos de las funciones especializadas proporcionan una simbolizacién de todos los objetos:
contaje, comando de eje, comando paso a paso,..
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

Lista de los sufijos de los simbolos de los objetos estandares

Direccién del objeto Sufijo Comentario
%Ixy.ERR _CH_ERROR Bit falla via
%MWxy.0 _EXCH_STS Status estandar
%MWxy.0:X0 _STS_IN_PROGR Intercambio de palabras status en curso
%MWxy.0:X1 _COMANDO_IN_PROGR Intercambio de un comando en curso
%MWxy.0:X2 _ADJUST_IN_PROGR Intercambio de un ajuste en curso
%MWHxy.0:X15 _RECONF_IN_PROGR Reconfiguracién en curso
%MWxy.1 _EXCH_ERR Status estandar
%MWxy.1:X0 _STS_READ_ERR Fracaso de la lectura status de la via
%MWxy.1:X1 _COMANDO_ERR Fracaso del envio de un comando en la

via

%MWxy.1:X2 _ADJUST_ERR Fracaso del ajuste de la via
%MWxy.1:X15 _RECONF_ERR Fracaso de la reconfiguracion de la via
%MWxy.2 _CH_FLT Falla estandar de la via
%MWxy.2:X4 _INTERNO_FLT Falla interna o autoprueba de la via
%MWxy.2:X5 _CONF_FLT Configuracion material y I6gica diferente
%MWxy.2:X6 _COMMUNIC_FLT Falla de comunicacién con el autémata
%MWxy.2:X7 _APPLI_FLT Falla de la aplicacion

Procedimiento de presimbolizacion

La presimbolizacion se realiza a partir del editor de variables.

Seleccionar el modulo de entradas/salidas, después hacer doble clic en la letra "p" que
precede a %CH de la via que se tiene que simbolizar. La pantalla muestra la
introduccion de lo prefijado para la simbolizacién de los objetos de esta via.

Observacion: si un simbolo ya esta definido para la via, lo que se muestra prefijado
es el simbolo recuperado truncado a 12 caracteres.

Supresion de la presimbolizacién

La anulacién de la presimbolizacién permite, para una via légica determinada,

suprimir total o parcialmente los simbolos de un objeto. Se muestran dos opciones:

« Borrar todos los presimbolos:  no se selecciona nada prefijado, se borran todos los
simbolos (incluidos aquellos para los cuales el usuario habria hecho alguna
modificacion en el simbolo directamente en el editor).

« Borrar los presimbolos prefijados: el usuario indica el prefijo (por ejemplo ANA)
de los simbolos para el borrado: en este caso sélo se borran los simbolos de los
objetos que tienen el prefijo introducido.
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3.6  Objetos de intercambio implicito

Estos objetos corresponden a las imagenes de las entradas/salidas del médulo o de

la interfaz integrada especifica.

Tarea

MAST (#*

MAST
FAST

l

Tratamiento interno

l

Adquisicion de entradas

RUN STOP

Tratamiento de programa

l

Actualizacion de salidas

l

Ejemplos

Las vias de un mddulo o de una interfaz
integrada se asocian en la configuracion
a una de las tareas del automata (MAST,
FAST).

Los bits %l y palabras %IW imagenes de
los valores de entrada del mddulo, se
actualizan de forma implicita cuando se
inicia la tarea (en RUN o en STOP) en el
procesador-autémata.

Cuando el procesador finalice la tarea

(tarea en RUN), los bits %Q y palabras

%QW de control de los valores de salida

del moédulo, se actualizan de forma

implicita en el modulo.

Cuando la tarea esta en STOP, seguln la

configuracion seleccionada:

* modo de reposicion: las salidas pasan a
posicion de reposicion,

* modo de mantenimiento: las salidas se
mantienen en su ultimo valor.

¢ modulo de entrada TON situada en posicion 3 del bastidor n° 1:

%I1103.1 indica el estado de la via 1,

* moédulo de entrada analégica situado en posicion 4 del bastidor n° 0:
%IW4.2 indica el valor analégico de la via 2,
e mddulo de contaje situado en posicion 3 del bastidor n° 2:
%IW203.2: X4 (bit n° 4 extraido de la palabra %IW203.2) indica el estado de la

entrada de lectura,

¢ modulo de salida TON situado en posicion 6 del bastidor n° 3:

%Q306.5 controla el estado de la via 5.

Bit de falla

%Ixy.i.ERR: sefiala el falla de la via i del médulo en posicién y del bastidor n® x.

Nota:

En lo referente al TSX 37, el nimero de bastidor (x) no aparece.
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

3.7  Objetos de intercambio explicito

3.7-1 Generalidades

Estos objetos no son indispensables en la programacioén de una funcién especifica,
proporcionan informacion (ej.: falla de bloque de terminal, médulo ausente...) y
comandos adicionales para elaborar una programacion avanzada de las funciones
especificas.

Estas palabras se intercambian Unicamente de modo explicito mediante la ejecucion
de las instrucciones READ_STS (lectura de palabras de estado), WRITE_CMD
(escritura de palabras de comando), WRITE_PARAM (escritura de parametros de
ajuste), READ_PARAM (lectura de parametros de ajuste)...

Los intercambios explicitos son intercambios efectuados a solicitud del programa de
usuario, al contrario de los intercambios implicitos que se ejecutan automaticamente
al inicio o al final de cada tarea.

Médulos de E/S o interfaz

Procesador autémata funcién especifica integrada

Instrucciones

Objetos %MWHx.i.r O %MWx.MOD.r

READ_STS

Parametros de estado

Parametros de control

WRITE_CMD

Parametros de estado

Parametros de ajuste
actual

WRITE_PARAM

Parametros de control

READ_PARAM

SAVE_PARAM

Parametros iniciales
de ajuste

RESTORE_PARAM ’V

Paréametros de ajuste
actual

Las palabras %MW estan disponibles al nivel via (%0MWHxy.i) y médulo (%MWxy.MOD).
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Limite de los intercambios explicitos en el bus FIPIO

Los automatas TSX P57 25/35/45, PCX 5735/45y PMX 57 35/45 poseen una via FIPIO
integrada. Estos permiten la méxima activacion simultdnea de 24 funciones de
intercambio explicito. Una orden de intercambio con direccion hacia el bus FIPIO
puede tomar varios ciclos de la tarea principal, por lo tanto es necesario que el usuario
dirija las palabras de los parametrso de gestion de intercambio para todos los
intercambios de variables explicitas (consultar la parte H del manual de comunicacién).

Via légica %CHXxy.i:

Las instrucciones explicitas se aplican a un conjunto de objetos %MW del mismo tipo
(estado, control o parametros) y de una misma via; la via %CHxy.i es una sintaxis
general para actualizar las instrucciones explicitas, el conjunto de objetos del mismo
tipo asociado a esta via.

Ejemplo: READ_STS %CH102.3 lectura de las palabras de estado de la via 3 del
madulo situado en posicion 2 del bastidor n° 1.

Nota:

No hay necesariamente un objeto %CH por via; con el TSX 37 en el caso de una funcién especifica
analdgica, ladireccion de lavia sera obligatoriamente lade la primeravia de cada uno de los grupos
de vias controlados por el médulo: un intercambio explicito en la primera via del grupo que controla
los datos asociados a las restantes vias.
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

Principio general de utilizacion de instrucciones explicitas

Instruccion de lectura

Médulo de E/S o interfaz

Procesador autémata funcién especifica integrada
%MWxy.i.r
0 %MWxy.MOD.r 1) READ_ST
y
READ_PARAM

Programa de usuario
* instruccion READ_STS y READ_PARAM: inicia la actualizacion de las %MW
« Ahora, todas las instrucciones relativas a palabras pueden utilizar estos objetos

(1) sélolainstruccion READ_STS activalaactualizacion de las palabras %MWxy.MOD.r

Instruccién de escritura
Médulo de E/S o interfaz

Procesador autémata funcion especifica integrada
) WRITE_CMD
%MWxy.i.r
0 %MWxy.MOD.r ) y
WRITE_PARAM

Programa de usuario
« Escriba los objetos %MW mediante las instrucciones relativas a palabras
« instrucciéon WRITE_CMD y WRITE_PARAM: inicia la escritura de las %MW en el

modulo

(2) solo la instruccion WRITE_CMD activa la escritura de las palabras %MWxy.MOD.r
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3.7-2 Lectura de las palabras de estado y escritura de palabras de control

* READ_STS: permite la lectura explicita en el médulo (o en la interfaz integrada) de
palabras de estado asociadas al médulo o a la via. Esta lectura tiene como
consecuencia la actualizacion de las palabras de estado%MW. Las palabras de estado
contienen informaciones sobre el estado de funcionamiento del médulo o de la via.Una
de estas palabras es estandar (véase los anexos); las demés son relativas a cada
funcion especifica. Pueden utilizarse para efectuar diagnésticos mediante el programa.

* WRITE_CMD: permite escribir explicitamente en el modulo o en lainterfaz integrada,
palabras de control asociadas a la via o al modulo. Estas palabras %MW contienen
comandos (ej.: reactivacion de las salidas TON) que actdan sobre el médulo o la via.
Son relativas a cada funcién especifica.

Estructura
Lenguaje de contactos Lenguaje lista de instrucciones
%M10 LD %M10
0,
WRITE_CMD %CH102.1 l_ [WRITE_CMD %CH102.1]
%M120 %MW203.MOD.3:X0

LD %M120

I L‘ ( >_ ST  %MWwW203.MOD.3:X0

[READ_STS %CH203.MOD]
READ_STS %CH203.MOD |—

Lenguaje literal estructurado

If %M10 then
WRITE_CMD %CH102.3 ;
End_If ;
If %M20 then
SET %MW203.MOD.3:X0 ;
READ_STS %CH203.MOD ;
End_If ;

Sintaxis

Funcion READ_STS %CHdireccion de la via
Ejemplos:

READ_STS %CH102.1 lectura de informaciones de diagnostico de la via de contaje
1 del médulo situado en la posicion 2 del bastidor n° 1. Esta instruccion tiene como
consecuencia la actualizacion de los datos de diagndstico en las palabras de estado
%MW102.1.2 y %MW102.1.3.

READ_STS %CH203.MOD lectura general de informaciones de diagnostico del
moédulo situado en la posicién 3 del bastidor n° 2. Esta instrucciéon tiene como
consecuencia la actualizacion de los datos de diagnostico en la palabra de estado
%MW203.MOD.2 .

Funcién | WRITE_CMD %CHdireccion de la via

Ejemplo: WRITE_CMD %CH3.0 escritura de informaciones de control de la via O del
modulo situado en la posicion 3 del bastidor n° 0. (tarjeta de salidas TON).
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

3.7-3 Lecturay escritura explicita de parametros de ajuste

e READ_PARAM : lectura explicita de los parametros de ajuste en el médulo o en la
interfaz integrada. Esta lectura tiene como consecuencia la actualizacion de las
palabras de ajuste %MWHxy.i.r.

« WRITE_PARAM: escritura explicita de los parametros de ajuste en el modulo de
E/S o en la interfaz integrada.

Esta instruccién permite modificar desde el programa los valores de ajuste definidos
en la configuracion (recuerde: al rearrancar en frio, los valores modificados se
reemplazan por los parametros iniciales).

Estructura
Lenguaje de contactos Lenguaje lista de instrucciones
M50 LD %M50
_| T_{ READ PARAM %CHAL [READ_PARAM %CH4.1]
| (] .
%M100
%MD3.1.6:=%MD10 LD %M100
[%6MD3.1.6:=%MD10]
WRITE_PARAM %CH3. [WRITE_PARAM %CH3.1]
Lenguaje literal estructurado
If %M50 then
READ_PARAM %CHA4.1 ;
End_If ;
If %M100 then
%MD3.1.6:= %MD10 ;
WRITE_PARAM %CH3.1 ;
End_If ;
Sintaxis
Funcion | READ_PARAM %CHdireccion de la via|

Ejemplo: READ_PARAM %CH4.1 lectura de los parametros de ajuste de la via de
contaje 1 del médulo situado en la posicion 4 del bastidor n° 0.

Funcion | WRITE_PARAM %CHdireccion de Iavia|

Ejemplo: WRITE_PARAM %CH3.1 escritura de los parametros de ajuste de la via de
contaje 1 del médulo situado en la posicién 3 del bastidor n° 0.

Nota:

Los bits siguientes pueden utilizarse para controlar la escritura de parametros en el médulo:
%MWxy.i.0:X2 se pone a 1 durante el intercambio y se pone a cero una vez acabada la escritura.
%MWxy.i.1:X2 se pone a 1, silos parametros transmitidos estan fuera de los limites o son erréneos.
(para més detalles consultese los anexos).

3/17




3.7-4 Guardar/restaurar parametros de ajuste

« SAVE_PARAM: guarda de forma explicita los parametros de ajuste del modulo o
de lainterfaz integrada. Estos pardmetros reemplazan los valores iniciales definidos
en el editor de configuracién (o al guardar por la Ultima vez).

« RESTORE_PARAM: restaura de forma explicita los parametros de ajuste iniciales
(escritos al configurar o al guardar por Ultima vez).

Estructura
Lenguaje de contactos Lenguaje lista de instrucciones
%I5.2 LD %I5.2
|—| SAVE_PARAM %CH3.1 [SAVE_PARAM %CH3.1]
%I1.2 LD  %lI1.2
|—| RESTORE_PARAM %CH4.1 [RESTORE_PARAM %CH4.1]

Lenguaje literal estructurado

If %15.2 then
SAVE_PARAM %CH3.1;
End_If ;
If %11.2 then
RESTORE_PARAM %CH3.1 ;
End_If ;

Sintaxis
Funcién | SAVE_PARAM %CHdireccion de la via |

Ejemplo: SAVE_PARAM %CH3.1 guarda los parametros de ajuste de la via de contaje
1 del acoplador situado en la posicién 3 del bastidor n° 0.

Funcion | RESTORE_PARAM %CHdireccion de la via |

Ejemplo: RESTORE_PARAM %CH4.1 restaura los parametros de ajuste de la via de
contaje 1 del acoplador situado en la posicion 4 del bastidor n° 0.

Observacion:

Lasinstrucciones SAVE_PARAMyYRESTORE_PARAM equivalenalos comandos
Guardar los parametros y Restaurar los parametros del menl Servicios de la
funcién de ajuste.

Nota: Los bits siguientes pueden utilizarse para controlar la escritura de parametros en el
modulo:

%MWxy.i.0:X2 se pone a 1 cuando el intercambio esta en curso y a cero cuando la escritura se
termina.

%MWxy.i.1:X2 se pone a 1 si los parametros transmitidos estan fuera de los limites o erréneos.
(para més detalles consultese el capitulo 6).
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Objetos asociados a las funciones especificas 3

3.7-5 Palabras de intercambio y de resumen

Cuando se intercambian datos entre la memoria del autématay el médulo, el acoplador
puede necesitar varios ciclo de la tarea para tenerlos en cuenta. Para controlar los
intercambios se utilizan 2 palabras:

%MWxy.i: Intercambio en curso.

%MWxy.i.1: Resumen.

Cada uno de los bits de estas palabras se asocia a un tipo de parametro:

« los bits de rango 0 se asocian a los parametros de estado: el bit %6MWxy.i.0:X0 indica
que una demanda de lectura de palabras de estado esta en curso,

« los bits de rango 1 se asocian a los parametros de control: el bit %oMWHxy.i.0:X1 indica
que se han enviado parametros de control a la via i del médulo, el bit %6MWxy.i.1:X1
sefiala si la via i del médulo ha aceptado los parametros de control,

« los bits de rango 2 se asocian a los parametros de ajuste: el bit %MWxy.i.0:X2 indica
un intercambio de pardmetros de ajuste con la via i del médulo (por WRITE_PARAM,
READ_PARAM, SAVE_PARAM, RESTORE_PARAM), el bit %6MWxy.i.1:X2 sefiala
que el mddulo ha aceptado los parametros de ajuste. Si el intercambio se desarrolla
correctamente el bit pasara a 0.

« los bits de rango 15 sefialan una reconfiguracion en la via i del médulo desde la
consola (modificacion de los pardmetros de configuracién + rearranque en frio de
la via).

Reconfiguracion (X15)
Ajuste (X2)
____ Control (X1)
l_ Estado (X0)
MWxy.i 0 Intercambio en curso
MWxy.i.l 1 Resumen
MWxy.i.2 2 .
Parametros de estado READ_STS %CH@via
Parametros de control WRITE_CMD %CH@via

WRITE_PARAM  %CH@via
4 ; READ_PARAM %CH@via

Parametros de ajuste SAVE PARAM %CH@via

RESTORE_PARAM %CH@via

Nota: las palabras de intercambio y de resumen también existen a nivel del médulo (%MWxy.MOD
y %MWxy.MOD.1) .
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» Emision de datos ejemplo de instruccion WRITE_PARAM

Memoria autémata Memoria modulo de E/S
o funcioén especifica integrada
1
0|
Parametros de estado Parametros de estado
Parametros de control Parédmetros de control
Parametros de ajuste »  Parametros de ajuste

Cuando el procesador del autdbmata analiza la instruccion, el bit de Intercambio en
curso pasa a 1 en %MWxy.

« Andlisis de datos por el moédulo de E/S y de resumen

Memoria autémata Memoria médulo de E/S
o funcién especifica integrada
0
1
Parametros de estado N Parametros de estado
Parametros de control \ Parametros de control
Parametros de ajuste INJ  Parametros de ajuste

Cuando se intercambien datos entre la memoria del autémata y el modulo, su analisis
por el acoplador estara controlado por el bit %MW(xy.i.1:X2: Resumen (0 = intercambio
correcto, 1 = intercambio infructuoso).

Observacion:

No existen parametros de ajuste a nivel del mddulo.
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Capitulo 4

4 Instrucciones para funciones especificas

4.1 Generalidades

Las instrucciones especificas son instrucciones exclusivas de una funcién especifica.

Completan las instrucciones basicas y avanzadas. Se definen en la documentacion
de cada funcién especifica.

Ejemplo: funcion especifica de comunicacion, la instruccion READ_VAR permite leer
objetos de lenguaje en otro autbmata conectado a la red.

READ_VAR(ADR#{2.3}.SYS,'%M',200,32,%M10:2,%M20)

Cada parametro tiene un significado particular (ej.: el primer parametro corresponde
a la direccion del autdbmata en el que el o los objetos se van a leer).

Los parametros son siempre objetos del lenguaje PL7: palabras, tablas de palabras,
valores inmediatos.

4.2  Accesoalasinstrucciones parafunciones especificas

El acceso a la introduccion de la funcion especifica se efectda:
« al introducir directamente la instruccion y sus parametros en bloque de operacion,

¢ 0 mediante la funcién de introduccién asistida accesible desde los editores de
programa mediante las teclas SHIFT F8:

Llamada de funcidn

Informaciones sobre funciones: [Farametros 3] |
Familia W.Bibl ¥.Apl + A Comentario

Fieales simple precisidn 1. °
Fequlasion E PIO_tMI Giesticn del diglogo operador de los cont
Suceso 1.0 - Pt Moadulacidn en ancho de impulsos de uns >
Tablas de bits 12 - | #| |sERVD Tratamiento de |a salida de PID para con: »

Formato de llamada

Parametros de la PROCEDIMIENTO -

wimet]  Tipo | Matural] Comentario [ Area de introduceidn +
TAG | STRING ] Identificacidn del PID [ car.), utilizada pors :

UNIT | STRING ] Unidad de medida (& car ), utilizada por ex»

P WORD ] Medida, Formato [0; 40000] +

¥isualizacién de la llamada
FID

l Acenlar I Cancelar I

- seleccione "Parametros " en el cuadro de lista desplegable,
- seleccione la funcion especifica en el area de lista Familia,
- seleccione la instruccion en el area de lista enfrente,

- introduzcalos parametros de lainstruccion en el areade texto "Areade introduccion "
- valide Aceptar .

» 0 mediante el comando Utiles/Biblioteca
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Capitulo 5

5 Programacion

5.1  Principios

La implantacion de una funcion especifica comprende:

La configuracion del médulo o de la

Local _ . interfaz integrada consiste en:
(obligatorio) Configuracion » seleccionar el nimero del bastidor
(TSX 57),

 seleccionar la posicién en el bastidor,

e introducir los parametros de
configuracion,

e introducir los parametros iniciales de

Simbolizacio ajuste.
imbolizacion La simbolizaciéon de las variables
Local asociadas a la funcion especifica en el

0 editor de variables.
conectado ., .
La programacion de funciones que debe
Programacion realizar la funcion especifica se haran
con:

* objetos bits y palabras asociadas al
madulo o a la interfaz integrada,

e instrucciones relativas a la funcion

Transferencia | especifica.

Cuando el programa se escribe en modo

local, es necesario transferirlo al automata

Conectado para ponerlo a punto.

Para poner a punto las funciones

especificas, el editor de configuracion

ofrece:

e pantallas de ayuda de comprobacion,
que permiten controlar las entradas y
las salidas (forzamiento...),

e pantallas de ajuste, que permiten
modificar valores de parametros de

Comprobacion

ajuste,
¢ pantallas de diagnéstico, que permiten
Local identificar las fallas.
o Documentacion El editor de documentacién permite
conectado imprimir las informaciones relativas a una

funcién especifica:

 los parametros de configuracion,
 los parametros de ajuste,

Nota:

El orden definido aqui es indicativo, el programa PL7 permite utilizar los editores de modo
interactivo en el orden deseado (sin embargo, no es posible utilizar el editor de datos o de programa
antes de configurar los médulos de entradas/salidas, salvo para los objetos E/S TON del TSX 37).
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5.2  Gestidnseguridad de acceso

La siguiente tabla facilita, para las funciones especificas, los detalles de los privilegios
en funcion de los siguientes perfiles:

Privillégios/Perfiles So6lo Operate Ajustar Depurar Programa
lectura

Configurarunafuncion especificaenlocal N N N N O

Configurar unafunciénespecif.enconectado N N N N (0]

Implantacién de unafuncién especifica N N N (0] (0]

Ajustarunafuncién especificaenlocal N O (e} (0] e}

Ajustarunafuncion especificaen conectado N O e} (0] O

Nota: para el caso de las funciones especificas de Pesaje y Analdgica, las palabras %MW de
reglaje son accesibles en la pantalla de Configuracion en local y en la pantalla de Implantacion
en conectado, a su modificacién le sigue el perfil de Reglaje (Ajuste) y no el de la pantalla
Configuracion o Implantacion.

Lista de los privilégios asociados a las funciones especificas.

Lista de privilegios de "Debug’

Privilegios: W piiviegio
D e ;I
'g Modificar loz parametios de un SFB en modo conectado
Copfigurar una funcidn especifica en moda

Configurar una funcion especifica en modo conectads
Ajustar una funcion especifica en modo local
juztar una funcidn especifica en modo conectado
M Depura itr especific

'h Modificar el valor de las variables -
1] | »
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Programacion 5

5.3 Tratamientode sucesos

El tratamiento de los sucesos se describe en el apartado 1.6-5, seccion A. Este capitulo
resume las operaciones de implantacién para una funcién especifica.

Seleccion de la entrada que activa la tarea de sucesos:

=] TSK CTY 40 [RACK 0 POSICION 3] B Esta seleccion se efectlia
Configuacide E a nivel de la pantalla de
Designacion:MOD.CONT 40KHZ 4 YIAS . ., ,

( | configuracion de la via.

* marque la casilla de

[Contador o [#][Contaie [3][masT

Simbaolo :
Contador: Funeidn: Tarea: ‘

sucesos,
[ Interfaces de entrada [ Sugeso
[emratain 5| Hev [ » seleccione el nimero de
(Bomtants etiven I+l R — la tarea de sucesos
& e asociada (por defecto, se
[ Puesta s 0 en IReset [ Mode de retomo propone el 1° nimero de
anco ascendente IReset + ® Puesta acero .
& e L] © consarvactn suceso libre).
[ Funcionamiento al alcanzar el valor de consigna
@ Sin puesta a cero contador
<) Con puesta a cero contador

Después de abrir la tarea de sucesos y de crear el programa correspondiente, la lista
de datos de entradas/salidas actualizada (al principio (entradas) al final (salidas) de
la tarea de sucesos) se crea automaticamente a partir de los objetos de entradas/
salidas utilizados en la tarea de sucesos. Esta lista de intercambios aparece en el
fichero programa.

El limite de esta lista dependera del procesador y del tipo de modulo.

TSX 37:

Numero maximo de tareas de sucesos:

¢ 8 para el autémata TSX 37-10,

¢ 16 para los automatas TSX 37-21/22

Es posible establecer un méximo en los intercambios para 2 mddulos en entradas y
2 modulos en salidas.

TSX/PMX/PCX 57 :
NUmero de intercambios en P57-10 P57-20/25 P57-30/35 P57-40/45
las tareas EVTs por procesador (B2 EVTs) (64 EVTs) 64 EVTs) (b4 EVTs)
N° méx. de intercambios TON 32 128 128 128
N° max. de intercambios ANA 8 16 16 16
N° méax. de intercambios 4 16 16 16
otras funciones

Recuerde:

Los datos de las entradas asociadas a la via que ha provocado la

interrupcion se actualizan automaticamente.
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Ejemplos:
« Utilizacion de los objetos de los médulos TON en el suceso 0

LD : EUTH - EUTH

%L1

Wl 4 Wl &

La lista de datos de entradas/salidas es la siguiente (16 entradas y 8 salidas)

%I1.1yl11.4 %I1.0 %I1.8 %I1.8 %0Q2.1y %Q2.4 | %Q2.0
%I11.1 %I1.9 %Q2.1
%I1.2 %I1.10 %Q2.2
%I1.3 %I1.11 %0Q2.3
Grupo de 8 %I|1.4 Grupo de 8 %I1.12 Grupo de 8 %Q2.4
%I1.5 %I1.13 %Q2.5
%I1.6 %I1.14 %Q2.6
%I1.7 %I1.15 %Q2.7

Observacion:

Para las E/S TON, hay Uunicamente un solo intercambio para un grupo de 8 vias.

« Utilizacion en la tarea de sucesos de objetos de entradas de la via 0 de un modulo
TSX CTY 4A en la posiciéon 3 y de objetos de entradas y de salidas de la via 1 del
mismo maodulo; esta tarea se activa mediante un suceso generado por la via 3 de un
médulo TSX CTY 4A en la posicion 4.

La lista de intercambios establecida en el fichero es la siguiente:

Entradas Salidas
%CH3.1 %CH3.1
%CH3.0
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Programacion 5

Los objetos siguientes se actualizan (médulo en la posicion 3):

Via 0: en entradas %l3.0 %IW3.0.2 %I1D3.0
%13.0.1 %IW3.0.3 %I1D3.0.4
%13.0.2
%13.0.15

Via 1: en entradas %l3.1 %IW3.1.2 %ID3.1
%I13.1.1 %IW3.1.3 %ID3.1.4
%I13.1.2
%I13.1.15

en salidas %Q3.1 %QW3.1

%0Q3.1.1 %QW3.1.1
%0Q3.1.2
%0Q3.1.15

Observacion :

Los objetos en entrada de la via 3 del médulo situado en la posicion 4 se actualizan
de forma implicita.

Ademas, el intercambio relativo a esta via no se contabiliza en el nimero maximo
de intercambios.

Observaciones:

e Cuando se realice una modificacion durante una programacion de sucesos o en
configuracion, la lista de intercambios podra modificarse.
Si se alcanza el nUmero maximo de intercambios, PL7 sefiala este desbordamiento
"lista de intercambios demasiado extensa"

 La lista de intercambios no podra modificarse en modo conectado. Por lo tanto, se
prohibe cualquier modificacion del programa de un EVT que afiada o elimine un
intercambio en la lista de intercambios del EVT.
Sin embargo, se podra suprimir o afiadir una via de E/S siempre y cuando la lista
de intercambios no se modifique.

« Los objetos %l y %Q de los mddulos desviados al enlace FIPIO son accesibles en
un tratamiento eventual, pero no se actualizan en tiempo real cuando se realiza la
ejecucion de este tratamiento.
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A En el caso de las E/S TON (todas las gamas) o de la analégica (TSX 37), la
utilizacion de un objeto de entradas/salidas en la tarea de sucesos, provoca la
actualizacion de todos los objetos de las entradas/salidas del mismo grupo de
vias.
En el caso de las entradas/salidas desviadas o Unicamente las imagenes de
las entradas/salidas se actualizan en tiempo real.

Al rearrancar en frio o en caliente, los sucesos en curso y en espera se perderan. Al
pasar de RUN --> STOP, los sucesos en espera se perderan.

Recuerde : los datos de las entradas asociadas a la via que ha provocado la
interrupcion se actualizan automaticamente.

La programacion de la tarea de sucesos se realiza en lenguaje lista de instrucciones,
lenguaje literal estructurado o en lenguaje de contactos. El programa debera ser breve
para no perturbar la tarea principal y no contener instrucciones de intercambios
explicitos.

Programacion de la tarea principal:
Desde una tarea principal (maestra o rapida), se pueden controlar los sucesos:

» mediante las instrucciones MASKEVT() y UNMASKEVT() (consultese el apartado 1.5-6
seccion B), las llamadas se memorizan durante el enmascaramiento,

* mediante el bit %S38 de validacién/anulacion de tratamientos de sucesos, las
llamadas se pierden durante la anulacion.
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Programacion 5

5.4 Modos de funcionamiento

Eltratamiento de los modos de funcionamiento se describe en el apartadol.4, seccion A.

rearranque en frio : los parametros de ajuste iniciales reemplazan los parametros
actuales (salvo cuando %S0 se pone a 1 mediante consola o programa, en ese caso
los parametros de los médulos de las entradas/salidas se guardan en su valor
actual),

rearranque en caliente : los parametros de los médulos de las entradas/salidas
guandan sus valores actuales,

RUN/STOP: por paso a STOP del autémata,

Las salidas se ponen en reposicion (1), las entradas se actualizan.
El Grafcet se mantiene en la situacion actual.

Los sucesos se pierden.

%S8: el bit de sistema sélo se dirige con el TSX 37, permite verificar el cableado de
las salidas:

- %S8 = 1. las salidas se fuerzan a 0,

- %S8 = 0: las salidas se modifican con el terminal.

parada por tarea (punto de parada) : las salidas asociadas a la tarea pasan a
reposicion (TSX 57),

%S9: este bit de sistema provoca en funcionamiento normal, el paso de las salidas
en modo reposicion (1).

%SWS8: control de adquisicion de las entradas de las tareas:
Permite anular la fase de adquisicion de las entradas de cada tarea:
%SW8:X0 = 1 anulacion en la tarea maestra

%SW8:X1 = 1 anulacion en la tarea rapida

%SW9: control de la actualizacion de las salidas de las tareas:
Permite anular la fase de actualizacién de las salidas de cada tarea:
%SW9:X0 = 1 anulacion en la tarea maestra

%SW9:X1 = 1 anulacién en la tarea rapida

(1) Modo de reposicion de las salidas:
* mantenimiento del valor en curso,
« reposicién en un valor dado segun la configuracion seleccionada (por defecto = 0)
para el TSX 57,
¢ reposicion a 0 para el TSX 37.
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5.5  Tratamiento de las fallas de las funciones especificas por
programa

Las fallas pueden tratarse desde el programa: se proponen los siguientes objetos:

* %S10:

- TSX 37: este bit sistema indica si se detect6é una falla de entradas/salidas en el
bastidor principal o en el bastidor de extension,

- TSX 57: este bit sistema indica si se detect6 una falla de entradas/salidas en uno
de los bastidores o enel bus FIPIO.
La lectura del bit de sistema %S4i (i: nimero de bastidor) indica si existe una falla
en el bastidor i.
Cada bit del grupo de palabras %SW128 a %SW143 es significativo del estado
del punto de conexién. La presencia de un bit a 0 indica la aparicion de una falla
de punto de conexion (con%SW128:X0=direccién 0 ... %SW143:X15=direccién 255).

* 90S16: este bit sistema indica si se detectd una falla de entradas/salidas en la tarea en curso.
* %S118: este bit sistema indica si se detecté una falla general de entradas/salidas
FIPIO (en TSX 57).

* %S119: este bit sistema indica si se detecté una falla de entradas/salidas
(enTSX 57).

* %Ixy.MOD.ERR: este bit sistema indica si se detectd una falla de entradas/salidas
en el modulo situado en la posicién y del bastidor x (1).

* %lIxy.i.ERR: este bit indica si se detectd una falla de via en la via i del médulo situado
en la posicion y del bastidor x (1).

* %SW16: esta palabra de sistema indica una falla de didlogo en FIPIO entre el
procesor y un modulo de entradas/salidas desviado en la tarea en curso
(en TSX 57).

* %SW126 a %SW143: cada bit de este grupo de palabras es significativo del estado
del punto de conexion. La presencia de un bit a 0 indica(en TSX 57).

Para obtener un nivel de detalles adicional, es posible efectuar mediante programa
la lectura explicita de las palabras de estado:
Ejemplo:
* %MWxy.MOD.2: palabras de estado del médulo
* %MWxy.i.2: palabra de estado de la via
y siguiente
* %S39:

Saturacién en el tratamiento de sucesos. El sistema pone este bit a 1 para sefialar
a la aplicacion que se han perdido uno o varios sucesos por saturacion de la fila de
espera.

(1) Para el TSX 37, s6lo es posible un Unico bastidor. El direccionamiento del bastidor (0) no
aparece, solo figurara la posicién y en el bastidor.
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Capitulo 6

6 Anexos

6.1 Palabras de estado (o0 de status)

Los bits de las palabras de estado agrupan un conjunto de informaciones sobre el
estado de funcionamiento del médulo (o de la via):

Falla al nivel del médulo %MWxy.MOD.2: Xj

Bit Funcién Sign ificado
0 Maodulo defectuoso Falla interna, moédulo fuera de servicio
1 Falla funcional Falla: procesamiento, via en falla o de

aplicacion (la funcion especifica no acepta
uno de los valores de control, ajuste o
configuracion).

2 Falla de bloque terminal Bloque terminal no conectado al médulo.

3 Autotest en curso

4 Reservado

5 Falla de configuracién El médulo presente no es el declarado en la
material o de programa configuracion.

6 Médulo ausente

Reservado

Falla al nivel de la via %MWHxy.i.2: Xj

Bit Funcion Sign ificado
0 Falla externa (1)
1 Falla externa (1)
2 Falla bloque terminal Bloque terminal no conectado al moédulo.
3 Falla externa (1)
4 Falla interna Médulo fuera de servicio, ausente o
autocomprobacién en curso.
5 Falla de configuracion El médulo presente no es el declarado en
configuracion.
Falla de comunicacion Falla de intercambio UC-mdédulo (TSX 57)
Falla de aplicacion Falla de parametros de configuracion de la

funcién especifica

(1) La interpretacion de cada uno de los 3 bits depende de la funcion especifica (ejemplo: el bit
0 corresponde al desbordamiento de la gama en el caso de la funcién analdgica)

Nota:
» Los demas bits de palabra de estado de nivel de la via de rango 2 o de las demas palabras
de estado de nivel de la via son relativas a cada funcion especifica.

* En el caso de las entradas/salidas desviadas FIPIO, comprendidas en un médulo de base
seguidas de un moédulo de extension, solo la palabra de estado del médulo de base es
significativo y accesible. Su byte de peso débil se ve afectado en el médulo de base, su byte
de peso fuerte se ve afectado en el médulo de extensién.
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6.2 Impresion de los parametros de modulos de entradas/salidas

El editor de documentaciéon permite imprimir para cada médulo o interfaz integrada

los simbolos y parametros asociados a las diferentes entradas o salidas.

En la aplicacion del navegador, hacer doble clic sucesivamente en los siguientes

iconos:

Estacion, carpeta, carpeta Estacion, Configuracion, Configuracion material, Configu-
racion de los acopladores, y a continuacion Parametro de los acopladores. Seleccionar

después el comando Archivo/imprimir

Ejemplo: Médulo TSX AEY 1600

TSX AEZ 1600 [Bastidor o posicion 4]

Identificién del médulo

Posicion: 4 Simbolo :

Parametros comunes

Parametros de las vias

Via Simbolo Gama Escala Min Max

0 0..10v User 0 100

1 0..20mA %.. 0 10000
2 4..20mA %.. 0 10000
3 +-10V %.. -10000 100000
4 +-10V %.. -10000 100000
5 +-10V %.. -10000 100000
6 +-10V %.. -10000 100000
7 +-10V %.. -10000 100000
8 +-10V %.. -10000 100000
9 +-10V %.. -10000 100000
10 +-10V %.. -10000 100000
11 +-10V %.. -10000 100000
12 +-10V %.. -10000 100000
13 +-10V %.. -10000 100000
14 +-10V %.. -10000 100000
15 +-10V %.. -10000 100000

Tipo: Entradas Verificacion presencia blog.term.

Ref. comercial: TSX AEY 1600  Designacién: 16ENT.ANA.HAUT NIVEAU

: activo

Filtrado Tarea

O O O O O O O O O O O oo NN

MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
MAST
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Capitulo 7
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Capitulo 1

1 Configuracion de la funcién especificaTON

1.1  Introduccién

Antes de crear un programa de aplicacion, se aconseja definir el contexto de
funcionamiento fisico en el que el programa se ejecutara; es decir, el tipo de
procesador, los moédulos situados en cada posicion y los parametros de las vias
relativas a cada maédulo.

Nota:

Es posible crear el programa de aplicacién antes de la configuracion fisica para que éste no esté
vinculado a cierto tipo de hardware. Para que el autémata pueda ejecutar el programa, sera
sin embargo necesario definir la configuracion fisica.

Cada via de E/S TON tiene parametros predeterminados que pueden modificarse
individualmente o por grupos de vias, segun el tipo. Para este propdésito, el programa
PL7 Micro propone la herramienta de configuracion  que satisface esta necesidad:

e 0 en modo local,
« 0 en modo conectado; en este caso la modificacion se limita a ciertos parametros.

En el funcionamiento conectado de la aplicacién, se propone también una funcién de
depuracién que permite:

« visualizar el estado de las vias y sus parametros,

< modificar el estado de las vias (forzado, puesta a 1, puesta a 0),

e acceder al diagndstico del médulo.
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1.2  Notas sobre el editor de configuracion

1.2-1 Acceso al editor de configuracion

Desde la navigateur application seleccione y haga clic sucesivamente sobre Estacion
y Configuracion, y haga doble clic en el icono "Configuracion Hardware ".

= Navegador de aplicacion M=] E3
(=143 ESTACION
Ea Canfiguracidn
i1 B Confiquracicn hardware

el Configuracion softwars
E} Configuracicn de objetos Grafoet
[—]a Frograma
-] TareataasT
-] TareaFasT
-[j Sucesos
[-{_7] variables

{:l Tablas de animacidn

[]--{:l Carpeta

{:l Pantalla de explotacian

Si la navigateur application no esta desplegada:

 haga clic sobre el icono navigateur application =

0 seleccione el boton Herramientas/Navegador de aplicacion
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Configuracion de la funcién especifica TON

1

1.2-2 Seleccién de los moédulos

Se efectlia haciendo doble clic sobre la posicion del médulo que se va a configurar
(por ejemplo, la posicion 5). Aparece el cuadro de diadlogo del ejemplo siguiente:

Agregar un modulo

Familia: Madulo: E
Contaje 1.5 | [TSXAEZ 414 4 ENTR. ANAL_ DIF. 16BITS
Fun. analdgica 1.5 | |TSXAEZ 801 8 ENTRADAS AMALOG. +-10v
TodooMada 1.5 | |TSXAEZ 802 8 ENTRADAS ANALOG. 0-20MA

TSX ASZ 200 2 SALIDAS ANALDG.

TSX ASZ 401 4 SALIDAS ANALDG. +10V

En el campo Familia, se selecciona la familia "Todo o Nada";

Modulo, se selecciona la referencia del médulo, (por ejemplo, TSX DMZ 28D

Después de validar con Aceptar ,

el médulo se declara en su(s) posicion(es); é

aparece sombreada y contiene la referencia del médulo.

Ejemplo:

rchive Edicidn

|0I=

Ts 3722 o [[] [

‘
N
"
4

PLY Hicrp £3in nombred . -

@llll ﬁ---

Uer Apli Autdmata Debug Opciones Ventana

0 1]
TSX
3722

oo Q0

a—w ~2 000

TSH DMZ 280T 16E 24w CC+125 054 BLTER

[LOCAL T [E=vs [MODIF | [

Los modulos instalados en el emplazamiento 1 de las bases TSX 37-10:

luego, en el campo

).
sta

Referencia base autémata

Referencia del moédulo E/S TON en la posicion 1&2

TSX37-10028AR1

TSXDMZ28AR

TSX 37-10 028DR1

TSX DMZ 28DR

TSX 37-10 128DR1

TSX DMZ 28DR

TSX 37-10 128DT1

TSX DMZ 28DT

TSX 37-10 128DTK1

TSX DMZ 28DTK

TSX 37-10 164DTK1

TSX DMZ 64DTK
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1.2-3 Acceso a la definicion de los parametros de las vias de un médulo TON

Se efectlia haciendo doble clic en una de las posiciones del médulo. En el caso de
un modulo de formato estandar que ocupe dos posiciones, al hacer doble clic en la
posicion alta aparece la pantalla de definicion de parametros de las vias de entrada,
y, al hacerlo en la posicion baja, la pantalla de definicién de parametros de las vias
de salida.

Ejemplo:
fArchivo Edicidn Uer Apli Autdmata Debug Opciones Ventana
?
(] = EEOD
TSX 3722 3]
i 0 E BN ENE
: TSE
L 3722
Q
= Q
o
i c
M H
i m
: 7 1 \[9 @ [m
TSH DMZ 3807 16E 24vCC+125 058 BLTER LOCAL [ o=vs MODF | ]
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Capitulo 2

2 Definicion de los parametros de vias de un médulo de EE/SS TON

2.1 Presentacion

A las vias de entrada o de salida de un médulo de E/S TON se asignan parametros
de configuracion que pueden ser visualizados y modificados:

 asignacion de las vias a una tarea,

 tiempo de filtrado de las vias de entrada,

« modo de retorno de las salidas en caso de fallo,
« tipo de reactivacion de las salidas,

* etc.

Se accede ala pantalla de definicion de parametros de las vias de un médulo haciendo
doble clic en dicho médulo en la pantalla de configuracion (véase el parrafo 1.2-4).
Las vias reciben una configuracion predeterminada, si no hay modificacion de los
parametros.

2.1-1 Parametros predeterminados

En el siguiente cuadro se indican los parametros predeterminados de cada uno de los
madulos.

Refergncias Entradas Salidas EE/SS
de médulo Tiempo| Tipo Filtrado | Modo Reactivacion Asign. | Control
de de 50/60 HZ retorno de [de de tarea| predet. de
filtrado | l6gica salidas salidas aliment.
TSX DMZ 64DTK|4ms - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DMZ 28DTK [4ms - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DMZ 28DT |4ms - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DMZ 28DR |4ms positival - retorno a 0|- Mast activado
TSX DMZ 28AR |20 ms |- 50 Hz |retorno a O|- Mast activado
TSX DEZ 32D2 |4ms - - - - Mast activado
TSX DEZ 12D2K |4ms |- - - - Mast activado
TSX DEZ 12D2 |4ms positiva| - - - Mast activado
TSX DEZ 08A4 |20 ms |- 50 Hz |- - Mast activado
TSX DEZ 08A5 |20 ms |- 50 Hz |- - Mast activado
TSX DSZ 32T2 |- - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DSZ 32R5 |- - - retorno a 0f- Mast activado
TSX DSZ 08T2K |- - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DSZ 08T2 |- - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DSZ 04T22 |- - - retorno a O|programada | Mast activado
TSX DSZ 08R5 |- - - retorno a 0|- Mast activado
TSX DPZ 10D2A |4ms |- - - - Mast activado
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2.2 Visualizacion de los parametros de vias

Esta pantalla contiene la designacion del mddulo seleccionado y muestra sus
pardmetros configurados. También permite acceder a la funcion de modificacion de
los parametros (véase el subcapitulo 2.3) o al modo de depuracion
(véase el capitulo 3).

1 —[ [l 75X DMZ 64DTK [ENTRADAS: POSICION 01] H=1 3
2 I: [Configuracien - Faite: Entradas -
~ Designacion: 32E 24V¥CC+325 0,14 CON
3
o ¥ia Simbolo Supervision alim. Tarea Filrado Funcién = u
i ¥ aetiva MAST r|4ms -
1 i Almacenamiento 3 i
2
3
4 4ms =1
5
[}
7
3 MAST = [4ms = RURISTOP
E]
4 10 5
1
12 4ms =l
13
14
15 5

1 Esta franja contiene la referencia y la posicion del médulo en el automata.

Este &rea de comandos muestra:

¢ el modo de funcionamiento actual (modo Configuracién ) y permite, en modo
conectado, seleccionar el modo Comprobacion (Debug) en un cuadro de lista
desplegable;

« eltipo de vias (entradas o salidas ) visualizados en la pantalla para los médulos
mixtos de formato estandar. Este cuadro de lista desplegable permite mostrar:
- bien la parte de entradas de un moédulo mixto de entradas/salidas,
- bien la parte de salidas de un moédulo mixto de entradas/salidas;

¢ laposicién de las vias (impares o pares) de los médulos de 32 entradas o salidas
de formato normal.
Con este cuadro de lista desplegable se puede visualizar:
- bien la parte impar de un médulo de 32 entradas o salidas (parte superior),
- bien la parte par de un médulo de 32 entradas o salidas (parte inferior).

3 Este area de nivel "'médulo” contiene una designacion abreviada del médulo (por
ejemplo, 32 entradas 24VCC + 32 salidas estaticas 0,1A con conexion HE10).
Para ciertos modulos, proporciona informaciones complementarias, tales como:
« el tipo de entrada (l6gica positiva 0 negativa) para el médulo de entradas

TSX DEZ 12D2 o la parte entradas del modulo mixto TSX DMZ 28DR. Dos
botones de control permiten modificar el tipo de entrada: logica positiva
(predeterminada) o légica negativa .
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

i T5X DMZ 28DR [ENTRADAS: POSICION 09] |_ (O] x|
Configuracion i IF'arts Entradas 'I

Designacion: 16E 24VCC+125 REL BLTER
"Tipo de entrada

&+ Légica positiva
L Sink. Source

" Légica negativa

« lafrecuencia de red (50 o 60 Hz) para los moédulos de entradas TSX DEZ 08A4
y TSX DEZ 08 A5 o la parte correspondiente a entradas del médulo mixto
TSZDMX28AR. Hay dos botones de control que permiten modificar la frecuencia:
50 Hz (predeterminada) o 60 Hz.

i 75X DMZ 28AR [ENTRADAS: POSICION 07] | _[O] |
Configuracian - IF‘ane Entradas 'I

Designacidn: 16E 115WCA+125 RELBLTER
Red
< EOHz
" BOHz

el modo de retorno de las salidas en caso de fallo para todos los médulos de
salidas (de semiformato y estandar), o para la parte de salidas de los moédulos
mixtos: Retorno a 0 (predeterminado) o Conservacion del estado . Hay dos
botones de control que permiten modificar el modo.

[ TSX DMZ 28AR [SALIDAS: POSICION D8] H[=] E3
Configuracidn A Parte Salidaz 'I

Designacidn: 16E 115%CA+125 REL BLTER
oda retomo tras falla
* Felomo al
1~ Conservacisn estado

el modo de reactivacion de las salidas depués de una disyuncién para todos
los médulos con salidas estaticas (de semiformato y estandar) o la parte de
salidas de los mdédulos mixtos con salidas estaticas: Programado
(predeterminado) o Automatico . Hay dos botones de control que permiten
modificar el modo seleccionado.

Bl 15X D 8DT [SALIDAS: POSICION 02] [_[O]x]
Configuracidn hd Parte Salidas 'I
Designacidn, 16E 24YCC+125 0,54 BLTER
Modo retomo tras falla Reactivacian tras cortocicuito
& Retomo al ¢ Programada
€ Conservacion estado  Automética
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4

Este area de nivel "via" indica los parametros configurados para cada via del
maodulo:

via Simbolo Supervision alim. Tarea Filtrado
[ F activa MAST >ltms
1
z toal
3 FO Sucesa 1
4 4 m: =l
5
6
7
g MAST =[+m: =] RUMISTOR
]
10
11
12 tms =l

13
14
15

e Via: nimero de la via de entrada o de salida.
 Simbolo: simbolo definido por el usuario en el editor de variables y asociado al
objeto lenguaje de la via. Si la via no tiene ninglin simbolo asociado, este campo
esta vacio.
« Control predeterminado de alimentacion: permite desactivar el control
del captador de tension o preaccionador de un médulo de EE/SS.
Asimismo, se puede modificar el control aplicando WRITE-CDM a la ayuda (ver
cap. 4. 3-2).
Atencion: la desactivacion de este control puede acarrear problemas de
seguridad en los usuarios de la aplicacion.
 Tarea: indica la tarea (MAST o FAST) a la que se ha asignado el grupo de vias
correspondiente (tarea predeterminada: MAST ). Este parametro es modificable.
Las vias se asignan a una misma tarea por grupos de 8, salvo el ultimo grupo, si
éste contiene un nimero de vias inferior a 8.
Nota: Cuando haya un grupo de vias asignado a "Ninguna" tarea, esas vias no

seran intercambiadas por el sistema de entradas/salidas. Esto sirve, por ejemplo,
para que no repercutan en la aplicacion los fallos de alimentacion externa

correspondientes a grupos de vias no utilizados.

« Filtrado: se visualiza Unicamente para un médulo de entradas (de semiformato
o de formato estandar) o para la parte de entradas de un médulo mixto. Indica el
tiempo de filtrado asignado a un grupo de cuatro vias consecutivas (tiempo
predeterminado: 4ms). Este tiempo puede modificarse de 0,1 ms a 7,5 ms por
incrementos de 0,5 ms.

Es el cuadro de lista desplegable que permite modificar este tiempo de filtrado.
Nota: Si se han definido los parametros de una via como contaje/descontaje
"codificador incremental” en una de las cuatro primeras entradas de un médulo
situado en la posicion 1, el tiempo de filtrado de las cuatro entradas se fija a 0,1 ms.

« Definicion de parametros:  se completa Gnicamente para ciertas vias de entrada
o salida del médulo situado en la posicion 1y 2. Indica la funcién asignada a la
via (entrada para almacenamiento de estado, de eventos, de contaje, de RUN/
STOP; salida de ALARMA). Entradas y salida a las que se refiere: %I1.0, %I1.1,
%I1.2,%I11.3, %I11.8y %6Q2.0.0.

Un ascensor, presente Unicamente al definir vias de entradas o salidas de un
modulo TSX DMZ 64 DTK, permite mostrar en la pantalla el grupo de 16 vias
siguientes o previas.
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

2.3 Modificacion de los parametros de vias de entrada

2.3-1 Modificacion del tipo de entradas

Se efectla en la pantalla de configuracion de entradas mediante dos botones de

control que permiten definir el tipo de entradas utilizadas:

« entradas de légica positiva: Sink (comun de los captadores en + de la alimentacion),

e entradas de légica negativa: Source (comun de los captadores en - de la
alimentacion).

Estos botones de control se proponen Unicamente en la configuracion de los
modulos TSX DEZ 12D2 y de la parte entradas de los modulos mixtos TSX DMZ 28DR.
La configuracion se efectla globalmente para todas las entradas del modulo.

il T5% DMZ 28DR [ENTRADAS: POSICION 09] [0 <]
Configuiacian 'I Farte Entradas 'I

Designacién: 16E 244CC+125 REL BLTER
Tipo de entrada

ATEMCION: jEsta accidn implica la

" Légica posiiva modificacin de la 6 del I
. posician del cursor en la
Sink: -E Source

& Légica hegativa taristal

Atencién

La modificacion del tipo de entrada implica:

- la modificacion correspondiente de la posicion del conmutador situado en el
modulo,

- un cableado de entradas diferente segun su ldgica positiva (sink") o negativa
(source).

Nota:
Solo el modo local permite el acceso a la modificacion de tipo de entrada.

2.3-2 Modificacion de la frecuencia de red

Se efectla en la pantalla de configuracion de entradas mediante dos botones de
control que permiten adaptar las entradas alternas a la frecuencia de la red (50 o 60
Hz). Estos botones de control se ofrecen Unicamente en la configuracion de los
moédulos TSX DEZ 08A4 y TSX DEZ 08A5 y de la parte de entradas de los mddulos
mixtos TSX DMZ 28AR.

La configuracién se realiza globalemente para todas las entradas del médulo.

[l T5X DMZ 28AR [ENTRADAS: POSICION 07] M=l E3
Configuracion b IF'arle Entradas ‘I

Designacion; 16E 115V CA+125 REL BLTER
Fed
% 50Hz
£ BOHz
Nota:

Solo el modo local permite el acceso a la frecuencia de red.
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2.3-3 Maoadificacion de la tarea a la que se asocia la entrada

Se efectlia, en modo local, desde la pantalla de configuracion del médulo mediante
uno o varios cuadros de lista desplegable, segun el nimero de entradas del médulo.
Cada cuadro permite definir para un grupo de 8 vias consecutivas la tarea en cuyo
inicio se adquiriran estas entradas: tarea MAST, tarea FAST o Ninguna .

¥ia Simbolo Supervision alim. Filrado Funcion
0 R fetiva =l
1
2z
3
] =l
5
3
ki
8 MAST = [+ms =1 RUMISTOR
£l
10
1
12 4ms =
13
1
15

Observaciones

Si el moédulo contiene un numero de entradas que no sea multiplo de 8, el Gltimo
grupo constara de un numero de vias comprendido entre 1y 7.

Ejemplo: Para un médulo de 12 entradas, los grupos se constituiran del modo
siguiente: grupo 1: vias 0 a 7, grupo 2: vias 8 a 11.

Todos los grupos de vias de un médulo TON pueden ser asignados a "Ninguna"
tarea. Cuando se asigne un grupo de vias a "Ninguna" tarea, todos los grupos
de vias siguientes quedaran asignados a "Ninguna " tarea.
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

2.3-4 Modificacion del tiempo de filtrado de las entradas 24 VCC

Se efectla desde la pantalla de configuracion del médulo mediante varios cuadros
de lista desplegable, segun el nimero de entradas del médulo. Cada cuadro permite
definir para un grupo de 4 vias consecutivas los tiempos de filtrado. Estos tiempos
pueden variar de 0,1 ms a 7,5 ms por incrementos de 0,5 ms.

Esta funcionalidad se propone Gnicamente en la configuracion de las entradas de los
moédulos TSX DEZ 32D2/12D2 y TSX DPZ 10DA, o de la parte de entradas de los
modulos mixtos TSX DMZ 28DT/28DTK/28DR/64DTK.

¥ia Simbolo Supervision alim. Tarea Filtrado Funcidn
V¥ activa MAST =

MAST = [4ms =] FUMISTOP

Nota:

Tanto el modo local como el modo conectado permiten el acceso a la modificacion del tiempo
de filtrado.

2.3-5 maodificacion del control por falta de alimentacion

Serealiza apartir de la pantalla de configuracién del mdédulo mediante unacasilla
de verificacién que permite controlar el regulador de tensién de un grupo de 16
vias consecutivas.

Por defecto el control es activo (casilla no seleccionada).

¥ia Simbolo Supervision alim. Tarea Filtrado Funcidn

i ¥ Activa MAST

1

2

3

4 4ms =

5

6

7

g MAST = [4ms =] RUNESTOR
]

10

1

12 4ms =

13

14

15

Atencion: la desactivacion del control puede acarrear problemas de seguridad a los
usuarios de la aplicacion.
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2.4  Modificacion de los parametros de las vias de salidas

2.4-1 Modificacién del modo de retorno

Se efectlia en modo local o conectado desde la pantalla de configuracion de las salidas
mediante dos botones de control que permiten definir el modo de retorno de las salidas
si la aplicaciéon pasa a STOP:

e retorno a 0: las salidas se ponen a 0,
» conservacion del estado: las salidas permanecen en el estado anterior al STOP.

Estos botones de control se ofrecen en la configuracion de todos los médulos de salida
(de semiformato o de formato estandar) y de la parte de salidas de los modulos mixtos.

La configuracion se realiza globalmente para todas las salidas de un modulo de
semiformato o de la parte de salidas de un moédulo mixto. En médulos de 32 salidas
y de formato estandar, esta limitada a la posicién par o la posicion impar.

[l T5X DMZ 28AR [SALIDAS: POSICION 08] M=l 3
ICunfiguracién 2 IPalta Salidas 7

Designacién: 16E 115%/CA+125 RELELTER
Modo retomo tas falla
% Retomo a ()
" Cormervacitn estada

2.4-2 Modificacion del modo de reactivacion de las salidas

Se efectia en modo local o conectado desde la pantalla de configuracion de las salidas
mediante dos botones de control que permiten definir el modo de reactivacion de las
salidas después de una disyuncién de éstas.

e Automatica: la reactivacion se ejecuta automaticamente todos los 10 segundos
hasta que desaparezca el fallo.

» Programada: la reactivacion se ejecuta mediante un comando de la aplicacion del
autdmata. Para evitar la repeticion de reactivaciones proximas entre si, el modulo
garantiza automaticamente una temporizacion de 10 segundos entre dos
reactivaciones.

La reactivacion no tiene ningun efecto en una via inactiva o sin fallo.

Estos botones de control aparecen tinicamente en la configuracion de los médulos con
salidas estaticas TSX DSZ 32T2/08T2K/08T2/08T22, o de la parte de salidas de los
maédulos mixtos con salidas estaticas TSX DMZ 28DT/28DTK/64DTK.

La configuracién se realiza globalmente para todas las salidas de un médulo de semi-
formato o de la parte de salidas de un médulo mixto. En médulos de 32 salidas y de
formato estandar, esta limitada a la posicion par o la posicion impar.

[l T5X DMZ 28DT [SALIDAS: POSICION 02] M= =
Configuracién - Fate Saldas -

@ Retano a0

" Conservacidn estado

@ Programada

Designacicn: 16E 24YCC+125 0,54 BLTE
’V © Automética

"Mudu retomo tras falla

’— Reactivacian tras cortocircuito
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

2.4-3 Modificacion de la tarea a la que se asocia la salida

Se efectla desde la pantalla de configuracién del médulo mediante uno o varios
cuadros de lista desplegable, segun el nimero de salidas del médulo. Cada cuadro
permite definir, para un grupo de 8 vias consecutivas, la tarea al final de la cual se
actualizaran esas salidas: tarea MAST, tarea FAST, o Ninguna tarea.

Observacion

Cuando se asigne un grupo de vias a "Ninguna" tarea, todos los grupos de vias
siguientes quedaran asignados a ninguna tarea.

Via Simbolo Supervision ali. Filtado Funcién
] & Aetiva -l

1

2

3

+ =

5

&

7

8 MAST =lems = RUMISTOF
a

i

1t

1z Ams =l

12

14

185

Observacion

Si el mddulo contiene un nimero de salidas que no sea multiplo de 8, el ultimo
grupo consistira en un nimero de vias comprendido entre 1y 7.

Ejemplo: Para un médulo de 12 salidas, los grupos se constituiran del modo
siguiente: grupo 1: vias 0 a 7, grupo 2: vias 8 a 11.

2.4-4 maodificacion del control por falta de alimentacion

Se realiza a partir de la pantalla de configuracién del médulo mediante una casilla de
verificacion que permite controlar la tension preaccionadora de un grupo de 16 vias
consecutivas. Por defecto el control es activo (casilla no seleccionada).

¥ia Simbolo Supervision alim. Tarea Filuado Funcién

0 W tow ransT

1

F

3

4 4ms B2

5

5

7

) MAST = ]+ms =1 AUNISTOP
3

10

1

12 4ms =l

1

"

15

Atencién: la desactivacion del control puede acaerrar problemas de seguridad a
los usuarios de esta aplicacion.
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2.5 Parametros de las cuatro primeras entradas del médulo en
posicion 1

2.5-1 Nota

Las cuatro primeras entradas del médulo situado en la posicién 1 de un automata
(%I1.0 a %I1.3) pueden tener funciones diferentes segun la definicion de los
parametros efectuada en la configuracién. Cada una de las entradas puede
configurarse como:

e entrada normal (definicién predeterminada), o

* entrada con almacenamiento de estado, o

* entrada de eventos, o

 entrada de contaje (al maximo dos vias de contaje; cada una puede utilizar dos
entradas).

2.5-2 Acceso a la modificacion de los parametros de una via

El acceso a la modificacion de los parametros implica:
« visualizar en configuracion la parte de entradas o la posicion impar del médulo
situado en la posicién 1,
e presentar el area de didlogo 2 que permite definir los pardmetros de la via
seleccionada en el area de visualizacion 3.
La visualizacion de dicho cuadro de didlogo 2 se efectua:
- marcando la casilla de parametros 1 (estando seleccionada alguna de las
cuatro primeras entradas), o
- haciendo doble clic en una de las cuatro primeras entradas, o
- seleccionando la opcién Parametros del mena Ver, o
- mediante la tecla <INTRO> estando el cursor en alguna de las cuatro entradas.

TSX DMZ 64D TK [ENTRADAS: POSICION 01] =10(x] I
Configuraciin - Parte Enfradas -
[ Designacion: 326 24¥CC+325 0,14 COI
¥ia ‘Simbolo Supervision alim. Tarea Filuado Y Funcion de la via 3 <]
0 W Ao MesT  wlams =l
1
2 | = N
| s | (7
| 4ms
3 i | € Hormal
5
5 c estado D
z MAST [ (L | RUNSTOR © Almacenamients estado 1 2
10 & Tiatamienio de sucesd
1
|12 | ams = ¥ fscendente
e I Descendents
15 s =
s | = e [

La seleccion de una de las cuatro primeras vias (0 a 3) en el area de visualizacion
3 permite acceder a la modificacién de sus parametros en el area de didlogo 2 que
indica el nimero de la via seleccionada de modo dinamico (por ejemplo,
Parametros via 0 ), asi como los diferentes parametros posibles para la via.
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

2.5-3 Definicion de los parametros de vias
El area de dialogo 2 permite asignar a cada via (de 0 a 3) una funcion

1Z 64DTK [ENTRADAS: POSICION 01]

Configuracion = Parte Ertradas [~

~ Designacién: 32E 24VCC+325 0,1A CI

[_[o[x]

¥ia Simbola lim. Tarea Filtrado Funcién de la via 2 x|

o MasT el ems

'
2 | = N

3 Gir

f ims

5 © Normal

e

| & Amacenamierto sstado 0
= [peeT o = FUMISTOR £ Amacenamierto catada 1

m € Tretamiento de suceso

i
| 12 | 4ms =l = | fscendents
. I Descenderie

1
e =l £vi o]

* Normal
La entrada se configura como entrada "normal”; es la funcion predeterminada.
» Almacenamiento de estado

Esta funcion permite aceptar un impulso de duracién corta (inferior a un tiempo de
ciclo del automata) para tratarlo en el ciclo siguiente.

El impulso se acepta al cambiar de estado de entrada. El cambio puede ser:

- un paso del estado 0 al estado 1,

- un paso del estado 1 al estado 0.

Segun el tipo de almacenamiento deseado, se activa uno de los botones de control:
- Almacenamiento estado 1: el impulso almacenado serda un impulso de "1"
(estado 0 -> estado 1),
- Almacenamiento estado 0: el impulso almacenado serd un impulso de "0"
(estado 1 -> estado 0).

Nota
Tanto el modo local como el conectado permiten el acceso al almacenamiento de estado.

¢ Tratamiento de eventos

Esta funcién permite aceptar eventos para asegurar su tratamiento inmediato
(tratamiento con interrupcion). El tratamiento de eventos se efectiia en el flanco
ascendente (0 =-1) o descendente (1-+0) de la entrada asociada.

Las entradas asi configuradas se asocian a un nimero de tratamiento de eventos
(Evti).

Se activa el boton de control "tratamiento de eventos ", que marca automaticamente
la casilla "Ascendente "; en este caso, el tratamiento se efectia en el flanco
ascendente del impulso (estado 0 = estado 1). Si se desea un tratamiento en el
flanco descendente del impulso (estado 1 = estado 0), se selecciona la casilla
"Descendente ".
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Se define un nimero de tratamiento "Evti" :
-i=1a8enelautémata TSX 37-10,
-i =0 a 15 en el autbmata TSX 37-21/22.

Nota:
Tanto el modo local como el conectado permiten pasar al tratamiento de sucesos.

» Contaje TON

A partir de estas cuatro entradas, es posible realizar un maximo dos vias de contaje
independientes, configurables segun una de las funciones especificas siguientes:
- contaje,

- descontaje,

- contaje/descontaje con o sin discriminador de sentido de marcha.

Asignacion de las entradas a las vias de contaje:

- las entradas %I1.0 y %I1.1 se asignan a la via 0,

- las entradas %l1.2 y %l1.3 se asignan a la via 1.

Estas funciones se configuran en pantallas de definicion de parametros a las que
se accede activando el botén:

- "Contador 0 " si la entrada TON seleccionada es 0 o0 1,

- "Contador 1 " si la entrada TON seleccionada es 2 o 3.

Notas:
El contador 1 puede crearse Unicamente si existe el contador O.
Soélo el modo local permite pasar al contaje TON.

La configuracion de las "funciones especificas de contaje” se describe en el apartado H -Funcién
especifica de contaje - de este manual.
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Parametros de las vias de un modulo de E/S TON 2

2.6  Parametros de laentrada RUN/STOP, salvaguarda de programay
%MW de la salida Alarma

e Entrada RUN/STOP
Laentrada TON (%I1.8) puede asignarse ala funcion RUN/STOP que permite activar
(RUN) o detener (STOP) la ejecucion del programa de aplicacion.
Nota:
La puesta a STOP por la entrada fisica %I11.8 es prioritaria respecto a un comando de puesta
a RUN que proviene de un terminal o de una red.

e Entrada de salvaguarda del programa y de los %MW
Puede asignarse la entrada TON (%I1.9) a la funcién de salvaguarda del programa
y de los %MW. Coincidiendo con el flanco ascendente de esta entrada, peticion de
transferencia RAM = FLASH EPROM del programa de aplicacién y de los %MW.

e Salida Alarma
La salida TON (%Q2.0) puede asignarse a la funciéon Alarma. En el funcionamiento
normal (autémata en RUN), esta salida esta en el estado 1 y pasa al estado 0 al
aparecer un fallo de bloqueo.
Para que la(s) entrada y/o salida pueda(n) realizar estas funciones, es
necesario configurarla(s).

Enla pantalla de configuracion, un doble-clic sobre la posicion 0 muestrauna pantalla
de definicion de parametros que permite configurar la entrada %I1.8 como entrada
RUN/STOP vy la salid= 0~402.0 como salida Alarma.

=| T5X 3722 [RACK 0 POSICION 0] M =

Configuracién (2]

|'Designaci6n: PROCESADOR 3722

[ Aplicacién [ Tareas

M MAST
Nombre: STATION "
@ Ciclica
ersion 3 Periddica

D Proteccidn

Watchdog:

[ Modo-de-marcha FERST

| I~
[] =11.£ RuniStop ‘piiodo:
%020 alarmal
5620 aiaima wadondos:

|| [J =11.9 Guardado del programa y de |

"oz primeros xMwi 7

[ Arranque automitico en Run

[ Tarjeta de memoria

& Puesta a cero %MWi en
reanudacion en fiic

Para que esta entrada se configure como entrada RUN/STOP, se selecciona la casilla
"%I11.8 RUN".

Para que esta entrada se configure como entrada de Salvaguarda del programay de
los %MW, se selecciona la casilla "%I1.9 Guardado del programa y de los primeros
%MWi" .

Para que esta salida se configure como salida Alarma, se selecciona la casilla "%I1Q2.0
Alarma".
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2.7 Validacion de la configuracion

2.7-1 Validacion después de la modificacion

Después de modificar parametros de configuracion de las vias de un mddulo, es
necesario validar la nueva configuracion para poder salir de la funcién. Hay varias
posibilidades:

1 Valide en la barra de herramientas

haciendo clic sobre el icono correspondiente.

2 Salga de la funcién sin validar los Cierre
parametros: aparece un cuadro de
d|é|ogo que permlte Va“dar |a nueva ® i Confirma |a reconfiguracion global?

configuracion.
Mo | Cancelar |

3 Despliegue el menu Edicion de PL7 Micro y seleccione Validar .

2.7-2 Reconfiguracionglobal

Después de modificar todos los parametros de configuracion de las vias de cada
médulo, es necesario realizar una reconfiguracion global para poder salir del editor
de configuracién. Al cerrar el editor, aparece un cuadro de didlogo que permite
confirmar la reconfiguracion global.

il Configuracién =10] %]

[z vaa. -] [0 &2 &

o Pl T

=
2 | o : o
c sl ¢ Confirma la reconfiguracion global?
o 2
: c
ia m - Mo | Cancelar |
® | 51
= L] 1] ] L | I

2/14



Capitulo 3

3 Funcién especifica de comprobacion

3.1 Presentacion

Cada mdédulo puede acceder a esta funcién de comprobacion desde la pantalla de
visualizacion de los parametros de vias (véase el parrafo 2.2) a condicion de que el
autdmata esté en modo conectado. La pantalla de comprobacién se visualiza:

« 0 desde el cuadro de didlogo desplegable 1 que permite acceder alternativamente

a la funcién Comprobacion y Configuracién de los parametros,

» 0 desde el menu Ver del programa PL7 Micro y el comando Comprobacion .

La funcion de comprobacién permite visualizar en modo conectado los parametros de
todas las vias del médulo (simbolo, estado, ...) y, en caso de fallo, acceder al
diagnostico del médulo y de la via seleccionada.

il 75X DMZ 64D TK [ENTRADAS: POSICION 01] | (3] x]
l - Configuracidn 'I IF’arle Entradas i

Configuracion

D epuracitn

3.2 Descripcion de la pantalla de depuracion

Esta pantalla contiene la designacion del modulo seleccionado y visualiza el estado
de sus vias. También permite acceder al diagndstico del médulo en caso de fallo y
proceder a ciertas acciones en las entradas/salidas, por ejemplo:

» forzado/cancelacién de forzado del valor de entrada o salida,

* Set/Reset de una salida,

e efc.

ol |
Faile Salidas ~1 2
i~ Designacidr: 32E 24¥CC+325 0,14 CON
Reactivacién | Cancel dobel deforzads | [@] piag.
= = = Comandos via 4 =]
L) Simbolo Estado Retorno Funcidn 2| mm=_ s
? ALERA Forzada——
i Fd4 Forzara 0
5 [
3 0 5
i ] FE  Cancelar forzado
] [
3 [] ERR
4 1] o ERR Escitrs————————————
11 [ ERR
7 1z [ ERR F7 $
t [ ERR
1 [ ERR Fa Reset | 6
15 o ERR = — 1
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Esta banda contiene la referencia del médulo y su posicion en el autémata.

Este 4rea de comando contiene:

» el modo de funcionamiento actual (modo Debug o Comprobacion )y permite
seleccionar en el cuadro de lista desplegable el modo Configuracién

« el tipo de las vias visualizadas para los médulos mixtos (Parte entrada o Parte
salida) o la posicion de las vias empleadas, en el caso de los médulos de
32 entradas o 32 salidas (posicion par o impar). Es posible seleccionar, en un
cuadro de lista desplegable, el tipo de vias que se desea visualizar (entradas o
salidas, par o impar).

Este area de nivel "modulo” contiene una designacion corta del médulo
(p. €j.,16 E 24VCC LN - 12 S 0,5A BORN). Propone también
» dos o tres botones de control:
- Reactivacion: permite reactivar todas las salidas disyuntadas del médulo que
estén configuradas en reactivacion programada.
- Cancelacion global del forzado:  permite eliminar globalmente todos los
forzados del médulo.
- DIAG: permite acceder al diagndstico del modulo que esté en fallo, estado
indicado por el LED rojo incorporado al botén de acceso al diagndstico.

Este area visualiza en tiempo real el valor y el estado de cada via del médulo:

» Via: nimero de la via de entrada o de salida.

» Simbolo: simbolo definido por el usuario en el editor de variables y asociado al
objeto lenguaje de la via. Si la via no tiene ninglin simbolo asociado, este campo
esta vacio.

» Estado: valores de estado de las vias:

- 0 si la via esta en el estado 0,

- 1 silavia esté en el estado 1,

- FO si la via esté& forzada a 0,

- F1 silavia esta forzada a 1,

Nota: cuando se deja una pantalla de comprobacion con bits forzados, aparece un

mensaje para sefialarlo. Para eliminar los forzados , el operador debe regresar a la pantalla.
 Predeterminacion : predeterminacion de las vias indicadas por ERR.

* Retorno : un Stop de estado rojo indica el estadom de retorno de las salidas
(mediante un grupo de 8 vias). Se trata de un médulo de salidas (de medio formato
o de formato estandar), o de la parte de salidas en el caso de un médulo mixto.

Este area permite, al nivel de una via seleccionada y por medio de tres botones:
e Forzar a0 o0 a 1 una entrada o salida,

 Cancelar el forzado de una entrada o salida.

En una via forzada, no se efectlia ninguna actualizacion de final de ciclo mientras
no se cancele el forzado de la via.

Este area, accesible inicamente en modo de visualizacién de salidas, permite, al
nivel de una via seleccionada y por medio de dos botones:

 Escribir a 0 una salida (RESET),

e Escribiral una salida (SET).

En una via escrita, el programa de aplicacién efectuara una actualizacién normal
al final del ciclo.
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Funcion especifica de comprobacion 3

Caso particular del médulo situado en la posicion 1y 2

Puesto que se pueden asociar funciones especiales a ciertas entradas del médulo,
la pantalla contiene dos areas adicionales.

TSX DMZ G4DTK [ENTRADAS: POSICION 01] (=1 I
Dicpuracion - Farte Entradas -

i~ Designacidn: 32E 24vCC+325 014 CON

Cancel giobal deforzade | (@] piag

¥ia Simbolo Estado Falla Funcién =
o ERR ContajedDesoontae .
1 EFFR Contsje/Desoantse CForzada
2 [ ERR £ Suceso 0
F4 Forzar a0
s 0 ERR
5 0 ERR s
6 0 ERR
| i ERR
& o ERR RUNISTOR FE Cancelar forzado
3 [] ERR
10 [] ERR - -
11 [] ERR B
12 [ ERR 2
13 0 ERR 4 ol
|4 | [ ERR
15 0 ERR = e

1

1 Este area "Parametros” muestra las funciones especiales asociadas a las
entradas/salidas correspondientes.
Se pueden asociar las entradas y funciones especiales siguientes:
- entradas %I1.0 a %I11.3: funcién almacenamiento de estado, gestion de sucesos,
contaje, descontaje, contaje/descontaje,
- entrada %I1.8: funcion RUN/STOP,
- salida 9%Q2.0: funcién Alarma.

2 Este area de comando, accesible Unicamente si una "funcién especifica de
contaje" esta asociada a las entradas correspondientes, permite acceder a las
pantallas de comprobacion y ajuste de la "funcion especifica de contaje".

La descripcion y la utilizacion de estas pantallas se encuentran en el apartado
H - Funcién especifica de contaje - de este manual.
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3.3 Visualizacién del diagnéstico de modulo

Cuando ocurre un fallo de modulo, el indicador rojo integrado en el boton de control
DIAG se enciende. Una accion sobre el boton permite acceder a esta pantalla que
contiene los fallos del médulo, ordenadas segun su categoria: fallos internos, fallos
externos u otros fallos.

Diagndstico de médulo [ <]
Fallas interna: Fallas externa: Otras falla

Falla alimentacion externa

Aceptar

Lista de fallos de médulo

¢ fallos internos:

- médulo fuera de servicio,
« fallos externos:

- disyuncién de una salida (cortocircuito),

- fallo de alimentacion del sensor o del accionador,
» otros fallos:

- modulo ausente o desconectado.
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Capitulo 4

4 Bits y palabras asociados a la funcion especifica TON
4.1 Objetos de lenguaje asociados a las E/S TON

Un médulo de E/S TON configurado en una posicién dada genera automaticamente
un conjunto de objetos lenguaje que permiten programar y diagnosticar este modulo.

Objetos de intercambio implicito  (intercambio efectuado automaticamente en cada

ciclo de la tarea en la que las vias del médulo se configuran):

Bits:

* %Ix.i: bitsde vias de entrada. En el estado 1, indica paralavia de entradaidel médulo
en la posicion x que esta activa la salida del captador que controla la entrada.

* %Qx.i: bits de vias de salida. En el estado 1, indica para la via de salida i del médulo
en la posicién x que ésta esta activa.

* %Ix.i.ERR: bit de fallo de via. En el estado 1, indica un fallo de la via i del médulo en
la posicion x.

* %Ix.MOD.ERR: bit de fallo de médulo. En el estado 1, indica un fallo del médulo en
la posicién x.

Objetos de intercambio explicito  (intercambio mediante instrucciones):

Los objetos de intercambio explicito son utiles Unicamente en la programacion
avanzada de la funcién especifica. Véase el apartado F - capitulo 3 de este manual
para la explotacién de los intercambios explicitos.

Palabras:
* %MWx.MOD.2: palabra de estado (16 bits) del médulo, solo actualizado a solicitud.

Direccion Rango bit Significado

%MWx.MOD.2:X0 0 1 = Mddulo fuera de servicio

%MWx.MOD.2:X1 1 Reservada

%MWx.MOD.2:X2 2 Reservada

%MWx.MOD.2:X3 3 Reservada

%MWx.MOD.2:X4 4 Reservada

%MWx.MOD.2:X5 5 Reservada

%MWx.MOD.2:X6 6 1 = Mddulo ausente o desconectado

%MWx.MOD.2:X7 7 Reservada

%MWx.MOD.2:X8 8 1 = Disyuncion de una salida

%MWx.MOD.2:X9 9 1 = Falla de alimentacién captador o
accionador

%MWx.MOD.2:X10 10 Reservada

a e
%MWx.MOD.2:X15 15 Reservada
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* %MWx.MOD.3: palabra de control (16 bits) enviada al médulo a solicitud.
Se escribe mediante el programa de aplicacion o desde la pantalla de comprobacion
mediante el comando de reactivacion.

Moédulo de salida

Direccién Rango bit Sign ificado

%MWx.MOD.3:X0 0 1=Reactivacion de las salidas disyuntadas

%MWx.MOD.3:X1 a 3 la3 Reservada

%MWx.MOD.3:X4 4 1=Inhibicién del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias 0 a 15

%MWx.MOD.3:X5 5 1=Validacion del control predeterminado de
alimentacién externa para las vias 0 a 15

%MWx.MOD.3:X6 6 1=Inhibicién del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias 16 a 31

%MWx.MOD.3:X7 7 1=Validacion del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias 16 a 31

%MWx.MOD.3:X8 a 15 8alil5b Reservada

Médulo de entrada

direccién Rango bit Sign ificado

%MWx.MOD.3:X0 a 11 0all Reservada

%MWx.MOD.3:X12 12 1=Inhibicién del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias 0 a 15

%MWx.MOD.3:X13 13 1=Validacion del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias de 0 a 15

%MWx.MOD.3:X14 14 1=Inhibicién del control predeterminado de
alimentacion externa para las vias 16 a 31

%MWx.MOD.3:X15 15 1=Validacion del control predeterminado de

alimentacion externa para las vias 16 a 31
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Bits y palabras asociados a la funcion especifica TON 4

Objetos de configuracion  (accesibles en sdlo lectura)

Palabras:

* %KWx.MOD.r: palabras de 16 bits accesibles en sélo lectura. Cada bit corresponde
a un parametro de configuracion introducido mediante el editor de configuracion
(véase el parrafo 4.4).

Objetos bits sistema

¢ %S9: puesta a 0 de todas las salidas
Normalmente en el estado 0. Este bit puede ponerse a 1 desde el programa o el
terminal.
- Estado 1: tiene como consecuencia el forzado al estado 0 de las salidas del
autémata sin tener en cuenta la configuracién del modo de retorno.
- Estado 0: las salidas se actualizan normalmente.

* %S10: fallo de E/S
Normalmente en el estado 1. Este bit se pone a 0 cuando se detecta un fallo de
E/S en elautdbmata o en la extension (configuracion no conforme, fallo de intercambio,
fallo de hardware, fallo de alimentacion del captador o del accionador, disyuncién
de las salidas). El bit %S10 se pone a 1 al desaparecer el fallo.

* %S16: fallo de E/S relativa a la tarea
Normalmente en el estado 1. El sistema pone este bit a 0 cuando se detecta un fallo
de un médulo de E/S configurado en latarea. El usuario debe poner este bita 1. Cada
tarea efectlia la gestion de su propio bit %S16.

* %S49: reactivacion de las salidas estaticas disyuntadas
Normalmente en el estado 0. El programa o el terminal pone este bit a 1 para solicitar
una reactivacion (cada 10 segundos) de las salidas estaticas disyuntadas en todos
los mddulos de la configuracion.
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4.2  Direccionamiento de objetos

El direccionamiento de los principales objetos bits y palabras de moédulos de E/S se
define en el capitulo 1.2-2, apartado A.

Nota:

% 1, Q, M, K X, W ou D | X | |:| i | r
Signo Tipo de objeto |Formato Posicion N° via Rango
IEC1131 |l =entrada X = booleano x= NUmero i=0a127 |r=0a255
L Q = salida W = palabra de posicion o MOD o0 ERR

M = pal. internas |D = doble palabra |en los
K =constantes | racks _ _
internas —

Complementos

» Tipodeobjeto:
M: informacién de lectura o escritura intercambiada a solicitud de la aplicacion.
K: informacién de configuracién, disponible en sélo lectura.
Ejemplos: %MW2.0.2 , palabra de estado de la via 0 del modulo de E/S situado en
la posicién n°2.

e N°via:
MOD: via reservada para la gestion del moédulo y de los parametros comunes a las
vias que el moédulo soporta.
Ejemplo: %14.MOD.ERR, la informacién de fallo del modulo 4.

* Rango: permite localizar diferentes objetos del mismo tipo asociados a una misma
via.
Ejemplos: %MW?2.0.3, palabra de rango 3 de la via 0 del médulo de E/S situado en
la posicion n°2.
ERR: indica un fallo de médulo o de via.
Ejemplo: %I4.MOD.ERR, informacion de fallo del médulo 4,
%I4.3.ERR: informacién de fallo de la via 3 del mddulo 4.

El editor de variables
permite acceder a todos
los objetos asociados a
un madulo. Se
selecciona E/S enlalista
desplegable 'y la
posicion del médulo en
el area "Direccion de
modulo”. Todas las va-
riables asociadas a una
funcién especifica
pueden simbolizarse.
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Bits y palabras asociados a la funcion especifica TON 4

4.3 Lectura palabra de estado y escritura palabra de control

4.3-1 Lectura de la palabra de estado

LainstruccionREAD_STS %CHx.MOD permite en el mddulo de E/S lalectura explicita
de la palabra de estado asociado al médulo. Esta lectura tiene como consecuencia
la actualizacion de la palabra de estado %MWx.MOD.2.

La palabra de estado contiene las informaciones sobre el estado de funcionamiento
del modulo. Puede utilizarse para efectuar un diagnéstico por programa.

Nota

Un mddulo de tamafio estandar tiene dos palabras de estado (una por posicion).

Estructura
Lenguaje de contactos

%I3.2 Ejemplo:
| |_| READ STS %CHLMOD } READ_STS %CH1.MOD, lectura de las
- informaciones de diagnéstico general del
moédulo situado en la posicion 1. Esta
instruccién genera la actualizacion de los
datos de diagnéstico en la palabra
%MW1.MOD.2

Sintaxis: READ_STS %CH posicion médulo.MOD

4.3-2 Escritura de la palabra de control

La instruccion WRITE_CMD %CHx.MOD permite en el médulo de E/S la escritura
explicita de la palabra de control asociada al médulo.

Esta palabra %MWx.MOD.3 contiene el comando de reactivacion de todas las salidas
TON del médulo.

Estructura
Lenguaje de contactos
Ejemplo:

‘ %I1.2 %MW2.MOD.3:X0 || pyestaa 1 del bit 0 de la palabra de control
[ ] < ) %MWx.MOD.3, luego WRITE_CMD

%CH2.MOD para enviar al médulo el
contenido de la palabra %MWx.MOD.3

!
WRITE_CMD %CH2.MOD [

Sintaxis: WRITE_CMD %CH posicion médulo.MOD
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4.4 Anexo 1: Constantes de configuracion de modulos de E/S TON

4.4-1 Mddulos de entrada situados en la posicién 1

Palabra %KW1.MOD.0 Rango bit Significado
%KW1.MOD.0:X0 0 Valor de filtrado vias 0 a 3 (0,1ms a 7,5ms),
codificado en 4 bits:
%KW1.MOD.0:X1 1 0000 =0,Ams ... = e
%KW1.MOD.0:X2 2 0001 =0,6 ms 1110 =7 ms
0010 = 1ms 1111=75ms
%KW1.MOD.0:X3 3
%KW1.MOD.0:X4 4
%KW1.MOD.0:X5 ° Valor de filtrado vias 4 a 7 (0,1ms a 7,5 ms),
%KW1.MOD.0:X6 6 codificado en 4 bits
%KW1.MOD.0:X7 7
%KW1.MOD.0:X8 8
%KW1.MOD.0:X9 9 Valordefiltradovias8a11(0,1msa7,5ms),
%KW1.MOD.0:X10 10 codificado en 4 bits
%KW1.MOD.0:X11 11
%KW1.MOD.0:X12 12
%KW1.MOD.0:X13 13 Valor de filtrado vias 12 a 15 (0,1ms a 7,5
%KW1.MOD.0:X14 14 ms), codificado en 4 bits
%KW1.MOD.0:X15 15
Palabra %KW1.MOD.1 Rango bit Significado
9 g
%KW1.MOD.1:X0 0 Valor de filtrado vias 16 a 19 (0,1ms a 7,5 ms),
a codificado en 4 bits
%KW1.MOD.1:X3
%KW1.MOD.1:X4 4 Valor de filtrado vias 20 a 23 (0,1ms a 7,5 ms),
a codificado en 4 bits
%KW1.MOD.1:X7 7
%KW1.MOD.1:X8 8 Valor de filtrado vias 24 a 27 (0,1ms a 7,5 ms),
a
dificad 4 bit:
9%KW1.MOD.1:X11 11 codtficado en 4 bits
0 .
A)KWl.lZIOD.l.XlZ 12 Valor de filtrado vias 28 a 31 (0,1ms a 7,5 ms),
%KW1.MOD.1:X15 15 codificado en 4 bits
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Bits y palabras asociados a la funcion especifica TON 4

Médulos de entradas situados en la posicién 1 (cont.)

Palabra %KW1.MOD.2 Rango bit Sign ificado

%KW1.MOD.2:X0 0 0 = entradas Sink, 1 = entradas Source (1)

%KW1.MOD.2:X1 1 0=red 50 Hz, 1 =red 60 Hz (2)

%KW1.MOD.2:X2 y X3 Reservadas

%KW1.MOD.0:X4 4 0 = control predeterminado de alimentacién
externa activa (1=desactivada)para las vias de
entrada de 0 a 15

%KW1.MOD.0:X5 5 0 = control predeterminado de alimentacion

externa activa (1=desactiva) para las vias de
entrada de 16 a 31

%KW1.MOD.2:X6

a Reservadas
%KW1.MOD.2:X11
%KW1.MOD.0:X12 12 1 = discriminador sentido de marcha via contaje 0
%KW1.MOD.0:X13 13 1 = contaje en la via 0 (entradas O y 1)
%KW1.MOD.0:X14 14 1 = discriminador sentido de marcha via contaje 1
%KW1.MOD.0:X15 15 1 = contaje en la via 1 (entradas 2 y 3)

(1) no significativa si entradas de corriente alterna
(2) no significativa si entradas de corriente continua

Palabra %KW1.MOD.3 Rango bit Significado

%KW1.MOD.3:X0 0 1 = almacenamiento de estado 0 (via 0)
%KW1.MOD.3:X1 1 1 = almacenamiento de estado 1 (via 0)
%KW1.MOD.3:X2 2 1 = almacenamiento de estado 0 (via 1)
%KW1.MOD.3:X3 3 1 = almacenamiento de estado 1 (via 1)
%KW1.MOD.3:X4 4 1 = almacenamiento de estado 0 (via 2)
%KW1.MOD.3:X5 5 1 = almacenamiento de estado 1 (via 2)
%KW1.MOD.3:X6 6 1 = almacenamiento de estado 0 (via 3)
%KW1.MOD.3:X7 7 1 = almacenamiento de estado 1 (via 3)
%KW1.MOD.3:X8 8 1 = interrupcion en flanco ascendente (via 0)
%KW1.MOD.3:X9 9 1 = interrupcién en flanco descendente (via 0)
%KW1.MOD.3:X10 10 1 = interrupcién en flanco ascendente (via 1)
%KW1.MOD.3:X11 11 1 = interrupcion en flanco descendente (via 1)
%KW1.MOD.3:X12 12 1 = interrupcién en flanco ascendente (via 2)
%KW1.MOD.3:X13 13 1 = interrupcion en flanco descendente (via 2)
%KW1.MOD.3:X14 14 1 = interrupcién en flanco ascendente (via 3)
%KW1.MOD.3:X15 15 1 = interrupcién en flanco descendente (via 3)

417



4.4-2 Mddulos de entradas situados en la posicién x (x > 1)

Palabra %KWx.MOD.0 Rango bit Sign ificado

YKWx.MOD.0:X0 0 Valor de filtrado vias 0 a 3 (0,1ms a 7,5 ms),
%KWx.MOD.0:X1 1 codificado en 4 bits:

WKWXMOD.OX2 2 T e me
%KWx.MOD.0:X3 3

%KWx.MOD.0:X4 4

%KWx.MOD.0:X5 5 Valor de filtrado vias 4 a 7 (0,dms a 7,5 ms),
%KWxX.MOD.0:X6 6 codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.0:X7 7

%KWx.MOD.0:X8 8

%KWx.MOD.0:X9 9 Valor de filtrado vias 8 a 11 (0,1ms a 7,5 ms),
%KWx.MOD.0:X10 10 codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.0:X11 11

%KWx.MOD.0:X12 12

%KWx.MOD.0:X13 13 Valor de filtrado vias 12 a 15 (0,1ms a 7,5 ms),
%KWx.MOD.0:X14 14 codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.0:X15 15

Palabra %KWx.MOD.1 Rango bit

Significado

%KWx.MOD.1:X0
a
%KWx.MOD.1:X3

0

Valor de filtrado vias 16 a 19 (0,1ms a 7,5
ms), codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.1:X4
a
%KWx.MOD.1:X7

Valor de filtrado vias 20 a 23 (0,1ms a 7,5 ms),
codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.1:X8
a
%KWx.MOD.1:X11

11

Valor de filtrado vias 24 a 27 (0,1ms a 7,5 ms),
codificado en 4 bits.

%KWx.MOD.1:X12
a
%KWx.MOD.1:X15

12

15

Valor de filtrado vias 28 a 31 (0,1ms a 7,5 ms),
codificado en 4 bits.

4/8



Bits y palabras asociados a la funcion especifica TON 4

Médulos de entradas situados en la posicion x (x > 1)

Palabra %KWx.MOD.2 Rango bit

Significado

%KWx.MOD.2:X0

0

0 = entradas Sink, 1 = entradas Source (1)

%KWx.MOD.2:X1

1

O0=red 50 Hz, 1 =red 60 Hz (2)

%KWx.MOD.2:X 4
a
%KWx.MOD.2:X15

Reservadas

(1) no significativa si entradas de corriente alterna
(2) no significativa si entradas de corriente continua

4.4-3 Modulos de salidas situados en la posicion x

Palabra %KWx.MOD.0 Rango bit

Significado

%KWx.MOD.0:X0 0 1=salida alarma (si el médulo se encuentra en
posicion 2)
%KWx.MOD.0:X1 1 modo de retorno
1 = retorno a 0, 0 = conservacion del estado
%KWx.MOD.0:X2 2 modo de reactivacion (2)
0 = programada, 1 = automatica
%KWx.MOD.0:X3 3
a Reservadas
%KWx.MOD.0:X5 5
%KW1.MOD.0:X6 6 0 = control predeterminado de alimentacion
externa activa (1=desactivada) para las vias de
entrada de 0 a 15
%KW1.MOD.0:X7 7 0 = control predeterminado de alimentacion
externa activa (1=desactivada) para las vias de
entrada de 16 a 31
%KWx.MOD.0:X8 8
a Reservadas
%KWx.MOD.0:X15 15

(1) via 0 del médulo de salida situado en la posicion 2
(2) no significativa si es un modulo de salida de relés.
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Capitulo 1

1 Generalidades

1.1  Introduccién

Este apartado describe la puesta a punto del programa del bus AS-i, asi como de los
equipos esclavos que a él se conectan, y mas concretamente, al automata TSX37.

Como paso previo a la creaciéon de un programa de aplicacion, es necesario definir
el contexto del funcionamiento fisico en el que seréa ejecutado, es decir, el rack y los
maddulos ubicados en el rack: alimentacion, procesador y médulos de entradas/
salidas TON y de la funcién (analégica, comunicacién, contaje...)

Ademas, para la utilizacion del bus AS-i es necesario definir los equipos esclavos AS-
i conectados al bus y los parametros de entradas/salidas de tales equipos. Para ello,
el programa PL7 dispone del editor de configuracion , que permite realizar facilmente
estas operaciones.

Una vez configuradas, las entradas/salidas de los equipos esclavos Unicamente son
accesibles mediante los intermediarios de objetos bits del programa usuario.

Cuando la aplicacion esta conectada y en funcionamiento, el editor de configuracion
dispone, ademas, de unas funciones de puesta a punto que le permiten :

« verificar la conexion de los equipos conectados al bus,
e regular algunos parametros con el fin de adaptarlos mejor a la aplicacion,
» escribir o forzar los bits de entradas/salidas asociados a los esclavos,

.

detectar los posibles fallos del médulo.
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1.2 Nociones elementales AS-i

El bus AS-i (Aktuator Sensor-Interfaz) permite interconectar sensores/accionadores
al nivel mas bajo del automatismo.

El disefio de la arquitectura es muy simple. Todos los sensores/accionadores estan
conectados a un mismo cable. El montaje y la conexiébn mediante un determinado tipo
de toma elimina los riesgos de error, y autoriza modificaciones sencillas.

Se pueden conectar 31 esclavos a un bus AS-i con una longitud de 100m, cada esclavo
puede controlar 4 entradas y 4 salidas, con un total de 248 E/S.

1.2-1 Estructura de un esclavo AS-i

El esclavo AS-i viene equipado con un circuito

: ! . . Esclavo AS-i
integrado que garantiza su conexion al bus AS-i. El
circuito integrado consta de : M D3

- 4 entradas/salidas de datos configurables, Datosde E/S I

- 4 salidas de parametros. T DO
Los parametros de funcionamiento, datos de e P3
configuracién con asignacion de E/S, cédigos de Parametros 0T
identificacion y direccion, se guardan en una pqg T PO
memoria no volatil. —

) Configuracion/

Datos de entradas/salidas Identificacién

Las salidas se destinan a los componentes de
autdmatas y son transmitidas del maestro AS-i al
esclavo AS-i. Los valores de las entradas son
memorizado por el esclavo AS-i y puestos a
disoposicion el maestro.

Parametros:

Las salidas de parametros del esclavo AS-i permiten al maestro AS-i transmitir valores

gue no se interpretardn como datos de entradas/salidas.

Estos parametros se puede utilizar para el control y la conmutacion de los modos de

marcha internos de los sensores o los accionadores.

Ejemplos: salida motor: velocidad de rotacion, puesta en marcha, parada...
detectores de proximidad: alcance, borrado de parte trasera...
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Herramientas de comunicacion AS-i

1

1.2-2 Arquitectura de un autdmata TSX 37 y de un acoplador TSX SAZ 10

TSX SAZ 10

Imagen de los datos

Datos de E/S |

Parametros actuales |

Configuracion / Identificacion
del bus AS-i

Memoria no volatil |

Configuracion referencia |I

I | Parametros de referencia | I

BUS AS-i

El acoplador contine campos de datos que permiten controlar las listas de los esclavos
y las imagenes de los datos de entradas/salidas. Dicha informacion se almacena en
la memoria volatil.

» Datos de E/S: imagenes de las 124 entradas y de las 124 salidas del bus AS-i,

» Parametros actuales: imagen de los parametros de todos los esclavos,

 Configuracién/identificacion: este campo contiene todos los codigos 1/0 y los

codigos de identificacion de todos los esclavos detectados,

» LDS: lista de todos los esclavos detectados en el bus,

» LAS: lista de esclavos activos en el bus.
El intercambio de datos sélo es posible cuando los esclavos estan activos.

Resumen de funcionamiento:

PL7

TSX SAZ 10

Lista de esclavos
previstos LPS

—_Comparacion

Lista de esclavos
detectados LDS

Lista de esclavos
activos LAS
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La siguiente informacién se almacena en la memoria no volatil del automata:
« La configuracion de referencia del acoplador,
«Los parametros de referencia guardados por el PL7 o producto de una salvaguarda,
« LPS: Lista de esclavos previstos en el bus y configurados por el PL7. El maestro
es el encargado de verificar la presencia de esclavos en el bus.

El acoplador TSX SAZ 10 puede funcionar como maestro o esclavo. Como maestro
controla tan solo los intercambios en el bus. La norma AS-i define varios niveles de
servicios ofrecidos por el maestro.

Perfil MO: "minimo Master" , el maestro permite sélo la configuracion de los esclavos
conectados al bus en el momento de la conexion y soélo los intercambios de entradas/
salidas.

Perfil M1: "Full Master", este perfil cubre todas las funciones definidas por el estandar
AS-i.

Perfil M2: "Reduced Master", este perfil corresponde a las funciones del perfil MO con
la posibilidad de definir los parametros de los esclavos.

El acoplador TSX SAZ 10 corresponde al perfil M2 con la posibilidad adicional de
leer la informacién de diagnostico de los esclavos.
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Capitulo 2

2 Configuracion de la funcion comunicacion AS-i

2.1 Introduccion

Antes de crear un programa de aplicacion, es necesario definir el contexto de
funcionamiento fisico en el cual se va a ejecutar, es decir, definir tanto el tipo de
procesador como los mddulos que se situaran en cada emplazamiento.

Para utilizar la funcién de comunicacién AS-i es necesario definir los parametros de
la via de comunicacion utilizada, ademas de cada uno de los esclavos.

A tal fin, los programas PL7 ofrecen una herramienta de configuracién que permite de
forma sencilla realizar ciertas operaciones. En modo conectado, ofrecen también una
pantalla de puesta a punto desde la que se pueden ajustar determinados parametros
para poder adaptarlos mejor a la aplicacion.

2.2 Notas sobre la herramienta de configuracién

2.2-1 Acceso a la herramienta de configuracion

En la aplicacion del navegador seleccione y haga clic sucesivamente en los iconos
Estacion y Configuracion, y a continuacion haga doble clic en el icono "Configuracion
hardware".

=]

=1 Navegador de aplicacion M= 3

-3 ESTACION
= a Configuracidn

E}, Configuracidn de abjetas Grafcet
[—]a Frograma

[]--D Variables
D Tablaz de animacidn

[]--D Carpeta

D Fantalla de explotacion

Sino se muestra el navegador de aplicacion:
* haga clic en el icono del navegador de aplicacion i | =

=

« oseleccione el boténHerramientas/Navegador de aplicaciéon
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2.2-2 Seleccion del médulo de comunicacion AS-i

El médulo se selecciona en la pantalla de configuracion haciendo un doble clic sobre
la posicion 4 del rack de base visualizado.

Agregar un médulo [x<]

Familia: tadulo:

""" TSR SAZ 10 ACOPLADOR A% interface
TSX 51210 ACOPLADOR %L7 - 155 37
Cancelar

Cortaje
Fun. analdgica
Simulacién

3
1.
1.

Todo o Mada 1

Seleccionar la familia comunicacién y después TSX SAZ 10 Acoplador AS-i. Cualquier
accion sobre otra posicion no permite el acceso alafamilia de médulos de comunicacion.
Después de validar, el modulo se declara en su posicién sefialado por su nombre.

m— w300

El acoplador TSX SAZ 10 permite la gestion de 124 bits de entrada y 124 de salida
repartidos en 31 equipos.

Nota:
Para anular un médulo de su posicion, selecciénele haciendo clic sobre él y presione la tecla
<Supr> para visualizar un cuadro de dialogo.
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Configuracion de la funciéon comunicacion AS-i - 2

2.3 Descripcion de la pantalla de configuracion del médulo

Esta pantalla da acceso alavisualizacion y alamodificacion de parametros de forma
local, asi como a la puesta a punto conectada.

=| TSX SAZ 10 [POSICION D4] hd

[ Por——
1 . ]
I'D-signauién:ncnpmnnn AS-interface ‘
r¥iAD:
viao  [#] | K|
2 e I D
[ Configuration AS-interfaz ||~ Parametros generales di fallo m| +
{ [ iiiressionamienta automs |7© Conserva () i 5
r i6n de esolavo 1
Perfil
Comentario | |
Entrada Simbolo [ Parimetios—
3 i : e —
1
- S —
3 2]
Salidas Simbole o | —
> = 4
:
=
+ > +

1 Lalista desplegable permite elegir el modo de utilizacion: configuracién (o puesta a
punto).

N

Lalistadesplegable permite elegirlatarea enlaque seran escrutadaslasinformaciones
de origen de la via de comunicacién AS-i. Elegir la tarea Mask o Fast siempre que el
tratamiento del acoplador AS-i sea de 5ms.

3 Esta zona permite definir los equipos esclavos conectados o a conectar en el bus.

4 Estazona permite visualizar y configurar cada uno de los esclavos.

(&)

Zona de parametros generales aplicados al conjunto de los esclavos del bus.
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2.4 Eleccion de los equipos esclavos a conectar

2.4-1 Principio de seleccion

— Canfi idn de

La zona de la pantalla: "configuration AS- Gall| ﬂ
interfaz" permite la configuracion de todos N |
los esclavos del bus. j
Los esclavos se encuentran numerados 2
de 1 a 31 (acceso através de la barra de 2
desplazamiento). -
La seleccion del menu "Edicion/ Agregar 2

- . | |
un esclavo AS-i " o un doble clic sobre la '
direccioén del esclavo por configurar abre
la pantalla "Asociar un perfil".

Familiaz de perfiles de AS-interface

Cl'Jdil Nombre de familia I_|‘

6 Balizas luminosas

10  Cajas de conexidn IPGF
8 Detectores capacitivos

1 Detectores fotoeléctricos
11 Detectores inductivos |

Catalogo de perfiles A5+ - Familia; Detectores fotoelécticos

| Nombre | Comentario =] Consultar |
1.1 XUJ-KO63539A5 Detector fotoeléctrico Reflex
Saregar |

1.1 XUJ-K103534A5 Det. fotoeléctrico barrera
1.1 XUJ-K123538A5 Det. fotoeléctrico proxim 1,2m PR |
1.1 XUJ-ZAS1 Tapa posterior para XUJ. Ll Detalls |

1.1XUJ-K703538A5 Det. fotoeléctrico proxim 0,7m
Aceptar I Lancelar |

Esta pantalla da acceso a la lista de familias de productos AS-i. Seleccionando una
de las familias (1) podemos acceder al catélogo de los equipos AS-i (2).

El botdén Aceptar permite validar la opcion.

Nota:

La lista de familias implica dos elementos:

« perfilesnormalizados: la seleccion de esta familia permite elegir un perfil AS-i entre los 240 perfiles
posibles. Podemos obtener las caracteristicas ligadas a este perfil haciendo clic en el botén
Consultar ,

« familias privadas: un usuario PL7 tiene la posibilidad de manejar un fichero especifico de equipos
AS-i a partir de la pantalla de programacion (ver capitulo siguiente).

Atencién: Unaaplicacion de productos AS-i, provenientes del catélogo familia privada, siempre
estara ligada a la utilizacion de dicho catélogo.
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Configuracion de la funcion comunicacion AS-i 2

En la ventana "configuracion AS-interfaz" Configuratian AS-interf
aparece lareferencia de equipo conectado
al lado del nimero de esclavo.

Los siguientes botones permiten modificar

esta eleccion:

e "Edicion/Eliminar un esclavo AS-i"
suprime el equipo seleccionado.

« "Edicion/Modificar la direccionde un
esclavo AS-i" permite desplazar el
equipo seleccionado a otra direccion
disponible.

La pantalla "Definicion de un perfil" describe un esclavo AS-i cuando hacemos clic en
el boton Consultar .

=‘ Definicidn de un perfil de AS-interfaz

Nombre: AUJ-K12353BA5

Comentario: ‘Del_ fotoeléctrica proxim 1,2m

Pesfil: 0 D

Vias
0: @i O 0: B |Inutilizado
1 ®&u Qe 1: B Inversion de DO
2: @t Qune 2: [ [inutilizado
3 O ®iw 3: M inutiizado
‘ alita | | Cenar |

Asimismo, también es posible acceder alas informaciones existentes haciendo clicenel
botonDetalle .

'=-‘ Detalle de un perfil

Referencia: IVJ-F123538A5

Detector fotoeléctrico de tipo compacto XUJ.
Deteceidn de praximidad con borrado del trasfoodo
nominal

Versidn
Proveador Fal emacanique
Perfil AS-i 1.1

Entradas:

DO: Pnsencia de dbjeto = 0 / Presencia de objeto = 1
Dl: Ensuciamiento : Alarma ~On™ = 0 / Alarma "Off" —
D2: Inutilizado

D=
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2.4-2 Afadir y modificar un perfil al catédlogo

A partir de la pantalla "Asociar un perfil* es posible definir el perfil de un esclavo que
no figure en el catédlogo estandar, para lo cual se selecciona "Familia privada" y
después "Anadir".

=| Definicidn de un perfil de AS-interfaz

Hombre: Detector del tipo abe

Comentario: ‘ Parada llenado

Perfil: 10 D
¥ias— | [Parametros
0: ®in  Oow 0: @
1: @& Oow 1:
2: ®In  Oou 2: K
L L —

| Validar I | Cerrar I

Para ello:

« definir el nombre del equipo esclavo,

* hacer un comentario (opcional),

« definir los datos 10 y ID del perfil,

» seleccionar las entradas y salidas utilizadas por el esclavo,

« definir la actualizacién a 1 6 0 de cada parametro asociado al equipo esclavo. Los
parametros de cada esclavo son programables a 4 bits, que son especificos de cada
esclavo. Cuando se verifica una casilla su pardmetro correspondiente se actualiza
a 1. Todos los parametros son de 1 por defecto.

De este modo el esclavo definido se afiade al catalogo de la familia privada.

Por tanto, este perfil puede ser utilizado como un perfil del catdlogo de base. Al
presionar el botén "Modificar " podemos modificar el nombre y los comentarios
relativos al perfil del esclavo. Los datos 10 e ID del perfil no pueden modificarse tras
la validacién de la ventana
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Configuracion de la funciéon comunicacion AS-i - 2

2.5  Configuracion de los esclavos

La zona "Configuracién del esclavo i", de la pantalla de Configuracion, visualiza los
datos asociados al esclavo seleccionado en la zona "Configuracion AS-interfaz".

— Configuracion de AS-interface ——————— — Parametros general Maoda retomo caso falla
VA S102 ﬂ [V Diressionamisnto sutomatios | ¢ Canservacidn & Retorno a0
Z|{F| Detector tlpl] Patatal — Configuracion de esclavo
3 Perfil |1.|
4] {7|¥Z-5DA40D3 Comentario  [Det. fotaeléatrica prosim 0,7m
5 ” Fatimetr

Entrad. Simbolo
X UJ-K703538A5 o 0 ¥ [inutiizade
1
7 = 1 [ [inversién d= 00
[ 3 |Mo Commect T h
E]
Salida. Zimbolo 3 v [inutilizado

— [ Ho Commect o =

il 1 Mo Commect
2 Mo Cosmect

iH 3

= =l

Los datos de la zona "Configuracion de esclavo” no se pueden modificar en la pantalla
(excepto la activacion o desactivacion de los parametros).

Perfil: compuesto por los datos IO e ID, se compone por el tipo de equipo elegido.
Cuando se ajusta un perfil se define por el usuario.

Comentario: se establece por el tipo de equipo elegido. Cuando se ajusta un perfil
se define por el usuario y es posible modificarlo en la pantalla "Definicion de un perfil
de AS-interfaz".

Simbolo AS-i: los simbolos relativos a la E/S del esclavo se definen con ayuda del
editor de variables.

Parametros: se fijan por el tipo de equipo elegido. Cuando se ajusta un perfil los
parametros se definen por el usuario y se pueden modificar en la pantalla "Definicion
de un perfil de AS-interfaz".

La activacién y desactivacién de parametros se realiza mediante las casillas de
verificacion, todos los pardmetros estan activados por defecto.
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2.6 Parametros generales

2.6-1 Servicio de direccionamiento automatico de esclavo
Este servicio se selecciona por defecto en la pantalla de configuracién:

Parametros generales di fallo —

E Direccionamiento autom2

El servicio de direccionamiento automético es accesible mediante PL7 en modo
protegido AS-i. Se valida en la pantalla de configuracion y en la ventana "parametros
generales": direccionamiento automatico.

Se usa para sustituir un esclavo defectuoso o para insertar un nuevo esclavo.

La nueva configuracién con direccionamiento automatico no es efectiva si hay
varios esclavos con direccién 0 en el bus. En este caso aparece el siguiente
mensaje en la pantalla: "configuracién rechazada por el acoplador".

Sustitucion de un esclavo defectuoso:

En modo de puesta a punto el botén DIAG aparece de color rojo, el icono P de la lista
de esclavos previstos también aparece rodeado de un cuadro rojo. La sustitucion de
un esclavo defectuoso por un esclavo del mismo tipo se realiza sin detener el bus AS-
i y sin manipulaciéon especifica. Si el esclavo nuevo se programa con la misma
direccién, con el programador de bolsillo, y con el mismo perfil, se insertara
automaticamente en la lista de esclavos detectados (LDS) y activos.

Si el nuevo esclavo es virgen (direccién 0, esclavo nuevo), y si tiene el mismo perfil,
el esclavo toma automaticamente la direccion del esclavo al que sustituye y aparece
en la lista de esclavos detectados y en la lista de esclavos activos.

Modificacion minima de una configuracion:

El servicio de direccionamiento automatico permite también realizar un cambio
minimo de la configuracion sin usar el programador de boslillo. Si el esclavo que se
va a insertar esta previsto en la configuracién PL7, con el mismo perfil, y con direccion
0 (caso de un esclavo nuevo), entonces del acoplador AS-i programara al esclavo con
un valor predeterminado en la configuracion. Esta manipulacion solo es posible si hay
un Unico esclavo ausente en la configuracion. Se puede modificar una aplicacion
por medio de la manipulacion descrita, tantas veces como sea necesario.

Importante: para que la insercion surta efecto, es necesario en este orden:

e afadir el nuevo esclavo en la pantalla de configuracion en modo local,

* hacerunatransferencia de configuracion haciaen autémataen modo conectado,
« conectar fisicamente el nuevo esclavo de direccion 0 al bus AS-i.
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2.6-2 Posicion de retorno de las salidas de los equipos esclavos

Modo de retorno
'::} Conserva

Esta seleccion permite al autdmata posicionar las salidas de los esclavos en un estado
de retorno definido.
Este retorno se activa cuando se pasa a stop o en las fallas del automata.

Posicién de retorno a O:
Las salidas de los esclavos AS-i en el bus pasan a 0 y después se detiene la
comunicacion en el medio. Los objetos %Q del autbmata no se pueden modificar.

Posicién de conservacion:
Las salidas de los esclavos AS-i en el bus se conservan en el estado anterior a la falla o
el paso a stop del autémata y después se detiene la comunicacion en el medio.

Asimismo, este modo puede ser también leido en la palabra %KW4.0.19. El bit
%KW4.0.19:X0=1 retorna a 0 y %KW4.0.19: X0=0: mantenimiento en el estado.

Atencién: el modo de retorno para los esclavos sin "watchdog" en caso de que se
detecte una falla no esta garantizado en caso de interrupcion del bus AS-i o de la
pérdida de alimentacion AS-i. Para los esclavos con "watchdog"” la posicion de retorno
es la predefinida en el equipo.
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2.7. Validacion de la configuraciéon

2.7-1 Validacién después de la modificacion

Tras la modificacion de los parametros de configuracion del médulo, la funcién
necesita validar la nueva configuracion. Es por esto que podemos utilizar mltiples
posibilidades:

1.Validar a partir de la barra de S [ e .[
herramientas haciendo clic en el icono Elé, 0

correspondiente o en el boton contextual.

. ., . . ., Cerrar
2.Salir de la funcién sin validacion de

parémetros: visualizando un cuadro @ ¢Desea validar la configuracian introducida’?
de didlogo que permite validar una

nueva configuracion. Non | annuer |

3.Desplegar el mend Edicion de PL7 y %{PL7 PRO .:_.l_“

seleccionar el titulo Validar .

Servicioz  Yer Hemramientas

Deshacer. .. Cirl+Z
Walidar. ..

2.7-2 Reconfiguracionglobal

Tras la modificacion de todos los parametros de configuracion de las vias de cada
madulo, la salida del editor de configuracion necesita reconfigurarse globalmente. Un
cuadro de dialogo permite configurar esta reconfiguracion global una vez que se cierra
el editor.

Chms e |
Tamanza van o = i

| i j
: T .
'E o ¢Confiima la reconfiguracion global?
¢ | oz
T Non | annder | ke [ 5ase

p—w~mo0

Z_[1 [§ 4 [
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La reconfiguraciéon global es necesaria localmente para que las modificaciones
validas para cada médulo sean tomadas en cuenta en la aplicacion.

Esta reconfiguracién se puede efectuar:

 mediante el icono "Validacion", mediante el ment Edicién/Validar , o también
mediante el botén validacion del mena contextual.

* mediante el cierre del editor de configuraciéon sin haber realizado la validacion
global, confirmando la reconfiguracién global.
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Capitulo 3

3 Puesta a punto de la funcién de comunicacion AS-i

3.1 Presentacion de la funcion de puesta a punto

So6lo se puede acceder a esta funcion en modo conectado (mend AP, comando
Conectar o haciendo clic sobre el icono correspondiente).

Para cada moddulo de comunicacion AS-i de la aplicacion esta funcion permite
visualizar la conexion de los esclavos, los parametros de cada uno de los esclavos,
asi como escribir y forzar la via seleccionada.

Asimismo, en caso de falla, la funcién permite el acceso al diagnéstico del médulo .

El acceso a la funcion Puesta a punto de un médulo de comunicacion AS-i se realiza
haciendo doble clic dentro de la aplicacion del navegador, primero sobre el icono
Estacion, después sobre el de Configuracion, a continuacion sobre Configuracion
material y por ultimo en el alojamiento del médulo que se encuentra en el rack.

Por predeterminacion, en modo conectado, se selecciona la funcion Puesta a punto .
Al seleccionarla, el cuadro de didlogo desplegable de la zona de comandos permite
volver a la funcion de Configuracion
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3.2  Descripcion de la pantalla puesta a punto del médulo

C Esta pantalla permite el acceso a Puesta a punto en modo conectado .

=‘ TSX SAZ 10 [POSICION 04] hd IS
1 Comprobacién hd
Designacién:ACOPLADOR AS-interf Versidn: 10
[ DOrun @err DEs @DIAG._.
YA D -
wiao (5] | &
2 [ BUS As-interface [#] (@] oias
[ Equipos detectados Esclavo niim:7
[ Perfil a (3-0)
- +
@ )YA5102 Proyecta valor: [ || Medt PARAK I
[H:HE| LF2K09BWI@@CH — 4
k] L] bostar torzado o
CHE via Siabole [Etado] - Avoion de via—
2 : e+ (et ]
=l
i : rs (e ]
o
ol 7
2 61
= o o]

1 La lista desplegable permite elegir el modo de utilizaciéon: Puesta a punto (o
configuracion).

2 Lazona del médulo permite visualizar el estado de las lamparas RUN, /O y ERR
del moédulo. Esta zona informa sobre el estado de predeterminacion del médulo
gracias al boton de diagndstico DIAG.

3 Estazonahace posible la visualizacién de los equipos esclavos conectados al bus.

4 Esta zona permite la puesta a punto de cada uno de los esclavos con la ayuda de
las funciones de escritura y de forzado.
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3.3 Mododiagnéstico

Tanto en una parte como en otra de las que aparecen a continuacion, los botonesDIAG
apareceran en gris cuando su funcionamiento sea el normal. Cuando se detecta una
falla los botones cambian a color rojo.

[ TSX SAZ 100 [RACK 0 POSICION 1] _|O) =
Designacicn: Mdula AS-interf Versisn: 3.1
’7 (QFUN (ERR @0 @Dma..
T wial:
| A | =
|EUs As-intertace = @DIAG..

El botonDIAG de la zona del médulo es el encargado de detectar las fallas del médulo,
mientras que el boton DIAG de la zona de la via se encarga de detectar las fallas de
la via.

Sihacemos clic sobre el botén DIAG de la via se abrira la ventana Diagndstico de via ,
que permite definir el o los tipos de fallas que puedan darse.

La ventana se encuentra dividida en tres partes, las cuales permiten indicar el nivel
donde se encuentra la falla. Las fallas, ya sean en el modulo o en la via, pueden ser
internas, externas, o de cualquier otro tipo.

Pantalla de ejemplo:

=| Diagndstico de via

Fallas internas [ Fallas externas Otras fallas

Mingin equipo disponible en la | |Falla de herramienta de linea
via

Fallas externas:

« fallas en el equipo esclavo,

« error de linea (alimentacion AS-i fuera de tension o por error del bloque terminal),
« diferencia entre configuracion fisica y configuracion PL7,

Fallas internas:

« falla interna del programa,

« falla de comunicacién con el procesador,

 error de configuracion, de parametrizaciéon o de comando.
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3.4  Visualizacién del estado de los esclavos

(@ En esta zona los iconos {F] v ||E- se visualizan en cada uno de los lados del nimero
de esclavo, e indican que el esclavo ha sido pronosticado .E" y detectado ||E-

Veamos a continuacion estos posibles 4 casos:
» El esclavo pronosticado de la configuracion y el esclavo detectado son idénticos

[~ Configuracion de AS5-interface

i, XAL-57003

» El esclavo pronosticado de la configuracion y el esclavo detectado no son idénticos
[ Configuracion de AS-interface — ]

« Se pronostica un esclavo en la configuracién, pero no se detecta ninguno

[ Configuracicn de A5-interface

XalL-32003

I=1

» Unesclavo suplementario no pronosticado por la configuracién, y a su vez conectado
al bus tiene una falla. Cuando, en casos como estos, el esclavo tiene una falla, el
icono y los botones DIAG se ponen rojos para indicar la falla presente en el esclavo.

[ Configuracidn de AS-interface

Nota: El cuadro "Perfil" ubicado en la zona del esclavo permite verificar si los perfiles
del esclavo pronosticado (proyectado) y del esclavo detectado son idénticos o no.
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Puesta a punto de la funcion de comunicacion AS-i 3

3.5  Ajuste delos parametros

La parte inferior de la pantalla se reserva para el diagnéstico del bus AS-i. En la parte
izquierda aparece la direccion del esclavo defectuoso. El icono P correspondiente se
pone rojo. Si se selecciona la direccion del esclavo defectuoso se puede, en la parte
derecha de la pantalla, leer la informacién correspondiente.

[ Equipos detectados [ Esclavo niim:4

[ Perfil Para 3-0)
g XYA-5102 Q@ £ Provecta ’7\'alnl: [m1] | Madit PARAM I
LF2KD9BW# CA
& Deteotad Fe omom s
rivid ar doveads gl
¥ia Simbola |Estads| - accion de via—
Mo C
=] 1 Ho Connect
E) 2 { Mo Connecr Fs
3 |Mo Connect e
> . F7[ set |
= F8
o= :

Visualizacion de los perfiles Proyectado y detectado (véase pagina anterior)

Modificaciones en los parametros

Después de seleccionar un esclavo activamos el botén "Modif PARAM ", a continuacion
se abre la ventana desde la que se puede modificar el valor de los parametros
(1=casilla verificada).

Siactivamos el botén "Validar" se transmitira el nuevo valor de los parametros al equipo
en cuestion. Asimismo, si el esclavo ha aceptado el parametro, la actualizacion se
realizara dentro de este campo (1) de la pantalla de puesta a punto.

Modificacion de parametros: Esclavo N*: 15

IDepuraclén
. Parametr
Designacisn: £
0T [irutizada 2 T [inutiizado
- — | 1 ¥ [inversién de D0 ar [Inutiizade
—vIAD
| [ =
Walidar | Cancelar datosl Cemar |
| BUS AS-interf: 1
| —
[~ Configuracion de AS-interface Esclavo M:
Perfil——— — Pardmetros [3-0
P do: [1.1 []
royectado: [1.
E XUJ-K703538AS5 4 valor: |11 Modit PARAR
] Detectado: 1.1
=)
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Acciones en las vias

C [ Equipos detectados " Esclavo nim:4
[ Perfil Parametros [3-0) ]
? A
BLEL K| XVA 5102 & Prosecta lr?alol: [ | Modif PARAM
[DHEHF|LFZK09BWE@@CA )
& D
sivirday boremde gio
¥ia Simbolo | Estade| - pccisn de via
0 |Wo Gonnect 3
o Crman ]
- 1 |Mo Connect
1 3] 2| Mo Connecr Fs
3 |Mo Connect 6
& .

Después de seleccionar un esclavo en la zona Configuracion AS-Interfaz (1), elegir
la via que haya que modificar en la tabla (2).

Por lo tanto, con la ayuda de los botones de la zona Accion de Via (3), es posible:
e Forzar a0 lavia: laindicacion OF aparece en la columna Estado de la tabla (2)
» Forzarallavia: laindicacion 1F aparece en la columna Estado de la tabla (2)
» Desactivar el forzado de la via: desaparece la indicacion F.

e Set: puesta a 1 de la via

* Reset: puesta a 0 de la via

El bot6n de desactivacion del forzado global realiza la desactivacién de todas las vias
ligadas al esclavo.
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Capitulo 4

4 Bits y palabras asociados a las funciones AS-i

4.1 Direccionamiento de las entradas/salidas de esclavos del bus AS-i

La adquisicion de las entradas y la actualizacién de las salidas de los equipos esclavos
conectados al bus AS-i se realizan automaticay respectivamente al principio y al final de
cada ciclo de la tarea donde esta configurado el médulo TSX SAZ10.

El programa usuario tiene acceso a estas entradas y salidas mediante los objetos de
lenguaje cuya sintaxis es la siguiente:

% loQ \ 4.0 \ n . i
Simbolo Tipo de objeto Direccién médulo/via N°de esclavo Rango
| = entrada del TSX SAZ10 de0a3l de bits.
Q =salida 4= numero de posicion de0a3
0= via 0 del médulo

Ejemplos:

%I\4.0\1.3 significa: entrada 3 del esclavo 1, el médulo TSX SAZ10 siempre que se
encuentre ubicado en el emplazamiento 4 del rack 0.

%Q\4.0\31.0 significa: entrada 0 del esclavo 31, el médulo TSX SAZ10 siempre que se
encuentre ubicado en el emplazamiento 4 del rack 0.

TSX 37

Direcciones de
esclavos L @1 la@s | @5 | @31

4E 4s 1s 2E&2S
Esclavos 0

* E S
0 3 0 3 0 1 0 1

Direcciones |: I ¥ %Q\4.0\5.0 I ;
entradasisandas  loena.ou.0 1 %Q\4.0\3.0 %1\4.0\31.0 1%(3\4.0\31.0
de los esclavos

%I\4.0\1.3 %Q\4.0\3.3 %N\4.0\31.1  %Q\4.0\31.1

Nota: laprogramacion de ladireccién fisicade un esclavo AS-i se realiza mediante la consola portatil
XZM C11.

Nota: el bit de sistema %S70 del automata indica al pasar a 1 que el acoplador TSX SAZ 10 ha
terminado su fase de inicializacion y que esta listo para funcionar.
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4.2

Interfaz del lenguaje

Los objetos que se describen a continuacion no son indispensables para la
programacion de la funcidon especifica AS-i, pero proporcionan una informacion
adicional sobre el funcionamiento del bus y del acoplador AS-i. Existen también
funciones suplementarias que facilitan la programaciéon avanzada de la funcion

especifica.

El estandar AS-i define tres listas de informacion sobre los esclavos del bus. Dichas
listas estan disponibles en los distintos objetos PL7 de la siguiente forma:

Estandar AS-i

Significado

Objetos PL7

(List of Projected Slaves)

Lista de esclavos previstos: LPS

Lista de direcciones de los
esclavos que deben tenerse
en cuenta al recibir una
configuracion. El bus AS-i
estd en modo proyectado
AS-i.

El modo proyectado AS-i
corresponde al modo confi-
gurado PL7. Esta lista se
memoriza en los datos de
configuracion: %KW4.0.1 y
%KW4.0.2

Lista de esclavos detectados:
LDS (List of Detected Slaves)

Memorizacién de direcciones
de todos los esclavos
presentes en el bus AS-i.

Esta lista se memoriza en
los datos de estado del
PL7: %MWA4.0.4 y
%MW4.0.5. Estos
intercambios son explicitos

Lista de esclavos activos: LAS
(List of Activated Slaves)

Lista de direcciones de
esclavos previstos y detec-
tados. Su identificacion debe
corresponderse con la
proporcionada por la
informacion de la
configuracion de referencia.

Esta lista se memoriza en
los %IW4.0.2 y %IW4.0.3.
Estos intercambios son
implicitos
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Bits y palabras asociados a las funciones AS-i 4

4.2-1 Objetos de configuracion

Estos datos de configuracion se inicializan desde la pantalla de configuraciéon. Se
transmiten al médulo TSX SAZ 10 en el momento de la recepcién de una nueva
configuracion o al produrcirse un arranque en caliente o en frio.

Objeto Funcion Significado
%KW 4.0 AS-i Maestro Octeto 0 = 10 (identificacion de AS-i en la
funcién comunicacion)
%KW 4.0.1 |Lista de esclavos bit x = 1 si esclavo x previsto
%KW 4.0.2 |previstos: LPS
%KW 4.0.3 |Configuracion de E/S 'y |Oct. 0 = esclavo 0, bit 0-3 = E/S conf, bit 4-7 = ID code
a codigo identificacion (ID) |Oct. 1 = esclavo 1, bit 0-3 = E/S conf, bit 4-7 = ID code
%KW 4.0.18| de esclavos configurados
%KW 4.0.19| Retorno o insercion Octeto 0
de esclavo x0 = 0 si retorno a 0 de las salidas
x0 = 1 si retorno con conservacion de salidas
x1 = 0 sin direccionamiento automatico
x1 = 1 direccionamiento automatico posible
identificador catalogo
%KW 4.0.20( Informacion en esclavo 1 a esclavo 31
a el catalogo
%KW 4.0.51 %KW4.0.20 corresponde al esclavo 0

4.2-2 Objetos de Estado de la via AS-i (intercambios implicitos)

Estos objetos se intercambian en cada ciclo del autémata e informan sobre el estado
actual del segmento AS-i.

Objeto Funcion Significado
%l 4.0.ERR | Falla via =1 si falla en el segmento AS-i
%IW 4.0 Lista de esclavos en falla bit 0 = 1 si esclavo 0 en falla 0 ausente
bit 1 = 1 si esclavo 1 en falla o ausente
a
%IW 4.0.1 bit 31 = 1 si esclavo 31 en falla o ausente
%IW 4.0.2 Lista de esclavos activos: LAS | bit 0 = 1 si esclavo 0 activo
bit 1 = 1 si esclavo 1 activo
a
%IW 4.0.3 bit 31 = 1 si esclavo 31 activo

Un esclavo es activo, si pertenece a la configuracion PL7, si esta presente y si su
configuracion es correcta (configuracion PL7 = configuracion detectada).
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4.2-3 Objetos de Estado de la via AS-i (intercambios explicitos)

Estos objetos sdlo se intercambian mediante la instruccion PL7: READ_STS %CH 4.0.
El estado proporciona informacion sobre el conjunto de esclavos presentes en la via

de comunicacién AS-i.

Objeto Funcién Significado
%MW 4.0.2 |Estado estandar Octeto 0
bit 0 = no utilizado
bit 1 = 1 si algun escalvo esta en falla
bit 2 = 1 error de linea (alimentacién sin tensién o
por error del bloque terminal)
bit 3 = 1 configuracion fisica distinta de configu-
racion PL7
bit 4 = 1 falla interna del programa
bit 5 = no utilizado
bit 6 = 1 falla de comunicacion con el procesador
bit 7 = 1 falla de configuracion de parametraje o
comando
%MW 4.0.3 | Estado especifico AS-i | bit 0 = 1 si configuracién correcta
bit 1 = 1 si esclavo con direccién 0 presente
bit 2 = 1 direccionamiento automatico seleccionado
en configuracion
bit 3 = 1 direccionamiento automatico listo para
funcionar
bit 4 = 1 si la funcion esta en modo configuracion
bit 5 = 1 si la funcion esta en modo normal
bit 6 = 1 si la alimentacion AS-i es defectuosa
bit 7 = 1 si la fase offline esta activa
%MW 4.0.4 | Lista de esclavos bit 0 = 1 si esclavo de direccién 0 detectado
%MW 4.0.5 |detectados: LDS a
bit 31 = 1 si esclavo de direccién 31 detectado
%MW 4.0.6 | Configuracion de E/S Octeto 0 = esclavo de direccion par
%MW 4.0.7 | et codigo identificacion | Octeto 1 = esclavo de direccién impar
a (ID) de todos los bit 0-3 = E/S conf, bit 4-7 = cddigo ID
%MW 4.0.21 |esclavos detectados
%MW 4.0.22 | Datos de parametros octeto 0 valor de parametros transmitidos
del dltimo esclavo octeto 1 direccion del Ultimo esclavo definido
definido

La palabra de estado %MW 4.0.22 contiene la respuesta del tltimo esclavo del que
se definieron los parametros y esto permite que el PL7 verifique que el esclavo ha

recibido bien esos parametros y que la direccion del destinatario es correcta.
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Bits y palabras asociados a las funciones AS-i 4

4.2-4 Objetos de control de la via de comunicacion AS-i

Una sola palabra de control permite controlar el paso a offline del maestro AS-i. C
La instruccién PL7 es: WRITE_CMD %CH 4.0

Objeto funcién significado

%MW 4.0.23 control del estado bit 0 = 1 paso al estado offline
bit 1 = 1 salida del estado offline
los demas bits estan reservados

4.2-5 Objetos de ajuste de la via de comunicacion AS-i

Los objetos para la definicion de pardmetros de los esclavos AS-i se pueden modificar
sin detener la funcion AS-i. La instruccion WRITE_PARAM %CH 4.0 permite transmitir
el valor de los datos de ajuste PL7 al acoplador TSX SAZ 10.

La instruccion READ_PARAM %CH 4.0 permite leer los parametros actuales del
acoplador TSX SAZ 10, y, por tanto, inicializar el valor de las %MW. Si los parametros
transmitidos son rechazados, se produce una incoherencia entre los valores de PL7
y los valores memorizados por el acoplador.

Las instrucciones SAVE_PARAM %CH 4.0 y RESTORE_PARAM %CH 4.0 permiten
guardar los parametros del acoplador y recuperar los parametros PL7 desde el estado
de salvaguarda.

Objeto funcion significado

%MW 4.0.24 | parametros de Octeto 0: parametros del esclavo 0 (no significativo)
esclavos Octeto 1: parametros del esclavo 1

a configurados | .........

en cada palabra:
Octeto 0: parametros del esclavo de direccion par
%MW 4.0.39 Octeto 1: parametros del esclavo de direccion impar
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4.2-6 Objetos lenguaje del médulo TSX SAZ 10

El médulo TSX SAZ 10 tiene asociados una palabra de estado y un bit de error que
sintetizan su estado.

Objeto Funcién Significado
%I 4.MOD.ERR Falla via =1 si falla médulo
%MW 4.MOD.2 Estado estandar médulo | Octeto O

bit 0 = 1 si falla interno

bit 1 = 1 si falla de configuracién
bit 2 = 1 si falla de linea

bit 3 = no utilizado

bit 4 = no utilizado

bit 5 = no utilizado

bit 6 = 1 si modulo ausente

bit 7 = no utilizado

Nota: las palabras %MW4.MOD.0 y %MW4.0.1 también son utilizadas por el médulo, siendo
descritas en la parte "Funcién comun".
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Capitulo 5

5 Configuracion de la funcion comunicacion AS-i

5.1. Generalidade s

Conexion,
Reset, Powerfail

Modo offline
delared AS-i

Modo protegido

Actualizacion de
E/S
AS-i automatico

Arranque del médulo

e Conexion TSX 37

« Accion sobre el prensor
* Reset de la base

Reset del acoplador

« autocomprobaciones

« deteccion de esclavos
presentes

Gestion de la red AS-i

¢ Lectura de las entradas
« escritura de las salidas
« vigilancia de la red

En una configuracién en funcionamiento se usa el modo protegido. El resto de los
modos 0 servicios se usan como ayuda al diagnéstico o al direccionamiento.

Importante: especificacion relativa a la correspondencia entre los modos de marcha

del TSX 37 y los del AS-i.

Autdmata

AS-i

Modo configurado

modo protegido

modo no configurado

modo configurado
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5.2  Modo protegido AS-i

Es el modo utilizado generalmente para una aplicacion en funcionamiento. El
acoplador es configurado por el PL7 en la pantalla de configuracién en la que aparecen
todos los esclavos.

En este modo, un esclavo estara activo sélo si se ha declarado y detectado en la
configuracion.

5.3  Comprobacion del cableado AS-i

La comprobacién del cableado AS-i es una funcion del acoplador a la que solo se

puede acceder si el autdbmata esta en estado "no configurado”. No puede haber ni

aplicaciéon ni configuracion.

La comprobacion de cableado no es operativa desde PL7 Micro/Junior, y por tanto:

e Solo se puede acceder desde el terminal de ajuste TSX FTX 117 Adjust,

* los objetos accesibles son los bits de E/S de los esclavos conectados, los
parametros de ajuste de los esclavos no lo son.

Para acceder desde el terminal TSX FTX 117 Adjust es preciso asegurarse de que
queda preservada la seguridad de las personas durante la activacion de los
objetos accesibles, y en concreto de las salidas de los esclavos.

Proceso de acceso:

Desde el terminal TSX FTX 117, posicionar en primer lugar el bit de sistema %S8 =0
para validar las comprobaciones de cableado, a continuacion el bit %S74 =1 para
guardar la configuracion en curso del acoplador, y por Ultimo el bit de sistema %S73=1
para activar el acoplador en modo protegido. Las E/S del bus seran accesibles desde
el terminal por medio de los campos %I para las entradas y %Q para las salidas. Para
salir de la funcién de comprobacién de cableado AS-i, posicionar %S74 =0y %S8=1.

Nota: en este modo,que se puede utilizar durante una instalaciéon nueva, cada esclavo
debe tener una direccion diferente para no crear conflictos durante la respuesta hacia
el acoplador (si hay un esclavo con direccién 0 en el bus, el acoplador no aceptara
invalidar la salvaguarda de la configuracion).

Véase también el manual de instalacion para la comprobacion del cableado del bus
a partir de la visualizacién centralizada del autémata y del botén display del maodulo.
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Configuracion de la funcion comunicacion AS-i 5

5.4 Modos de funcionamiento avanzados

Los siguientes modos son modos avanzados de funcionamiento, usados en la puesta
apunto o en el mantenimiento. Su utilizacion requiere ser especialista en comunicacion
AS-i.

Modo de funcionamiento offline AS-i

No se puede acceder a este modo desde las pantallas de la funcion especifica
AS-i del programa PL7.

En este modo, el acoplador realiza primero una puesta a cero de todos los esclavos
presentes y detiene los intercambios en el bus.

Asi se puede, por ejemplo, modificar la estructura del bus AS-i (desplazamiento de una
alimentacion, modificacion de la topologia, etc ...). También se puede simular una falla
del maestro para verificar la posicion de retorno de los esclavos o detener los
intercambios en el bus AS-i en caso de falla grave.

La activacion del modo offline puede hacerse:

 directamente desde el programa de aplicacion PL7 por medio de los bits de
%MW 4.0.23:

bit1 bit0
0 0 modo de funcionamiento normal
0 1 activacion del modo offline
1 0 desactivacion del modo offline
1 1 sin efecto

El bit 7 del estado especifico AS-i: %MW 4.0.3 se pone a 1 sefialando la fase offline
AS-i activa.

e automaticamente al detectar una falla de la alimentacion AS-i:
en este caso, se ponen a 1 los bits 6 y 7 de la palabra de estado especifica AS-i:
%MW 4.0.3: falla alim AS-iy fase offline activa. Cuando desaparece la falla, los dos
bits se ponen a 0y los intercambios AS-i vuelven a arrancar.

Puesta en modo offline del bus AS-i:

falla alim AS-i PL7 fase offline
0 0 funcionamiento normal
0 1 offline
1 0 offline
1 1 offline

Durante el modo offline, se congela la imagen de las E/S en el acoplador en el estado
de llegada al modo. Durante la salida del modo, si la lista de esclavos presentes (LPS)
esigual a la lista de esclavos detectados (LDS), el sistema vuelve a arrancar. Si no es
asi, se genera una falla y entonces es necesario volver al modo de diagnéstico o
configuracion.
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Capitulo 6

6 Prestaciones

6.1 Prestaciones

Control del bus AS-i:

El acoplador AS-i controla de forma auténoma el bus AS-i. El primer gréafico de
prestaciones se refiere al tiempo de intercambio entre esclavos y acoplador. El
acoplador intercambia sucesivamente los datos entre cada escalvo configurado en
el bus y el acoplador, y viceversa. La memoria interna del acoplador se actualiza en
cada intercambio.

Intercambios en el bus AS-i :
El tiempo de intercambio maximo es de 5ms para 31 esclavos activos. Es el tiempo
necesario para que todos los esclavos presentes en el bus se intercambieny, por tanto,
para que la memoria interna del acoplador se actualice. La férmula es la siguiente:
t = 156ps (n+2) sin< 31
t = 156ps (n+1) sin=231

n = nimero de esclavos activos en el bus AS-i

t (ms)

0,54

namero de esclavos

1 31 . L
El tiempo de respuesta T es el tiempo necesario entre la activacion de una entrada y

la activacion de una salida en el mismo esclavo.
Este tiempo T se entiende para un bus cargado con 31 esclavos en funcionamiento
normal sin fallo de conexién.

Ejemplos para una tarea autdmata de 10ms, 30ms, 60ms

tarea automata mediade T max de T
10ms 22ms 35ms
30ms 50ms 75ms
60ms 80ms 135ms
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Capitulo 7
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Capitulo 1

1 Presentacion

1.1 Generalidades

Las consolas de control CCX 17 se implantan facilmente mediante las funciones
especificas, llamadas DOP Integrado , que son elementos de base del lenguaje.

Con el propdsito de popularizar el uso de un dispositivo de Dialogo de Operador junto
con un autémata TSX Micro, estas funciones permiten activar directamente desde el
programa del autémata la visualizacion de mensajes, alarmas o valores introducidos,
mientras se deshacen de los medios de comunicacion entre la consola y el autémata.
La funcionalidad del Diadlogo de Operador se encuentra asi totalmente integrada en
laaplicacion delautémata (Coherencia de datos, Guardar una solavez, Mantenimiento
cémodo, Consolas de uso general .... ).

El tratamiento de estas funciones es ASINCRONO respecto al tratamiento de la tarea
operacional que permitié activarlas.

1.2 Cableado

Véase la documentacion TSX DM 37S en el apartado E, capitulo 1, Conector terminal.
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1.3 Componentes

Estos servicios de base ofrecen la posibilidad de controlar las funciones principales de
unaconsola CCX 17que no contiene ningunaaplicacion  (que no hasido configurada,
ni cargada con un software de disefio externo).

Son unafamilia de funciones llamadaDOP Integrado . Para cada comando, consta, por
unaparte, de ladescripciondel procedimientoy, por otra, de una pantalla predeterminada
perfectamente adaptada a la consola CCX 17.

I Biblioteca: Funciones accesibles mediante esta aplicacion I

Informaciones sobre funciones: tirar Funciones inutilizadas I
Familia | \.".Bibl W.apl Maombre | Comentaric +
Cadenas de caracteres 11 - ASE_MSGE Intraduccidn de bloqueo de una variable >3
Comunicacion 11 ASSIGR_KEYS Asigna dinamicamente las teclas situada: »

10

Coanuersidn val. num. COMTROL_LEDS Contralalos situados en la

GET_MSG Introduccidn maltiple de una wariable en e u

Se proporcionan los comandos siguientes:

e SEND_MSG: visualizacion enla CCX 17 de los mensajes de estado contenidos en la
memoria del autdbmata con o sin variable.

e GET_MSG: introduccién libre de valores para variables de autdmata asociadas a
mensajes de estado.

e ASK_MSG: introduccién con bloqueo de unvalor paravariables de autbmata asociadas
amensajes de estado.

* SEND_ALARM: visualizacion de mensajes de alarma contenidos en la memoria del
autémata.

e CONTROL_LEDS: control de los indicadores de la CCX 17.

* ASSIGN_KEYS: configuracion de las teclas de comando de la CCX 17.
e PANEL_CMD: envio de un comando genérico.

« ADJUST: ajuste de objetos de lenguaje.

1.4  Condiciones de utilizacién del DOP integrado

Las funciones deDOP Integrado necesitan un espacio de programa de 1,5 KPalabras
(4,7 KPalabras para ADJUST) asi como lareserva de variables paralos datos que deben
mostrarse (utilizar las constantes %KWi).

Funcionan conla versién 2 de las consolas CCX 17.
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Capitulo 2

2 Descripcion de las funciones Dialogo de Operador

2.1 Generalidades sobre las funciones

2.1-1 Presentacion
El acceso a las funciones DOP Integrado se efectlia segiin dos métodos posibles:

Mayus F8 o tecla de funcién

\ Ayuda sobre la llamada
4{Creaciénbloquedeoperacién‘ de funcién

/
HBloque de operacion Funcion DOP ‘

Introduccion asistida de las
funciones Diadlogo de Operador

1 Creacion del bloque de funcién DOP.
Latecla Mayus F8 (o el icono) crea el bloque de operaciény activa laayuda Llamada
de funcion.

2 Maodificacion del bloque de funcion DOP.
Después de seleccionar la funcién (doble-clic izquierdo), la tecla MayUs F8 (o doble-
clic derecho) accede a la ayuda Llamada de funciony a los parametros del bloque.

Nota:
Cuando se accede a la ayuda especifica, los parametros de paso no son necesarios.

2.1-2 Modos operacionales de funciones DOP

Laintroduccién asistida de funciones permite obtener facilmente el cédigo de la funcién.
Con el botdn Detalle se accede a los parametros de funcion adaptados al dispositivo
CCX 17.
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Utilizacion de laintroduccién asistida de funciones en LADDER

El ejemplo siguiente ilustra el principio descrito a continuacién.

Se propone visualizar el mensaje “ Temperatura Horno: xxx.xx °C ” que contiene una
informacién proveniente del proceso cuyo valor esperado se indica en la palabra
%MW100 de la aplicacion y se visualiza a laizquierda en la linea 2.

1 Presione simultaneamente las teclas MAYUS - F8 o seleccione el icono H y
coléquelo en el escalon. Aparece la ventana Llamada de funcion:

| Llamada de Funcion I
Informaciones sobre funciones: E

Comentario

COMCAT

Comunicacian 1.1 - DELETE Eliminacidn de una subcadena
Conersion wal. num. 1.0 - DIMT_TO_STRIMNG | Conwersion entero doble longitud en cax> [
Diilaga de operadar 1.0 - EQUAL_STR Eiizqueda del primer carbcter diferante u

[ Formato de llamada

Parametros del FUNCION :

\lombld Tipo |-Jatura|ez| Comentario | Area de introduccion
I STRIMNG 1] Tabla que contiens lala cadena
InZ STRING I Tabla que contiene la 2a cadena

Hesultado del FUNCION :

auT STRIMNG Tabla que contiens la cadena concatenada |

[ ¥isualizacidn de la lamada

CONCAT [

| AceEtal l Cancelar I

Familia

Diilaga de aperadar
Enteros doble langitud 1.0

Fechaz!HorasDuraciones 11

-
Enteros simple longitud 1.0 - %

2 Elijalafamiliadeseada.

3 Seleccione el nombre de la funcién.

Mombre | Comentaric
GET_MSG Introduccion maltiple de una wariable en e
FAMEL_CMDO Enwiaun comando ala CCREIT
SEMD ALARM Puestra un mensaje de alarma contenids: =

Mue=tra un me ntenido en la

2/2



Descripcion de las funciones Dialogo de Operador

2

4 Presione latecla (2]

Aparece el cuadro de dialogo siguiente:

Direccion consola: | |:|6 | Confirmacion: I:I : l:l
Datos de emision: l:l: l:l
[ Mensaje
Tezto: | D Impresion
[ Posicign n Atributos Fuente
Rlods Linea: EE' Columna: EE' D Intermitente @ Simple
@ Manual D ¥ideo inverso O Doble
O Automitico @ O O
@ & O
[ Campo
[" Tipo de campo
@) Ninguno O Yariahle O Fecha O Hora
Simbolo: l:l Yariable: |
[
Comentario: | |
[ Formato
Aceptar I |Caneelar

5 Complete primerolos campos asociados al mensaje. Eltexto del mensaje contiene un
areavariable enlaque sevisualizara el valor esperado. Paradeterminar sulocalizacion,

indique el sitio apropiado con un subrayado.

[ Mensaje
Texzto: |Temperatura Hormno - c | D Impresidn
Posicion ™ Atrib Fuente — |
Mado Linea: Dlﬂ Columna: EE I:r:n::::ilenle @ Simple
@ Manual D ¥ideo inverso O Doble
O Automatico @ O O r
® & O
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6 Inicialice lainformacionrelativa altipo de campo. Elvalor se actualiza periédicamente.

Campo
Tipo de campo
O Ninguno @ Yariable O Fecha O Hora
Simbolo: [Homo | ¥ariable: |zrawioo | =
Comentario: |Tempelalula del agua |

7 Modifique el formato de visualizacion haciendo clic sobre el botén yelijael
tipo de formato, asi como el nimero de digitos antes y después de lacoma. Valide con
Aceptar o <Intro>.

— Gambiar formato
Wariable de tipo: WORD
Aceptar

Tipo de formato

Digitos antes coma: E@

Digitos después coma: ma

Formato: 9

@ N

O Ascll

8 Programe el area Parametros

Parametros
Direccidn consola: |5CK\I"IJ |; | [ | Confirmacidn: . l:l
Datos de emision: |xl(ur|n |: | |

9 Valide el cuadro con Aceptar o <Intro>. Aparece el bloque de funcién:

COPERATE
SEMND_MSG%RMOE %kA0:41 %hini
Ay

10 Presione<Intro>

11 Valide.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Utilizacion de la introduccion asistida de las funciones en IL

El ejemplo siguiente ilustra el principio descrito a continuacion.
Se propone visualizar el mensaje de alarma*“ Sobrecalentamiento Horno: xxx.xx °C "que

contiene una informacién proveniente del proceso cuyo valor esperado se indica en la
palabra %MW100 de la aplicacion.

1 Introduzcalainstruccién hastalallamada de la funcién:

I 1D [Horno »= Val_sobrecalentanienta)

2 Presione simultdneamente las teclas MAYUS - F8 o seleccione el comando
Servicios/Introducir la llamada de una funcién

| i 1amada de Funcidn I
Informaciones sobre funciones: E

Mombre Comenkario +

g CORMCAT Concal 5idn de dos cadenas .
Comunicacian 11 - DELETE Eliminacidn de una subcadena
Conversidn val. num. 10 - DINT_TO_STRING | Conversidn entero doble longitud en cas»
Dialoga de operadar 1.0 - EQUAL_STR Biisqueda del primer caracter diferente n
[ Formato de llamada
Parametros del FUNCIOM :
\Jombrn’ Tipo |Jaturalez| Comentario | Area de introduccidn
L) STRING I Tabla que contiene la 1a cadena
M2 STRIMNG [141] Tabla que contiene la 2a cadena

Resultado del FUNCION -

auT  STRIMNG Tabla que contiene |a cadena concatenada |

[ ¥isualizacidn de la llamada

CONCAT [

1
I Aceptar l | Cancelar I
F amilia . EBib] v.opl #
Diilogo de operadar
Enteros doble longitud 10 - .
Enteras simple longitud 10 - m
3 Elijalafamiliadeseada Fechas!Horas/Ouraciones 11 - H

El software indica para cada familia el nombre, la versién en la bibliotecay la version
enlaaplicacion.
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4 Seleccione el nombre de la funcion.

MNombre | Comentaric | +*
COMTROL_LEDS Controla los indicadores situados en la p: @
GET_MSG Introduccion maltiple de una variable en ex .
FAMEL_CMDO Enwiaun comando ala CCRIF [

SEMD_ALARM Iluestra un mensaje de alarma conten

Para cada funcion, el software indica:
- elnombre,
- el comentario (si no se visualiza por completo, haga doble-clic sobre éste).

Aparece el cuadro de dialogo siguiente:

5 Presione latecla

= SEND AlLARM
[ Parimetros
Dirececion consola: | |: | 13 | Confirmacion: I:l 8 l:l
[ Mensaje
Texzto: | D Impresion
Fuente
Nimero de alarma: m @ Simple O Doble D Mostrar en sobreimpresion
[ Campo
e [ | variable: | |
Comentario: | |
|'Formato
| HceBtal I Cancelar I

6 Complete primerolos campos asociados al mensaje. Eltexto del mensaje contiene un
areavariable enlaque se visualizara el valor esperado. Paradeterminar su localizacion,
indique el sitio apropiado con un subrayado.

Mensaje
Texzto: |sohrecalentamiento del Horno: C | |:| Impresion

Fuente — |
Nimero de alarma: m ’7 @ Simple O Doble I:l Mostrar en sobreimpresion
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

7 Inicialice lainformacion relativa al tipo de campo.

Comentario: |Temperatura del agua |

Campo
’7 Simbolo: | Horno | ¥ariable: | MW100 | ‘

8 Modifique el formato de visualizacién haciendo clic sobre el boton yelijael

tipo de formato, asi como el niUmero de digitos antes y después de lacoma. Valide con
Aceptar o <Intro>.

= Eambiar tormato

Yarnable de tipo: WORD
Aceptar
Tipo de formato
[ Con signo

Digitos antes coma:

® Mumérico

!!
| [A]

2 ASCII Digitos después coma:

Formato: 99.999

9 Programe el area Parametros.

Parimetros
Direccion consola: |%KV0 |;|6 Confirmacidn: . l:l

10 Valide el cuadro con Aceptar o <Intro>. Aparece el bloque de funcién:

I LD [Horno := Val_sobrecalentamiento]
[SEND_ALARM{*EW0 .6, 5KW10:17 %MD 43]

No se olvide de colocar los corchetes <[>y <]>en ambos extremos de la funcion.
11 Valide.
Nota:

Si se conoce la sintaxis de la funcién, el nombre se introduce directamente en el editory
se presiona Mayus F8.
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2.2 Lafuncién SEND_MSG

2.2-1 Funcionalidad

Permite visualizar enla pantallade una consola CCX 17 un mensaje de estado que puede
contener unavariable dinamica.

2.2-2 Descripcion

= SEND HM5E
[ Parimetros
Direccidn consola: | |: | & | Confirmacion: I:l E l:l

Datos de emision: | |: | |

[ Mensaje
Tezto: | | I:‘ Impresidn
[ Posicion ™ Atributos — ] Fuente
——— Linea: Columna: .
Lt DE EE ] intermitente @ simple
® Manual Alineacién calumna [] ¥ideo inverso ) Doble
O Automitico @ Izquierda O Centrada O Derecha [ Borrado
@ Ninguno O Linea O Fantalla
[ Campo
[ Tipo de campo
@ Ninguno O ¥ariable O Fecha O Hora
Simbolo: | | Yariable: |

E Actualizar

Comentario: | |

[ Formato
| AceBtar I Cancelar I
Parametros Estos 3campos se describen enel capitulo 3. Son obligatorios.

Para“Datosde emision ”, se aconseja utilizarunavariable de
tipo%KWi y dejar el campo longitud vacio. De todos modos,
el sistema calcula automaticamente el tamaio util.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Textodel mensaje Areade introduccion del texto del mensaje visualizado en la
consola CCX 17. Contiene un méaximo de 40 caracteres.
El sistemareservael signo“_" (subrayado) para especificar,
siesnecesario, el area de visualizacion de lavariable asociada
almensaje. Paradeterminar lalocalizacion de lavariable, se
indica el sitio apropriado con un “_". El sistema calcula
automaticamente el nimero de “subrayados” necesarios para
visualizar la variable.
Los caracteres cuyo cédigo ASCll es inferiora 32 (20h) no se
visualizan. En cambio, los caracteres cuyo valor es superior
a 32 (20h) se visualizan directamente o mediante la
combinacioén de teclas “ALT” “namero”.

Impresion Identifica la linea de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado=1).

Linea Identifica la linea de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado=1).

Columna Identifica la columna de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado = 1, valor min. 1, valor max. 40).
Parafacilitar el formateo del mensaje, PL7 Micro propone un
modo AUTOMATICO para la introduccion del namero de
columna. En este caso, se indica el tipo de ALINEACION
COLUMNA (lzquierda, Centrada, Derecha). El campo
COLUMNA se calcula automaticamente. EI modo
AUTOMATICO permanece local durante la introduccion.

Atributos Define los atributos de visualizacion del mensaje (normal ,
intermitente ,videoinverso).

Fuente Especificaelformato de todos los caracteres delmensaje o de
la variable que se va a visualizar (Simple , Doble).

Borrado Este campo permite asociar al mensaje un comando Unico
gue se ejecuta antes de visualizar el mensaje. Las opciones
sonNinguno (ninglin comando asociado almensaje),Linea
(borra la linea en la que el mensaje va a visualizarse) o
Pantalla (borratodalapantalla).

Muy importante

Si no hay ninguna variable asociada al mensaje, este
comando notiene ningun efecto (se debe utilizar la funcion
PANEL_CMD).
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Tipo de campo

Simbolo

Variable

Comentario

Actualizar

Formato

Define eltipo de campo del parametro visualizado y asociado
al mensaje. Las opciones son Ninguno (ningln campo
asociado almensaje visualizado),Variable (mensaje asociado
a unavariable),Fecha (mensaje asociado a la fecha actual)
y Hora (mensaje asociado a la hora actual).
Lafechaylahorase sincronizan periédicamente conlafecha
y hora del autbmata.

Especifica el simbolo de la variable asociada al mensaje. Se
define enlabase de datos de laestacion. Lavariable asociada
aeste simbolo setiene en cuenta automaticamente al validar
la pantalla.

Especifica la variable asociada al mensaje. Si el simbolo
existe en la base de datos de la estacion, se tiene en cuenta
autométicamente.

Los objetos autorizados son bits internos (%Mi), palabras
internas (%MWi) o dobles palabras internas (%MDi).

Visualiza el comentario de la variable para la consulta. Se
define en la base de datos de la estacion.

Especifica si la variable contenida en el mensaje debe
actualizarse periédicamente durante la visualizacion (valor
predeterminado).

Especifica el formato de visualizacién de la variable. Los
formatos disponibles son Decimal o ASCII. El cuadro de
dialogo siguiente, accesible mediante la tecla “Cambiar”,
permite modificar el formato de visualizacion predeterminado.
Sedebeindicarsilavariable tiene unsigno y definirelniimero
de caracteres deseado antes o después de la coma. El
software calculaautomaticamente el formato de visualizacion
apartir de lainformacion indicada.

= GCambiar formato

¥Yariable de tipo: WORD
Aceptar
Tipo de formato
[ Con signo
Digitos antes coma: Ij@

Digitos dezspués coma: IE

Formato: 9

®:

) ASCH
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

2.3 Lafuncién GET_MSG
2.3-1 Funcionalidad

Permite visualizar en la pantalla de una consola CCX 17 un mensaje de estado que
contiene una variable modificable por el operador. La introduccion se efectia en modo
multiple . El operador puede introducir varios valores sucesivos. En este caso, el
programa del automata trata el valor introducido cuando aparece la variable.

2.3-2 Descripcion

= GET HSE
[ Parametros
Direccion consola: |: | & | Confirmacion: l:l : l:l
Datos de emision: 8
[ Mensaje
Texto: | | [ impresidn
Posicidn Atributos Fuente
Modo Linea: EE Columna: EE

@ Manual Alii it | D i @ Simple
O Automitico ’7@) Izquierda O Centrada O Derecha D ¥ideo inverso O Doble

[ Campo
e Yariable: |:| [ Actualizar
Comentario: | |
[ Formato
[ Entrada
[ ¥alor
@ No controlado O Limitado O Incremento
Parametros Estos 3 primeros campos se describen en el capitulo 3. Son

obligatorios.
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Textodelmensaje

Impresion

Linea

Columna

Atributos

Fuente

Simbolo

Variable

Comentario

Area de introduccién del texto del mensaje visualizado en la
consola CCX 17. Contiene un maximo de 40 caracteres.

El sistemareservael signo“_" (subrayado) para especificar,
siesnecesario, el areade visualizacién de lavariable asociada
almensaje. Paradeterminar lalocalizacion de lavariable, se
indica el sitio apropriado con un “_". El sistema calcula
autométicamente el nimero de “subrayados” necesarios para
visualizar la variable.

Los caracteres cuyo codigo ASCll esinferiora 32 (20h) no se
visualizan. En cambio, los caracteres cuyo valor es superior
a 32 (20h) se visualizan directamente o mediante la
combinacion de teclas “ALT” “nimero”.

Especifica que el mensaje se imprime al validar laimpresién
en la consola.

Identifica la linea de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado=1).

Identifica la columna de visualizaciéon del mensaje (valor
predeterminado = 1, valor min. 1, valor méax. 40).

Para facilitar el formateo del mensaje, PL7 Micro propone un
modo AUTOMATICO para la introduccion del niumero de
columna. En este caso, se indica el tipo de ALINEACION
COLUMNA (lzquierda, Centrada, Derecha). ElI campo
COLUMNA se calcula automaticamente. EI modo
AUTOMATICO permanece local durante la introduccion.

Define los atributos de visualizacion del mensaje (normal ,
intermitente ,videoinverso).

Especificaelformato de todos los caracteres delmensaje o de
la variable que se va a visualizar (Simple , Doble).

Especifica el simbolo de la variable asociada al mensaje. Se
define enlabase de datos de laestacion. Lavariable asociada
aeste simbolo setiene en cuenta automaticamente al validar
lapantalla.

Especifica la variable asociada al mensaje. Si el simbolo
existe en la base de datos de la estacion, se tiene en cuenta
automaticamente.

Los objetos autorizados son bits internos (%Mi), palabras
internas (%MWi) o dobles palabras internas (%MDi).

Visualiza el comentario de la variable para la consulta. Se
define en la base de datos de la estacion.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Actualizar Especifica si la variable contenida en el mensaje debe

actualizarse periddicamente durante la visualizacion (valor
predeterminado).

Formato Especifica el formato de visualizacion de la variable. El nico
formato disponible esDecimal . El cuadro de didlogo siguiente,
accesible mediante la tecla “Cambiar”, permite modificar el
formato de visualizacion predeterminado. Se debe indicar sila
variable tiene un signo y definir el nUmero de caracteres
deseado antes o después de la coma. El software calcula
automaticamente el formato de visualizacion a partir de la
informaciénindicada.

Cambiar formato

Yariable de tipo: WORD
Aceptar
Tipo de formato
] Con signo
Digitos antes coma: Ij@

Digitos después coma: n%

Formato: 9

Cl

> ASCIl

Valor Especificaparaelvalorasociadoalavariable, sisuintroduccion

se efecttalibremente (No controlado ) osidebe controlarse
segun los limites min. o max. (Limitado ) o si se efectlia en
incrementos (Incremento ).
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2.4  Lafuncién ASK_MSG

2.4-1 Funcionalidad

Permite visualizar en la pantalla de una consola CCX 17, un mensaje de estado que
contiene una variable modificable por el operador. La introduccion se efecta en modo
sincronizado .Esvalidaparaunasolaentradade operador por visualizacion de mensaje.
En este caso, el valor introducido se devuelve a la funcion ASK_MSG.

2.4-2 Descripcién

P ros
Direccidn consola: || |: | 13 | Datos de recepcidn: l:l 2 l:l
Datos de emisidn: 8 Confirmacion: l:l 8 l:l
[ Mensaje
Texto: | | |:| Impresion
Posicion Arributos Fuente
inea: £
Modo Linea: EE Columna: -n

@ Manual Al i | |:| i @ Simple
) Automitico ’7@ Izquierda ) Centrada {_ Derecha [ video inverso ) Doble

[ Campo
- Yariable: |:| [ Actualizar

Comentario: [ |

" Formato ‘
[ Entrada
Yalor

@ No controlado O Limitado O Incremento
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Parametros Estos 4 primeros campos se describen en el capitulo 3. Son
obligatorios. Elvalordeltiempode espera debe sersinfin (0).
El campo “Datos de recepcion " define la palabra (simple o
doble) que recibe el valor introducido por el operador en la
consola CCX 17. Se ubica obligatoriamente en una palabra
interna (%MW). De todos modos, la longitud de este campo
vale 2.

Muy importante

Cuando se utiliza la consola de didlogo de operador, el
parametro “ Datos de recepcién " contiene el valor
introducido. Laintroduccion no modifica elvariable/simbolo
indicado en los campos siguientes. Soélo funciona en
visualizaciéon en la CCX 17.

Texto del mensaje Area de introduccion del texto del mensaje visualizado en la
consola CCX 17. Contiene un méximo de 40 caracteres.
El sistemareserva el signo“_" (subrayado) para especificar,
siesnecesario, el areade visualizacién de lavariable asociada
almensaje. Para determinar lalocalizacion de la variable, se
indica el sitio apropriado con un “_". El sistema calcula
automéaticamente el nUmero de “subrayados” necesarios para
visualizar la variable.
Los caracteres cuyo codigo ASCll esinferiora 32 (20h) no se
visualizan. En cambio, los caracteres cuyo valor es superior
a 32 (20h) se visualizan directamente o mediante la
combinacion de teclas “ALT” “nimero”.

Impresion Especifica que el mensaje se imprime al validar laimpresiéon
en la consola.

Linea Identifica la linea de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado=1).

Columna Identifica la columna de visualizacion del mensaje (valor
predeterminado =1, valor min. 1, valor méax. 40).
Parafacilitar el formateo del mensaje, PL7 Micro propone un
modo AUTOMATICO para la introduccion del nimero de
columna. En este caso, se indica el tipo de ALINEACION
COLUMNA (lzquierda, Centrada, Derecha). EI campo
COLUMNA se calcula automaticamente. EI modo
AUTOMATICO permanece local durante laintroduccion.

Atributos Define los atributos de visualizacion del mensaje (normal ,
intermitente ,videoinverso).

Fuente Especifica elformato de todos los caracteres delmensaje ode
la variable que se va a visualizar (Simple , Doble).
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Simbolo

Variable

Comentario

Actualizar

Formato

Valor

Especifica el simbolo de la variable asociada al mensaje. Se
define enlabase de datos de laestacién. Lavariable asociada
aeste simbolo setiene en cuenta automaticamente al validar
lapantalla.

Especifica la variable asociada al mensaje. Si el simbolo
existe en la base de datos de la estacion, se tiene en cuenta
automaticamente.

Los objetos autorizados son bits internos (%Mi), palabras
internas (%MWi) o dobles palabras internas (%MDi).

Visualiza el comentario de la variable para la consulta. Se
define en la base de datos de la estacion.

Especifica si la variable contenida en el mensaje debe
actualizarse periédicamente durante la visualizacion (valor
predeterminado).

Especifica el formato de visualizacion de la variable. El Ginico
formato disponible esDecimal . El cuadro de didlogo siguiente,
accesible mediante la tecla “Cambiar”, permite modificar el
formato de visualizacién predeterminado. Se debe indicar sila
variable tiene un signo y definir el nimero de caracteres
deseado antes o después de la coma. El software calcula
automaticamente el formato de visualizacién a partir de la
informaciénindicada.

= Cambiar formato
VYariable de tipo: WORD
Acepl

Tipo de formato

[J con signo
Digitos antes coma: l:@

Digitos después coma: mg

Formato: 9

©Hy

O asci

Especifica para el valor asociado a la variable, si su
introduccion se efectta libremente (No controlado ) o si
debe controlarse segun los limites min. o max. (Limitado )
o0 si se efectla en incrementos (Incremento ).
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Ejemplo de utilizacion
Peticion de visualizacion de un mensaje con laintroduccion de unvalor de proceso.
e Programacion

= ASK HSEH
[ Parametros
Direccitn consola: | ADR#0.0.4 J¢| | Datos de recepcicn: [xmMws0 [z
Datos de emision: KW o[ 45 Confirmacidn: XMW HES
[ Mensaje
Tezto: |Polencia del Motor : Kv | ] impresién
Posicion Atributos Fuente
Modo ———— Linea: EE Columna: EE
® Manual Alineacion columna ™| [] intermitente @ Simple
O Automitico @ lzquierda O Centrada O Derecha D Yideo inverso O Doble
[C Campo
o Mooz | vauable X notuatizar
o i [P ia del Motor 2 |
[ Formato
;
[ Entrada
[ ¥alor
O No controlado O Limitado @ Incremento
l Aeentar I Cancelar I
* Ejecucion

Alactivarlafuncion ASK_MSG en el autémata, el bitde actividad pasaa 1y el mensaje
aparece en la pantalla de la CCX 17 con el valor actual “ Motor_2 " en video inverso
(introduccién autorizada).

Cuando se efectia unaentrada de operador enlaconsola CCX 17, el valor introducido
se escribe enla palabra%MWS50 del parametro “Datos de recepcion”y el bitde actividad
pasaao.

Atencion

Para ASK_MSG, el tiempo de espera debe ser sin fin (valor 0); sino, una entrada de
operador efectuada después del tiempo de espera no tiene ningtin efecto.
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Lafuncion SEND_ALARM

2.5-1 Funcionalidad

Permite activar en la pantalla de una consola CCX 17 un mensaje de alarma presente en

elautémata.

2.5-2 Descripcion

SEND Al ARM I

Direccidn consola: |

6] Confimacien: [ J:[+ ]

[ Mensaje
Tezto: | D Impresidn
Fuente
Nimero de alarma: mg @ Simple O Doble D Mostrar en sobreimpresion
[ Campo
-2 [ | wariable: | |
Comentario: | |
Formato

Parametros

Texto delmensaje

Sobreimpresion

Estos 3 campos se describen en el capitulo 3. Son obligatorios.
Para“Datos de emision ", se aconseja utilizar unavariable de
tipo%KWi y dejar el campo longitud vacio. De todos modos,
el sistema calcula automaticamente el tamafio (til.

Area de introduccion del texto del mensaje visualizado en la
consola CCX 17. Contiene un méximo de 40 caracteres.

El sistemareservael signo“_" (subrayado) para especificar,
siesnecesario, el areade visualizacién de lavariable asociada
almensaje. Para determinar lalocalizacion de la variable, se
indica el sitio apropriado con un “_". El sistema calcula
automaticamente el nimero de “subrayados” necesarios para
visualizar la variable.

Los caracteres cuyo codigo ASCll esinferiora 32 (20h) no se
visualizan. En cambio, los caracteres cuyo valor es superior
a 32 (20h) se visualizan directamente o mediante la
combinacion de teclas “ALT” “nimero”.

Relativaalos mensajes de alarma. Su casillapermite poneren
sobreimpresion el mensaje de alarma en el momento en que
aparece.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Impresion Especifica que el mensaje se imprime al validar laimpresion
en la consola.

Fuente Especifica el formato de todos los caracteres del mensaje o
de la variable que se va a visualizar (Simple , Doble).

NUmero de alarma Define el identificador del mensaje de alarma. Esta
comprendido entre 900 y 999.

Muy importante

Cuando la alarma desaparece del autdmata, no se debe
olvidar de desactivar el mensaje (véase la funcion
PANEL_CMD).

Simbolo Especifica el simbolo de la variable asociada al mensaje. Se
define en la base de datos de la estacion. La variable
asociadaaeste simbolo se tiene en cuenta automaticamente
al validar la pantalla.

Variable Especifica la variable asociada al mensaje. Si el simbolo
existe en la base de datos de la estacion, se tiene en cuenta
automaticamente.

Los objetos autorizados son bits internos (%Mi), palabras
internas (%MWi) o dobles palabras internas (%MDi).

Comentario Visualiza el comentario de la variable para la consulta. Se
define en la base de datos de la estacion.
Formato Especifica el formato de visualizacion de la variable. Los

formatos disponibles son Decimal o ASCII. El cuadro de
dialogo siguiente, accesible mediante la tecla “Cambiar”,
permite modificar el formato de visualizacién predeterminado.
Se debe indicar si la variable tiene un signo vy definir el
nimero de caracteres deseado antes o después de la
coma. El software calcula automaticamente el formato de
visualizacion a partir de la informacion indicada.

= Camhiar Formato

¥ariable de tipo: WORD
Aceptar
Tipo de formato
1 on signo
Digitos antes coma: Ij@

Digitos después coma: n%

Formato: 9

®i

> ASCIH

Los mensajes de alarma se visualizan siempre en la primera linea de la pantalla.
Su fecha y hora son marcadas por la consola que se sincroniza con el reloj-
calendario del automata.
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2.6  Lafuncion CONTROL_LEDS

2.6-1 Funcionalidad

Permite controlar el estado de los indicadores de la pequefia columna luminosa de

la consola CCX 17.

2.6-2 Descripcion

= CDONIRDL LEDS

Direccién consola: |

J:[& | Confirmacion: [ |-[+ |

[ Estado de los indicadores

. @ Sin alterar

O Apagado O Intermitente O Encendido ‘

‘ @ Sin alterar

O pag O i O Encendido ‘

‘ ' @ Sin alterar

O Apagado O Intermitente O Encendido ‘

Parametros Estos 3 campos se describen en el capitulo 3. Son
obligatorios.

Para “Datos de emision

, utilice una variable de tipo %KWi

y deje el campo longitud vacio. De todos modos, el sistema
calcula autométicamente el tamafio util.

Estado de los Define el estado de cada indicador (Sin alterar , Apagado ,
indicadores Intermitente ,Encendido )
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

2.7 Lafuncion ASSIGN_KEYS
2.7-1 Funcionalidad

Permite configurar las teclas de comando de las consolas. Estas se asocian siempre
a bits internos de uno de los equipos conectables. Este procedimiento modifica la
configuracion de todas las teclas de comando de la consola. El nimero méaximo de
teclas configurables es 12. S6lo se tienen en cuenta las teclas de la consola que recibe
el comando.

2.7-2 Descripcion

Direccidn consola: | [E ]  comfmacion: [ [+ |
Datos de emisidn: l:l: l:l

[ Tecla de comando 1 [ Tecla de comando 2
[T mhibir [ Aceion [T whibir [ Accidn
Simbolo: [ | |@® Sobre flanco Simbolo: | | |@® Sobre flanco
Variable: [ | | Sobre estado Wariable: [ | | Sabre estado

[ Tecla de comando 3 [  Tecla de comando 4

] mhibix M Accion | [ mhiie [ Accién
Simbale: [ | |@® Sobre flanco Simbole: [ | |@ Sobre flanco
Variable: | | (3 Sobre estado Variable: | | |(3 Sobre estado

[ Las teclas de comando

Teclas1ad .. Teclas5a g . Teclas 9 a12_..

Parametros Estos 3 campos se describen en el capitulo 3. Son
obligatorios.
Para “Datos de emisién ", utilice una variable de tipo %KWi
y deje el campo longitud vacio. De todos modos, el sistema
calcula automaticamente el tamafio util.

Tecla de comando Especifica las caracteristicas (inhibir, variable/simbolo,
accion ) asociadas a cada tecla. El cuadro de dialogo
presenta de forma predeterminada la programacion de las
4 primeras teclas. Para acceder a las siguientes (por series
de 4), se presiona el botén “Tecla..a .."”. El cuadro alrededor
de estos botones indica una serie de teclas configuradas.
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Inhibir

Accion

Variable

Simbolo

Invalida el estado de la tecla. Su casilla marcada inhibe los
campos Accién y Variable/simbolo.

Define el modo de funcionamiento de la tecla. La seleccion
del modo flanco significa que al presionar la tecla, el bit
asociado se pone a 1,y al soltarla, se pone a 0. La seleccion
del modo estado indica que al presionar la tecla, el bit
cambia de estado. El valor predeterminado es el flanco.

Especifica la variable del bitinterno %Mi asociado a la tecla.
Si el simbolo asociado a este bit existe en la base de datos
de la estacion, éste se tiene en cuenta automaticamente al
validar la variable.

Especifica el simbolo asociado al bit. La variable asociada
a este simbolo se tiene en cuenta automaticamente.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

2.8 Lafuncion PANEL_CMD
2.8-1 Funcionalidad

Esta funcion es genérica. Permite enviar a la consola de dialogo de operador varios
comandos simples de tipo:

e borrado de la pantalla
* borrado de una linea

 impresion del historial de las entradas de operador

e borrado del historial de las entradas de operador

e impresion del historial de los mensajes de alarma

e borrado del historial de los mensajes de alarma

e cancelacion de un ndimero de alarma (véase SEND_ALARM)

2.8-2 Descripcion

= PANEL EHD

I;Iileccién consola: || ‘: | L] | Confirmacidn: l:l 8 l:l
Datos de emisidn: l:l: l:l

[ Envio de un comando

Borrado
# Pantalla ) Linea Mimero de linea:

Historial de en(ladas
Implesién O Borrado

) Impresién ) Borrado

Gestion de alarmas

(8 |
” |
[ |

O Cancelar una alarma Niimero de alarma: 900 l
Parametros Estos 3 campos se describen en el capitulo 3. Son
obligatorios.

”

Para “Datos de emision ", utilice una variable de tipo %KWi
y deje el campo longitud vacio. De todos modos, el sistema
calcula autométicamente el tamafio Util.

Envio de comando Identifica el tipo de comando. Si se borra una linea, se debe
indicar su namero. Para cancelar una alarma, se debe
indicar el nimero de la alarma que corresponde al
identificador comprendido entre 900 y 999, completado
durante la utilizacién de SEND_ALARM.
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2.9 Funciéon ADJUST
2.9-1 Funcionalidad

Esta funcion permite ajustar (leer y escribir) objetos de lenguaje (uno a uno),
controlando las palabras internas de la memoria del autémata, desde un CCX 17 o un
MAGELIS.

Los objetos de lenguaje que pueden ajustarse son los siguientes:

¢ los bits internos (%Mi),

« las palabras internas (%MWi),

* las dobles palabras internas (%MDi),

« las entradas/salidas locales en rack (%l, %Q, %IW, %QW, %ID, %QD),
« las entradas/salidas remotas (%I, %Q, %IW, %QW, %ID, %QD).

Atencioén

Se aconseja encarecidamente:

e gjecutar una sola instancia de la funcion ADJUST por ciclo,

« gjecutar la funcién ADJUST Unicamente cada n ciclos,

« utilizar palabras consecutivas para los parametros de la funcion ADJUST, a fin
de optimizar la lectura de las palabras internas en CCX 17 y MAGELIS.

2.9-2 Descripcion del area de parametros

Activacion de la funcion (EN)
La puesta a 1 del bit interno (%Mi) o del bit de palabra interna (%6MWi:X]) asignado al
parametro EN activa la ejecucion de la funcion ADJUST.

Lectura/escritura (R_W)

El estado del bit interno (%Mi) o del bit de palabra interna (%MWi:X]j) asighado al
parametro R_W define si la funcién debe efectuar una lectura (bit = 0) 0 una escritura
(bit = 1).

Tipo de objeto (TYPE)
El valor de la palabra interna (%MWi) asignada al parametro TYPE define el tipo de
objeto para la lectura o escritura:

0 : %Mi 5 %W
1 : %MWi 6 :%QW
2 : %MDi 7 :%ID
3 %I 8 :%QD
4 %Q
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Direccion del objeto (ADR)
La tabla de 8 palabras (%MWi:8) asignada al parametro ADR indica la direccién del
objeto para la lectura o escritura:

« Palabra 0 (rack) nimero del rack que contiene el médulo de E/S (objetos de E/S).

e Palabra 1 (mddulo) nimero de la posicion del médulo en el rack (objetos de E/S),
direccion del procesador en el rack 0 (enlace FIPIO).

e Palabra 2 (via) numero de la via en el moédulo (objetos de E/S),
numéro de via del enlace FIPIO integrado

e Palabra 3 (rango) rango del objeto para la lectura o escritura (objetos de E/S),
namero del objeto (objetos de lenguaje internos).

e Palabra 4 (punto de conexién)
numero del punto de conexién del equipo en el bus FIPIO (objetos
de E/S).

e Palabra 5 (nimero de médulo del equipo)
numero de modulo del equipo FIPIO (objetos de E/S):
0 para la base,
1 para la extension.

» Palabra 6 (via en el mddulo)
ndmero de la via en el médulo FIPIO (objetos de E/S).
rango del bit del esclavo en el bus AS-i (objetos de E/S)

e Palabra 7 (direccion del esclavo)
namero de esclavo en el bus AS-i y NANET (objetos de E/S)

Valor para la escritura (VAL)
La doble palabra (%MDi) asignada al parametro VAL contiene el valor que va a
escribirse en el objeto.

Puesta a 1 o incremento (SINC)

El bit interno (%Mi) asignado al pardmetro SINC permite llevar a cabo las acciones
siguientes, segun el tipo de objeto que va a escribirse:

e poner a 1 el valor del bit (%Mi, %Q),

e incrementar en 1 el valor de la palabra o doble palabra (%MWi, %MDi, %QW, %QD).

Atencion : el parametro R_W debe estar puesto a 1.
Puesta a 0 o decremento (RDEC)

El bit interno (%Mi) asignado al pardmetro RDEC permite llevar a cabo las acciones
siguientes, segun el tipo de objeto que va a escribirse:

e poner a 0 el valor del bit (%Mi, %Q),
« decrementar en 1 el valor de la palabra o doble palabra (%MWi, %MDi, %QW, %QD).

Atencion : el parametro R_W debe estar puesto a 1.
Valor del objeto leido (VRET)

La doble palabrainterna (%MDi) asignada a este parametro contiene el valor del objeto
que acaba de leerse.
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2.9-3 Ejemplos
Ejemplo 1 : Lectura de la doble palabra interna %MD12

ADJUST (%MW20:X0,%MW20:X1,%MW21,%MW22:8,%MD30,%MW20:X2,
%MW20:X3,%MD32,%MW34:24)

Param. Objetode Valorde  Comentario
lenguaje introduccion
EN : %MW20:X0 1 ejecucion de la funcion ADJUST
R_W @ %MW20:X1 0 operacion de lectura
TYPE : %MW21 = 2 tipo de objeto: %MD
ADR : %MW22:8 = 0 /
0 /
0 /
%MW25 = 12 namero del objeto (%MD12)
0 /
0 /
0 /
0 /
VAL : %MD30 = 0 /
SINC : %MW20:X2 = 0 /
RDEC : %MW20:X3 = 0 /
VRET : %MD32 valor del objeto leido
GEST : %MW34:24 parametro de memoria intermedia para la

recepcion y emision de las peticiones.
El tamafio es de 24 palabras.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Ejemplo 2 : Escritura de la salida en rack %QW3.2 con el valor 15

ADJUST (%MW20:X0,%MW20:X1,%MW21,%MW22:8,%MD30,%MW20:X2,
%MW20:X3,%MD32,%MW34:24)

Param. Objetode Valorde  Comentario
lenguaje introduccion
EN : %MW20:X0 1 ejecucion de la funcion ADJUST
R_W : %MW20:X1 = 1 operacion de escritura
TYPE : %MW21 = 6 tipo de objeto: %QW
ADR : %MWwW22:8 = 0 namero del rack
3 posicion del médulo
2 numero de la via
0 /
0 /
0 /
0 /
0 /
VAL : %MD30 = 15 valor para la escritura
SINC : %MW20:X2 = 0 /
RDEC : %MW20:X3 = 0 /
VRET : %MD32 /
GEST : %MW34:24 parametro de memoria intermedia para la
recepcion y emision de las peticiones.
El tamafio es de 24 palabras.

2127



Ejemplo 3 : Incremento de la salida en FIPIO: %QW\1.2.12\0.1

ADJUST (%MW20:X0,%MW20:X1,%MW21,%MW22:8,%MD30,%MW20:X2,
%MW20:X3,%MD32,%MW34:24)

Param. Objetode Valorde  Comentario
lenguaje introduccion
EN : %MW20:X0 = 1 ejecucion de la funcion ADJUST
R_W : %MW20:X1 = 1 operacion de escritura
TYPE @ %MW21 = 6 tipo de objeto: %QW
ADR : %MW22:8 = 0 /
1 direccion del procesador
2 numero de via del enlace FIPIO integrado
0 /
12 numero del punto de conexién
0 namero de moédulo: base
1 namero de la via
0 /
VAL : %MD30 = 0 /
SINC : %MW20:X2 = 1 incremento en 1 del valor de la palabra
RDEC : %MW20:X3 = 0 /
VRET : %MD32 /
GEST : %MW34:24 parametro de memoria intermedia para la
recepcion y emision de las peticiones.
El tamafio es de 24 palabras.
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Descripcion de las funciones Dialogo de Operador 2

Ejemplo 4 : Nueva puesta a 0 de la salida en el bus AS-i: %Q\105.0\7.2

ADJUST (%MW20:X0,%MW20:X1,%MW21,%MW22:8,%MD30,%MW20:X2,
%MW20:X3,%MD32,%MW34:24)

Param. Objeto de Valorde  Comentario
lenguaje introduccion
EN %MW20:X0 = 1 ejecucion de la funcion ADJUST
R W %MW20:X1 = 1 operacion de escritura
TYPE %MW21 = 4 tipo de objeto: %Q
ADR %MW22:8 = 1 namero del rack
5 posicion del médulo
0 numero de via
0 /
0 /
0 /
2 rango del bit (entrada/salida del esclavo)
7 numero de esclavo
VAL %MD30 = 0 /
SINC %MW20:X2 = 0 /
RDEC %MW20:X3 = 1 Restablecimiento de la salida
VRET %MD32 /
GEST %MW34:24 parametro de memoria intermedia para la
recepcion y emision de las peticiones.
El tamafio es de 24 palabras.
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Ejemplo 5 : Decremento de la palabra %QW\4.0\2.1 (nanoautdmata trasladado)

ADJUST (%MW20:X0,%MW20:X1,%MW21,%MW22:8,%MD30,%MW20:X2,
%MW20:X3,%MD32,%MW34:24)

Param. Objetode Valorde  Comentario
lenguaje introduccion
EN © %MW20:X0 = 1 ejecucion de la funcion ADJUST
R_W : %MW20:X1 = 1 operacion de escritura
TYPE : %MW21 = 6 tipo de objeto: %QW
ADR : %MW22:8 = 0 /
4 posicion del modulo
0 namero de via
1 rango del objeto NANET (num. palabra)
0 /
0 /
0 /
2 nimero de esclavo
VAL : %MD30 = 0 /
SINC : %MW20:X2 = 0 /
RDEC : %MW20:X3 = 1 decremento en 1 del valor de la palabra
VRET : %MD32 /
GEST : %MW34:24 parametro de memoria intermedia para la

recepcion y emision de las peticiones.
El tamafio es de 24 palabras.

2/30



Capitulo 3

3 Variables de interface

3.1 Generalidades

Las funciones DOP Integrado forman parte de la categoria de procedimientos; no
devuelven valores, pero poseen varios parametros que se deben completar
obligatoriamente.

Las funciones utilizan 3 tipos de parametros:

e en solo lectura (IN), incluidos en el principio de la ejecucion de la funcion,

e en sblo escritura (OUT), posicionados al final de la ejecucién de la funcién,

e en lectura y en escritura (IN/OUT), cuyo contenido se incluye en el principio de la
ejecucion de la funcion y se actualiza luego con los resultados de la funcion.

La llamada de una funcién suele efectuarse mediante:

Funcion DOP Integrado (Direccion de consola, Datos de emision, Datos de
recepcion, Confirmacion)
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3.2 Direcciéon de consola

Este parametro indica la direccién del destinatario del intercambio. Puede encontrarse
en las palabras internas (%MW) o en las constantes internas (%KW), o puede
introducirse directamente como valor inmediato en forma de un operador ADR#.

En el contexto de las funciones Dialogo de Operador, la sintaxis autorizada para ADR#
es la siguiente:

* ADR#{<Red>.<Estacion>}<mdédulo>.<via>.<entidad>,

» ADR#{<Red>.<Estacion>}<mddulo>.<via>.SYS,

* ADR#<mO0dulo>.<via>.<entidad>,

e ADR#<médulo>.<via>. SYS

La palabra clave SYS (valor 254) corresponde a direccionar la via sistema (servidor UNI-TE)
de una via de comunicacion.

El funcionamiento de la consola CCX 17 autoriza Unicamente el direccionamiento
dentro de la estacion .
Por consiguiente, para las funciones Didlogo de Operador, el par {Red.Estacién}
asume el valor {0.254}.

De todos modos, ADR# se asimila a una tabla de 6 palabras consecutivas. La
codificacion de este operador se estructura de la manera siguiente para las funciones
DOP Integrado:

Numero de palabra Mas significativa NMenos significativa
%MWi / %KWi 6 0

%MWi+1 / %KWi+1 254 (estacion) 0 (red)
%MWi+2 / %KWi+2 maodulo 0

%MWi+3 / %KWi+3 entidad / SYS via

%MWi+4 | %KWi+4 0 0

%MWi+5 / %KWi+5 0 0
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Variables de interface 3

Ejemplos de utilizacién

1 Direccionamiento de una CCX 17 conectada directamente mediante la parte
delantera del TSXMicro (UniTelway); CCX 17 conectada a las direcciones de
esclavos UTW 4-5

» Funcion_DOP ( ADR#{0.254}0.0.4, ....)

* %MW10:6:= ADR#0.0.4
Funcion_DOP ( %MW10:6 , ....)
La escritura del campo {0.254} es opcional; en efecto, corresponde al valor predeterminado
asignado a este campo.

» Funcion_DOP ( %KWO0:6, ....)
En este caso, es necesario inicializar previamente la tabla %KWO0:6 con el editor
de datos, asignando sucesivamente las %KWi que la componen:

%KWO0 16#600 valor impuesto
%KW1 16#FEQO0 valor impuesto
%KW?2 16#0000 <mo6dulo>00
%KW3 16#0400 <entidad/SYS><via>
%KW4 0 valor impuesto
%KW5 0 valor impuesto

2 Direccionamiento de una CCX 17 cuya direccion topdlogica es x.y.z.
e Funcion_DOP ( ADR#{0.254} x.y.z , ....)

* %MW10:6:= ADR#x.y.z
Funcion_DOP ( %MW10:6, ....)

La escritura del campo {0.254} es opcional; en efecto, corresponde al valor predeterminado
asignado a este campo.

* Funcion_DOP ( %KWO0:6, ....)
En este caso, es necesario inicializar previamente la tabla %KWO0:6 con el editor
de datos, asignando sucesivamente las %KWi que la componen:

%KWO0 16#600 valor impuesto
%KW1 16#FEQO0 valor impuesto
%KW2 16#x00 <mo6dulo>00
%KW3 16#zy <entidad/SYS><via>
%KW4 0 valor impuesto
%KW5 0 valor impuesto

Atencion, la codificacion se efectia en hexadecimal.
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3.3 Datosde emision

Se encuentran obligatoriamente en las palabras internas (%MW) o en las constantes
internas (%KW). Son relativas a cada tipo de funcion Dialogo de Operador. Se
describen en los subcapitulos relativos a la funcion.

A titulo de informacion, la forma de los datos es la siguiente:

la primera palabra contiene un marcador de valor 16#CC17. Tiene un propdsito

doble:

- permite a la pantalla de ayuda identificar un mensaje correcto y volver a visualizar
los valores en la pantalla de introduccion para facilitar la modificacion o visualizar
los valores predeterminados.

- permite a la funcién en curso de ejecucion verificar que la tabla recibida contiene
un mensaje para una CCX 17. En efecto, es posible llamar a una funcion DOP
Integrado en un programa sin pasar por las pantallas de ayuda/control. Si se trata
de un mensaje no marcado, la funciéon puede devolver inmediatamente un error
a la aplicacién sin emitir datos dudosos hacia el dispositivo de programacion.

la segunda palabra contiene un nimero de comando.
latercera palabra contiene la longitud de la cadena siguiente. Se expresa en octetos.

las palabras siguientes contienen los datos que se envian al dispositivo de
programacion.

Regla de utilizacion

A priori, por razones de eficacia, es mas pertinente programar el parametro <Datos
de emisién> en forma de %KWi sin olvidarse de verificar que no haya ningin
solapamiento de area entre cada mensaje de funcion Dialogo de Operador.
En efecto, cuando se respeta esta forma, el software inicializa automaticamente
este area de datos con los valores apropiados.

La introduccién de las %MW prohibe el acceso a todos los campos del cuadro de
dialogo. Le incumbe pues al usuario transferir, manualmente o desde el programa,
elvalor de las constantes a las palabras que desea utilizar. La descripcion del formato
de los mensajes se encuentra en la documentacion del software PL7-MMI 17.

3.4 Datosderecepcién

Se encuentran obligatoriamente en una palabra interna (%MW). Son relativos a la
funcion ASK_MSG. Se describen en los subcapitulos relativos a la funcién. (Véase el
subcapitulo 2.4.2)
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Variables de interface 3

3.5 Confirmaciéon

Es comuln y necesaria para todas las funciones de comunicacion asincronas. Es
actualizada por el sistema, con la excepcion del tiempo de espera que se debe indicar
(unidad 10 ms) antes de laejecucion de lafuncion. Se encuentra obligatoriamente enlas
palabras internas (%MW). Consta de:

< un parametro que ofrece informacion sobre la actividad de la funcion,

» unparametro queindica el nimero delintercambio que identifica latransaccion en curso
(atil al utilizar la funcion Comunicacion CANCEL),

« unparametro que contiene laconfirmacion delintercambio que se divide en dos codigos
devueltos; uno indica el nivel de la comunicacién y el otro el nivel de la operacién,

e un parametro de tiempo de espera que permite controlar la ausencia de respuesta,
e unparametro de longitud que almacenael nimero de octetos emitidos y/o elnimero de
octetos recibidos.

Estos parametros requieren unatablade 4 palabras consecutivas (%MWi:4) que respeta
laestructura siguiente:

Nidmero de palabra Mas significativa Menos significativa

%Mwi NUmero de intercambio Bit 0: bit de actividad
%MWi+1 Confirmacién Operacion Confirmacion Intercambio
%MWi+2 Tiempo de espera

%MWi+3 Longitud

Bit de actividad ( %MWi:X0)

Sefalael estado delaejecucion de unafuncion. Se pone a1l cuando se activalafuncion
y se pone a 0 al recibir la respuesta o al final del tiempo de espera o al cancelar la
operacion (funcion CANCEL).

Numero del intercambio

Al emitir una funcion, el sistema le asigna automaticamente un nimero que permite
identificar el intercambio. Este nimero sirve de referencia para detener el intercambio
en curso, si es necesario (utilizacion de CANCEL).
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Confirmacion del intercambio

Es comuUn a todas las funciones (excepto ADJUST). Informa sobre la transaccion al
nivel de la comunicacion. Es significativa cuando el valor del bit de actividad pasa de
1a0. Los valores de esta confirmacion se indican en la tabla siguiente.

Confirmaciéndel

ignificado (codigos en hexadecimal)

intercambio

0 Intercambio correcto

16#1 Parada del intercambio en el tiempo de espera

16 # 2 Parada del intercambio a peticion de usuario (funcion
CANCEL)

16 # 3 Formato de direccion incorrecto (la longitud es distinta
de 6)

16#4 Direccion incorrecta del destinatario (direccionamiento
para la CCX 17 ej.: dir en difusion)

16 #5 Confirmacion incorrecta (la longitud es distinta de 4)

16 #6 Parametros especiales incorrectos (particularmente
orientados hacia los datos de emision)

16 #7 Destinatario ausente (problema de conexion)

16 #9 Tamafio insuficiente del bufer de recepcion

16 # A Tamafio insuficiente del bufer de emisién

16#B Ausencia de recurso sistema (saturacion de las
comunicaciones)

16 # 14 Respuesta negativa de la CCX 17 (rechaza el comando)

16 # FF Mensaje rehusado (la CCX 17 no se encuentra en un

estado valido para el tratamiento del mensaje)

e Funcién ADJUST

Conf. delintercambio

Significado (codigos en hexadecimal)

0 Intercambio correcto
16 #6 Parametros especificos incorrectos
16 # 14 Respuesta negativa del autémata
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Variables de interface 3

Confirmacion de la operacion

Indicaelresultado de la operacion en la aplicacion remota. Es significativa tnicamente
si la confirmacion del intercambio tiene los valores:

0 (intercambio correcto)

, la confirmacién de la operacion tiene el valor 0,

* 6 (parametros especificosincorrectos)y 20 (respuesta negativade laCCX 17) .En
ambos casos, se almacena un codigo de rechazo en este campo (consulte la tabla

siguiente),

e enlosdemas casos , laconfirmacion de la operacién tiene el valor 0.

Confirmaciéon  Conf. de la Significado (cédigos en hexadecimal)
del intercambio ¢peracion
0 0 Resultado genérico positivo
16 #6 16 # 64 Direccion en difusion (ALL) prohibida
16 # 65 Par {red.estacion} distinto de {0.254}
16 # 66 Datos de emision sin marcador 16#CC17
16 # 67 Tamafio incorrecto de “Datos de emision”
16 # 68 Respuesta invalida de la CCX 17
16 # 69 Longitud insuficiente de “Datos de recepcién”
16 # FF No funciona el enlace CCX 17
16 # 14 16#1 Comando no reconocido
16 # 2 Deshordamiento de capacidad de la colade esperadeloscomandos
16#4 Tamafio del comando inferior al tamafio minimo requerido
16#8 Comando rehusado: transferencia de aplicacion en curso
16 # 20 Datos incorrectos

e caso de lafuncion ADJUST
Laconfirmacion de la operacion sélo es significativa sila confirmacion del intercambio
tiene los siguientes valores:
- 0 (intercambio correcto): la confirmacién de la operacion tiene el valor 0,

- 6 (parametros especificos incorrectos). En este caso se almacena un codigo de
rechazo en este campo (ver la siguiente tabla),
- enlos demas casos, la confirmacion de la operacion tiene el valor 0.

Confirmacion Conf. de la  Significado (cédigos en hexadecimal)
del intercambio  |operacion
0 0 Resultado genérico positivo
16#6 16 # 10 Numero de palabras de gestion inferior a 24
16 #11 Tipo de objeto de lectura inexistente (superior a 8)
16 #12 Incoherencia entre los bits RDEC y SINC
16 # 13 Valor de escritura incorrecto
16 # 14 16 # 14 Objeto inaccesible
16 # 15 Error de sistema

37




Tiempo de espera

Determina el tiempo de esperamaximo de larespuesta. Launidad de tiempo se expresa
en 10 ms. El valor 0 significa una espera sin fin (valor obligatorio para la funcion
ASK_MSG); en este caso, conviene utilizar lafuncion CANCEL. Siel tiempo de espera
expira, el intercambio termina con una confirmacion de error (valor 1). Asimismo, el
sistemarehusa larecepcion de unarespuesta después de la expiracion del tiempo de
espera.

Activacion de la OF

Bit de actividad = 1

Activacié del tiempo de espera
Puesta a cero de la confirmacién
Asignacion del nimero de
intercambio

Fin del tiempo de espera Recepcion de la
respuesta

Bit de actividad = 0
Parada del tiempo de
N espera
Actualizacion de la
confirmacion

Bit de actividad = 0
Confirmacién = 1

Longitud
Se expresaenoctetosy se utilizatanto paraindicar elnimero de caracteres que se van
a emitir durante una emisién como para almacenar el nimero de caracteres recibidos
después de unarecepcion de mensaje.
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Capitulo 4

4 Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion

4.1 Precaucionesusuales

« No se debe olvidar de inicializar el parametro Tiempo de espera (Y%MWi+2) antes
de activar la funcion Didlogo de Operador. En la funcion ASK_MSG, el parametro
vale obligatoriamente O.

« Si se utiliza la misma palabra para guardar la confirmacion de cada funcion, sera
necesario probar el bit de actividad (%6MWi:X0) con el valor 0 antes de activar otra
funcion.

« Se debe sincronizar la activacion de las distintas funciones DOP Integrado para no
saturar la fila de espera de los comandos de la consola CCX 17.

* No se debe olvidar de dimensionar apropiadamente el tamafio de las constantes
internas %KWi para la visualizacion de los datos de emision.

« Se debe conservar un poco de margen al asignar los datos de emision (%KWi:n).
En efecto, si se deben efectuar modificaciones en las designaciones de los textos,
no habra ningun problema de solapamiento entre las referencias de %KWi:n.

« Atencion, en la modificacion en linea, es imposible crear una funcién DOP Integrado
si la aplicacion situada en el automata no contiene ya un ejemplar de esta funcion.
< Si ocurre un corte de corriente 0 una pérdida de comunicacion, la aplicacién debe

restablecer la CCX 17 a un estado coherente (asignaciéon de teclas (véase el
ejemplo) y mensajes en la pantalla).
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4.2  Presentacion del ejemplo

El ejemplo propuesto en este capitulo pone una aplicacion de didlogo de operador
en relaciéon con una consola T CCX 1720 LW conectada a UNI-TELWAY.

Descripcion de la aplicacion

Mensajes fijos

Utilizacion ) ) Utilizacion
de las teclas de las teclas
de comando Q Manu Auto Q de comando
Horno 4
O Temperatura = xxx °C O
O

~—
Control K .V?”%ble.d
del indicator ———[] introducida
verde M m

Asignacion de las variables de autdémata

e %MO = tecla MANU (el indicador verde de la CCX 17 esté intermitente)
* %M2 = tecla AUTO (el indicador verde de la CCX 17 se enciende)
e %MW10 = Temperatura ( valor leido y escrito)

La consola CCX 17 esta conectada directamente mediante la parte delantera del
TSXMicro a las direcciones UNI-TELWAY 4-5. Su direccion topoldgica es ADR#0.0.4.
Elaboracién de la aplicacion

Consta de 5 mensajes de estado, un mensaje de alarma, la gestion de 2 teclas de
comando y la modificacion del estado del indicador verde de la consola.
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Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion 4

Configuracion de los mensajes de estado

Su composicion es la siguiente:

< Borrado de la pantalla (mensaje de estado 0)

¢ HORNO 4 (mensaje de estado 1)

¢ Manu (mensaje de estado 2)

« Auto (mensaje de estado 2) en la misma linea que el mensaje Manu

* Temperatura=xxx °C (mensaje de estado 3, lecturay escritura de la palabra %MW10
en forma decimal), con introduccion del valor. La introduccién es incremental
(incremento 50)

e Cancelacion del numero de alarma nimero 900 (mensaje de estado 4)

Tratamiento de los mensajes de estado

Los mensajes de estado 1y 2 se visualizan de forma predeterminada con la opcién
de borrado de pantalla.

El mensaje de estado 3 se visualiza a peticion del usuario (puesta a 1 del bit %M10).
El mensaje de estado 4 es la consecuencia del mensaje de alarmay de la confirmacion
del usuario (cancelacién de alarma y puesta a 1 del bit %M20). Lo impone el
funcionamiento de la CCX 17.

Configuracion del mensaje de alarma

La aplicacion efectla la gestion de una alarma que se visualiza en la pantalla en el

momento de su aparicion.

« Un mensaje con visualizacién de una variable: “Sobrecalentamiento horno 4 =
xxx °C” (visualizacion de la palabra %MW10 en decimal)

Gestion del mensaje de alarma

La puesta a 1 del bit %M12 (posicionado si la temperatura excede el valor 500) tiene
como consecuencia la visualizacién y la impresion del mensaje de alarma 1
(Sobrecalentamiento horno 4: xxx °C).

Configuracion de las teclas de comando

Las 2 teclas de comando con los nimeros 1 y 2 estan configuradas para un
funcionamiento de tipo flanco.
Una controla el bit interno %MO (tecla Manu), la otra el bit interno %M2 (tecla Auto).

4/3




Programa correspondiente a la aplicacion:

(*INIT dir consola y 2 tiempos de espera asignados uno para mensajes de ESTADO Y otro para

mensaje de ALARMA¥)
OPERATE

4[ 9%6MWO0:6=ADR 0. 0.4}
%513 OPERATE
‘ WMWlDZ::%MWllZ.‘:Sﬂ
\ L
%M7
(R
%56 %M6
44 [ >7
| \
96M6 OPERATE
44 ol [ READ_STS %CH0.0 }
| L
(1)‘ %M7
# | \ )
96M7 OPERATE
44 Pl [ wmMwi00:6:=0 }
\ L

(1) :%MWO0.0.4:X11

Este escalén permite inicializar variables al poner el autdmata en RUN. Ademas,

permite supervisar la presencia de la consola CCX 17 para reinicializar su pantalla

al desconectar/conectar de nuevo. La supervision se ejecuta en dos fases:

« intercambio explicito en el conector terminal para actualizar la informacién de
presencia de los esclavos UNI-TELWAY (todos los segundos, bits sistema %S6).

« activacion de la inicializacién de la pantalla (%M100:6:=0) al reaparecer la consola
CCX 17 (flanco ascendente en %MWO0.0.4.X11 que representa la presencia del
esclavo N°4).

[* Inicializacion CCRIF : Borrado de la Fantalla "

COPERATE:

HRTOD R0
—|/I I/I {FANEL_CRAD{RW08 2k W D2 2w 004) |—
k00
z
{5

Nota:
La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el parametro de

confirmaciéon de la funciéon PANEL_CMD vale %MW100:X4.
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Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion

4

PANEL EHD

| Confirmacidn: E l:l

[ Parimetros
Direccidn consola: |%MUI] |; | ]

[ Envio de un comando
7 Fzee
Nimero de linea: -

Borrado
@ Pantalla O Linea

Historial de entradas
O Impresion O Borrado

Impresién O Borrado

Nimero de alarma: m ‘

Gestion de alarmas
O Cancelar una alarma

C
(

l Acezlal I Cancelar I
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Este escaldn efectla a la vez la visualizacion del mensaje de estado 1 “HORNO 4”

y lavisualizacién del mensaje de estado 2 “Manu...Auto” enlapantalladelaconsola

CCX 17 segun el principio siguiente:

« elaboracién de las condiciones de validacién (ninguna funcién DOP Integrado en
curso de ejecucion, la funcion SEND_MSG se activa una sola vez y las funciones
se sincronizan

 activacion de la visualizacion del mensaje fijo

« almacenamiento de la ejecucion

Nota:

La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el pardmetro de
confirmacion de las funciones SEND_MSG vale %MW100:X4.

[* Wisualizacidn mensaje de estada - "HORMO 4" Estadod “MARUY AUTO" Estado? %)
M0 HRTI00R HRAI00 OPERATE:
—{/ I }/ I I I {SEMDL_MEG(MW 06 7k W2 EM W 00:4) }—
01
-
(s
WMIDZ W00 HMI0T OPERATE
—|/ I I/ I I i {SEMD_MS G2 0B 4013, 100:4] }»
2
f;
{5 )

- Pard
Di:e':rcr:eétr:?:)nsola: |%MVI] |; | [ | Confirmacion: - I:l
Datos de emision: |%KV5 |; |28 |

[ Mensaje

Texta: |MANU AUTO |

I:‘ Impresion

[~ Posicion
Modo

@ Manual

O Automitico

Linea: D@

Alineacion columna

@ lzquierda O Centrada O Derecha

Columna: D@

[ Atributos
I:‘ Intermitente
D ¥ideo inverso

Fuente
@ Simple
) Doble

[ Borrado

@ Ninguno {:} Linea O Fantalla

[ Campo

[ Tipo de campo

@ Ninguno O Yariable

O Fecha

O Hora

Simbolo:

Comentario:

| Yariable:

E Actualizar

|'Folmato

| Acenlar I

Cancelar I
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Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion

4

= SEND H5G

[ Parametros
Direccion consola:

Datos de emision:

[xMwo HE |

[kvao  J[2 ]

[ Mensaje

Testo: |HORND 4

[~ Posicion
Modo

@ Manual

O Automatico

——— Linea: EE

Columna: EE

Alineacion columna

@ lzquierda O Centrada O Derecha

I:‘ Impresion

[ Atributos
I:‘ Intermitente
I:‘ Yideo inverso

Fuente
@ Simple
) Doble

[ Borrado

® s

O Linea O Pantalla

[ Campo
[ Tipo de campo
@ Ninguno O Yariable O Fecha O Hora
Simbolo: | | ¥ariable- |
E Actualizar
Comentario: |

" Formato

l Acental l Cancelar I
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Este escalén efectlia la visualizacion del mensaje de estado 3 “Temperatura =

xxx °C " en la pantalla de la consola CCX 17 en 3 fases:

« elaboracioén de las condiciones de validacion (ninguna funcion DOP Integrado en
curso de ejecucion, la funciébn GET_MSG se activa una sola vez y las funciones se
sincronizan)

« activacion de la visualizacion del mensaje a peticion del usuario (%6M10)

« almacenamiento de la ejecucion.

Nota:
La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el parametro de
confirmacioén de la funcion GET_MSG vale %MW100:X4.

[* Wisualizacidn mens sje de estada 3 : Temperatura = T 7]
M0 KM HMIZ MWK OFERATE
—| I I/I I I I/I [SET_IMSGRT 08 R B0 38 1MW I00:4) I»

w03

(s )

= GET H5B
[ Parimetros
Direccion consola: |%MVI] |;|6 | Confirmacion: :D
Datos de emisidn: |%KV50 |: | 38 |
[ Mensaje
Texto: |Temperatura = T | O impresion
Posicion Atributos — | Fuente
Modo ————— Linea: DE Columna: DE
@ Manual Alineacién columna ] mrermitente ® Simple
O Automatico @ Izquierda O Centrada O Derecha I:‘ ¥ideo inverso O Doble
[ Campo
Simbolo: |Tempelatula | Yariable: |xMUIﬂ | D Actualizar
Comentario: |Tempelatula del Hormno 4 |
[ Formato
:
[ Entrada
[ ¥alor
O Mo controlado O Limitado @ Incremento
I Aceptar l | Cancelar I
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Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion 4

Este escaldn efectliala visualizacién del mensaje de alarma “Sobrecalentamiento

horno = xxx °C” en la pantalla de la consola CCX 17 en 3 fases:

 elaboracién de las condiciones de validacion (la fase critica pasada, ninguna
funcion DOP Integrado en curso de ejecucion y la funcion SEND_ALARM se activa
una sola vez)

« activacion de la visualizacion del mensaje de alarma

« almacenamiento de la ejecucion

Nota:
La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el parametro de
confirmacion de la funcion SEND_ALARM vale %MW110:X4.

[* Visualizacidn del mensaje de alarma ;" Sobrecalentamiento Homo ™ 7]
——COMPARE—— whz
EMN ¥ 5
oA 10 _
w12
500 . .: A :
B3 =
A1 HEA04 RAWI0RS OFERATE:
—| I I/I I/I |SEND_ALAF!M[ZM\.\I'IZI:B,ZK\.\I'1I.'ID:2?,ZMWHEI:4]L
w104
:
{5 )
w105
-
{ R}
= SEHD Al ARK
[~ Parametros
Direccitn consola: |5¢MUI] |: | 6 | Confirmacitn: . l:l
[ Mensaje
Tezto: |Sobrecalentamiento Homo 4 = C | I:‘ Impresion
Fuente — |
Nimero de alarma: m @ Simple O Doble I:‘ Mostrar en sobreimpresion
[ Campo
Simbolo: | | ¥ariable: | |
Comentario: | |
Formato
I Aceptar l | Cancelar I

4/9



Este escaldn efectla la cancelacién de la alarma previa si la alarma ha aparecido
« elaboracién de las condiciones de validacion
« al confirmar la falla (%M20) de activacion de la funcion PANEL_CMD, con el nimero

de alarma 900

« almacenamiento de la ejecucion y sincronizacion de las funciones SEND_ALARM

y PANEL_CMD.

Nota:

La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el parametro de
confirmacién de la funcién PANEL_CMD vale %MW110:X4.

[* Cancelacidn Alarma previa ]

=hzo HMUOE RIS

OFERATE:
|FAMEL_CID[MW0E K W E02 I T }—

— 44—

wI0G

(s )

w0

()

= PANEL EHD

[ Parametros

Direccion consola: | Emwl |: | L]

| Confirmacion: G I:I

Datos de emision:

[veo [ ]

[ Envio de un comando

Bomrado
@ Pantalla O Linea Nimero de linea: - ‘
Historial de entradas
O Impresidn O Borrado ‘
Impresion O Borrado ‘

Gestion de alarmas
O Cancelar una alarma

"Historial de alarmas

Nimero de alarma: m ‘

l Aceztal l

Cancelar I
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Precauciones usuales y Ejemplo de aplicacion 4

Este escalon efectla la asignacion de las teclas de comando 1y 2  de la consola

CCX 17 en 3 fases:

« elaboracién de las condiciones de validacion (ninguna funcién DOP Integrado en
curso de ejecucion, la funcién ASSIGN_KEYS se activa una sola vez y las demés
funciones se sincronizan con ésta)

« activacion de la funcion

« almacenamiento de la ejecucion

Nota:

La variable de contacto ilegible corresponde al bit de actividad con el sufijo :X0; el parametro de
confirmacion de la funcion ASSIGN_KEYS vale %MW100:X4.

HMIOE mAIDZ MO0 | OFERATE
-~ I I [ I/ I {BSSIGR_KEYS(52h W08 2k W 416, 220 04) }—
k105
v
i, g
= ASSIGH HEYS
[ Parametros
Direccidn consola: |%M'U'l] |: | & | Confirmacidn: g I:I
Datos de emisidn: |XKU84 |: | 16 |
[ Tecla de comando 1 [  Tecla de comando 2
D Inhibir [ Accion — | I:l Inhibir [ Accidn
Yariable: |*MO O Sobre estado Yariable: |xM2 O Sobre estado
[ Tecla de comando 3 [ Tecla de comando 4
] inhibir M Accion [ inhibic r Accién

[ Las teclas de comando

Teclas1a4 Teclas 5 a8 . Teclas 3 a12_..

l ﬁcental I Cancelar I
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Este escal6n efectlia a la vez el control del indicador verde en modo intermitente
al detectar el flanco ascendente de la variable Manuy el control delindicador verde
en modo encendido al detectar el flanco ascendente de la variable Auto.

Nota:
El parametro de confirmacion de las funciones CONTROL_LEDS vale %MW100:X4.

[" Gestidn delas teclas " AUTO" "MANUT 7

OPERATE
DNTF!DL_LEDS[zMWU:B.ZKW12U:2.%MWIUU»L

OPERATE
DNTF!DL_LEDS[ZMWD:B.ZKW123:2.%MW1DU»L

T =0
| [e]
— | 1P

|
SO0 =z |
1

| [e]
[ 1P

Direccion consola: |ZMU’0 |:|B | Confirmacion: : l:l

Datos de emision: |ZKU’IZU |; | 2 |

[ Estado de los indicadores

. @ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

@ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

' @ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

| Aceptar I |Cance|al |

Farametros
Direccidn consola: |XMUO |; | 3 | Confirmacidn: . l:l

Datos de emisidn: |ZKU123

[ Estado de los indicadores

- @ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

@ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

' @ Sin alterar O Apagado O Intermitente O Encendido

I Aceptar | | Cancelar |
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Capitulo 5

5 Anexos

5.1 Descripcion de los pardmetros de interface

1 Direccion de consola (en forma de %MWi:6, %KWi:6 0 ADR#)
ADR#{0.254} <mddulo>.<via>.<entidad>,
ADR#{0.254} <m6édulo>.<via>.SYS,
ADR#<mddulo>.<via>.<entidad>,
ADR#<modulo>.<via>. SYS
ADR# se asimila a una tabla de 6 palabras consecutivas cuya codificacion es:

Numero de palabra Mas sig inificativa Menos siginificativa
Y%MWi/%KWi

%MWi+1/%KWi+1 (estacion) (red)
Y%MWi+2/%KWi+2 modulo

%MWi+3/%KWi+3 entidad/SYS via
%MWi+4/%KWit+d

%MWi+5/%KWi+5

2 Datos de emision y Datos de recepcion
Los primeros se encuentran en las %MWi y %KWi y los segundos en las %MWi.

3 Confirmacion
Requiere una tabla de 4 palabras consecutivas (%MWi:4):

Ndmero de palabra Mas sig inificativa Menos siginificativa
%oMWI Numerodeintercambio Bit0: bitde actividad
%MWi+1 Conf.Operacién Conf. Intercambio
Y%MWi+2 Tiempo de espera 10ms

%MWi+3 Longitud

Antes de activar la funcion, es preciso inicializar el tiempo de espera en negrita
y probar el bit de actividad en cursiva (%MWi:X0) (valor 0). Para la funcién
ASK_MSG, el valor del tiempo de espera debe ponerse a 0.
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Confirmacién del intercambio

Confirmacién intercambio

Significado

16#1,2 Paradadelintercambio entiempode espera/funcion CANCEL
16#3,4,5,6 Parametros de interface incorrectos (6 ->datos de emision)
16#7 Destinatarioausente (conexion)

16#9,A Tamanoinsuficiente del bufer de Recepcion/Emision

16#B Ausenciarecursos sistema (comunicacién saturada)

16#14 RespuestanegativadelaCCX17

16 #FF Mensaje rehusado (CCX 17 no puede tratarlo por causade su

estado)

Confirmacion de la operacién

Conf. inter- Conf. Significado
cambio operacion
16#6 16#64 Direccién endifusion (ALL) prohibida
16#65 Par{red.estacion}distinto de {0.254}
16#66 Datos de emision sinmarcador 16#CC17
16#67/69 Tamaﬁp incorrecto/insuficiente de los datos de emision/
recepcion
16#68 RespuestainvélidadelaCCX17
16 #FF Enlace CCX 17 sinefecto
16#14 16#1 Comandonoreconocido
16#2 Deshordamiento de capacidad de lafilade esperadelos
comandos
16#4 Tamafio delcomandoinferior altamafio minimo requerido
16#8 Comandorehusado: transferenciade aplicaciénencurso
16#20 Datosincorrectos
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Anexos 5

5.2  Descripcion de la codificacion de los datos de emision de la
funcibn CONTROL_LEDS

Es posible definir el estado de los indicadores de la columna luminosa desde la
aplicacion del automat y emitirlo por medio de palabras internas (%MWi) sin pasar por
la introduccion asistida de la funcion CONTROL_LEDS (es decir, sin utilizar las
constantes internas %KWi).

Atitulode informacion, el parametro “Datos de emision "requiere 2 palabras (%MWi:2).
Consta de:

* la primera palabra que contiene un marcador de valor 16#CC17,

 la segunda palabra que indica la codificacion de cada indicador que se envia al
dispositivo de programacion:
- bits de 0 a 3: estado del indicador verde,
- bits de 4 a 7: estado del indicador amarillo,
- bits de 8 a 11: estado del indicador rojo.

El estado de cada indicador se codifica en 4 bits de la manera siguiente:
- 0000 : estado del indicador sin alterar,

- 0001 : indicador apagado,

- 0010 : indicador encendido,

- 1111 : indicador intermitente.

Ejemplo de utilizacion:
Programacionde lafuncion CONTROL_LEDS desde las palabras internas %MW0:2

CONTROL_LEDS ( ADR#0.0.4,9%MW0:2, %MW10:4) con

¢ %MWO := 16#CC17

* %MW1 := 16#0112 (indicador verde encendido (2), indicador amarillo apagado (1),
indicador rojo apagado (1) )

La descripcion de los demas comandos se encuentra en la documentacion del
software PL7-MMI 17.
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Capitulo 1

1 Configuracion de la funcién analdgica

1.1  Introduccién

Antes de crear un programa de aplicaciéon, es necesario definir el contexto de
funcionamiento fisico en el cual se ejecutara, es decir, el tipo de procesador y los
modulos de entradas/salidas utilizados.

El uso de las entradas/salidas analdgicas (interfaz analdgica integrada en la base
TSX 37-22 o modulos analégicos) requiere ademas que se definan los parametros
de las vias analdgicas utilizadas (gama de entrada, nivel de filtrado, ...).

Por consiguiente, el programa PL7 Micro propone el editor de configuracion  que
permite realizar facilmente estas operaciones.

En el funcionamiento conectado de la aplicacion, este editor ofrece también una
funcién de puesta a punto que permite ajustar ciertos parametros (por ejemplo, el
filtrado) a fin de adaptarlos de modo 6ptimo a la aplicacion.
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1.2 Notas sobre el editor de configuracion

1.2-1 Acceso al editor de configuracién

Se selecciona y se hace clic sucesivamente en Station y Configuration dentro de la
Navigateur Application. A continuacién, haga doble clic en el icono "Configuracién
Hardware".

=i Mavegador de aplicacién (_ (O] ]

=iy ESTACION
Ea Configuracian

ﬁ} Configuracion de objetos Grafcet
[—]a Frograma

[-{] TaresMasT

[ TareaFasT

[]--D Variables
D Tablas de animacidn

[]--D Carpeta

-D Pantalla de explotacisn

Si no aparece la aplicacion del navegador:

« haga clic en el icono de la aplicaciéon del navegador !ﬁl )

0 bien seleccionar el comando Herramientas/Navegador de Aplicacion
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Configuracion de la funcion analégica 1

1.2-2 Seleccion de los modulos

El médulo se selecciona haciendo clic dos veces sobre la posicion deseada (por
ejemplo 5). Aparece el cuadro de dialogo siguiente:

=| Agregar un midulo

Familia: Médulo:

Contaje 15 | [TSXAEZ 414 4 ENTR. ANAL DIF_16BITS
Fun. analégica '1.5'| [TSX AEZ 801 8 ENTRADAS ANALOG. +10V
Todo o Nada 1.5 | [TSXAEZ 802 8 ENTRADAS ANALOG. 0-20MA

TSX ASZ 200 2 SALIDAS ANALOG.
TSX ASZ 401 4 SALIDAS ANALOG. +10¥

Seleccionar en el campo Familia el tipo de modulo (por ejemplo, Analdgico), y luego
en el campo Modulo la referencia del médulo que se esta configurando (por ejemplo,
TSX AEZ 801). Después de validar con Aceptar , el modulo se declara en su posicién
(ésta aparece realzada y contiene la referencia del médulo).

Atencién: el nimero maximo de modulos analégicos que se pueden implantar en una
configuracion es 2 para un autébmata TSX 37-10 y 4 para un autémata TSX 37-21/22.
Pueden instalarse sin distincion en el autébmata o en la extension. Ademas, hay otro
limite: el autémata de base no puede alojar mas de 2 mdédulos TSX ASZ 200.

=-i Configuracion |'|I‘

TSX 3722 V2.0 .. 3]

[l o 7 9]
: TSX
3722
o]
C ]
o
" c
a a
i m
L
ELoe GEEL

Nota :
Para eliminar un médulo de su posicion, se hace clic sobre éste para seleccionarlo. Luego se
presiona la tecla <Supr>. Aparece un cuadro de didlogo. Se confirma la eliminacién del médulo.
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1.3  Acceso a los parametros de la funcion analdgica

1.3-1 Acceso a la definicion de los parametros de la interfaz analdgica
integrada

Solo esta accesible si el autbmata es un TSX 37-22. El acceso se efectla haciendo
doble-clic sobre la representacion de la interfaz analdgica.

Configuracidn ~ |~

=
TSX 3722 V2.0 . [

oo E E R BB
: SE AEZ AEZ
722 801 802
8 DMZ |DMZ DMZ

----------------- ]

2 28DT |64DTE 64DTK

' H £ ASZ

i ™ 200

!
2 [ 7 K

1.3-2 Acceso a los parametros de un médulo analégico

El acceso se efectia haciendo doble-clic sobre la representacion del médulo que se
desea configurar (por ejemplo, el médulo TSX AEZ 801, situado en la posicién 5). El
acceso a la definicion de los pardmetros del médulo seleccionado (haciendo clic sobre

éste) puede efectuarse también mediante el comando Abrir el médulo en el mena
desplegable Edicion .

Configuracion bl

S
TSX 3722 V2.0 . [

aff 0 i 8] | 5]
: TSI AEZ

3722 201

O| | puz |pHEZ

[ Otk
2 28DT |64DTK w
i 5 AST
i m 200
e
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Capitulo 2

2 Funcioén de configuracion de vias
2.1  Presentacion de la funcién de configuracion de vias

Se puede acceder a esta funcion desde cada mddulo, incluso desde la interfaz
integrada en la base TSX 37-22. La funcién permite visualizar y modificar los
parametros de cada un de las vias del médulo (gama eléctrica, filtrado de las medidas,
visualizacion de las medidas, ...). Si no se modifican los parametros de las vias, éstas
se configuran con sus valores por defecto.

2.1-1 Configuracion de las vias por defecto

Los parametros por defecto de cada uno de los maddulos analdgicos son los
siguientes (sefialados en la tabla) :

Modulo Numero |[Formato Visualizacién Asignacion Filtrado
de vias de visualizacion tarea
de la medida
Interfaz 8 entradas| 0..10 V Def ® MAST 0..6
integrada ® 0..20 mA FAST @
4..20 mA
1 salida 0.10V® Def @ MAST /
FAST
TSX AEZ 801|8 entradas| + 10 V Def (%..) MAST 0..6
@) 0..10V User FAST @
TSX AEZ 802|8 entradas| 0..20 mA Def  (%..) MAST 0..6
@ 4.20 mA User FAST @
TSX AEZ 414|4 entradas| + 10V, 0..10 V Def (%..) MAST @ 0..6

0.5V (0..20 mA),| User
1.5V (4.20 mA)

Pt100, Ni1000 Def (1/10°C)
Termopar 1/10 °F
tipo B, E, J, K, %..
L,N,R,S T, U
TSX ASZ 401|4 salidas | £10V Def @ MAST /
FAST
TSX ASZ 200| 2 salidas | £10 V Def @ MAST /
0..20 mA FAST
4..20 mA

(1) Este parametro no se puede modificar.
(2) En ciclo rapido unicamente.
(3) Todas las vias utilizadas.

Def: visualizacion por defecto (véanse los formatos de visualizacion de las medidas , descritos
en la seccién | del manual de instalacion).
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2.2

Visualizacién de los parametros de vias

Esta pantalla muestra el médulo seleccionado y sus parametros configurados.
También permite acceder a la funcién de modificacion de los parametros (véase
apartado 2.3) o a la funcidon de Puesta a punto (véase el capitulo 3).

g4 15X 3722 [POSICION 00.2..10]

[Corvorseen 2]

.

Utilizada Tarea Simbolo Escala Filuo

I
I
I
I
I
I

Tarea Simbolo Gama

Yia
[0 J|rasT = 0.10%

Esta banda contiene la referencia de catalogo y la posicion del médulo en el
autémata. En el caso de la interfaz integrada, las informaciones mostradas son la
referencia del automata (TSX 37-22) y la direccion de las vias: de 0.2 a 0.10.

Este area de comandos indica la funcién en curso (funcién Configuracion ) y
permite seleccionar en un cuadro de lista desplegable la funcion Puesta a punto .
Seleccionando la casillaParametros se accede ala modificacion de los parametros
de la via seleccionada.

Este area de nivel "modulo” contiene la designacion corta del moédulo (por
ejemplo, 4 salidas analdgicas + 10 V) y, en ciertos casos, informaciones
complementarias como:

 paralos médulos de entradas TSX AEZ 801 / 802 y para la interfaz integrada en
las bases TSX 37-22, el ciclo de exploracién de las entradas:
Normal (por defecto): las entradas son muestreadas cada 32 ms, o
Rapida: s6lo se muestrean las entradas utilizadas .
Dos botones de control permiten modificar el modo seleccionado.

=| TSX AEZ 801 [POSICION 05] bl |
[ pars
[” Designacion:8 ENTRADAS ANALDG. «-10¥

Ciclo:

& Nomal

) Rapido
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Funcion de configuracion de vias 2

« para el médulo TSX AEZ 414 y si se selecciona una gama termopar, se realiza
la compensacion de soldadura fria: Interna (por defecto) o Externa.
Dos botones de control permiten modificar la soldadura fria seleccionada.

Si se trata de una soldadura fria externa, la via 0 se fuerza después de la
confirmacion, a gama Pt100.

TSx AEZ 414 [POSICION 010]

« para los médulos de salida o para la interfaz integrada en las bases TSX 37-22,
el modo de retorno de las salidas durante un fallo: Retorno a 0 (por defecto) o
Conservaciondelvalor
Dos botones de control permiten modificar el modo seleccionado.

3 TSX ASZ 200 [POSICION 06]

[Cenpuacin =]
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4 Este area de nivel "via" contiene los parametros configurados para cada una de
las vias utilizadas del médulo. Para las vias no utilizadas, sélo se visualizan el
namero de via y el simbolo:
 Via: nimero de la via de entrada o de salida,

« Utilizacion: permite reducir tiempo de médulo ciclo cuando el ciclo de escrutacion
rapido es elegido (Unicamente las vias utilizadas son escrutadas).

e Tarea: indica, a través de los médulos de entrada, la tarea que afecta las entradas:
tarea MAST o tarea FAST (Unicamente en ciclo de escrutacion maxima). Cuando
esto es posible (en ciclo de escrutacién maxima), un cuadro de lista desplegable
permite modificar la tarea.

Para los médulos de salida se indica la tarea tras la cual seran rebocadas las
salidas: MAST o FAST. Un cuadrode lista desplegable permite modificar esta
tarea.
Nota: Las entradas del médulo TSX AEZ 414 siempre estan afectadas por latarea
MAST.

» Simbolo: simbolo definido por el usuario y asociado al objeto lenguaje de la via.
Si la via no tiene ningun simbolo asociado, este campo esta vacio,

* Gama: gama actual de la via de entrada o de salida. Segun el tipo de modulo,
ésta puede ser eléctrica (+ 10 V, 0..10 V, 0.5V, 1.5V, 0..20 mA 6 4..20 mA),
termopar (detipoB, E, J,K,L, N, R, S, Ty U) o termosonda (Pt100 o Ni1000),

 Escala: formato de visualizacion de la medida. Puede ser normalizada 0..10000
6 £10000 (%..) o Usuario (User),

« Filtro: valor del filtro segun la medida: 0 (sin filtrado), 1 y 2 (filtrado débil), 3y 4
(filtrado medio), 5y 6 (filtrado fuerte).

Mddulos de entradas

¥ia Utilizada Tarea Simbolo Escala Filtro
rAAST >
I
I
I
I
I
I
Maodulos de salidas,
¥ia Tarea Simbolo Gama
[0 JmasT L20me |+
1 Lams |7

Nota

Si no se dispone de un raton, se pueden pulsar las teclas <Shift> <F2> para pasar de la zona

3 alazona4.
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Funcion de configuracion de vias 2

2.3  Modificacion de los parametros de una via de entrada

2.3-1 Modificacion del ciclo de exploracion

Se realiza mediante dos botones de control que permiten definir, para los médulos
TSX AEZ 801 / 802 y la interfaz integrada en las bases TSX 37-22, el ciclo de
exploracion de las entradas:

cicloNormal :lasvias se muestrean cada 32 ms. Paralas vias no utilizadas la medida
es igual a 0 y no hay ninguna informacion de estado disponible. El tiempo del ciclo
del médulo es siempre 32 ms, sea cual sea el numero de vias utilizadas.

La actualizacion de los registros de entrada se realiza al comienzo del ciclo de la
tarea MAST.

cicloRapido : s6lo se exploran las vias declaradas utilizadas (casilla correspondiente
marcada en el area de didlogo). El periodo de muestreo depende, por tanto, del
ndmero de vias utilizadas:

Numero de vias utilizadas 1 2 3 4 5 6 7 8

Tiempo de ciclo del médulo (ms) 4 8 12 16 20 24 28 32

La actualizacion de los registros de entradas se realiza al comienzo del ciclo de la
tarea a la cual se ha asignado el médulo (MAST o FAST).

=] TSX AEZ 801 [POSICION 05] [=1=

esignacionENTRADAS ANALOG. - 10V

Ciclo:

Pardmetros de wia 0

ia Simbolo Gama Filtro| Escala
. B uritizadas

+1-10W

o e
1 o .

CIETRRES | oy Ca— Soma:
3 +-10v o . Esoata—————————
= +I-10W o s Lectura
. 0w — 005>
L] +I-10W o E7a
¥ 110V o E 100 > [10000

Fitrado-
= -

Observacion

Los parametros de los ciclos Normal /Rapido y de la via Utilizada no se pueden
modificar en modo conectado,si la aplicacion se ha transferido en el autbmata con
los valores por defecto de dichos parametros (ciclo normal y todas las vias
utilizadas).
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2.3-2 Modificacion de la tarea destinada a las entradas del médulo

Se efectua mediante un cuadro de lista despegable que permite definir el moédulo,
tarea por la que se tienen en cuenta las entradas: tarea MAST o tarea FAST. Esta
funcioén soélo es accesible en un ciclo de exploracion rapida para los modulos TSX AEZ
801/ 802 y la interface integrada a las bases TSX 37-22.

=1 TSX AEZ 801 [POSICION 05] =
O Pars
[ Designacidin:# ENTRADAS ANALDG. --10¥

Ciclo:

O MNormal

@ Rapido

Simbolo Filuo| Escala

Observacion

Con més de 2 médulos analdgicos utilizando 4 vias cada uno, se pretende no
afectar en modo alguno a la tarea FAST. Por otro lado, el "overhead" del sistema
adquiere una velocidad excesiva para llevar a cabo una tarea FAST.
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Funcion de configuracion de vias 2

2.3-3 Modificacion de la gama de entrada

Se efectlia en un cuadro de lista desplegable que permite seleccionar la nueva gama
de entrada de la via: £ 10V, 0..10 V, 4..20 mA, ...

[ Parametros de via

Via Simbolo Gama Filiro| Escala

B4 writizadas

Tarea 0
1 +1-10V 0 .
[masT [#]] |2 Gama:
3 +H-10V 1] .. [ Escala |
4
5 +1-10¥ 0 = - _
& +1-10V 0 = L it
¥ +-10W i} = 100z ->  |10000

2.3-4 Modificacion del formato de visualizacién

Se efectta modificando los valores de las ventanas Escala. Si se seleccionan los
valores por defecto (presentacion normalizada), el area de visualizacion de los
parametros de la via indica %... En caso contrario (presentacién de usuario), indica

Usuario .
—/ﬁa.ameuos de wia 0
Wia Simbolo Gama Filtro] Escala/]

o B4 writizadas

Tarea
1 +-10% ] ..

2 Gom
F +I-10v 1] o Escala™ |
a4 Lectura
s 10 ] ..

-1002c->

2 oy . % 1002 =
7 10w o = -

En el caso de un médulo TSX AEZ 414 y si el usuario selecciona una gama termopar
0 termosonda, se proponen dos botones de control para definir la unidad en la que
las medidas de la via se muestran: °C (Celsius) o °F (Fahrenheit).

La escala de temperatura puede ser por defecto la del termopar o la del termosonda
elegido, definida en décimo grado (por ejemplo, -600 a +1100 décimos °C para una
sonda Nil000). En este caso el area de visualizacion de los parametros de la via
muestra 1/10°C 6 1/10°F dependiendo de la unidad de temperatura elegida.
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Si esta activada la casilla Normalizada , la visualizacion es en este caso normalizada
0..100 %, con los limetes inferiores y superiores por defecto (por ejemplo, -2000 a
8500 décimos de °C para una sonda Pt100). Si se modifica al menos uno de los limites,
la visualizacion se vuelve normalizada por el usuario (por ejemplo, -1000 a
+5000 décimos de °C para una sonda Pt100). Cuando la escala de temperatura es
normalizada (con los limites por defecto o usuario), el area de visualizacion de los
parametros de la via muestra %. independientemente de la unidad de temperatura
empleada.

[ Parametros de via 0
Unidad

& c
Gama: [ Pti00 :I T F

A &n tareafvia: MAST

Via Simbolo Gama Filtro] Escala 9
Temperaturas :

00 5 de -Z000 a 8500 W10 C
PuiD0 >
+-10v
+-10W

[ Escala

] Mommalizads

=M=~

.o
o
s

PR o

Lectura
110 'C->0

110 "C-> 10000

Fwaso T8

2.3-5 Modificaciéon del valor de filtrado

Se realiza mediante un cuadro de lista desplegable que permite elegir el nuevo valor
defiltrado de lavia: O (sinfiltrado), 1 y 2 (filtrado débil), 3y 4 (filtrado medio), 5y 6 (filtrado
fuerte). El valor del coeficiente alfa del filtro elegido y el tiempo de respuesta asociado
aparecen en la barra de estado en la parte inferior de la pantalla.

En ciclo de exploracion rapida (TSX AEZ 801 / 802 e interfaz intégrada en las bases
TSX 37-22), el filtrado no es programable.

o Simbolo Gama Filtsro] Escala
P 100 L de —Zow
10 o 3
Escala

10w o 3
10w o £ ] Mormatizada

WN =]

eeeeeee

Filtrado:

CE
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Funcion de configuracion de vias 2

2.4  Modificacion de los parametros de una via de salida

2.4-1 modifcacion del modo de retorno

Se efectlia mediante dos botones de control que permiten definir el funcionamiento
de las salidas al detectarse un fallo o cuando el automata pasa a STOP: Retorno de
las salidas a 0 (modo por defecto) o conservacién del valor de las salidas (Ultimo valor
calculado o valor de forzado, si la salida estaba forzada).

| TSX ASZ 200 [POSICION 06]

Contursen =]

2.4-2 Modificacion de la tarea asociada a la salida

Se efectlia en un cuadro de lista desplegable que permite definir para dos vias
consecutivas (vias 0y 1 o vias 2 y 3) la tarea al final de la que se actualizan las salidas:
tarea MAST o tareaFAST.

Simbolo
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2.4-3 Madificacion de la gama de salida (TSX ASZ 200)

Se efectlda en un cuadro de lista desplegable que permite seleccionar la nueva gama
de salida de la via: + 10 V, 0..20 mA, 4..20 mA. Una vez efectuada la seleccion, ésta
aparece en el area de visualizacién de los parametros de la via.

Simbolo
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Capitulo 3

3 Funcion de Puesta a punto
3.1 Presentacion de la funcién de Puesta a punto

Un modulo puede acceder a esta funcion desde la pantalla de visualizacion de los
parametros de las vias (ver apartado 2.2) siempre y cuando el autbmata esté bien
conectado. La visualizacion de la pantalla de puesta a punto se realiza:

desde el cuadro de dialogo desplegable 1, desde el que se puede acceder a la funcion
Puesta a punto y Configuracion de los parametros.

desde el mend Ver del PL7 Micro y desde la opcion -puesta a punto.

La funcién de puesta a punto permite la visualizacién mientras se esta conectado de
los parametros de cada una de las vias del médulo analégico incluidas en la interface
del autbmata TSX 37-22, asi como de acceder, en caso de detectarse algun fallo, al
diagnostico de un mdédulo y de la via seleccionada

=] TSX AEZ 414 [POSICION 03] [-]«
1 Configuracién | #| [ parametros
Configuracion . ANAL. DIF. 16BITS

Comprobacion

3.2 Visualizacion de los parametros de las vias

Esta pantalla identifica el médulo seleccionado y muestra en tiempo real el valor y el
estado de cada via. También permite acceder al ajuste de ciertos parametros de las
vias (forzado del valor de entrada o de salida, ajuste del valor de filtrado, ...).
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i T5X AEZ 802 [POSICION 03]

Depuracicn |—|

Simbolo Filuo

Esta banda contiene la referencia de catalogo y la posicion del modulo en el
automata. En el caso de la interfaz integrada, las informaciones mostradas son la
referencia del autémata (TSX 37-22) y la direccién de las vias de 0.2 a 0.10,

Este area de comandos contiene la funcion en curso (funciéon Puesta a punto )y
permite seleccionar en un cuadro de lista desplegable la funciéon Configuracién .

Este area de nivel "modulo” contiene una designacion corta del modulo (por

ejemplo, 8 entradas analdgicas + 10 V). Propone también dos botones de control

que permiten respectivamente:

» acceder al diagnostico del médulo en caso de fallo. Un indicador rojo integrado
en el botdon de acceso al diagnoéstico sefiala el fallo.

« eliminar globalmente todos los forzados eventuales de las vias,

Este area de nivel "via" muestra en tiempo real el valor y el estado de cada via del

modulo:

* VVia: nimero de la via de entrada o de salida,

« Simbolo : simbolo definido por el usuario y asociado al objeto lenguaje de la via.
Si la via no tiene ningun simbolo asociado, este campo esté vacio,

« F: estado de forzado de la via: F para una via forzada, ninguna indicacion para
una via no forzada,

« Err: estado de la via. ERR indica un fallo de via,

« Valor: valor de la via,

« Filtro : valor del filtro segin la medida: O (sin filtrado), 1 y 2 (filtrado débil), (3 y 4)
filtrado medio, 5y 6 (filtrado fuerte).
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Funcion de Puestaapunto 3

3.3  Visualizacion del diagnéstico del médulo

Cuando se detecta un fallo en un mdédulo, un determinado nimero de indicadores en
las pantallas del editor de configuracion se vuelven rojos:

« indicador de posicion de médulo en la pantalla que lo representa (primera pantalla
del editor de configuracion),
« indicador integrado en el botén de control DIAG en el area de nivel "modulo”.

Asimismo, accionando el botéon de comando DIAG se accede a la pantalla de
Diagnostico de médulo  que visualiza los fallos en curso del modulo, clasificados
segun su categoria: fallos internos, fallos externos u otro tipo de fallos.

indicador de fallo

| eee—— ] i
=S de color rojo

Lista de fallos del médulo

Moédulo defectuoso

Fallo de via(s)

Fallo de configuracion

Médulo ausente o desconectado

Nota

Si se trata de un fallo de configuracién o de un médulo ausente, no es posible acceder ala pantalla
de diagnéstico de médulo. En la pantalla aparece el mensaje siguiente:"El médulo esta ausente
o es distinto al configurado en esta posicion”.
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3.4 Eliminacién del forzado de las vias de un médulo

Se efectlia mediante el boton de controlCancelar forzados globalmente  que permite
eliminar el forzado de todas las vias del moédulo.

24 TSX AEZ 802 [POSICION 03]

oo 5]

i3
= =

3.5 Ajuste de unavia

3.5-1 Visualizacion del diagnostico detallado de la via

Cuando una via tiene un fallo, el botén de comando DIAG de dicha via dentro de la
columna ERR se pone rojo. Si pulsamos el botén de comandoDIAG tendremos acceso
a la pantalla de diagnéstico "via" (idéntica a la del diagnostico "moédulo”) que indica
los fallos de la via, clasificados segun su categoria: fallos internos, fallos externos o
cualquier otro tipo de fallo.

Simbolo Yalor Filtro
500 EI
500

Diagnostico de via

JJJ

Lista de fallos de la via

Fallo conexién sensor

Fallo desbordamiento gama

Fallo de configuracion

Fallo de aplicacién

Via forzada

fallo de alimentacion 24 V (para salidas y entradas TSX AEZ 414)
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Funcion de Puestaapunto 3

3.5-2 Modificacion del valor de filtrado

Se efectlia en un cuadro de lista desplegable que permite seleccionar el nuevo valor
delfiltro en la via seleccionada: 0 (sin filtrado), 1 y 2 (filtrado débil), 3 y 4 (filtrado medio),
5y 6 (filtrado fuerte). Una vez efectuada y validada la seleccion, ésta aparece en el
area de visualizacion de los parametros.

Sea cual fuere el periodo de exploracion (normal o rapido), no se puede modificar el
filtrado de una via no utilizada (TSX AEZ 801/802 e interfaz integrada en las bases
TSX 37-22).

Tampoco se puede modificar el filtrado de las vias utilizadas en ciclo rapido.
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3.5-3 Forzado/cancelacién del forzado de una via

El forzado de la via seleccionada se efectia mediante el botdn de control Forzar; el
valor del forzado se define en el campo de introduccién Forzado . Cuando una via se
fuerza, la informacién F aparece en el area de visualizacion.

Para cancelar el forzado de una via, se selecciona ésta y luego se presiona el boton
de control Cancelar forzado .

oromsien =]

Simbolo Filtro

Forzado de una entrada

Cuando se fuerza una entrada analogica, el valor presente en la entrada del modulo
no esta disponible . El valor forzado se indica en la pantalla en los campos Valor y
Forzado de la pantalla.

Elforzado de las entradas esta activo tanto si el autobmata esta en RUN como en STOP.
Cualquiera que sea el ciclo de exploracion (normal o rapido), no es posible realizar
elforzado de las entradas de unavia no utilizada (TSX AEZ 801/802 e interfaz integrada
en las bases TSX 37-22).

Forzado de una salida

Cuando se fuerza una salida analdgica, el valor presente en la salida del médulo se
indica en la pantalla en el campo Forzado. El valor calculado por el programa de
aplicacion se indica en el campo Valor.

El forzado de las salidas esta activo Unicamente si el autdmata estd en RUN.
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Capitulo 4

4 Bits y palabras asociados a la funcién analégica
4.1 Direccionamiento de objetos

El direccionamiento de los principales objetos bits y palabras asociados a médulos
se define en la seccion A, apartado 1.2-2.

Nota
% ,Q, M, K xw.p |[x ][+ | E r
Signo Tipo de objeto Formato Posicion N° via Rango
IEC 1131 | = entrada X = booleano X =nlmerode | i=0a127| r=0a255
T Q = salida W = palabra posicion en o MOD 0 ERR
M = pal. interna D =doble pal. | los racks

K = pal. constante

Complementos

e Tipode objetos :
M: datos intercambiados en lectura o escritura a solicitud de la aplicacion.
K: informaciones de configuracion disponibles en soélo lectura.

Ejemplo: %MW?2.0.2 representa la palabra de estado de la via 0 del médulo 2.

e N°via:
MOD: via reservada a la gestion del médulo y de los parametros comunes a las vias
que el médulo soporta.

Ejemplo: %I14.MOD.ERR representa la informacion de fallo del modulo 4.

* Rango:
Permite localizar los distintos objetos del mismo tipo asociados a una misma via.
Ejemplo: %MW2.0.2 representa la palabra de rango 2 de la via 0 del médulo 2.
ERR indica un fallo en el médulo o en la via.

Ejemplos: %Il4.MOD.ERR representa la informacion de fallo del médulo 4.
%I14.3.ERR representa la informacion de fallo de la via 3 del médulo 4.

El editor de variables permite acceder a
todos los objetos asociados a un médulo. -
Se selecciona E/S en la lista desplegable Himee
(1) y se introduce la posicién del modulo [
en el campo Direccién de médulo (2).

o
2
4
o
3

MW MO02
MW IMO03
#CHI0
HINERR
a0
]

Todas las variables asociadas a la funciéon
analégica pueden simbolizarse.

30 Time_{
02 Time_2
03 Time 3

3

RN Dol ¢
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4.2  Objetoslenguaje asociados a entradas/salidas analogicas

La configuracién de un médulo de entradas/salidas analdgicas, en una posicion dada,
genera automaticamente un conjunto de objetos lenguaje necesarios para la
programacion y el diagndéstico de este mddulo. La interfaz integrada en el automata
TSX 37-22 se considera como el médulo en la posicion 0 y sus objetos lenguaje
asociados se generan durante la seleccion del procesador.

Hay varios tipos de objetos lenguaje asociados a la funcion analdgica:

* los objetos de intercambio implicito

gue se intercambiasn automaticamente en

cada ciclo de la tarea en la que se configuran las vias del médulo o de la interfaz

integrada.

Bits:

* %Ix. MOD.ERR: bit de fallo del médulo. En el estado 1, este bit sefiala un fallo del
madulo situado en la posicion X,

* %Ix.i.ERR: bit de fallo de la via. En el estado 1, este bit sefiala un fallo de la via i
del médulo situado en la posicién x.

Palabras:

* %IWx.i: via de entrada i del modulo situado en la posicion x (nota: para las entradas
integradas en la base TSX 37-22, x = 0 e i comprendido entre 2y 9),

* %QWX.i : via de salida i del médulo situado en la posicion x (nota: para la salida
integrada en la base TSX 37-22, x =0 e i = 10).

Por ejemplo, la palabra %IW5.3 contiene el valor de la entrada 3 del médulo situado

en la posicion 5.

los objetos de intercambio explicito gue se intercambian mediante

instrucciones.Estos objetos sélo son Utiles para una programacion avanzada de la

funcién especifica (para mas informacién sobre los intercambios explicitos, véase

el apartado 4.3).

Palabras internas:

Estado médulo

%MWx.MOD.2

Tipo de palabra Direccion Analbdgica Médulo Modulo
integrada de entradas |de salidas

No utilizado %MWx.MOD

No utilizado %MWx.MOD.1

No utilizado %MWx.MOD.3
Intercambio en curso | %MWNx.i X X X
Confirmacion interc. %MWx.i.1 X X X
Estado via %MWXx.i.2
No utilizado %MWHx.i.3 a

%MWX.i.6
Ajuste %MWx.i.7
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Bits y palabras asociados a la funcion analégica 4

* %MWx.MOD.2: palabra de estado del modulo, actualizacion sélo a peticion.

Direccion Rangobit  Significado

%MWx.MOD.2:X0 0 Modulo defectuoso
%MWx.MOD.2:X1 1 Fallo de via(s)

%MWx.MOD.2:X2 2 Reservado

%MWx.MOD.2:X3 3 Autocomprobacién en curso
%MWx.MOD.2:X4 4 Reservado

%MWx.MOD.2:X5 5 Fallo de configuracion
%MWx.MOD.2:X6 6 Modulo ausente o desconectado
%MWx.MOD.2:X7a15 7 al5 Reservado

* %MWHx.i.2: palabra de estado de la via i, actualizacion sélo a peticion.

Direccion Rango bit Significado

%MWXx.i.2:X0 0 Fallo conexion sensor

%MWx.i.2:X1 1 Fallo de desbordamiento de gama

%MWHx.i.2:X2 2 Reservado

%MWNX.i.2:X3 3 Fallo alimentacion 24 V (mdédulos de
salida)

%MWX.i.2:X4 4 Modulo defectuoso

%MWX.i.2:X5 5 Fallo de configuracion

%MWX.i.2:X6 6 Fallo de comunicacion

Y%MWX.1.2:X7 7 Valor parametro de ajuste fuera de limites

Y%MWX.i.2:X8 8 Via no lista (*)

%MWXx.i.2:X9a12 9al2 Reservado

%MWx.i.2:X13 13 Viaforzada

%MWx.i.2:X14 415 14 a 15 Reservado

(*) via no lista: inicializacion en curso de un médulo.

* %MWHx.i.7: palabra de comando que contiene los coeficientes de filtrado.
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 los objetos de configuracion  accesibles en solo lectura y que contienen los
parametros de configuracion.

Palabras constantes:

Tipo de palabra Direccion Analdgica Médulo Moédulo
integrada de entradas (e salidas

Configuracion YKWX.i X X X

Configuracion %KWx.i.1
Configuracion %KWX.i.2

* %KWHx.i: palabra de configuracién que contiene los parametros de las vias
definidas en el editor de configuracion (véase apartado 4.4 - Anexos).

* %KWx.i.1: palabra de configuracion que contiene los valores minimos de escala.

* %KWHx.i.2 : palabra de configuracion que contiene los valores maximos de escala.

4/4



Bits y palabras asociados a la funcion analégica 4

4.3  Objetos lenguaje %CH

El objeto lenguaje %CH se utiliza en las lecturas y escrituras explicitas. Permite:

« leer las palabras de estado del médulo y de las vias,

« escribir los parametros de ajuste asociados a las vias,
« leer los parametros de ajuste asociados a las vias,

e guardar los parametros de ajuste,

 restaurar los parametros de ajuste.

Lectura de la palabra de estado
Para leer la palabra de estado del mddulo, se utiliza la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHx.MOD X = posicién del moédulo
Porejemplo, READ_STS%CH3.MOD actualiza el contenido de la palabra %MW3.MOD.2

Para leer las palabras de estado de las vias, se utiliza la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHXx.i X = posicién del moédulo
i = véase la tabla

Médulo Interfaz integrada TSX TSX TSX TSX TSX
Entradas | Salida | AEZ 801 | AEZ 802 | AEZ 414 | ASZ 401 | ASZ 200
Valor de i 2 10 0 0 0 0 (vias 0, 1) 0
2 (vias 2, 3)

Porejemplo, READ_STS%CH3.0 en un médulo TSX AEZ 414, actualiza el contenido
de las palabras %MW3.0.2, %MW3.1.2, %MW3.2.2 y %MW3.3.2.

Escritura de los parametros de ajuste
Para leer los parametros de ajuste de vias, se utiliza la sintaxis siguiente:

| WRITE_PARAM %CHXx.i | X = posicion del médulo
i = idem READ_STS

Lectura de los parametros de ajuste
Para leer los parametros de ajuste de vias, se utiliza la sintaxis siguiente:

| READ_PARAM %CHx.i | x = posicién del modulo
i = idem READ_STS

Guardar parametros de ajuste
Para guardar los parametros de ajuste de las vias, se utiliza la sintaxis siguiente:

SAVE_PARAM %CHNX.i X = posiciéon del médulo
i = idem READ_STS

Restaurar parametros de ajuste
Para restaurar los parametros de ajuste de las vias, se utiliza la sintaxis siguiente:

RESTORE_PARAM %CHXx.i X = posicion del médulo
i = idem READ_STS
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4.4  Parametros de configuracion

* %KWXx.i.0: palabra de comando que contiene los parametros de configuracién del
nivel via. Los bits menos significativos (bits de 0 a 7) codifican la gama de utilizacion
(10 V, 4-20 mA, Pt100, ...); los bits mas significativos (bits de 8 a 15) codifican los
tratamientos efectuados (presentacion de usuario, retorno de salidas a 0, ...).

Vias de entrada

Direccion Rango bit  Significado

%KWX.i.0:X0 0 Gama de utilizacién codificada en 6 bits:
%KWX.i.0:X1 1 00 0000 = reservado

%KWx.i.0:X2 2 00 0001 = 4 - 20 mA o Termopar B
%KWHx.i.0:X3 3 00 0010 =0 - 20 mA o Termopar E
%KWx.i.0:X4 4 00 0011 = Termopar J

%KWx.i.0:X5 5 00 0100 = Termopar K

00 0101 =Termopar N

00 0110 = Termopar R
000111 =1-5V o Termopar S
00 1000 = Termopar T

00 1001 =5V o Termopar U
00 1010 =10 V o Termopar L
00 1011 a 01 1111 = reservado
10 0000 = Pt100

10 0001 = reservado

10 0010 = Ni1000

10 0011 a 111101 = reservado
11 1110 = gama TON

11 1111 = reservado

%KWx.i.0:X6 6 Polaridad:
 si gama eléctrica
0 -> unipolar, 1 -> bipolar
* si gama en temperatura

0->°C,1->°F

%KWx.i.0:X7 7 Tipo de gama:

0 -> eléctrica, 1 -> temperatura
%KWx.i.0:X8 8 Ciclo de exploracién

0 ->normal, 1 -> rapido
%KWx.i.0:X9 9 Via utilizada

0->si,1->no
%KWx.i.0:X10 10 No utilizada
%KWx.i.0:X11 11 No utilizada
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Bits y palabras asociados a la funcion analégica 4

Vias de entrada (continuacion)

Direccion Rango bit  Significado
%KWx.0.0:X12 (*) 12 Compensacion de soldadura fria:

0 ->interna, 1 -> externa
%KWx.i.0:X13 13 Escala:

0 -> Disefiador, 1 -> Usuario (User)
%KWx.i.0:X14 14 No utiliada
%KWx.i.0:X15 15

(*) Lacompensacion de soldadura fria es un parametro de nivel médulo, codificado inicamente
en la via 0. Solo afecta al médulo TSX AEZ 414.

417



Vias de salida

Direccion Rango bit  Significado
%KWx.i.0:X0 0 Gama de salida codificada en 6 bits :
%KWX.i.0:X1 1 00 0000 = reservado
%KWX.i.0:X2 2 00 0001 =4-20mA
%KWX.i.0:X3 3 00 0010 =0-20 mA
%KWHX.i.0:X4 4 00 0011 a 00 1001 = reservado
%KWX.i.0:X5 5 001010=10V

00 1011 a 11 1111 =reservado
%KWX.i.0:X6 6 Polaridad:

0 -> unipolar, 1 -> bipolar
%KWx.i.0:X7 Reservado
%KWX.i.0:X8 Modo de retorno :

0 -> retorno, 1 -> conservacion
%KWx.i.0:X9 9 Reservado
%KWX.i.0:X10 10
%KWX.i.0:X11 11 Reservado
%KWx.i.0:X12 a 12 a Reservado
%KWX.i.0:X15 15
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Capitulo 5
5 Indice
51 indice
Symboles F
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Capitulo 1

1 Presentacion

1.1 Generalidades

Las funciones de regulacion son elementos de base del lenguaje PL7 Micro que
permiten programar bucles de regulacion en los automatas...

Estas funciones satisfacen especialmente las necesidades siguientes:

« el proceso secuencial que requiere funciones de regulacion auxiliares (ejemplos:
maquinas de embalaje en pelicula de plastico, maquinas de tratamiento de super-
ficie, prensas...),

« el proceso de regulacion simple (ejemplos: hornos para tratamiento de metales,
hornos para ceramica, pequefios grupos frigorificos...),

« las particularidades de regulacién y control mecanico cuyo tiempo de muestreo es
critico (ejemplos: regulacion de pares, regulacion de velocidad).

Las interfaces preconfiguradas con la gama de CCX 17 permiten controlar y ajustar
bucles de regulacion. En este contexto, CCX 17 puede acceder a hasta 9 bucles de
regulacion.

Observacion

No se limita el numero de funciones PID en una aplicacion.
Practicamente, es el nimero maximo de médulos de entrada y salida aceptado
por el autémata que limita el nimero de bucles.

Importante

El dialogo operador (PID_MMI) funciona con la version 2 de las consolas CCX 17.
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1.2 Componentes

Los elementos de software que contienen las funciones esenciales para realizar
aplicaciones de regulacién constan por una parte de una familia de funcionesy por otra
de pantallas predefinidas paralosterminales CCX 17.Lafamilia de funciones comprende
3 funciones algoritmicas y una funcién de didlogo de operador.

I Biblioteca: Funciones accesibles mediante psta aplicacion I

Informaciones sobre funciones: |<Ninguno} |_| Betirar funciones inutilizadas I
Familia Bk . Mombre Comentario
Fegulacion Fegulador PIO mikta
Sucesos 10 - FIO_rARA Gestidn del diflogo operador de los cont:
Tablaz de enteros 11 - P Maodulacidn en ancho de impulsos de uns =
Tablas ent. doble long. 11 - SERVO Tratamiento de la zalida de P10 para cons »

Las funciones de regulacién basicas son:

* PID: para realizar una correccion de tipo PID mixto (serie - paralelo),

* PWM: para realizar las adaptaciones de modulacion de duracién en las salidas TON,
* SERVO: para realizar las adaptaciones de control de motor.

La funcién de dialogo de operador PID-MMI integra un programa de aplicacion de

control y ajuste de los PID para la aplicacion en el terminal CCX 17. A esta funcion se
asocian tres tipos de pantallas preconfiguradas:

« la primera contiene la lista de bucles implantados (méx. 9) y permite seleccionar el
bucle deseado,

* la segunda controla el bucle seleccionado,

« la tercera permite ajustar y modificar los parametros del corrector seleccionado.
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Presentacion 1

1.3  Principio del bucle de regulacién

El funcionamiento de un bucle de regulacion comprende tres fases:

 laadquisicion de la(s) medida(s) (que proviene(n) de los captadores de proceso) y del
(los) valor(es) de consigna (que proviene(n) generalmente de las variables internas
del automata o de los datos del terminal CCX 17).

« la ejecucion del algoritmo de regulacién PID,

¢ el envio de los controles adaptados a las caracteristicas de los accionadores que se
controlan mediante las salidas TON o analégicas.

Los autdmatas TSX 37-10, TSX 37-21 y TSX 37-22 disponen de interfaces:

¢ analdgicas: para medidas de corriente (4-20 mA,...), tension (+ 10V,..), PT100,
NI1000, Termopares ...

« decontaje: paramedidas que provienen del codificador de impulsos o de incrementos.

El algoritmo PID elabora la sefial de control desde:

¢ la medida muestreada por el modulo de entrada,

el valor de consigna definido por el operador o el programa,

« los valores de los parametros del corrector.

La sefial que emite el corrector es tratada o directamente por una tarjeta de salida
analdgica del automata conectado al accionador, o por las adaptaciones PWM o

SERVO en funcién de los tipos de accionadores que se controlan en una tarjeta de

salida TON del automata.
Dialogo de operador

Corrector Adaptador

n>»0O0—r>0n

OMMIUVOOUP>Z0-00>
ﬁ —0OTWHZO0O0

TSX Micro

>0-—0om=Z @
w>U>PTAZm

nmITOOU>» 4 71T>»O

Proceso controlado
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1.4  Proposicion de metodologia

El esquema siguiente describe el encadenamiento de las tareas que se realizan al crear
y depurar una aplicacion de regulacion.

Aplicacién / Configuracion
Configuracion de las interfaces
TON, analdgicas y contajes

v v
Aplicacion / Datos Programacion: Ladder, List
Introduccion de datos, Caitulo 2 FAST, MAST, SR
E constantes, mnemonicos, P Funciones de regulacion,
valores numéricos Dialogo de operador
v

Autémata / Conectar
Transferencia de la aplicacion
en el autbmata

A 4 v A A
i i Capitulo 3.2
Tabla de animacién o
Tabla de variables Capitulo 4.1 Depuration
Depuracion del por el CCX 17

programa y ajuste

v v A 4
Archivo / Guardar Utilizacion Utilizacion
Guardar de los bucles Capitulo 5 | del proceso por
la aplicacion de regulacion el CCX 17
v
Documentacion
Dosier de
aplicacion
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Capitulo 2

2 Descripcion de las funciones de regulacion

2.1 Generalidades acerca de las funciones

2.1-1 Definicién

El acceso a las funciones se efectlia desde el mend Llamada de funcién durante la

programacion o con las teclas Mayus-F8 o directamente desde el

icono.

= -FE

El acceso a las funciones de regulacion se efectiia desde la familia "Regulacion”.

2.1-2 Modos de funcionamiento

En LADDER:

Se presionan simultaneamente las teclas MayUus-F8 o se selecciona el
icono que se coloca en el escalon. Aparece la ventana Llamada de

funcion.

| Llamada de f i6 I

Informaciones sobre funciones:

Familia
Enteras simple longitud

Sucesos

ras{Duraciones

Ciomentario
Fieguladar FID mista
Giesticin del dislogo operador de los cont
Madulacidn en ancho de impulsos de uns s
Tratamiento de a salida de PID para cani»

[  Formato de llamada

Parametros del PROCEDIMIENTOD -

dombrd  Tipo |Jaturalee] Comentaria [ Area de intiodugsidn |+
TaG  STRING [} Identificacian del PIO (8 ¢ar ), utilizada pors | .
UNIT  STRING 3] Unidad de medida (€ car.), utilizada por ex» Fiid
Py WORD 1] Medida, Formato [0 ; +10000]
¥isualizacidn de la llamada
’7PID[ ] ‘
ABEB()I I Cancelar I
1. Seleccione la familia deseada.
F amilia | v Eit w.apl 4
Enteros simple longitud 10 -

FechasiHoras!Ouraciones

1.1 -

Sucesos
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2. Seleccione la funcion.

Mombre Comentario
Fegulador PID misto
FIO_Ramal Gestion del dizlogo operador de los conts
Fwik Madulacian en ancha de impulsas de uns»
SERWO Tratamiento de la salida de PIO para conz >

3. Introduzca los parametros de la funcién en el &rea de introduccién. Cuando se han
introducido todos los pardmetros, valide con la tecla Aceptar o INTRO del teclado.

Formato de llamada

Parametros del PROCEDIMIENTO :

Mombrd  Tipo  [daturales] Comentario [ Area de introduceidn I+

TaG  STRING ] Identific-acidn del PID (2 car.), utilizada pors: -

UMIT  STRING I Unidad de medida (& car). utilizada por ez biiiiid

PV WORD I Wledida, Formata [0 ; +10000] [ +]

i ]
4. !_a funcién aparece. Par_a que se FEETTE

incluya en el programa, valide con las FID[ TEMPERAT' 'DEGRES' zande 1, camman
teclas Mayus-INTRO del teclado. de,auto_man,para_pid:42]

En LIST:

Sisetratade unaintroduccion enlenguaje
- I1d true

IL, se aconseja cargar el acumulador a 1

paraefectuar unallamadano condicionada [

de la funcién, y luego abrir el corchete

para la llamada.

Para acceder a la lista de funciones, se selecciona en el menu 'Servicios' el submenu
'Introducir lallamada de una funcién’, o se presionan simultdaneamente las teclas Mayus
y F8. Se procede luego del mismo modo que en Ladder.

Id trues
[FID{ 'TEMF' , DEGEES, ZHW10, XMW1l %H10, 5HWZ20:230]

Una vez introducida la funcién, se cierra el corchete y se valida con Mayus-INTRO.

Nota
Para mas amplia informacion acerca de estas funciones, véase el apartado C.
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

2.1-3 Programacion

Importante

Las funciones de regulaciéon deben programarse en una tarea periédica (MAST
periodica o FAST). Estas no deben condicionarse

Todos los parametros de las funciones de regulacion deben definirse.
Las funciones utilizan tres tipos de parametros:

e parametros en solo lectura, incluidos en el inicio de la ejecucion de la funcion,

e parametros en so6lo escritura, posicionados al final de la ejecucion de la funcion,

e parametros en lectura y escritura, cuyo contenido se incluye en el inicio de la
ejecucion de la funcion y que luego se actualiza con los resultados de la funcion.

Los parametros de entrada de tipo palabra son valores analdgicos expresados en la
escala |0, +10000]; pueden conectarse directamente a captadores de medida mediante
las %IWxxx de las entradas analogicas.

Los parametros de salida de tipo bit permiten controlar accionadores de tipo TON;
pueden conectarse directamente a variables de tipo %Qx.y.

Del mismo modo, los parametros de salida de tipo palabra permiten controlar
accionadores de tipo analdgico enlaescala[0, +10000]; pueden asignarse directamente
a variables de tipo %QWxx.

Los parametros de tipo tabla de palabras %MWxx:yy agrupan parametros de usuario
y los datos necesarios para el funcionamiento interno de la funcion. Silalongitud de una
tabla es insuficiente, no se ejecuta la funcion.

Importante

Para conservar los parametros de ajuste de las OF de regulacién al arrancar en frio,
es necesario eliminar la opcién de puesta a cero de las %wi (en la pantalla de
configuracion del procesador).

Observacion

Como estos parametros son de lectura y escritura, no se puede utilizar una tabla
de constantes (YoKW xx : yy).

Los parametros de tipo cadena de caracteres, utilizados por el didlogo de operador, se
introducen entre "comillas".
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2.2  Lafuncién PID

2.2-1 Funcionalidad

La funcién PID realiza una correcciéon PID a partir de una medida y de un valor de
consigna analdgico en el formato [0 - 10000] y proporciona un control analégico en el
formato [0 - 10000].

La OF PID consta de las funciones siguientes:

« algoritmo PID serie - paralelo,

 accion directa / inversa (segun el signo de la ganancia KP),

» accioén derivada sobre medida o desviacion,

* limite alto y bajo del valor de consigna de 0 a 10000,

« limite alto y bajo de la salida en modo automatico,

* antisaturacion de la accion integral,

* modos de marcha Manual/Automatico con cambio instantaneo,

 control del acceso PID por el dialogo de operador,

» funcionamiento en integrador puro (KP = TD = 0).

Los parametros de visualizacion utilizados por el CCX 17 se expresan en unidades
fisicas.
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Descripcion de las funciones de regulacion

Sinoptica general
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Latablasiguiente describe los parametros de usuario de lafuncién PID. La estructuracion
de los datos se describe en el capitulo de programacion.

El valor predeterminado de los parametros es el valor leido en la primera ejecucion de
la funciéon después de un arranque en frio, si todos los parametros tienen el valor 0 (no
se efectud ninguna inicializacion previa desde la consola o el programa).

Parametro

Tipo

Naturaleza

Valor
predeterm.

Descripcién

TAG

Caracteres(8)

Entrada

Nombre del PID utilizado por el
CCX

UNIT

Caracteres(6)

Entrada

Unidad de medida utilizada por
el CCX

PV

Palabra

Entrada

Medida en el formato 0/20000

ouT

Palabra

Salida

Salida analégica del PID

AUTO

Bit

E/S

Modo de marcha del PID
0 : manual, 1 : automéatico

SP

Palabra

E/S

Valor de consigna interno en el
formato 0/10000

OUT_MAN

Palabra

E/S

Valor de la salida manual del
PID (0; 10000)

KP

Palabra

E/S

100

Ganancia proporcional del PID
(x100), con signo, sin unidades.
El signo de KP determina el
sentido de accion del PID (<0:
sentido directo, >0 sentido
inverso) (-10000 - KP - +10000).

TI

Palabra

E/S

Tiempo de la accién integral del
PID (entre 0 y 20000), (en 1/10
de segundo).

D

Palabra

E/S

Tiempo de la accion derivada
del PID (entre 0 y 10000), (en
1/10 de segundo).

TS

Palabra

E/S

Periodo de
latarea en la
que se halla
de el PID

Periodo de muestreo del PID
(en 1/100 de segundo) entre
10 msy 5mn 20 s. El periodo
muestreo real sera el maltiplo
del periodo de la tarea en la
que se halla el PID mas
préximo de TS.

OUT_MAX

Palabra

E/S

10000

Limite superior de la salida del
PID en modo automatico (entre

0'y 10000).
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

Parametro

Tipo

Naturaleza

alor
predeterm.

O

escripcion

OUT_MIN

Palabra

Entrada/Salida

0

Limite inferior de la salida del
PID en modo automatico
(entre 0 y 10000)

PV_DEV

Bit de palabra

Entrada/Salida

Seleccion accién derivada so-
bre medida (0) o desviacion (1)

DEVAL_MMI

Bit de palabra

Entrada/Salida

Valor 1 para inhibir el uso de
este PID por el diadlogo de
operador. Valor 0 para permitir
elusode este PID por el didlogo
de operador. Este bit permite
inhibir las conversiones de
escala en los PID no utilizados
porel CCX 17y seleccionar los
PID utilizados, sobre todo en el
caso de mas de 9 en la
aplicacion PL7.

PV_SUP

Doble palabra

Entrada/Salida

10000

Limite superior del alcance de
la escala de medida, en
unidades fisicas (x100) (entre
-9.9999.999 y + 9.999.999)

PV_INF

Doble palabra

Entrada/Salida

Limite inferior del alcance de la
escala de medida, en unidades
fisicas (x100) (entre
-9.9999.999 y + 9.999.999)

PV_MMI

Doble palabra

Entrada/Salida

Imagen de la medida en
unidades fisicas (x100)

SP_MMI

Doble palabra

Entrada/Salida

Valor de consigna operador e
imagen del valor de consigna,
en unidades fisicas (x100)

Nota

Los valores de las variables utilizadas por el CCX 17 se multiplican por 100 para permitir una
visualizacion con dos digitos después de lacomaen el CCX 17. (EI CCX 17 utiliza un formato con
coma fija en vez del formato flotante.)
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Observaciones

« El valor de consigna interno no se ajusta a la medida en el modo manual.

« Las graduaciones se efectian unicamente cuando se modifica uno de los valores
de consigna (SP o DOP_SP).

« El algoritmo sin accién integral (Tl = 0) efectla la operacién siguiente:
para E&=SP-PV,
la salida OUT =KP [€&:+ D /100 + 5000
donde Dt = accién derivada,
El algoritmo con accion integral (TI  0) efectla la operacion siguiente:
para E&t=SP-PV,
la salida AOUT = KP [ A&+ (TS/10.T1).€ +AD{ /100
OUT = OuUT +AouT
donde Dt = accion derivada.

« Alarrancar en frio, el PID continia en modo manual, con la salida a 0. Paraimponer
el modo automatico o una salida manual no nula después de un arranque en frio,

serad necesario programar la secuencia de inicializacién después de la llamada
del PID.

2.2-2 Programacion de la funcion PID

Se puede introducir una funcién PID en cualquier tarea periédica (MAST o FAST). La
funcién no debe condicionarse.

En la version 1.0, sélo es posible introducir una funciéon PID en modo conectado con
el autdbmata en RUN si ya existe al menos una funcién PID en la aplicacion.

Durante la introduccion, el operador dispone de la ventana siguiente que permite
seleccionar la funciéon deseada. Se proporciona para cada funcion una descripcion

breve de los parametros. El &rea derecha es el area de introduccion de los pardmetros
de funcion.

I Llamada de funcio I

Informaciones sobre funciones:

Familia
Enteros doble longitud
Enteros simple longitud

FechasiHaoras!Duraciones
Fegulacion

Gestidn del didlogo operador de los conts
Pt Modulacidn en ancho de impulsos de uns >
SERYO Tratamiento de la zalida de PIO para cone

[ Formato de llamada

Parametros del PROCEDIMIENTO -

\Iombrq Tipo | Jaturﬁl Comentario | Area de introduccidn
TaG | STRING I Identificacidn del PIO (S car.), utilizada pors i 'TEMP'
UMIT | STRIMNG I Unidad de medida (€ car.), utilizada por ex» | 'DEGR'
Py WORD I Medida, formato [0; 410000] MWD

[ ¥izualizacion de la lamada

PID [ "TEMP'DEGR MW 10 <MW1 3<M10 <MW 20:43

l ncental I Cancelar I
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

La sintaxis de la llamada de la funcién PID es:

PID (TAG, UNIT, PV, OUT, AUTO, PARA)

con:

TAG Char[8] esunaentradacadenade caracteres (8 caracteres
max.) que compone el nombre del PID utilizado
por el CCX 17.

UNIT Char[6] esunaentrada cadenade caracteres(6 caracteres
max.) que compone launidad de medida utilizada
por el CCX 17.

PV Palabra entera es la entrada que representa la medida para la
funcion.

ouT Palabra entera es la salida control de la funcion.

AUTO Bit %Mi 0 %0Qi.j esunaentrada/salida utilizadatanto porel CCX 17
como por la funcién PID para el modo de marcha
MANU/AUTO.

PARA Tabla de palabras enteras | es una tabla de palabras que consta de 43 pala-

bras consecutivas de tipo entrada/saliday que se
organiza de la forma siguiente:

Detalles de los parametros del PID: tabla PARA

Rango Parametro Funcién
%MWi SP Entrada valor de consigna
%MW (i+1) OUT_MAN Control manual
%MW(i+2) KP Ganancia serie (valor predeterminado: 100)
%MW(i+3) Tl Tiempo acc. integral en 1/10 seg (val. predet. 0)
%MW(i+4) TD Tiempo acc. derivada en 1/10 seg (val. predet. 0)
%MW(i+5) TS Periodo de muestreo en 1/100 seg
%MW (i+6) OUT_MAX Limite superior del control
%MW(i+7) OUT_MIN Limite inferior del control
%MW(i+8):X0 & | PV_DEV/DEVAL_MMI Seleccion de la accion derivada (bit 0) / bit de
%MW (i+8):X8 (bit 2° y 28 de %MW) de inhibicion del PID-MMI (bit 8)
%MD(i+9) PV_SUP Limite superior de la medida
(1 pal. doble: %MD)
%MD(i+11) PV_INF Limite inferior de la medida
(1 pal. doble: %MD)
%MD(i+13) PV_MMI Imagen de la medida para el operador
(1 pal. doble: %MD)
%MD(i+15) SP_MMI Valor de consigna operador

(1 pal. doble: %MD)
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Importante

Los demés parametros se utilizan para la gestion interna del PID. Nunca deben ser
modificados en la aplicacion.

Ejemplos de llamada:

e Programacion en Ladder
Cuando se utiliza el didlogo de operador de regulacién (DEVAL_MMI = 0)

[" REGULACION FID 7]

= OFERATE
{PIOrTERMP DEGR 22b U 2204010 3200 L

con PID('TEMP’, ‘GRADOS’, %MW10, %MW11, %M10, %MW20:43).

» Programacion en List

Cuando no se utiliza el didlogo de operador DEVAL_MMI = 1, ni se piensa agregar
uno. Obsérvese las cadenas de caracteres vacias.

I (*Correccion PID en el bucle de regulacion sin DOP integrado*)
LD TRUE
[PID(", “, %IW3.1, %QW4.0, LOOP1_MA, LOOP1_REG:43)]

Es importante tener en cuenta la posibilidad de pasar al PID variables de entrada
%IWx.y y de salida %QWx.y (en el ejemplo previo: %IW3.1, %QW4.0).
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

2.3 Lafuncién PWM
2.3-1 Funcionalidad

La funcion PWM permite realizar una regulacion de amplitud de impulsos en una salida
TON. Es una funcién que formatea la salida del PID.

La amplitud de los impulsos depende de la salida del PID (entrada INP de la funcion
PWM) y del periodo de modulacién.

Utilizacion: regulacion TON - modulacién de amplitud de impulsos

, ' PW_O
X A
H i : T_MOD
OUTP I INP ! =
PID : PWM PW O | |
- | |
E | t
' ' >
| T_MOD ' /
__________________________ Amplitud de
impulsos

2.3-2 Descripcion

La tabla siguiente describe los pardmetros de usuario de la funcion PWM; la sintaxis
de llamada de la funcion se describe en el parrafo de programacion.

Parametro Tipo Naturaleza Descripcion

INP Palabra Entrada Valor analégico cuya amplitud se va a modular
(formato 0 ; 10000)

PW_O Bit Salida Salidalégicacuyarelaciénde formaeslaimagen
de la entrada INP

T_MOD Palabra Entrada/Salida | Periodo de modulacién expresado en 1/100 de
segundo (entre 0y 32767).

T_MOD debe ser superior o igual al periodo de
latarea actualy ser ajustado por el sistema para
ser un multiplo entero de ésta.

En cada TOP del periodo de modulacion T_MOD, se calcula en milisegundos la
duracion de la activacion de la salida PW_O, segun la férmula:

Estado 1 = INP * T_MOD / 1000 (milisegundos)
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En cada TOP del periodo de modulacién T_MOD, se calcula en milisegundos la
duracion de la activacion de la salida PW_O, segun la formula:

Estado 1 = INP * T_MOD / 1000 (milisegundos)

PWO
[

Modulacion de amplitud de %

»  Tiempo

-t -

Periodo de modulacién

Reglas practicas

e T_MOD =TS (con TS el periodo de muestreo del PID en posicién superior).
 El periodo de la tarea actual (ms) < (resolucion deseada). 10 . T_MOD.

Ejemplo
El PID se encuentra en la tarea MAST, el periodo de la MAST es de 50 ms, TS = 10

(es decir 100 ms) y la resolucion deseada es de 1/20 (una duracién de T_MOD debe
contener por lo menos 20 periodos de la tarea actual).

Supongamos que T_MOD =TS = 10.

Por consiguiente, el periodo de la tarea donde se encuentra PWM debe ser inferior a
10*10/20=5.

La funcion PWM se programa en FAST con un periodo de 5 ms.
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

2.3-3 Programacion de la funcién PWM

Se puede introducir una funcion PWM en cualquier tarea periddica (MAST o FAST). La
funcion no debe condicionarse.

En la version 1.0, solo es posible introducir una funciéon PWM en modo conectado con
el autdbmata en RUN si ya existe al menos una funcion PWM en la aplicacién.

Durante la introduccion, el operador dispone de la ventana siguiente que permite
seleccionar la funcién deseada. Para cada funcion figura una descripcion breve de los
parametros. El area derecha es el area de introduccion de los parametros de funcion.

I Llamada de funcian I

Informaciones sobre Funciones:

[ Familia [vEit] v.apl] + hombre [ Comentaric
FechasiHorastDuraciones g - FiD Fiegulador FID mista

Fequlacion B PIO_RRI Gestién del didlogo operador de los cont
Sucesos 10 R cho
Tablas de enteros 11 - u SERVD Tratamiento de la salida de PID para con >

Formato de llamada

Farimetros del PROCEDIMIENTO :

Mombrd  Tipo | Jdaturaleg] Comentario [ Area de introduccidn
INF | WORD [} Tamafio numérico para modular Pl

PW_0 EBOOL ouT Salida TOM de relacidn eiclica iqual al valy: %G10

FARA AR W IMMDUT | Farametros de P [tabla de 5 palabras] | #MW305

PWM [ MWI13201.0, %MW 90-5

Acenlal I Cancelar I

La sintaxis de llamada de la funcion PWM es:

"Visualizacién de la lamada

PWM (INP, PW_0, PARA)

INP Palabra Valor que se va a modular
PW_0 Bit de tipo %Q o0 %M Salida TON modulada

PARA Palabra [5] Tabla de 5 palabras en la que la primera palabra corres-
ponde al parametro T_MOD.

Las siguientes se utilizan de forma interna por la funcion:
nunca deben modificarse desde la aplicacion.
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Ejemplos de utilizacién

» Programacion en Ladder:

[ REGULACION FID 7

OFERATE:

|F‘ID['TEMF".'DEGFE'.ZMWID.ZMWII.ZM]D.ZM» L

[* Mladulacion en ancho de impulsos deun 7]

o OPERATE:
—|/ i PR 124010, 520w 30 5) L

Con PWM(%MW11,%Q6.3,%MW90:5)

* Programacion en List:

!
(* PID de regulacion del horno*)
LD TRUE
[PID(TC_HORNO','GRADOS'",%IW4.0,%MW11,%M10,%MW100:43)]
!
(* Ajuste de T_MOD de la PWM al TS del PID *)
LD TRUE
[%6MW90:=%MW105]
!
(* Control de la salida TON en modulacion de duracion®*)
LD TRUE
[PWM(%MW11,%Q6.3,%MW90:5)]
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

2.4 La funcién SERVO
2.4-1 Funcionalidad

La funcion SERVO permite realizar una regulacién con un accionador de tipo motor
controlado en 2 acciones TON (UP y DOWN). Es un condicionamiento de salida que se
conecta en cascada a la salida analégica de un PID.

Cuando existe una copia de posicion, se efectia un control de la posicién de la valvula
a partir de las entradas INP (valor de consigna) y POT (medida de posicién).

Cuando la copia no existe fisicamente, el algoritmo utiliza la variacion de salida en vez
de la salida absoluta del PID. La salida UP (o DOWN, segun el signo de la variacion)
se pone a 1 durante un tiempo proporcional al tiempo de apertura del accionador y al
valor de la variacion. Ademas, se introduce la nocién de tiempo minimo del impulso.

2.4-2 Descripcion

La tabla siguiente describe los parametros de usuario de la funcion SERVO; la sintaxis
de llamada de la funcion se describe en el parrafo de programacion.

Pardmetro  [Tipo Naturaleza [Pescripcion

INP Palabra |Entrada Valor de consigna de posicién (formato 0/+10000) que
se conecta obligatoriamente a la salida del PID.

POT Palabra |Entrada Copia de posicion (formato: 0/+10000) (0: valvula
cerrada; 10000: valvula abierta)

Si la copia no existe, POT debe inicializarse a -10000.
Este valor particular significa "sin copia”.

uUpP Bit Salida Sefial de salida para el sentido de marcha UP del motor.
DOWN Bit Salida Sefial de salida para el sentido de marcha DOWN del
motor.
PID Tabla de |Entrada/Salida |Tabla de parametros del PID arriba, utilizada si no
palabras hay copia para la sincronizacién con este PID.

T_MOTOR |Palabra |Entrada/Salida | Tiempo de aperturade lavalvula. Expresadoen 1/10 de
segundo. Utilizado si la copia no existe (entre 0y

32767).

T_MINI Palabra |Entrada/Salida | Tiempo minimo de un impulso. Expresado en 1/10 de
segundo. Utilizado si la copia no existe (entre 0 y
32767).

HYST Palabra |Entrada/Salida | Valor de la histéresis que se aplica a las salidas TON.

Formato 0/+10000. Utilizado si existe la copia.
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 Funcionamiento SERVO con copia de posicion

La funcion SERVO efectlia un control de la posicion del motor en funcién de un valor
de consigna de posicion INP que proviene de la salida de un PID en el formato 0/
10000 y de una medida de posicién POT. El algoritmo de control es un relé con
histéresis.

[PV |—> oD s

1 1
1 |
1 1
1 1
1 1
1 |
1 |
1 T
1 1
| |
T 1
1 1
LT ——> [DOWN
| T
E | ,
1 1
1 1
| 1
1 1
1 1
1 1
| 1
1 1
T 1
! |

En este caso, no se utilizan los parametros PID, T_MOTOR y T_MINI.

Observacion

Es posible programar la llamada de la funcion SERVO en la tarea FAST para
aumentar la resolucién del control del motor.

» Funcionamiento SERVO sin copia de posicién (POT = -10000)

En este caso, la funcion SERVO se sincroniza con el PID arriba mediante la tabla
de parametros del PID, definida como parametro de la funcion SERVO.

Elalgoritmo recibe en entrada la variacion de salida del PID y la convierte en duracién
de impulso, segun la férmula:

T_IMP = A OUT x T_MOTOR / 1000 (en ms)

La duracion obtenida se agrega a la duracion restante de los ciclos previos; en
efecto, lo que no se "consume" durante un ciclo se memoriza para los ciclos
siguientes.

Esto garantiza el buen funcionamiento, especialmente en el modo manual y cuando
se trata de una variacion repente del control (ej. : escalén de valor de consigna del
PID).
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

Ejemplo
+29 _+2%

+20% +24%|

|+22%
AOUT —

U _|

DOWN

_|
T_MOTOR =25s. ‘]-‘SJ

T_MINI=15s.

1. Lavariacion de la salidadel PID es de +20% (el impulso T_MOTOR =25 s. parauna
variacion de 100%). En este caso, el impulso afecta la salida UP para una duracion
de5s.

2. La variacion del PID es de +2%. Corresponderia a un impulso de 0,5 s, que es
inferior a T_MINI (=1 s.) y no afecta las salidas.

3. Aparece una segunda variacion de +2%. La funcién agrega ésta a la previa (que
correspondia a una variacion inferior al valor minimo). Esto corresponde a una
variacion positiva global de +4% Yy, por consiguiente, aunimpulso de 1 senla salida
UP.

4. Aparece una variacion de -24%. Por consiguiente, el impulso activado es de 6 s en
la salida DOWN.

5. Antesdeltranscurso del segundo siguiente, otra variacion de +22% lleva el sistema
de una variacion global de 2% < a la variacién de T_MINI (4%). La funcion deja de
de efectuar el impulso minimo de 1 s.

Notas

e Lafuncién SERVO no efectliala gestion de los topes de posicion, pero es facil hacerlo
de forma aplicativa: si se detecta un tope, se debe forzar la salida correspondiente a
0 (UP para el tope alto, DOWN para el tope bajo).

wM2 OPERATE:
—{ I SERVO W2, G2 002 2, W 00
But_up wE2d
| s
_{ | {r
Eut_do HE2E

— | ("
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» Es posible pasar de un funcionamiento a otro (por €j. : al ocurrir una falla de copia,
se pasa del modo con copia al modo sin copia).

i OFERATE

—{ /| i T = 10000 =
i OFERATE

_{ I M k=W X
e OFERATE

—{ I SERMWO[AMU T SIMWIZ 202102 2 MWD,

2.4-3 Programacion de la funcion SERVO

La funcion SERVO se introduce en cualquier tarea periédica (MAST o FAST). La
funcién no debe condicionarse.

Enlaversion 1.0, solo es posible introducir una funcién SERVO en modo conectado con
el autdbmata en RUN si ya existe al menos una funcion SERVO en la aplicacion.

Durante la introduccion, el operador dispone de la ventana siguiente que permite
seleccionar la funciéon deseada. Se proporciona para cada funcién una descripcion
breve de los parametros. El area derecha es el area de introduccién de los parametros
de funcion.

Familia [vEit] v.ap Kombre [ Comentario
Enteros doble longitud FID Fegulador PID migto
Enteras simple longitud PID_MMI Gestidn del diflago operador de los cont:
FechastHorasiOuraciones 11 Modulacidn en ancha de impulsos de uns s

Pt

Fiequlacion Tratamient salida de PO par.

[ Formato de llamada

Parametros del PROCEDIMIENTO -

dombid  Tipo | Jaturaled Comentario [ Area de introduccidn
INF wORD I Instruceién de posicién, Formata [0:10000) {01

FOT | wWORD ] Copia de posicidn, formato [00000] (33 | %Mz

UP_ EEOOL OUT | Salida TOM, sentido de funcionamienta P 2G24

SERYO [ xM¥IL.XMWI12.502.1.X02.2 MW 100:43.MW150:10 ]

l Anenlal l Cancelar I

"Visualizacién de la llamada
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Descripcion de las funciones de regulacion 2

La sintaxis de llamada de la funcion SERVO es:

SERVO (INP, POT, UP, DOWN, PID, PARA)

INP Palabra Corresponde a la entrada INP que designa el valor de consigna de
posicion

POT Palabra Corresponde a la entrada POT de copia de posicion

UP Bit %Q 0 %M Corresponde a la salida UP

DOWN Bit %Q 0 %M Corresponde a la salida DOWN

PID Palabra [43] Tabla que corresponde a la tabla interna del PID arriba

PARA Palabra [10] Tablade 10 palabras cuyas 3 primeras corresponden alos parametros
T_MOTOR, T_MINIyHYST; lafuncién utilizalas siguientes de forma
interna. Nunca deben modificarse desde la aplicacion.

Todos los parametros son obligatorios , independientemente del modo de
funcionamiento utilizado.

Ejemplos de utilizacion
¢ con copia de posicién: programacion en Ladder

—— OPERATE
‘ PID('PID1', 'm/s', OUTP, MAN> P

—— OPERATE
‘SERVO(OUTP, %IW3.1, %Q2.l>%

PID(PIDY', 'm/s', PV, OUTP, MAN_AUTO, %MW100:43)
SERVO(OUTP, %IW3.1, %Q2.1, %Q2.2, %MW100:43, %MW180:10)

¢ sin copia de posicién: programacion en List

| LD TRUE
[PID(PID1', 'm/s', PV, OUTP, MAN_AUTO, %MW100:43)]
| LD TRUE
[SERVO(OUTP, -10000, %Q2.1, %Q2.2, %MW100:43, %MW180:10)]
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2.5 Las funciones segln los modos de marcha del autémata

Este parrafo describe el comportamiento de las funciones en los distintos casos de

arranque:

 arranque en frio (nueva aplicacion, cambio de cartucho...),

 arranque en caliente (reanudacién de la alimentacion, sin cambio de contexto de
aplicacion),

 primera ejecucion después de agregar una funcion mediante la modificacion en
modo conectado.

2.5-1 Arranque en frio

En elarranque en frio, el autdmata puede arrancarse automaticamente en RUN (segun
la configuracién de la aplicacién). Las funciones de correccion garantizan la seguridad:
modo manual, salidas a 0. Ademas, es posible pasar el autémata a RUN sin ajustar el
PID, y luego depurarlo con el CCX 17 (s6lo se puede ajustar en RUN).

2.5-2 Arranque en caliente

Al reanudarse la alimentacion después de un corte de corriente (sin tener en cuenta la
duracion) y si no se ha perdido o modificado el contexto de aplicacion, las funciones
contintan en el estado anterior al corte. Si el usuario desea otro comportamiento, le
incumbe a él probar el bit sistema %S1 y asociar el tratamiento apropiado (forzado en
modo manual...).

Nota
En TSX 37-21, TSX 37-22, el reloj-calendario del autdmata indica la duracion del dltimo corte.

2.5-3 Agregar una nueva llamada de funciéon en modo conectado

Preliminar (paralaversion 1.0 de PL7 Micro): en RUN, sélo es posible agregar en modo
conectado si la aplicacion ha utilizado la funcién al menos una vez.

Después de agregar una nueva llamada de funcién de regulacion en modo conectado,
se efectlia una inicializacion idéntica al arranque en frio.

Nota

Para que la funcién se considere como nueva, ésta debe utilizar una nueva tabla de parametros.
Por consiguiente, el hecho de retirar un PID y agregar otro utilizando la misma tabla de parametros
no se considera como un afadido de un nuevo PID. En este caso, el PID se ejecuta en el estado
y con los parametros del PID previo.
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Capitulo 3

3 Dialogo de operador en el CCX 17

3.1 Dialogo de operador en el CCX 17

El CCX 17 permite visualizar y controlar todos los parametros modificables de un
corrector PID sin que sea necesario programar una aplicacion especial para el
autémata.

El didlogo de operador (llamado: w) integra un programa de control y ajuste paralos PID
de la aplicacion en el CCX 17. Efectla la gestion de 3 tipos de pantallas que permiten
seleccionar, visualizar y controlar un PID, asi como ajustar sus parametros. El programa
se inserta facilemente en cualquier aplicacion de dialogo de operador del CCX 17.

Nota
Atencion, la funcién es efectiva Unicamente si el autdbmata esta en RUN.

No se limita el numero de los PID en la aplicacion. En cambio, esta funcién puede
acceder a un maximo de 9 PID en el CCX 17-20 o0 el CCX 17-30.

Los botones de control del CCX permiten pasar de una pantalla a otra. La navegacion
dentro de las pantallas se efectia mediante las teclas con flecha hacia arriba y abajo.
La navegacion propuesta es "vertical". Siempre se debe regresar a la pantalla de
seleccion de bucles para acceder a los valores de otros correctores.

La visualizacién se efectla en 4 lineas (8 lineas en el CCX 17-30) con mensajes de
40 caracteres.

Modo operacional

Latecla MOD permite pasar del modo de visualizacion al modo de introduccion (el valor
seleccionado empieza a parpadear).

En una misma pantalla, el modo de introduccién permanece activo para todos los
campos. El presionar MOD otra vez permite salir de este modo (fin del parpadeo).
En el modo de introduccion, la tecla INTRO valida la modificacion de un parametro.

La implantacién del didlogo de operador es muy sencilla: la (o las) funciones PID_MMI
se activan en cada ciclo (llamada no condicionada). Hay una sola llamada de la funcién
PID_MMI para efectuar la gestiéon de todos los PID de la aplicacion. En cambio, hay una
llamada de la funcion PID_MMI por CCX 17 conectado al autémata.

La deteccion de los PID de la aplicacion por la funcion PID_MMI es automatica, incluso
cuando se agrega o se retira un PID en RUN. No se necesita ninguna declaracion.

El parametro "TAG" de la funcion PID localiza el corrector deseado. Su seleccion
depende del valor del parametro "DEVAL_MMI" de la funcién.
(La funcion PID_MMI incluye Unicamente los PID cuyo parametro DEVAL_MMI es =0).

Nota

El nimero méaximo de los PID utilizados por los CCX es de 9, sin distinciéon del nimero de CCX
conectados.

La introduccion de un nimero negativo se efectla del modo siguiente:

1. introduzca el nimero, ejemplo: 123,

2. presione la tecla #, ejemplo: -123.
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3.2 Descripcion de las pantallas predefinidas

3.2-1 Seleccion de un bucle

Bx1: TEVPER 2: AOWL 3: ALOW2 /
4:OvN 5 LEVEL  6: BOLER (‘E
7 TANK  8: HOPPER 9: MXER
R LOOPSELECT: [ @

MOD

00100000
: Oé%%ooo@

O

Am—4Z2m

La pantalla de seleccién de bucles permite seleccionar hasta 9 bucles.

En esta pantalla se visualizan todas las designaciones de los bucles implantados bajo
PL7 Micro.

A cada designacion se asocia un numero (de 1 a 9 max.).

Paracontrolar uno de los bucles, el operador debe introducir elnimero correspondiente.
Una vez introducido el nimero, aparece la pantalla de control.

El boton Exit (Ex) permite salir de las pantallas de regulacion.

El boton Refresh (Rf) permite actualizar la pantalla. Esta operacion es necesaria
después de eliminar o agregar bucles con PL7 en modo conectado.

Nota

Si la aplicacion no contiene ningun PID accesible por el CCX 17 (no existe ningin PID en la
aplicaciéon olos DEVAL_MMI de los PID existentes estan todos a 1), aparece el mensaje "NO PID".
Los botones Exit y Refresh conservan sus funciones.
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Dialogo de operador en el CCX 17 3

3.2-2 Control de un bucle

00 ., .=
PV : 66,00 units 9P : 10000

o
Dh QUT  : 4500 INF : -10000

© a o D
Iam—<4zZm

()
8oto888L

Esta pantalla permite controlar valores de consigna, de control y el modo Manu/Auto.
También se pueden visualizar y controlar en esta pantalla los valores PV_INF y
PV_SUP.

El campo Manu/Auto aparece en video inverso. El botdn de control asociado permite
pasar de un modo a otro.
El control de la salida no se autoriza en modo automatico.

Se pasa de un campo de introduccion a otro mediante las flechas verticales. El modo
operacional es el siguiente: al aparecer la pantalla, el valor SP esta seleccionado
(video inverso). Luego, al presionar la flecha hacia abajo, se seleccionan OUT (si
manual), INF y SUP, en este orden. La tecla MOD permite pasar al modo de
introduccion (para salir, presionarla otra vez).

ElboténDn da acceso ala pantalla de ajuste y el boténUp permite regresar a la pantalla
de seleccion de bucles. (Los valores PV, SP, OUT, INF y SUP son reales con 2 digitos
significativos después de la coma).

PV, SP, INF y SUP se expresan en unidades fisicas. OUT es un porcentaje (para el
signifcado de los mnemoénicos, véase el parrafo 2.2.2).

Nota
Cuando un campo es intermitente (modo de introduccién), el valor no se actualiza si se lo modifica
desde la aplicacion o PL7.
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3.2-3 Ajuste de un bucle

Wb OEN K 100 |
TI(S) . 00 TD(s) : 00 @

@ TS(S) : 100 PVDEV : 0
OUT_MIN : 2000 OUT MAX: 2000

i

MOD

000300000
D8<%>OOOD

[a]
[m
\v}
o

aAm—4Zm

La navegacion y la introduccion se efectian de la misma manera que en la pantalla
previa (navegacion con las flechas verticales).
Al aparecer la pantalla, el valor de KP esta seleccionado (video inverso).

El parametro KP es sin unidad. TI, TD y TS se expresan en segundos. OUT_MIN y
OUT_MAX son porcentajes (para el significado de los mneménicos, véase el parrafo
2.2.2).

El boton Up permite regresar a la pantalla de control.
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Dialogo de operador en el CCX 17 3

3.3 Lafuncion PID_MMI
3.3-1 Proposito de la funcién PID_MMI

Lafuncién PID_MMI permite establecer el didlogo con el TSX 37 conectado al CCX 17.

El CCX necesita la funcién PID_MMI para controlar, visualizar y ajustar los PID de la
aplicacion.

3.3-2 Descripcion de la funcion PID_MMI

La sintaxis de llamada de la funcion PID_MMI es:

PID_MMI (ADDR, EN, BUTT, PARA)

El propésito de los parametros de la funcion PID_MMI es el siguiente:

Parametro |Tipo Naturaleza  Descripcion
ADDR Tabla Entrada Direcciondel CCX 17.
de6palabras
EN Bit E/S Activaciéndeldidlogo de operador de regulacion.

Laaplicaciénponeestebital,lafuncionPID_MMIlo
ponea0cuando se sale del didlogo de operador de

regulacion (boton EX).
BUTT Tabla E/S Bitsasociados alosbotonesdel CCX 17.
de5hits Estos bits permiten controlar las pantallas
asicomolos modos Manu/Auto.
PARA Tabla E/S Parametrosde PID_MMI.
de 62 palabras Los 4 primeros son las palabras de

confirmacién dellacomunicacion.

Nota

Las 4 palabras de confirmacion son comunes a todas las funciones de comunicacién asincronas
(OF de comunicacion, OF DOP integrado y OF PID_MMI).

Sin embargo, la OF PID_MMI efectlia automaticamente la gestion de estas palabras, que la
aplicacion nunca debe modificar. Se proporcionan a titulo de consulta.

Para mas ampliainformacion, véase el apartado D, subcapitulo 3.5, Funcién Diélogo de operador.
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Ejemplo de direccion CCX 17

La conexion directa del CCX 17 mediante la parte delantera del TSX Micro
(UNI-TELWAY) determina las direcciones de esclavo UNI-TELWAY 4-5.

La codificacion puede efectuarse:

e con el valor inmediato:
- PID_MMI(ADR#{0.254}0.0.4, ....)
0 simplemente
- PID_MMI(ADR#0.0.4, ....)

e con una tabla de 6 palabras:
%MW10:6 := ADR#0.0.4
PID_MMI(%MW10:6, ...)

Para més amplia informacién, véase el apartado D, subcapitulo 3.5, Funcion Didlogo

de operador.

3.3-3 Programacion de la funcién PID_MMI

No se debe condicionar la llamada a la funcién PID_MMI.

Puede ubicarse en cualquier sitio en la tarea periédica mas lenta que contiene PID.

Enteras doble langitud
Enteras simple langitud 10
FechastHarasiDuraciones

el diflogo operador de los conts
Pl IModulacidn en ancho de impulsos de uny s
SERYO Tratamienta de la salida de PID para con

[ Formato de llamada
Parimetros del PROCEDIMIENTO :

dombi]  Tipe  [daturales] Comentaric [ Area de introduceidn |
[

ADDR | AR_W Direccién tapaldgica de COXIT destinat: » | ADR#0.0.4
EM EEDOL INAOUT | Activacidn de dislogo operador en CCRIT  2MI
BUTT AR_K IMADUT | Tabla de B bits asociados alos botones »» %MIOE

el

"Visualizacién de la llamada

PID_MMI [ ADREO.0.4, 2012 M10:5 MW 45:62

Aceztal I Cancelar I

Ejemplo
FAST a 10 ms y MAST a 50 ms contienen ambas PID.

En este caso, la funcién PID_MMI debe programarse imperativemente en la tarea

MAST.

Nota
Puede ser la tarea FAST o MAST.
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Dialogo de operador en el CCX 17 3

Sincronizacién con un programa de aplicacién de didlogo de operador basico

Es posible utilizar el CCX 17 para visualizar otras pantallas que las de regulacion. El bit
EN sirve para activar/desactivar el dialogo de operador de regulacion. La puesta a 1 de
EN activa este didlogo y presenta la pantalla de seleccién de PID.

Ejemplo
%M1 se asocia al bit EN (Switch de visualizacion en el didlogo de operador)

Obsérvese que tanto la gestion de alarmas como el didlogo de operador de regulacion
estan siempre activos.

Programacién en Ladder

[* Diilogo de operatar )

b1 L1
|
— | >
e OFERATE
—{PI {SEMD_MEGADF#0.0.4. 2K w206, 2cMw 30:5) }—

[* FID : Gestidn del didlogo operatar’]
=L

OFERATE
{PID_MMIADR#0.0.4 3401 51 52M45:62) L

%MW45: XD (*calculo del bit indicador del intercambio en curso*) MSG_en_curso
| ] |
I \ #
%MW200: X3
| ]
I
falla ala_900
|l (R
‘/‘ (*emision alarma al aparecer una falla*) \ >7
falla MSG_en_curso ala_900 OPERATE
} } M M ‘ SEND_ALARM(ADR#0.0.4, %KW140.29, %MW200:4) %
ala_900
(
(s H
rz_ala_900
(RH
(*cancelacion de la alarma si generada*) \
ala_900 OPERATE
|| |/l |/l | PANEL_CMD(ADR#0.0.4, %KW170:3, %MW200.4 P
puesta0_ala_900 rz_ala_900
(o
{ S

37



Nota

LaPID_MMlIactiva (EN a 1) asignalos botones de control del CCX 17. Siel programa de aplicacion
utiliza estos botones para otros propésitos que la regulacion, se debe reasignarlos en el flanco
descendente de EN (uso de la funcién ASSIGN_KEYS; véase el apartado D).

En cambio, si el CCX 17 sirve Gnicamente para la regulacion, se aconseja efectuar un SET no
condicionado del bit EN en la aplicacion PL7.

Seleccion de los PID gestionados por la funcion PID_MMI

Nota: cada PID posee un parametro DEVAL_MMI del tipo bit. Si el valor de este bit es
1, PID_MMI no efectia la gestion del PID. Es el Unico nivel de proteccion disponible.
Por otra parte, cuando la aplicacion contiene mas de 9 PID, esto permite controlar los
PID tratados por PID_MMI.

Gestién de alarmas

Le incumbe al usuario crear en el programa su propia gestion de alarmas.
Esta puede colocarse sobre las pantallas de regulacion.
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Dialogo de operador en el CCX 17 3

Implantacién de varias funciones PID_MMI

Se pueden conectar varios terminales CCX 17 al mismo autémata. Por consiguiente,
puede ser Util tener varias PID_MMI en la misma aplicacion.

En este caso, las PID_MMI deben ejecutarse consecutivamente (sin llamada de PID
intercalada) desde la misma tarea PL7.

3.3-4 Lafuncién PID_MMI segln los modos de marcha del automata y del
CCX 17

La funcion PID_MMI tiene en cuenta los modos de marcha del autématay del CCX 17.

Rearranque en caliente

Si al enviar un mensaje ocurre un problema tal como un microcorte, el control no se
repite. Para actualizar la pantalla, s6lo es necesario cambiar de pantalla y regresar
0 activar la actualizacion desde la pantalla de seleccién de bucles, si ésta esta
presente.

STOP/RUN y RUN/STOP

En STOP, la funciéon PID_MMI no esta activa. Sin embargo, permanece la posibilidad
de introducir parametros en la pantalla visualizada.
En STOP/RUN, lafuncién sigue ejecutando en su estado actual antes de pasara STOP.

Corte de alimentacion o desconexién/reconexion del CCX 17

Cuando se reanuda la alimentacion del CCX 17 o cuando se lo reconecta, éste
reinicializa la comunicacion con el automata. La PID_MMI reasigna periédicamente
los botones de control del CCX 17. Para visualizar una de las pantallas de regulacion,
se presiona al cabo de 20 segundos a lo sumo uno de los 3 primeros botones (de
preferencia el boton Ref o Dn, es decir el a la izquierda en la segunda hilera).

Nota
También es posible detectar la presencia o ausencia del CCX 17 mediante palabras lenguaje
asociadas a vias de comunicacion (véase el apartado D, capitulo 4.1).

Observacion

Si una alarma (que proviene del programa de aplicacion de didlogo de operador)
se activa durante la visualizacién de una de las 3 pantallas de regulacion, la
pantalla del CCX 17 se dedica entonces a la gestién de los mensajes de alarma.
Al regresar al didlogo de operador de regulacion, la pantalla aparece incompleta.
Up/Dn o Refresh permite actualizarla.

Arranque en frio
Solo el arranque en frio permite reinicializar las pantallas de regulacion.
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Capitulo 4

4 Instalacion de una aplicacion de regulacion

4.1

Ajuste de los bucles/depuracion de la aplicacion

4.1-1 ConelCCX17

Latabla siguiente lista los parametros PID accesibles mediante el didlogo de operador.

Nombre Tipo Acceso por el CCX 17
(en regulacion)
TAG Cadena de Lectura,
caracteres(8) en todas las pantallas
UNIT Cadena de Lectura,
caracteres(6) pantalla de control
PV Palabra simple Lectura,
(medida) pantalla de control
ouT Palabra simple Lectura,
(control) pantalla de control
AUTO Bit Lectura/escritura,
(modo de marcha) pantalla de control
PARA Tabla de 43 palabras

Detalles de PARA

(imagen del valor de consigna en escala fisica)

Nombre Tipo Acceso por el CCX 17
(en regulacién)
SP Palabra Lectura/escritura,
(valor de consigna) pantalla de control
OUT MAN Palabra Lectura/escritura,
(control manual) pantalla de control
KP Palabra Lectura/escritura,
(ganancia) pantalla de ajuste
TI Palabra Lectura/escritura,
(accién integral) pantalla de ajuste
TD Palabra Lectura/escritura,
(accién derivada) pantalla de ajuste
TS Palabra Lectura/escritura,
(periodo de muestreo) pantalla de ajuste
OUT_MAX Palabra Lectura/escritura,
(valor superior del control) pantalla de ajuste
OUT_MIN Palabra Lectura/escritura,
(valor inferior del control) pantalla de ajuste
PV_DEV Octeto Lectura/escritura,
(derivada sobre medida (0) o desviacion (1)) pantalla de ajuste
DEVAL_MMI Octeto
PV_SUP Doble palabra Lectura/escritura,
(limite superior de la medida) pantalla de control
PV_INF Doble palabra Lectura/escritura,
(limite inferior de la medida) pantalla de control
PV_MMI Doble palabra Lectura/escritura,
(imagen de la medida en escala fisica) pantalla de control
SP_MMI Doble palabra Lectura/escritura,

pantalla de control

Variables privadas

26 palabras
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Alarrancar, el operador accede ala pantalla de control del bucle que va a ajustar. Luego,
verifica que el corrector estd en modo manual y asigna a los parametros los valores
deseados.

Actuando sobre el control, lleva el proceso al valor de consigna deseado mientras
supervisa la evolucion de la medida en la pantalla. Luego, procede al ajuste del bucle
seleccionando uno de los métodos descritos en el anexo de este documento. El
operador accede a la pantalla de ajuste del bucle. La tecla MANU/AUTO le permite
pasar de AUTO a MANU y a la inversa. El acceso a los parametros se efectla con las
flechas horizontales y el acceso a la modificacion de su contenido con la tecla MOD.

4.1-2 SinelCCX 17

El método es idéntico, pero el acceso a los parametros se efectlia a través de una tabla
de animacion en la que el operador puede visualizar y modificar los parametros del
corrector.

Atencién

En este caso, se aconseja simbolizar los parametros del PID en el editor de variables.
También se aconseja poner DEVAL_MMI a 1 para mejorar las prestaciones del PID
(véase el parrafo sobre las caracteristicas de las funciones).

Nota
No se modifican los parametros MMI.
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Instalacion de una aplicacion de regulacion

4

4.2  Diagnostico / Mantenimiento

Restricciones

La rapidez de un bucle de regulacion depende de las interfaces utilizadas:
« las tarjetas de entradas analdgicas tienen un tiempo de ciclo de 32 ms 0 510 ms

segun la referencia,

e una tarjeta de contaje utilizada en una tarea FAST permite ciclos de 5a 10 ms.

Diagndstico

e Funciones de regulacion (PID, SERVO, PWM)
Estas funciones no necesitan ninguna informacién de diagnéstico.

Los casos de error posibles son:

Comportamiento

Diagnostico

Todos los parametros de la funcién estan a 0.

- No se llama la funcién.
- La longitud de la tabla PARA es insuficiente.

La salida permanece a 0 aun en el modo
manual.

- No se llama la funcién.
- La longitud de la tabla PARA es insuficiente.

La accién integral no funciona.
(TI del PID se ignora)

- La tarea se ha configurado en ciclico en vez
de periddico.

TS no es modificable.
(TS del PID permanece a 0)

- La tarea se ha configurado en ciclico en vez
de periddico.

En modo auto, la salida del PID permanece
ao.

- Verificar los limites de salida
(OUT_MIN y OUT_MAX)

e Funcion PID_MMI

Comportamiento

Diagnéstico

Después de una desconexion o un corte de
corriente del CCX 17, la Ultima pantalla de
regulacion no reaparece.

- Normal, presionar un botén (B1, B2 o B3)
para hacer reaparecer la pantalla de
regulacion (esperar algunos segundos).

Ciertos PID se ignoran.

- Estos PID no se ejecutan.
- Los bit DEVAL_MMI de estos PID estan a 1.
- Estos PID se encuentran en una tarea mas

lenta que PID_MMI.
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4.3 Complemento de programacién

4.3-1 Agregar una desviacioén a la salida

Cuando el PID se utiliza en modo P o PDE, esta funcién permite cancelar el error
estéatico en un punto de funcionamiento dado.

El esquema de principio es el siguiente: PID

ouT Salida
=)=

1+
Programacioén:
Desviacis
PID(nivel' ,'mm’, PV, OUT , AUTO , PARA:43) esiacion
Salida := OUT + Desviacion
OUT_MAX := 10000 - DESVIACION (Desviacion > 0)
OUT_MIN := -DESVIACION (Desviacién < 0)

Nota

Al ejecutar el PID, OUT_MAX y OUT_MIN se cogen en el alcance 0 -10000. Estas dos
instrucciones permiten efectuar apropiadamente la gestién de la desaturacién en la accién integral
del PID.
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Instalacion de una aplicacion de regulacion 4

4.3-2 PID en cascada

Esquematicamente 2 PID en cascada se representan asi:

PID1 PID2
MEDIDA 1 MEDIDA 2
— ——
CONTROL
VALOR DE VALOR DE
CONSIGNA CONSIGNA CONTROL
— T

—/F— M

CONTROL MANUAL

Por lo general, el PID abajo debe ser el mas rapido. Por consiguiente, el tiempo de
muestreo TS del PID1 seré inferior al tiempo del PID2.

Programacion

La salida control del PID1 entra en el valor de consigna del PID2. Los 2 PID deben pasar
simultaneamente al modo manual. Entonces, el operador debe actuar sobre el control
manual del PID esclavo (abajo).

Véase el ejemplo en la pagina siguiente.
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MAST-MAIN
(*en auto — manu del esclavo, memorizar el modo de marcha del maestro*)

Auto_e  Auto_m Mem_auto_m
Il |l (
N1 (s)

Auto_m Mem_auto_m

/* (=

(*si esclavo en manu, pasar el maestro a manu y ajustar la salida a la medida del esclavo*)

Auto_e ’— OPERATE
} / } ‘ Out_man_m:=Pv_e F

A/uto m
R
\
(*en manu - auto del esclavo, restaurar el modo de marcha memorizado del maestro*)
Auto_e Mem_auto_m A/uto m
Il \
P | (s)
Mem_auto_m Auto_m
/] (
/] (R

(*PID maestro*)

’— OPERATE
‘ PID('maitre',",Pv_m,Out_m,Auto_m,Sp_m:43 P

(*si maestro en auto, la salida se cablea en el valor de consigna del esclavo*)

Auto_m ’— OPERATE
} } ‘ Sp_e:=Out_m %

OPERATE
‘ PID(‘esclave',",Pv_e,Out_e,Auto_e,Sp_e:43 F
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Capitulo 5

5 Ejemplo de aplicacion

5.1 Regulacion de temperatura

5.1-1 Descripcion de la aplicacion

Se trata de mantener la temperatura del agua de una piscina al aire libre igual a un valor
deseado. Este valor se determina en funcion de la temperatura del aire ambiental.

Temp. aire

—@

—»
Temp. agua
—»
Calentador
Bomba
Medida Salida
Regul [

Célculo del I
- N

valor de
consigna Valor de

consigna

Por lo general, se utiliza una regulacion todo o nadaen este tipo de instalacion. En este
ejemplo, se propone sustituirle unaregulacién proporcional con salida modulada, lo que
deberia reducir la amplitud de las oscilaciones de temperatura alrededor del valor
deseado.

A
Temperatura
. —
deseada Regulacién todo o nada | Regulacion proporcional
1 1
| |
Salida ? i i T‘_CYC‘L
L
| |
‘ | [ l
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La medida de la temperatura del agua asi como la de la temperatura ambiental se
efectlia con sondas de resistencia de tipo Pt 100.

El valor de consigna de temperatura del
agua depende de la temperatura externa,
segun las reglas siguientes:

* Una alarma TEMPERATURA ALTA se
generara si la temperatura del agua
excede 32°C.

* Una alarma TEMPERATURA BAJA se
generara silatemperatura del agua cae
debajo de 22°C.

e Una alarma FALLA REGULACION se
generara si la desviacion VALOR DE
CONSIGNA/ MEDIDA excede 2°C en
un sentido u otro.

Temperatura

del agua

30°

24

35’ Temperatura
externa

» Laregulacion se pone fuera de servicio (salida a 0) si la bomba se para.
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Ejemplo de aplicacion 5

5.1-2 Configuracion del hardware

La realizacién de esta aplicacion requiere:

¢ un autémata TSX 37-10,

« un médulo de entradas analdgicas TSX AEZ 414,
* un moédulo de salida TON TSX DSZ 08R5,

e un médulo de entrada TON TSX DMZ 64DTK.

La salida TON %Q4.0 se asigna al control del calentador.
La salida TON %Q4.1 se asigna al control de la bomba.
Las salidas TON %Q4.2, %Q4.3 y %Q4.4 se asignan a las alarmas.

El bit %MO se utiliza para seleccionar el modo de marcha AUTO/MANU del regulador.

Las entradas TON %l1.1 y %I1.2 permiten modificar el valor de consigna en modo
AUTO y el valor de la salida en modo MANU, segun el algoritmo siguiente:

e %I1.1 = 1 aumento de 0,1 % por ciclo,
e %I1.2 = 1 disminucion de 0,1 % por ciclo.

La entrada %l1.3 proporciona el estado de la bomba.

%IW3.0 y %IW3.1: valor de las entradas analdgicas.

= Configuracion [~

1sxario [3] [f0]

E| ENE
AEZ
414
¥
DSZ
08R5
14 ChANEE
¥ia Simbolo Gama Filtro| Escala [ Parimetros de via 0

Unidad
@®c
ama: o

Asignacion tarealvia: MAST
Temperaturas de -2000 a 8500 1110 'C

Pri0o L]
-1-10¥ L]
«1-10% L]

I

0
1
2
3

[ Escala

@ Normalizada

Lectura
110 C->0
110 C-> 10000

Filtrado:
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5.1-3 Sinoptica del bucle de regulacion

PID1
PWM
TSX AEZ 414 AUTO
Temp. Sonda Med + PID
agua  »—  pr100 e . [
| [|oowao b |
. [ ||
aire  »— Pt100 O i
%IW3.2 L
Supervision ThJ ( %IW3.3 :x_ ICons
recalentam. O ' —
motor . ) . L
eulo val Hacia resistencia %Q4.0 -
Calculo valor de calentamiento  %0Q4.
Supervisién ThK de consigna Q
recalentam. 9
calentador

El sentido de accién del regulador PID es el sentido INVERSO (a un aumento de la
medida debe corresponder una disminucion de la salida).

5.1-4 Programacion
Tratamiento propuesto

El bloque PID1 se asigna a la regulacién de temperatura. La graduacion se asigna al
célculo del valor de consigna de la temperatura del agua a partir de la temperatura del
aire.

Al reanudar la alimentacion, se selecciona el funcionamiento de regulacién: la bomba
se activa. El estado de marcha de la bomba condiciona el estado del regulador. Si la
bomba es defectuosa, el PID pasa a MANU vy la salida se fuerza a 0.

Los bits de la palabra de estado (umbral alto de medida, umbral bajo de medida, umbral
alto de desviacién y umbral bajo de desviacion) se utilizan para generar las alarmas.

Los coeficientes del bucle PID se inicializaran a:

* Kp= 60 Escala Kp = 6 Visualizacion
« Ti =300 datos Ti=30 CCX
e Td =50 TD=5

Por supuesto, estos valores pueden afinarse en una fase de ajuste ulterior.
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Ejemplo de aplicacion 5

RACK CONFIGURATION

Module address Family Reference
00 Processors TSX 3710
01-02 Discrete TSX DMZ 28DTK
03 Analog TSX AEZ 414

TSX DMZ 28 DTK [INPUTS : POSITION 01]

Module identification

Product reference : TSX DMZ 28 DTK Designation : 161 24VDC + 12Q 0.5A CONN

Position : 01

Common parameters
Type : Inputs

Channel parameters

Channel Address Symbol Parameter setting Task Filter
0 %I1.0 MAST 4 ms
1 %I1.1 MAST 4 ms
2 %I11.2 MAST 4 ms
3 %11.3 MAST 4 ms
4 %I11.4 Run MAST 4 ms
5 %I11.5 Pump_status MAST 4 ms
6 %11.6 Enable_pc_mmi MAST 4 ms
TSX DMZ 28 DTK [OUTPUTS : POSITION 02]
Module identification
Product reference : TSX DMZ 28 DTK Designation : 161 24VDC + 12Q 0.5A CONN

Position : 02

Common parameters
Type: Outputs Fallback mode : Fallback to 0

Reactivation : Programmed

Channel parameters

Channel Address Symbol Parameter setting Task

0 %Q2.0 Heater_control MAST
1 %Q2.1 Pump_control MAST
2 %Q2.2 High_temp_alarm MAST
3 %Q2.3 Low_temp_alarm MAST
4 %Q2.4 Pc_fault_alarm MAST
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Module identification
Product reference :

Position :

Common parameters
Type:

Channel parameters
Channel
0 Temp_meas

1
2
3

TSX AEZ 414 [POSITION 03]

TSX AEZ 414

03

Inputs

Symbol Range
Pt100 User
+/-10V %..
+/-10V %..
+/-10V %..

Designation : 4 DIFF. ANA. INP. 16 BITS
Symbol :

Task/channel assignment : MAST

Scale Min Max Unit Filter
0 500 °C 0

-10000 10000 - 0

-10000 10000 - 0

-10000 10000 - 0

BIT, WORD AND FUNCTION BLOCK CONFIGURATION

BITS

WORDS

FUNCTION BLOCKS

Internal (%M) 256
System (%S) 128

System (%SW,%SD)
Common (%NW)

Internal (%MB,%MW,%MD,%MF) 1024

Constant (%KB,%KW,%KD,%KF) 128

128
0

Series 7 timer(s) (%T)
Timer(s) (%TM)
Monostable(s) (%MN)
Counter(s) (%C)
Register(s) (%R)
Drum(s) (%DR)

0
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Ejemplo de aplicacion 5

MAST-MAIN
(*Initialization on cold restart. Transfer of constants -> PID loop buffer and initialization of PWM period to 10 s*)
%L0
%SW10:X0 OPERATE
| | 9 =0
10 %MW10:10:=%KW10:10
,— OPERATE
| %MW55:=1000 i‘
(*Activation of pump*)
%L10
%I1.4 ‘}A]QZ.l
1/l
V] {
(*Management of PID controller operation. This programming provides an option for the CCX 17 to modify the R/S bit*)
%L11
%I1.5 %M10
| ( >_
—H (s
%I1.5 %M10
In (R ) ]
[l \
,— OPERATE
%MW11:=0 i‘
(*Initialization of the water temperature setpoint to 27°C*)
,— OPERATE
| %MW10:=5400 i‘
(*Execution of the temperature control loop*)
%L12

,— OPERATE
| 1)

OPERATE
| PWM(OMWS3,%Q2.0 %6MWS55)

List of rung connectors :
(1):PID(WATER_TEMP','DEGREES',%IW3.0,%0MW53,%M10,%MW10:43)
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MAST-MAIN

(*Management of alarms on measurement*)

%L15
COMPARE — ?sz

~‘ 9%IW3.0>6400 { )—
%Q2.3

COMPARE
~‘ %|w34o<4400_I ( >_

(*Management of alarms on deviation*)

%L16
OPERATE
| %MW60:=%IW3.0-%MW10
0
COMPARE —| ;]QZA
*‘ %MW60>400 \ >—
COMPARE
%MW60<-400
(*Display of the PID controller on the CCX 17%)
%L20
%I11.6
(s
\

,— OPERATE
| PID_MMI(ADR#OAOA,%I1A6,%M0:5,%MW100:62)I‘
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Ejemplo de aplicacion 5

INTERNAL BIT(S)

ADDRESS SYMBOL COMMENT
%M10 Auto_man

INTERNAL WORD(S)

ADDRESS SYMBOL COMMENT
%MW10 Temp_setpoint

%MW11 PID_output

%MW55 Modul_period

CONSTANT WORD(S

ADDRESS SYMBOL VALUE BASE COMMENT
%KWO 0 Decimal
%KW1 0 Decimal
%KW2 0 Decimal
%KW3 0 Decimal
%KW4 0 Decimal
%KWS5S 0 Decimal
%KW6 0 Decimal
%KW7 0 Decimal
%KW8 0 Decimal
%KW9 0 Decimal
%KW10 4400 Decimal
%KW11 Manu_control 0 Decimal
%KW12 Gain 600 Decimal
%KW13 Integral_T 300 Decimal
%KW14 Derivative_T 50 Decimal
%KW15 Sample_period 100 Decimal
%KW16 Max_control 10000 Decimal
%KW17 Min_control 0 Decimal
%KW18 PID_config 0 Decimal

CONSTANT DOUBLE WORD(S)

ADDRESS SYMBOL VALUE BASE COMMENT
%KD19 High_meas 5000 Decimal
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Capitulo 6

6 Anexos

6.1 Notas sobre la regulacién

6.1-1 Método de ajuste de los pardmetros PID

Existen numerosos métodos de ajuste de los parametros de un PID. El método
propuesto aqui es el de Ziegler y Nichols que tiene dos variantes:

* un ajuste en bucle cerrado,
e un ajuste en bucle abierto.

Antes de utilizar una de estas variantes, es necesario determinar el sentido de accién

del PID:

¢ si un aumento de la salida OUT provoca un aumento de la medida PV, se elige el
sentido indirecto (KP > 0),

 de lo contrario, si provoca una disminucion, se elige el sentido directo (KP < 0).

Ajuste en bucle cerrado

El principio consiste en utilizar el control proporcional (Tl = 0, TD = 0) para excitar el
proceso aumentando la ganancia hasta entrarlo en oscilacion después de haber
aplicado un escaldn al valor de consigna del corrector PID.

Luego basta para leer el valor de ganancia critica (Kpc) que ha provocado la oscilacion
no amortiguada, asi como el periodo de oscilacién (Tc), para obtener los valores de
ajuste optimos para el regulador.

Medida

Segun el tipo de regulador (PID o PI), el ajuste de los coeficientes se efectta con los
valores siguientes:

Kp Ti Td
B Kpc Tc Tc
17 | 2 | B
Kpc
Pl R *
222 0,83*Tc

con Kp = ganancia proporcional, Ti = tiempo de integraciony Td = tiempo de derivacion.
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Este método de ajuste proporciona un control muy dindmico que puede tener como
consecuencia rebasamientos no deseados al cambiar los valores de consigna. En este
caso, se debe reducir el valor de ganancia hasta que se obtenga el funcionamiento
deseado.

Ajuste en bucle abierto

Con el regulador en modo manual, se aplica un escalén a su salida y se asimila el inicio
de la respuesta del proceso a un integrador con retardo puro.
Salida

AS

Medida t

Integrador Respuesta del proceso

/l

AM = AS

Tu tg

t t
El punto de interseccion de la recta que representa el integrador y del eje de tiempos

determina el tiempo Tu.

Luego se define el tiempo Tg como tiempo requerido para que la variable controlada
(medida) varie con la misma amplitud (en % de escala) que la salida del regulador.

Segun el tipo de regulador (PID o PI), el )
ajuste de los coeficientes se efecttia con Kp Ti Td
los valores indicados enfrente.

PID | £1.2 Tg/Tu| >2*Tu 0,5*Tu

Nota
Atencién a las unidades. Si el ajuste se efectlia Pl | <09Tg/Tu| 33*Tu
en PL7, se debe multiplicar por 100 el valor
obtenido para KP.
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Anexos 6

Este método de ajuste proporciona también un control muy dindmico que puede tener
como consecuencia rebasamientos no deseados al cambiar los valores de consigna.
Eneste caso, se debe reducir el valor de ganancia hasta que se obtenga el funcionamiento
deseado.

Elinterés de este método reside en el hecho que no requiere ninguna hipétesis acerca
de lanaturalezay del orden del proceso. El método se aplica tanto a procesos estables
como a procesos realmente integradores. Es especialmente interesante en el caso de
procesos lentos (fabricacion de cristales, ...), puesto que el usuario solo necesita el
inicio de la respuesta para ajustar los coeficientes Kp, Tiy Td.

6.1-2 Propésito e influencia de los parametros de un PID
Accion proporcional

Laaccion proporcional permite probar diferentes velocidades de respuesta del proceso.
Mientras mas elevada es la ganancia, mas la respuesta se acelera y mas el error
estéatico se disminuye (en proporcional pura), pero mas la estabilidad se degrada.

Es necesario encontrar un buen compromiso entre la velocidad y la estabilidad.

Influencia de laaccién proporcional sobre larespuesta del proceso en un escalon

%

Kp demasiado grande

%’ Kp correcto
AC V4
A N —

Error estatico
“. Kp demasiado pequefio
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Accién integral

La accién integral permite cancelar el error estatico (desviacién entre la medida y el
valor de consigna). Mientras més elevada es la accion integral (Ti pequefio), mas la
respuesta se acelera y mas la estabilidad se degrada.

También es necesario encontrar un buen compromiso entre la velocidad y la estabilidad.

Influencia de la accidn integral sobre la respuesta del proceso en un escalon

%

Ti demasiado grande

Ti correcto

ac P

. Tidemasiado pequefio

Nota
Ti pequefio significa una accion integral elevada.
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Anexos 6

Accion derivada

La accion derivada tiene una caracteristica de anticipacion. En efecto, agrega un
elemento que tiene en cuenta la velocidad de variacion de la desviacion, lo que permite
anticipar acelerando la respuesta del proceso cuando la desviacion aumenta y
decelerando cuando la desviacidon disminuye. Mientras mas elevada es la accion
derivada (Td grande), més la respuesta se acelera.

Otravez, es necesario encontrar un buen compromiso entre lavelocidad y la estabilidad.

Influencia de la accién derivada sobre la respuesta del proceso en un escalén
%

Td demasiado grande

A2

> Td demasiado pequefio

Td correcto
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Limites de la regulaci 6n PID

Si se asimila el proceso a un primer orden de retardo puro de funcién de transferencia:

Ke -

H S——
) 1+06p

con:
* T =retardo del modelo,
» 0 = constante de tiempo del modelo,

las prestaciones de la regulacién dependen de la relacién T/ 6.

La regulacion PID conviene al dominio siguiente:

T

2<—
)

<20

Para 1/ 6 < 2, es decir bucles rapidos (6 pequefio) o procesos con retardo importante
(tgrande), laregulacion PID no conviene. Se deben utilizar algoritmos mas evolucionados.

Para 1/ 6> 20, una regulacion con umbral mas histéresis es suficiente.

6/6



Anexos 6

6.2 Caracteristicas de las funciones

6.2-1 Espacio memoria

Funcion Volumende codigo generado
PID 2,2 K palabras
PWM 0,6 K palabras
SERVO 1,2 K palabras
PID_MMI 4,4 K palabras

6.2-2 Tiempos de ejecucion de las funciones

Funcion Tiempos de ejecucion Comentario
PID 1,2 ms (1 ms sin PID_MMI) TIz0 y TD#0
PWM 0,6 ms

SERVO 0,6 ms

PID_MMI 1,3 ms si EN=1
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Al

Capitulo 1

1 Contaje 500 Hz en las entradas TON de los autématas TSX 37

1.1  Presentacion

Enlos autdmatas TSX37 10 0 TSX37 21/22, las cuatro primeras entradas de un médulo
de entradas/salidas TON situado en la posicion 1 (%11.0 a %I1.3) pueden realizar
funciones de contaje, descontaje, 0 contaje/descontaje a una frecuencia maxima de
500 Hz. Estas cuatro entradas permiten realizar un maximo de dos vias de contaje
independientes. Para unay otra via, los pardmetros de la funcion (contaje, descontaje,
0 contaje/descontaje) se definen en la configuracién de programa.

Los sensores que generan impulsos de contaje pueden ser de diferentes tipos
(sensores con salidas estaticas o de contactos mecéanicos), con tal que sus salidas
sean compatibles con las entradas del médulo.

Detector Detector de Generador de impulsos/
fotoeléctrico proximidad Codificador incremental

Autémata TSX37-10

I via0
IIIO o
j %I1.0
° %I1.1
%I1.2
%I1.3
q =] Simwe’ O
‘ — vial
o=
O q SIUC O o) Ie)

Autémata TSX 3721 6 3722
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En la siguiente tabla figuran los modulos de entradas/salidas de formato estandar
que pueden ocupar la posicion 1, y que permiten realizar contaje en las cuatro
primeras entradas (véase la seccion D acerca de la instalacion del contaje integrado
en las bases):

Referencia Conexién Modularidad  Tipo de E/S

TSX DMZ 28AR  bloque term. 16 entradas 110/120 VCA IEC 1131 tipo 2
con tornillo
12 salidas Relés

TSX DMZ 28DR  bloque term. 16 entradas 24 VCC IEC 1131 tipo 1
con tornillo I6gica positiva/negativa

12 salidas Relés

TSX DMZ 28DT  bloque term. 16 entradas 24 VCC IEC 1131 tipo 1
con tornillo I6gica positiva

12 salidas Estaticas 24 VCC/0,5 A

TSX DMZ 28DTK conectores HE10 16 entradas24 VCC IEC 1131 tipo 1
I6gica positiva

12 salidas Estaticas 24 VCC/0,5 A

TSX DMZ 64DTK conectores HE10 32 entradas 24 VCC |EC 1131 tipo 1
I6gica positiva

32 salidas Estéticas 24 VCC/0,1 A

1.2 Instalacionde hardware

La instalacion de hardware se describe con detalle en el manual del automata
TSX 37.
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Contaje 500 Hz de las entradas TON de los autématas TSX37 1

1.3  Principio

En las dos vias del médulo de entradas/salidas de la posicion 1, la unidad central es

la que se encarga de la totalidad del contaje. La capacidad del contador es de 24 bits

+ signo.

La unidad central interviene para:

« actualizar los objetos de lenguaje de entrada,

« interrumpir la ejecucién del programa de aplicacion en la tarea MAST o FAST con
el fin de:

- asegurar el incremento o decremento del valor del contador de una via de contaje

- gestionar los eventos de superacion de umbrales o de valores de consigna y la
preseleccion,

- activar el tratamiento de eventos asociado a la via,

< asignar los objetos lenguaje de salida.

1.4 Instalacion de programa

La instalacion de programa y los objetos de lenguaje asociados a las diversas
funciones de contaje se describen en la seccion A2 del presente manual.
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Capitulo 2

2 Contaje integrado 10 kHz de los autématas TSX 37-22

2.1 Presentacion

Los autématas TSX 3722 llevan integradas interfaces de contaje que permiten realizar
funciones de contaje, descontaje o contaje/descontaje a una frecuencia maxima de
10 kHz. Estas interfaces de contaje, a las que el usuario accede mediante dos
conectores SUB-D de 15 patillas estandar (CNT1 y CNT2), contienen dos vias de
contaje independientes (via 11y via 12). Paraambas vias, los parametros de la funcién
(contaje, descontaje o contaje/descontaje) se definen en la configuracién de programa.
Los sensores que generan los impulsos de contaje pueden disponer tanto:

« de salidas estaticas; en este caso la frecuencia maxima de contaje puede alcanzar
10 kHz,

« de salidas de contactos mecanicos; en cuyo caso se incrementa la inmunidad de
la entrada que recibe los impulsos de contaje para suprimir los rebotes al cerrarse
el contacto.

Codificador incremental

CNT1
Via 11

y|OO

Oloo

T | T

0

4 = o)y i

Autémata TSX 37-22

Detector

Vial2

Detector fotoeléctrico
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2.2 Instalacionde hardware

La instalacion de hardware se describe en el manual TSX Micro, seccion D, «Contaje
integrado en las bases», capitulos y apartados 1.2, 4y 5.1.

2.3  Principio

En unay otra via de la base del autmata TSX 37-22, el contaje se efectia de manera
semi-autbnoma. La capacidad del contador es de 24 bits + signo

En la via de contaje, hay un precontador, de una capacidad de 11 bits + signo, que
incrementa o decrementa el valor del contador.

La unidad central interviene para:

actualizar los objetos de lenguaje de entrada,

interrumpir la ejecucion del programa de aplicacion en la tarea MAST o FAST con
el fin de

asegurarle a cada via el incremento o decremento del valor del contador, a partir del
valor del precontador,

gestionar los eventos de superacion de umbrales o de valores de consigna, y la
preseleccion,

activar el tratamiento de eventos asociado a la via

asignar los objetos de lenguaje de salida.

2.4 Instalacionde programa

La instalacion de programa y los objetos de lenguaje asociados a las funciones de
contaje se describen en la seccion H2 del presente manual («Funcién especifica de
contaje»).
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Capitulo 3

3 Contaje 40 kHz y 500 kHz del TSX CTZ 1A/2A 'y TSX CTZ 2AA
3.1 Presentacion

Los médulos de contaje TSX CTZ 1A/2Ay TSX CTZ 2AA son modulos de semiformato
que permiten el contaje de impulsos a una frecuencia maxima de
40 KHz y de 500 KHz, respectivamente. Pueden ocupar cualquier posicién en un
autémata TSX 3710 o TSX 3721/22 con la excepcion de las posiciones 1y 2 que s6lo
pueden alojar moédulos de formato estandar. No es posible instalar estos médulos
en un minirack de extension. ElI numero de médulos de contaje
TSX CTZ 1A/2/2AA que se pueden utilizar en un autdbmata TSX 37 esta limitado a 2
modulos para un automata TSX 3710, y a 4 mddulos para un autémata
TSX 3721 o TSX 3722, con ciertas limitaciones. Los modulos TSX CTZ 1A/2A y
TSX CTZ 2AA permiten realizar para cada via funciones de contaje, descontaje o
contaje/descontaje:

e 1 via para el médulo TSX CTZ 1A
e 2 vias para el médulo TSX CTZ 2A/2AA
Los sensores utilizados en cada via pueden disponer

e de salidas a 5 VCC o0 a 10..30 VCC (codificadores con emisor de linea, norma RS
422 o totem pole); en este caso la frecuencia maxima de contaje puede alcanzar los
40 Khz (moédulos TSX CTZ 1A/2) o los 500 Khz (médulo
TSX CTZ 2AA),

e 0 bien de salidas de contactos mecdanicos; en cuyo caso se incrementara la
inmunidad de la entrada que recibe los impulsos de contaje para suprimir rebotes
al cerrarse el contacto R Detectordecodificador

incremental

&

Detector

fotoeléctrico \ {} /
Autémata TSX 37-10

\;Df ) DO R TSXCTZ 1A
o] ™© -

[=]
B

ol
IO
4 =l 1 )
Autdmata TSX 37-21 o TSX 37-22 TSXCTZ2AyTSXCTZ 2AA
O l D 0 D
20
OI' =0 D

T
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3.2 Instalaciéon de hardware

La instalacién de hardware se describe en el manual TSX Micro.

3.3 Principio

En la via o vias del médulo de contaje TSX CTZ 1A (TXS CTZ 2A/2AA), el contaje se
efectla de manera autbnoma. La capacidad del contador/descontador es de 24 bits
+ signo y de 25 bits en modo mobdulo para los moddulos
TSXCTZ 2AA

En la via de contaje, el mddulo incrementa o decrementa el valor del contador.

La unidad central interviene para:

 actualizar los objetos de lenguaje de entrada

« interrumpir la ejecucién del programa de aplicacion en la tarea MAST o FAST al
superar umbrales, valores de consigna (o de mddulo), y al proceder a validacion,
preseleccion o lectura;

 |activar el tratamiento de eventos asociado a la via;

« asignar los objetos de lenguaje de salida

3.4 Instalacionde programa

La instalacion de programa y los objetos de lenguaje asociados a las funciones de
contaje se describen en la seccién H3 del presente manual («Funcién especifica de
contaje»).
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Capitulo 4

4 Tabla resumen de funcionalidades

4.1  Funciénde descontaje
Subfuncion 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
entradas TON  en TSX 37-22 médulo TSX moédulo TSX
Vias 0y 1 Vias 11y 12 CTZ 1A/ 2A CTZ 2AA
Via0/ViasOy1l ViasOy1
Interface 1 entrada 1 entrada 1 entrada 1 entrada
de entrada fisica IA: fisica IA: fisica IA: fisica IA:
24V. 5V, 24V, 5V, 24V, 5V, 24V,
RS422/485. RS422/485. RS422/485.
Modo * sinpreseleccion e sinpreseleccion esinpreseleccion e sinpreseleccion
descontador, descontador, descontador, descontador,
* conpreseleccion conpreseleccion *conpreseleccion * conpreseleccion
descontador. descontador. descontador. descontador.
Validacion e validaciéon por e validacién por e validacién de « validacion de

programa.

programa.

hardware: 24V,
« validacion por
programa.

hardware: 24V,
« validacion por
programa.

Preseleccién

* preseleccién
fisica: 24V,

* preseleccién
por programa,

* 2 modos de
configuracion.

« preseleccion
fisica: 24V,

« preseleccion
por programa,

* 2 modos de
configuracion.

* preseleccion
fisica: 24V,

* preseleccion
por programa,

* 2 modos de
configuracion.

* preseleccion
fisica: 24V,

* preseleccion
por programa,

* 2 modos de
configuracion.

Valor de ajustable. ajustable. ajustable. ajustable.
preseleccion
Comparaciéon el valor 0. el valor 0. el valor 0. el valor 0.
del valor actual
con:
Biestable de sin biestable. sin biestable. biestable 0: biestable 0:
salida « set si se ha e set si se ha
alcanzado el alcanzado el
valor 0; valor 0;
* reset si e reset si

preseleccion
efectuada o
preseleccion
directa.

preseleccion
efectuada o
preseleccion
directa.
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Subfuncion 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
(cont.) entradas TON en TSX 37-22 moédulo TSX moédulo TSX
ViasOy 1 Vias 11y 12 CTZ 1A 2A CTZ 2AA
Via0/ViasOy1l ViasOy1
Eventos » preseleccion, e« preseleccion, e preseleccion, e preseleccion,
« validacion, « validacion,
e superacion * superacion « superacion * superacion
del valor 0, del valor 0, del valor 0, del valor 0,
 estado del » estado del
biestable, biestable,
» sentido al « sentido al « sentido al » sentido al
producirse la producirse la producirse la producirse la
superacion superacion superacion superacion
e overrun. e overrun. e overrun. e overrun.
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Tabla resumen de funcionalidades

4

4.2  Funciénde contaje
Subfuncion 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
entradas TON  en TSX 37-22 médul TSX médulo TSX
ViasOy 1 Vias 11y 12 CTZ1A/2A CTZ 2AA
Via0/ViasOy 1l ViasOy 1
Interfaz 1 entrada 1 entrada 1 entrada 1 entrada
de entrada fisica 1A fisica 1A fisica 1A fisica IA
24V. 5V, 24V, 5V, 24V, 5V, 24V,
RS422/485. RS422/485. RS422/485.
Modo e sin RAZ del  sin RAZ del * sin RAZ del * sin RAZ del
contador contador contador contador
e con RAZ del « con RAZ del * con reiniciacién e con reiniciacién
contador contador del contador del contador
Validacién validacion por validacion por e validacion por e validacién por
programa programa hardware: 24V, hardware: 24V,
« validacion por e validacion por
programa programa
Reiniciacion * RAZ * RAZ * RAZ * RAZ
(RAZ) fisica: 24V, fisica: 24V, fisica: 24V, fisica: 24V,
* RAZ por * RAZ por * RAZ por * RAZ por
programa programa programa programa
* 2 modos de ¢ 2 modos de * 2 modos de * 2 modos de
configuracion. configuracion. configuracion. configuracion.
Valor de valor de RAZ valor de RAZ valo de RAZ valor de RAZ
RAZ predefinido en 0.  predefinido en 0. predefinido en 0. predefinido en 0.
Comparacién e« valor de  valor de « valor de « valor de
del valor consigna alto consigna alto consigna alto consigna alto
actual con e umbral 0, « umbral 0, e umbral 0, e umbral 0,
e umbral 1. e umbral 1. e umbral 1. e umbral 1.

Valores ajustables Valores ajustables Valores ajustables Valores ajustables
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Subfuncion 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
(cont.) entradas TON  en TSX 37-22 modulo TSX modulo TSX
Vias 0y 1 Vias 11y 12 CTZ 1A 2A CTZ 2AA
Via0/ViasOy1l ViasOy1
Biestables sin biestables. sin biestables. biestable 0: biestable 0:
de salida « set si se ha * set si se ha
alcanzado el alcanzado el
valordeconsigna valordeconsigna
* resetsihayRAZ * resetsihayRAZ
efectuada o efectuada o
RAZ directa. RAZ directa.
biestable 1: biestable 1:
« 5 situaciones * 5 situaciones
de set ajust. de set ajust.
5 situaciones de ¢ 5 situaciones
reset ajustables. reset ajustables
Eventos * RAZ, * RAZ, * RAZ, * RAZ,
 validacion « validacion
* superacion e superacion ¢ superacion  superacion
del umbral 0 del umbral 0 del umbral 0 del umbral O
* superacion * superacion ¢ superacion * superacion
del umbral 1 del umbral 1 del umbral 1 del umbral 1
* superacion  superacion « superacion e superacion
del valor alto del valor alto del valor alto del valor alto
de consigna de consigna de consigna de consigha
* sentido al « sentido al « sentido al « sentido al
producirse la producirse la producirse la producirse la
superacion superacion superacion superacion
* estado del * estado del
biestable 0 biestable 0
« estado del * estado del
biestable 1 biestable 1
e overrun. e overrun. e overrun. e overrun.
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Tabla resumen de funcionalidades 4

4.3  Funcidnde contaje/descontaje
Subfuncién 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
entradas TON en TSX 37-22 médulo TSX moédulo TSX

ViasOy 1 Vias 11 y12 CTZ 1A/ 2A CTZ 2AA

Via0/ViasOyl ViasOy1
Interfaz entradas entradas entradas entradas
de entrada fisicas: fisicas: fisicas: fisicas:
24V: 5V, 24V, 5V, 24V, 5V, 24V,
RS422/485: RS422/485: RS422/485:

e entrada ¢ entrada e entrada e entrada
fisica IA fisica 1A fisica 1A fisica IA
+/-y lentrada +/-ylentrada +/-y1lentrada +/-y 1 entrada
de programa de programa de programa de programa
para sentido para sentido para sentido para sentido
de contaje de contaje de contaje de contaje

e entrada e entrada  entrada e entrada
fisica IA fisica 1A fisica 1A fisica IA
+/-y 1 entrada +/-ylentrada +/-y1lentrada +/-y 1 entrada
fisica IB fisica IB fisica IB fisica IB
para sentido de para sentido de para sentido de para sentido de
contaje contaje contaje contaje

Unicamenteenla
via 11

e entrada ¢ entrada e entrada e entrada
fisica IA + fisica IA + fisica IA + fisica IA +
yl entrada y 1 entrada y 1 entrada y 1 entrada
fisica IB -, fisica IB - fisica IB -, fisica IB -,

Unicamenteenla
via 11

e entradas e entradas  entradas » entradas
fisicas IA fisicas IA fisicas IA fisicas IA
como como como como
codificador codificador codificador codificador
incremental incremental incremental incremental

con 1 entrada con 1 entrada con 1 entrada
fisica pulso fisica pulso fisica pulso
cero 1Z cero 1Z cero IZ
Unicamente
en la via 11.
Modo contaje / contaje / contaje / e contaje /
descontaje. descontaje. descontaje. descontaje.
 contaje /
descontaje
madulo.
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Subfuncion 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
(cont.) entradas TON  en TSX 37-22 modulo TSX modulo TSX
Vias 0y 1 Vias 11y 12 CTZ 1A/ 2A CTZ 2AA
Via0/ViasOy1l ViasOy1
Validacion validacion validacién . validacion de . validacioén de

de programa.

de programa.

hardware: 24V,
« validacion de
programa.

hardware: 24V,
« validacion de
programa.

Preseleccién

* preseleccion
fisica: 24V,

* preseleccion
de programa,

* 2 modos de

configuracion.

* preseleccion
fisica: 24V,

* preseleccion
de programa,

* 3 modos de
configuracion
para la via 11,

* 2 modos de
configuracion
para la via 12.

 preseleccion
fisica: 24V,

« preseleccion
de programa,

« 7 modos de
configuracién.

* preseleccion
fisica: 24V,

* preseleccion
de programa,

e 7 modos de
configuracién.

Valor de ajustable. ajustable. ajustable. ajustable.
preseleccion
Lectura sin lectura. sin lectura. lectura por lectura por
hardware: hardware:
24V 24V
« lectura por * lectura por
programa programa
2 modos de 2 modos de
configuracién  configuracion
Comparaciéon e valor de « valor de « valor de « valor de
del valor actual consigna alto consigna alto consigna alto consigna alto
con: o de modulo
« valor de « valor de « valor de « valor de
consigna consigna consigna consigna
bajo bajo bajo bajo
e umbral 0 e umbral 0 * umbral 0 e umbral 0
e umbral 1 e umbral 1 « umbral 1 umbral 1
* Valores  Valores « Valores * Valores
ajustables ajustables ajustables ajustables
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Tabla resumen de funcionalidades 4

Subfuncién 500 Hz en las 10 KHz integrado 40 KHz en 500 KHz en
(cont.) entradas TON  en TSX 37-22 moédulo TSX moédulo TSX
Vias0y 1 Vias 11y 12 CTZ 1A/ 2A CTZ 2AA

Via0/ Vias 0y 1
ViasOy 1

Comparaciéon no hay lectura. no hay lectura. * el valor de, « el valor de,

del valor de consigna alto consigna alto

lectura y: o de modulo,

« valor consigna
bajo
e elumbral 0

valor consigna
bajo
e el umbral 0

Biestables de
salida

sin biestables

sin biestables

biestables 0
y 1
» 17 situaciones

biestables 0

y 1
« 17 situaciones

de set ajustables de set ajust. (*)
« 17 situaciones de ¢ 17 situaciones

reset ajustables.

reset ajust.(*).

Eventos

consigna bajo,

* preseleccion,

* superacion
del umbral 0,

e superacion
umbral 1,

e superacion
del valor de,
consigna alto

e superacion
del valor de
consigna bajo,

* sentido al
producirse la
superacion

e overrun.

« preseleccion,

superacion

del umbral 0,

¢ superacion
umbral 1,
superacion
del valor de,

consigna alto

consigna alto
¢ superacion
del valor de

consigna bajo,

* sentido al
producirse la
superacion

e overrun.

* preseleccion,
« validacion,
* lectura,
e superacion
umbral 0,
superacion
del umbral 1,
superacion
del valor de
consigna alto
* superacion
del valor de
consigna bajo,
* estado del
biestable 0
* estado del
biestable 1
* sentido al
producirse la
superacion
e overrun.

* preseleccion,
« validacion,

* lectura,

e superacion
umbral 0,

superacion

del umbral 1,
superacion

del valor de

e superacion
del valor de

« estado del
biestable 0

« estado del
biestable 1

« sentido al
producirse la
superacion

e overrun.

(*) en modo médulo, son 16 las situaciones de set / reset ajustables para los biestables
0y 1 (la situacion de valor de lectura >= valor de consigna alto no esta disponible).
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Capitulo 5

5 Rendimientos

5.1 NuUmero maximo de vias de contaje

En la tabla siguiente aparece el nUmero méaximo de vias de contaje del conjunto de
productos de contaje, en funcion del tipo de autémata

AUTOMATA VIAS DE VIAS DE VIAS DE NUMERO
ENTRADAS CONTAJE MODULOS DE TOTAL
TON INTEGRADO CONTAJE DE

de500Hz  DE10kHz  TSXCTZ1A/2A/2AA  VIAS
DE 40 kHz Y 500 kHz (*)

CTZ 1AI2A CTZ 2AA

TSX3710 0via 4 vias 4 vias
1via 4 vias 5 vias
2 vias 4 vias 6 vias
TSX3721 0 via 7 vias 7 vias
1via 6 vias 7 vias
2 vias 6 vias 8 vias
TSX3722 0 via 0 via 7 vias 7 vias
1via 0via 6 vias 7 vias
2 vias 0 via 6 vias 8 vias
0 via 1via 6 vias 7 vias
0via 2via 6 vias 8 vias
1via 1via 6 vias 8 vias
2 vias 1via 5 vias 8 vias
1via 2 vias 5 vias 8 vias
2 vias 2 vias 5 vias 9 vias

(*) Estos modulos no pueden implantarse en un mini-bac de extensién. El mddulo
TSX CTX 2AA es compatible con los procesadores de version superior a 2.0
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5.2  Rendimientos y limitaciones

5.2-1 Principales rendimientos de orden temporal

La tabla que aparece a continuacion muestra los principales rendimientos de orden
temporal del conjunto de productos de contaje

Contaje en Contaje TSXCTZ TSXCTZ2AA
entradas TON integrado 1A/ 2A
Frecuencia de las entradas 500 Hz 10 kHz 40 kHz 125 kHz x 4
de contaje IA, IB (*) 500 kHz x 1
Inmunidad de las 0,la75ms 4 ms 3ms 3ms
entradas de
contaje IA, IB (*) o 1Z (**)
en caso de contactos
mecanicos
Tiempo de respuesta de 100 ps flanco ascend.:
las entradas de captura y 15 ps
preseleccién flanco
descend.:
45 ps
Tiempo de respuesta 2ms al 1.5ms al 1.5msal 2msal
en el tratamiento de producirse: producirse: producirse: producirse:
eventos: * superacion e superacion e superacion ¢ superacion
* registro de una de umbrales de umbrales de umbrales  de umbrales
entrada de eventos ode ode ode ode
consignas, consignas, consignas, consignas o
* posicionamiento de una de moédulo,
salida. « validacion, « validacion,
* preseleccion, e« preseleccion e preseleccion e preseleccion
* lectura * lectura  estado de  estado de
biestables biestables
Tiempo de respuesta 8 ms 8 ms 8 ms 8 ms

en el tratamiento

tarea MAST

(Tiempo de ciclo a 5 ms):

* registro de una
entrada,

e posicionamiento de
una salida

(*) La entrada fisica IB no esta presente en el contaje integrado via 12.
(**)La entrada fisica IZ no esta presente en el contaje por entradas TON

Observacion

Para el contaje por entradas TON, las entradas fisicas IB e Ipres son exclusivas
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Rendimientos 5

5.2-2 Distancia minima entre dos umbrales

La superacién de un umbral (1) origina un tratamiento con interrupcién, cuya duracion
es del orden de 1 ms . Durante este tratamiento, sigue llevandose a cabo el contaje
de impulsos, pero el médulo no puede recibir ninguna otra superacion de umbral (1).
De ahi la importancia de que 2 umbrales (1) consecutivos estén separados por un
intervalo superior al tiempo de tratamiento. Por ejemplo, en la figura 1a, el médulo
tendré en cuenta la superacion del umbral 1y la tratara, mientras que en la figura 1b
no se tendra en cuenta la superacién del umbral 1, por lo que no se tratara (el médulo
esta en curso de tratamiento del umbral 0).

La tabla siguiente proporciona, para los diferentes modulos y en funcion de la
frecuencia, el intervalo minimo entre 2 umbrales (1) consecutivos que debe respetarse.

Frecuencia en las Distancia Distancia Distancia Distancia
entradas de minima: minima: minima: minima:
contaje contaje en las contaje modulos TSX  modulo TSX
entradas TON integrado CTZ 1A/ 2A CTZ 2AA
500 Hz 1 1 1 1
1 KHz 1 2 2
10 KHz 7 13 13
40 KHz 50 50
125 KHz 150
250 KHz 300
500 KHz 600
Fig. 1a Fig. 1b
Umbral 1 Umbral 1 /
Umbral 0 T \
Umbral 0
.L,‘
1 —tt Tt

T:tiempo de tratamiento de la superacién del umbral

(1) Se designa por umbral los pardmetros umbral 0 y umbral 1, pero también los parametros de
consigna alta, consigna baja y modulo (TSX CTZ 2AA).
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5.2-3 Ajuste de los valores de los umbrales (1)

Los valores de los umbrales (1) son ajustables, es decir, que se pueden modificar
desde la pantalla de ajuste del programa PL7 o bien desde la aplicacion mediante la
instruccion WRITE_PARAM tras modificar los parametros asociados (2).

Atencion: Aunque no existe ninguna prohibicién al respecto, estos parametros solo
deben modificarse cuando el contador no evoluciona. Se pueden cargar los parametros
(umbral 0, umbral 1, consigna alta, consigna baja y médulo) correspondientes a una
receta de fabricacion y después modificarlos al cambiar el ingreso. Sin embargo, se
recomienda encarecidamente no modificar estos parametros en el curso del ciclo
normal de funcionamiento, a lo largo del cual el contador evoluciona. De no respetarse
esta norma, es posible que no se detecten las superaciones de umbrales posteriores
a esta escritura.

Como consecuencia de esta restriccion, las entradas de contaje integrado en el TSX
37 ylos médulos TSX CTZ 1A/2A no deben utilizarse para aplicaciones de tipo de "leva
electronica" de mas de 4 umbrales.

(1) Se designa por umbral los parametros umbral 0 y umbral 1, pero también los parametros de
consigna alta, consigna baja y médulo (TSX CTZ 2AA).
(2) Los parametros asociados son los siguientes:
* %MDx.i.6: umbral 0,
* %MDx.i.8: umbral 1,
* %MDx.i.10: consigna alta (0 médulo para TSX CTZ 2AA),
* %MDx.i.12: consigna baja.

5.2-4 Utilizacién de la entrada de captura en la medicion de la longitud de las
piezas

El médulo TSX CTZ 2AA permite programar aplicaciones de tipo de "medicion de la
longitud de una pieza" (esto se consigue definiendo en la pantalla de configuracion
Sentido del frente de captura ).

La velocidad de desplazamiento de las piezas que se van a medir debe ser tal que
el tiempo que transcurra entre la deteccién del inicio de la pieza y la del fin de la pieza
supere los 2 ms.
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Capitulo 1

1 Descripcion de la funcion descontaje

1.1 Esquema

Esta funcion permite el descontaje de impulsos (en 24 bits + signo) desde el valor -
16 777 216 hasta el valor + 16 777 215.

e La validacion del descontador puede realizarse por programa.

» La medida actual del descontador es accesible en lectura Gnicamente.

« La preseleccion del descontador puede realizarse mediante una entrada fisica o por
programa. Es configurable (en 2 modos). Puede activar un tratamiento de eventos.

 La superacion por el valor 0 de la medida actual puede activar un tratamiento de
eventos.

> Tratamient
Valorde preseleccion Er\:/aT miento
EVT & preseleccién EVT
Entradafisica -
IPres Configuracion Rer s
PRESELECCION
SET Preseleccion
Validdcion reseleccion Qf— realizada
| — -~ P N RESET
Preseleccion
directa

Rebasamientode
Validaciondirecta —————————— medida

DESCONTADOR > Medidaactual

Medidainvalida

EntradafisicalA

Medida actual<0
Tratamiento
COMPARACION EVT
EVTvalor
esperado0
EVT
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1.2 Funcionalidadesy cronogramas

1.2-1 Medidainvalida

El usuario dispone de una informacion de medida invalida que complementa los
diagndsticos (véase el apartado 4.6).

Gracias a ella se puede detectar una pérdida de impulsos en el descontaje. Las causas
posibles son:

 arranque en frio y en caliente de la aplicacion,

- fallo de las entradas de descontaje, fallo de alimentacion del codificador o de los
DDP (detectores de proximidad),

» rebasamiento de la medida (capacidad del descontador).

En este caso el objeto%IWx.i.2:X7 esta enel estado 1, y el contenido del descontador

es inutilizable.

El objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 0 cuando se ha realizado la preseleccion del

descontador y si no esta presente ninguna de las situaciones de fallo antes resefiadas.

La aplicacion utiliza la metodologia de gestion de medida invélida siguiente:

Rearranque en caliente
0
arranque en frio

v

Preseleccion del descontador

Y

Medida
invalida a 1

S Gestion de fallas
(véase las causas en esta pagina)

\ 4

Funcionamiento normal
Aplicacion de descontaje
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Descripcion de la funcion descontaje 1

1.2-2 Validacién

Cuando el descontador se encuentre validado, podra evolucionar en funcion de la
entrada fisica de descontaje. El tipo de contacto se selecciona en la configuracion:
contacto estatico o contacto mecanico.

Validacién_directa Validacion
%Qx.1.0
Medida actual Rebasamlento medida
%1DX.i.0 %MWx.i.3:X1
Descontador )
Entrada fisica IA Configuracion edida actual
%IDx.i.0

interface de

%IWx.1.2:X0 (*)
entrada

Medida invalida 1A
%IWX.i.2:X7

El cronograma siguiente presenta la validacion del descontaje:

Entrada fisica
IA
%IWX.i.2:X0 (*)

Validacion directa
%Qx.i.0 - u L

Medida actual descontador

%IDX.i.0 | . \

(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.

1/3



1.2-3 Preseleccion

La preselecciéon permite inicializar el descontador al valor de preseleccion.
La preseleccion del descontador puede efectuarse con el flanco ascendente o
descendente de la entrada IPres. La opcion se establece en configuracion.
La preseleccion afecta al objeto medida invalida (véase el apartado 1.2.1).

Tratamiento suceso

reseleccion i6
preseleccio Suceso preseleccion

0 i N
%QWx.i.1:X1 et | & %W x.i.3:X 1
Entrada fisica de onfiguracion V—
preseleccién IPres™ |preseleccion presaefercc?én
%IWx.i.2:X3 %MDx.i4 (1)
I
Validacion preseleccion )/ SET 0 Preseleccion efectuada
%Qx.i.6 Medida actual %Ix.i.1
Preseleccion directa %IDx.i.0 RESET

%Qx.i.1
Puesta a 0 preseleccion

%QWX.i.0:X1

(1) la gestion del objeto valor de preseleccion %MDx.i.4 se efectda en conformidad
con el mecanismo de intercambios explicitos (véase el apartado 8.3).

Laconfiguracion de lasuperacion delvalor0 permite definirdos modos de preseleccion
relativos al paso por 0 de la medida actual del descontador:

* sin preseleccion del descontador,
e con preseleccién del descontador.
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Descripcion de la funcion descontaje 1

El cronograma siguiente presenta la superacion del valor 0  sin preseleccion del
descontador:

ada Jopa it uuuurrirrrurrriuu UL
% IW x.0.2:X0 (¥)
Entrada fisica IPres 1_|

%IWx.i.2:X3

Validacion preseleccion
% QX.i.6 '

Preseleccion directa ,
%Qx.i.1

Validacion directa ' |
% Qx.i.0 .

| ' kVanrde preseleccion
Medida actual descontador

% IDx.i.0 |

0 Init

El conograma siguiente presenta el funcionamiento del valor 0 con preseleccion
del descontador:

Entrada fisica IA
% IW x.i.2:X0 (*)

Entrada fisica IPres 1—|
%IW x.i.2:X3 k
Validacion preseleccion
%Qx.i.6 '
Preseleccion directa , |_|
%Qx.i.1
validacion directa ' | :
%QX.i.0 |
1
: ' kVanrde preseleccion '
. 1 - - - - S g | -l - - -
Medida actual descontador
%I1Dx.i.0 ,
ol_Init )
0

(*) Este objeto sélo existe para contaje en las entradas TON.
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1.2-4 Comparacion

Un objeto de lenguaje indica la comparacion entre la medida actual y el valor 0. La
superacion del valor 0 puede generar un evento (véase el capitulo 5).

Medida actual
%IDx.i.0

Tratamiento EVT——
% QW x.i.1:X5 T | & EVT alcance
valor 0:% IW x.i.3:X5

Medida actual <= 0
COMPARACION

%Ix.i.5
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Descripcion de la funcion descontaje 1

1.2-5 Tratamiento de eventos

El usuario puede asociar en la configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a unavia de descontaje (véase el capitulo 4.2). Si estdn desenmascarados, hay varios
eventos que pueden activar el tratamiento de eventos:

e superacion del valor 0 (véase el capitulo 1.2.4),

e preseleccién (véase el capitulo 1.2.2).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del descontador.
En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba a 1 del objeto eventos. Asi el usuario puede activar la accion refleja asociada
mediante el programa de aplicacién (véase el ejemplo de tratamiento de eventos del
capitulo 5).

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance
valor 0: %QWx.i.1:X5

Valorde preseleccion

:\
Suceso alcance

valor 0: % IWxi.1:X5 |

DESCONTADOR - - -

Medida actual
%IDx.1.0

SUCESO

1/7
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1.3 Descripcion de los objetos de lenguaje asociados a la funcion

A continuacion se presentan las aplicaciones de los objetos del esquema del apartado
1.1 en forma de 4 tablas relativas a lavalidacion , la medida actual , la preseleccion
y la comparacién para la funcién de descontaje.

VALIDACION

objetos

descripcion

Validacion directa (por
programa)

%Qx.i.0

en el estado 1: valido el escontador,
en el estado 0: inhibe el descontador.

MEDIDA ACTUAL

objetos

descripcion

Medida actual

%IDx.i.0

Esta palabra (el valor actual del
descontador) puede serleiday probada,
y esta comprendida entre -16777216 y
+16777215.

Evento de saturacion
overrum

%IWX.i.3:X15

Objeto que se pruebaenelestado 1 en
el tratamiento de eventos (identificacion
del evento) para activar la accion
asociada al desbordamiento de la fila
de espera de eventos del autdbmata
TSX37 (fallo grave).

Medida invalida

%IWX.i.2:X7

En el estado 1. el valor actual del
descontador es inutilizable (véase el
capitulo 1.2.1).

En el estado O : el valor actual del
descontador es utilizable.

Medida invalida

%MWX.i.3:X1

En el estado 1: el valor actual del
descontador es inferior a -16777216
En el estado 0: el valor actual del
descontador esta comprendido entre -
16777216 y +16777215.

Sentido (lectura)

%Ix.i.9

En el estado 0: el descontador
descuenta.

Entrada fisica de
descontaje 1A

%IWx.i.2:X0

Representa el estado de la entrada
fisica (este objeto existe Unicamente
para el contaje por entradas TON).
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Descripcion de la funcion descontaje 1

PRESELECCION objetos descripcién

Valor de preseleccion  %MDx.i.4 Palabra que puede ser escrita, leida 'y
probada; esta palabra esta comprendida
entre 0y +16777215.

Evento de preseleccion %IWx.i.3:X1  Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
preseleccion efectuada.

Preseleccion efectuada %lx.i.1 Enel estado 1: cuando se haya efectuado
la preseleccién. La condicion de
preseleccion se define en la configuracion
(véase el apartado 1.2.3).

En el estado 0: con flanco ascendente o
descendente de la inicializacion de la
preseleccion.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3  Representa el estado de la entrada fisica
de preseleccion IPres de la preseleccion IPres.
Validaciéon preseleccion %Qx.i.6 Enel estado 1: cuando se haya efectuado

la preseleccion. La condicion de
preseleccion se define en la configuracion
(véase el apartado 1.2.3).

En el estado 0: con flanco ascendente o
descendente de la inicializacién de la
preseleccion.

Preseleccion directa %Qx.i.1 Representa el estado de la entrada fisica
(por programa) de la preseleccion IPres.
RAZ preseleccion %QWHx.i.0:X1 Con flanco ascendente o descendente:

inicializacion de la preseleccion efectuada.

Tratamiento de evento %QWHx.i.1:X1 En el estado 1: valida la entrada fisica de
preselecciom preseleccion IPres.
EnelestadoO: eleventodelapreseleccion
efectuada esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).
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COMPARACION

objetos

descripcion

Medida actual <= 0

%Ix.i.5

En el estado 1: el valor actual del
descontador es superior o igual al valor 0.
En el estado 0: el valor actual del
descontador es inferior al valor 0.

Tratamiento de evento
de superacion del
valor

%QWx.i.1:X5

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de medida actual <= 0.

En el estado 0: el evento de medida
actual <= 0 estd enmascarado (el evento
no se trata ni se almacena).

Evento superacion
del valor O

%IWx.i.3:X5

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accién asociada ala
medida actual <= 0.
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Capitulo 2

2 Descripcion de la funcion contaje

2.1 Esquema

Esta funcién permite el contaje de impulsos (en 24 bits + signo) desde el valor 0 hasta
el valor + 16 777 215.

e La validacién del contador puede realizarse por programa.
» La medida actual del contador es accesible en lectura Gnicamente.

« La puesta a cero del contador puede realizarse mediante una entrada fisica o por
programa. Es configurable (2 modos). Puede activar un tratamiento de evento.
 La superacion por la medida actual del valor de consigna alto , delumbral 0 y del

umbral 1 puede activar un tratamiento de eventos.

- Trat.
Entrada fisica
- ” EVT
Registro de & ——EvT
- puesta a 0 BT
Validation IReset puestaa 0
Puesta ” 1% 0 Puestaa0
a 0 directa - '\ Puesta a0 T efectuada
| RESET

Validacion directa Rebasamiento medida

CONTADOR
Medida actual
. Medida invalida
Entrada fisica A configuracion I Medida actual>= umbral 0
EVT
& F—— EVT alcance umbral 0
Trat. EVT
Valorde Medida actual >= umbral 1
umbral 0 Ii
& EVT alcance umbral 1
Trat. EVT
Valor de
umbral 1 COMPARACION
T edida actual >= val. cons. alto
Valor de
consigna alto Trat. —EVT alcance val. cons. alto
EVT L
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2.2 Funcionalidades y cronogramas

2.2-1 Medidainvalida

El usuario dispone de una informacion de medida invalida que complementa los
diagndsticos (véase el apartado 4.6).

Gracias a ella se puede detectar una pérdida de impulsos en el contaje. Las causas
posibles son:

 arranque en frio y en caliente de la aplicacion,

- fallo de las entradas de contaje, fallo de alimentacion del codificador o de los DDP
(detectores de proximidad),

» rebasamiento de la medida (capacidad del contador).

En este caso el objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 1, y el contenido del contador
es inutilizable.

El objeto %IWx.i.2:X7 estara enel estado 0 cuando se haya reinicializado el contador
y si no esta presente ninguna condicién de fallo.

La aplicacion utiliza la metodologia de gestion de medida invalida siguiente:

Rearranque en caliente
0
arranque en frio

v

Puesta a 0 del contador

SY

Medida
invélida a 1

Sl

Gestion de fallas
(véase las causas en esta pagina)

Y

Funcionamiento normal
Aplicacion de contaje
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Descripcion de la funcion contaje 2

2.2-2 Validacion

Cuando el contador estéa validado, puede evolucionar en funcién de la entrada fisica
de contaje. El tipo de contacto se establece en configuracién: contacto estatico o
contacto mecanico:

Validacion directa Validacion
% Qx.i.0
; Rebasamiento medida
Medida actual L
%IDX.0.0 %MWx.i.3:X1
Contador )
. Configuracion Medida actual
Entrada fisica IA interface % IDx.i.0
%IWX.i.2:X0(*) de entrada

Medida invalida
%IWX.i.2: X7

El cronograma siguiente presenta la validacién del contaje:

Entrada fisica 1A
%IW X.i.2:X0 (*)

Validacion directa
%Qx.i.0

Medida actual contador
%IDx.i.0

(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.
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2.2-3 Reinicializacién (RAZ)

La RAZ sirve para inicializar el contador con el valor 0. La reinicializacion puede
efectuarse en el flanco ascendente o descendente de la entrada IReset. Esa opcién

se establece en configuracion.

La reinicializacion actta sobre el objeto medida invéalida (véase el apartado 2.2.1).

Tratamiento suceso
puesta a0
%QW x.i.1:X1

Entrada fisica
IReset
% IWx.i.2:X3

Valor 0

onfiguracion
puestaa 0

Y
Medida actual
%I1D x.i.0

Validacion puesta a 0
% Qx.i.6
Puesta a 0 directa
%Qx.i.1

La configuracién de la superacion del valor de consigna alto

& Suceso
BT puestaa 0
% IW x.i.3:X1
SET Puestaa0
Q |— efectuada
RESET % Ix.i.1
Puestaa0
%QW X.i.0:X1

permite definir dos

modos de reinicializacion relativos al paso por el valor de consigna alto del valor actual

del contador:

* sin reinicializacion del contador,
* con reinicializacién del contador.
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Descripcion de la funcion contaje 2

El cronograma siguiente presenta la superacion del valor de consigna alto sin
reinicializacion del contador:

Entrada fisicalA mghqhiphhinhnnninhhnhnihhs
% IW x.i.2:X0 (*)
Entrada fisica IReset ﬂ
% IWx.i.2:X3 !
Validacion puesta a cero !
%Qx.1.6

Puesta a cero directa ' |—|
%QXI]. 1 T

Validacion directa '

%Qx.1.0 . o

A . ! ! ! i

) valor ge consigna alto'
Medida actual — " & d g [

contador/descontador e . ,_/,/—_‘ - -
! I

%1Dx.i.0

Valor actual >=
valor de consigna alto |

% Ix.i.7

El cronograma inferior presenta el funcionamiento de superacién de consigna con
contador RAZ:

e UUUUUUvviivivvivvv v
%W X.i.2:X0 (*)
Entrada fisica |Reset

%IWX.i.2:X3 1

Validacion puesta a cero

%QX.i.6 !

Puesta a cero directa [
%Qx.i.1 T 1

Validacion directa m

%Qx.i.0

1 1 1
consigna alto
T - - k EN - - r -

_ umbralo

umbrall
contador/descontador -

Medida actual
%IDx.i.0 I
0

Valoractual >=
umbral 0 |

% Ix.i.5

Valoractual >= !
umbral 1
% Ix.1.6
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2.2-4 Comparacion

Las comparaciones de la medida actual con los umbrales y el valor 0 estan indicadas
en sendos objetos de lenguaje.
La superacion del valor 0 puede generar un evento (véase el capitulo 5).

Medida actual
% 1D x.i.0

Tratamiento EVT
%QWx.i.1:X5 EVT alcance

Valorde umbral 0 delumbral 0: % IW x.i.3:X5

%MDX.i.6 '
— Medida actual >=

um bral 0: % Ix.i.5

EVT & 1

Tratamiento EVT

%QWx.i.1:X6 vt & EVT alcance
Valorde umbral 1 delumbral 1:%IWx.i.3:X6
) .
%MDx.i.8 — Medida actual >=
umbral 1: % Ix.i.6
Tratamiento EVT
% QW x.i.1:X7 & EVT alcance del val.
Valor de consigna alto EvT cons. alto: % IW x.i.3:X7

%MDx.i.10 .
COMPARACION Medida actual>=

val. cons. alto: %Ix.i.7
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2.2-5 Tratamiento de eventos

El usuario puede asociar en configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a una via de contaje (véase el apartado 4.2). Si estan desenmascarados, hay varios
eventos que pueden activar el tratamiento de eventos:

e superacion de umbrales y del valor de consigna alto (véase el apartado 2.2.4),

« reinicializacion (véase el apartado 2.2.3).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del contador.
En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba a 1 del objeto eventos. Asi el usuario puede activar la accion refleja asociada
por el programa de aplicacion (véase el ejemplo de tratamiento de eventos en el
capitulo 5).

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance
umbral 0: % QW x.i.1:X5 _L - - - - - - - - - - - -

Tratamiento de suceso alcance
umbral 1: % QW x.i.1:X6

Tratamiento de suceso alcance
valor de consigna alto: % QWx.i.1:X7

CONTADOR

Medida actual
%IDx.i.0

Umbral0 _
SUCESOS

Suceso alcance
umbral 0: %IWx.i.1:X5 g | |_
Suceso alcance
umbral 1: %W x.i.1:X6 !
Suceso alcance valor
de consigna alto: %IWx.i.1:X7

27



2.3 Descripcion de los objetos de lenguaje asociados a la funcion

A continuacion se presentan las aplicaciones de los objetos del esquema del apartado
2.1 enformade 4 tablas relativas alavalidacion , lamedida actual , lareinicializacion
y la comparacién para la funcién de contaje.

VALIDACION objetos

descripcion

Validacion directa (por  %Qx.i.0
programay)

En estado 1: valida el contador,
En estado O : inhibe el contador.

descripcion

Esta palabra (el valor actual del
contador) puede ser leiday probada, y
estacomprendidaentre 0y +16777215.

Objeto que se pruebaenelestado 1 en
eltratamiento de eventos (identificacion
del evento) para activar la accién
asociada al desbordamiento de la fila
de espera de eventos del automata
TSX37 (fallo grave).

MEDIDA ACTUAL objetos

Medida actual %IDx.i.0

Evento de saturacion %IWx.i.3:X15
(overrun)

Medida invalida %IWX.i.2: X7

En el estado 1. el valor actual del
contador es inutilizable (véase el
capitulo 2.2.1).

En el estado 0 : el valor actual del
contador es utilizable.

Rebasamiento de medida %MWHXx.i.3:X1

En el estado 1: el valor actual del
contador es superior a +16777215.
En el estado O: el valor actual del
contador es inferior a +16777215.

En el estado 1: el contador cuenta.

Sentido (lectura) %Ix.i.9
Entrada fisica de %IWx.i.2:X0
contaje 1A

Representa el estado de la entrada
fisica de contaje IA (este objeto existe
Unicamente para el contaje en
las entradas TON).
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Descripcion de la funcion contaje 2

RAZ objetos descripcién

Evento de reinicializacion ~ %IWx.i.3:X1 Objeto que se prueba en el estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del evento)
paraactivarlaaccién asociadaalareinicializacion
del contador efectuada.

Reinicializacién %lIx.i.1 En el estado 1: cuando se ha efectuado la

efectuada reinicializacion del contador. La condicion
de reinicializacion se define en
configuracion (véase el apartado 2.2.3).
En el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la reinicializacion.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3 Representa el estado de la entrada fisica de

reinicializaciéon IReset reinicializacion IReset.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3  Representa el estado de la entrada fisica

preseleccion IPres de la preseleccion IPres.

Validacién de la %Qx.i.6 En el estado 1: valida la entrada fisica de

reinicializacién reinicializacion IReset.
En el estado 0: inhibe la entrada fisica de
reinicializacion IReset.

Reinicializacion directa %Qx.i.1 Enelflancoascendente: pone el contador

(por programa) ao.

Reinicializacion %QWHx.i.0:X1 En el flanco ascendente o descendente:
reinicializacion efectuada.

Tratamiento de evento %QWXx.i.1:X1 En el estado 1: desenmascaramiento del

de preseleccioén

evento de reinicializacion efectuada.
Enelestado0: eleventode reinicializacion
efectuada esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).
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COMPARACION objetos descripcion

Valor del umbral 0 %MDx.1.6 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que estd comprendida entre 0y
+16777215.

Valor del umbral 1 %MDx.i.8 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que estd comprendida entre 0 y
+16777215.

Valor de consigna alto %MDx.i.10 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que estd comprendida entre 0 y
+16777215.

Medida actual >= %Ix.1.5 Enelestado 1: elvaloractual del contador

unbral 0 es superior o igual al valor del umbral 0.
En el estado O: el valor actual del contador
es inferior al valor del umbral 0.

Medida actual >= %Ix.1.6 Enelestado1: elvaloractual del contador

umbral 1 es superior o igual al valor del umbral 1.
En el estado O: el valor actual del contador
es inferior al valor del umbral 1.

Medida actual >= %Ix.i.7 Enelestado1: elvaloractual del contador

valor de consigna alto es superior o igual al valor de consigna
alto.

En el estado O: el valor actual del contador
es inferior al valor de consigna alto.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X5  Objeto que se prueba enel estado 1 enel

del umbral 0 tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 0.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X6  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

del umbral 1 tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 1.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X7  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

del valor de consigna
alto

tratamiento de eventos (identificacién del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del valor de consigna alto.
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Descripcion de la funcion contaje 2

COMPARACION

objetos

descripcion

Tratamiento de evento
de superacion del
umbral 0

%QWHx.i.1:X5

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacién del umbral 0.
Enelestado0: eleventode superacion del
umbral 0 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Tratamiento de evento
de superacion del
umbral 1

%QWHx.i.1:X6

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacién del umbral 1.
EnelestadoO: eleventode superaciondel
umbral 1 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Tratamiento de evento
de superacién del valor
de consigna alto

%QWx.i.1:X7

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del valor de consigna
alto.

Enelestado0: eleventode superacion del
valor de consigna alto esta enmascarado
(el evento no se trata ni se almacena).
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Capitulo 3

3 Descripcion de la funcién contaje/descontaje

3.1 Esquema

Esta funcién permite el contaje o el descontaje de impulsos (en 24 bits + signo) desde
el valor -16 777 216 hasta el valor + 16 777 215.

e La interfaz de entradas ofrece cuatro posibilidades de configuracién para contaje/
descontaje, o bien quelA cuente e IB descuente , o bien que IA cuente/descuente,
indicando IB el sentido , o bien que IA cuente/descuente, dando el sentido la
aplicacion , o como codificador incremental

e La validacién del contador/descontador puede realizarse por programa.

¢ La medida actual del contador/descontador es accesible en lectura Gnicamente.

e La preseleccion del contador/descontador puede realizarse mediante una entrada
fisica o por programa.

Es configurable:

- 2 modos para el contaje en las entradas TON,
- 3 modos para el contaje integrado via 11,
- 2 modos para el contaje integrado via 12.
Puede activar un tratamiento de eventos.
e La superacion por la medida actual del valor de consigna alto , del valor de
consignabajo , delumbralO ydelumbral 1l puede activar untratamiento de eventos.
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Entrada fisica
Top alturno 1Z (*)

onfiguracio
Entrada fisica 1 Valor de

IPres

Validacion

Preseleccion directa

Preseleccion 7|PRESELECCION

Registro de

Trat.

Validacion directa

Entrada fisica IA

EVT
EVT &
L

EVT preseleccion

Cambio de sentido

Entrada fisica
|B (*ir)

Valor de umbral 0

Valor de umbral 1

Valor de consigna alto

Valor de consigna hajo

| COMPARACION

(*)Unicamente para el contaje integrado en la via 11. Para el contaje integrado en la via 12
y el contaje en las entradas TON, la entrada Top al turno no esté presente.

(**) Unicamente para el contaje integrado en la via 11y en contaje en las entradas TON.
Para el contaje integrado en la via 12, la entrada IB no esta presente.

|| 1 SET »
Q| Preseleccion
- - ~\, Puestaa 0 efectuada
preseleccion RESET
Rebasamiento medida
CONTADOR Sentido
DESCONTADOR _ Medida actual
Medida invalida
I Medida actual>= umbral 0
VT ——
Trat EVT EVT alcance umbral 0
rat. B
o Medida actual >= umbral 1
EVT alcance umbral 1
Trat. EVT ——
—E Medida actual >= val. cons. alto
Tt EVT & |- EVT alcance val. cons. alto
rat. E—
o Medida actual >= val. cons. bajo
Trat EVT & —EVT alcance val. cons. bajo

|:| Para elcontaje en las entradas TON, las entradas fisicas IPres e IB son exclusivas.
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Descripcion de la funcion contaje/descontaje 3

3.2  Funcionalidadesycronogramas

3.2-1 Interfaz de entradas

La interfaz de entradas ofrece las cuatro posibilidades de configuracion siguientes
para el contaje/descontaje (véase el apartado 4.3):

e |Acuente, IB descuente: el contador/descontador registra los impulsos a partir del
flanco ascendente de las 2 entradas fisicas IA e IB: la entrada fisica IA incrementa
el contador/descontador, la entrada fisica IB decrementa el contador/descontador.
Los impulsos en las entradas IA e IB pueden ser simultdneos, en cuyo caso, el
contador/descontador no evoluciona.

Este modo no esté disponible para el contaje integrado via 12.

* |A cuente/descuente, indicando IB el sentido: el estado de la entrada fisica 1B
define el sentido de contaje/descontaje; los impulsos de contaje o descontaje se
registran en el flanco ascendente de la entrada fisica IA.

Este modo no esta disponible para el contaje integrado via 12.

« |Acuente/descuente, dando la aplicacion el sentido: el estado del objeto cambio
de sentido define el sentido de contaje/descontaje; los impulsos de contaje o de
descontaje se registran en el flanco ascendente de la entrada fisica IA.

« codificador incremental:  este modo no esté disponible para el contaje integrado
via 12.
En ese modo de funcionamiento, las entradas fisicas IA e IB estan conectadas a
un codificador incremental que proporciona dos sefiales IA e IB con un desfase de
90°.
El contaje en las entradas TON ofrece un modo histéresis que sirve para eliminar
los fendmenos de vibracion, o permite funcionar en modo limite (con
reposicionamiento exacto, a diferencia del modo intervalo, en el que el
reposicionamiento se efectda a un intervalo mas o menos). Este modo no esta
disponible para el contaje integrado via 11.
El contaje integrado via 11 ofrece un modo de multiplicaciéon por 4 que sirve para
aumentar la precision del codificador. Este modo no esta disponible para el contaje
en las entradas TON (multiplicacion por 1 fija).
LEl codificador incremental proporciona informacion Pulso cero , que permite
realizar una preseleccion del contador/descontador segin el modo leva corta
(véase el apartado 3.2.4).
Las entradas de contaje TON no admiten informacion Pulso cero.
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¢ |A cuenta, IB descuenta (Unicamente contaje integrado via 11 y contaje en las
entradas TON).
En este modo de configuracion, la entrada IA incrementa el contador/ descontador,
la entrada IB decrementa el contador/descontador.

Entrada fisica IA

%IW X.1.2:X0 (*) N LN AN

Entrada fisicais 0 1 2 3

"W L2X1(1) AMLA AL
: ' 1 0

Contaje

Descontaje

IA cuenta/descuenta e IB indica el sentido  (Unicamente contaje integrado via 11
y contaje en las entradas TON).

En este modo de configuracion, el estado de la entrada fisica IB define el sentido
de contaje/descontaje; los impulsos de contaje o descontaje se registran en el flanco
ascendente de la entrada fisica IA.

Entradafisica 1A

wweizxo) AN N LA /|\2 AN LA

Entrada fisica IB 0 -1 0 1 1 0

% IWX.i.2:X1 (*) " contaje | ! descontaje
T

I I
<> Tiempo min 250ps <—=Tiempo min 250us

IA cuenta/descuenta, y el sentido lo da la aplicacion.

En este modo de configuracion, el estado del objeto cambio de sentido define el
sentido de contaje/descontaje; los impulsos de contaje o descontaje se tienen en
cuenta en el flanco ascendente de la entrada fisica IA.

Entrada fisica IA
ey S e N e I I e B e I
Cambio de sentido 0 1 2 3 2 1

% QW x.i.0:X9 (*) contaje | descontaje

(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.
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¢ Codificador incremental  (Unicamente contaje integrado via 11 y contaje en las

entradas TON).
En este modo de configuracion, el desfase entre las entradas fisicas IA e IB

determina el sentido de rotacion. El codificador incremental proporciona las sefiales

de contaje/descontaje siguientes:
- dosinformaciones con 90° de desfase, que se conectan alaentrada A y laentrada

B,
- una informacién llamada Pulso cero , que se conecta a la entrada 1Z (Unicamente

contaje integrado via 11).

Desorientacion de 90° entre las entradas fisicas 1A e IB
en el codificador incremental: discriminacion del sentido: contaje siguiente

Entrada fisico 1A

awazxot 1 L L[ | LI LT 1

E da fisico IB

ey N s I N s O N g
Entrada fisico Top al turno 1Z > fg ' |_|

(sin objeto)

+1 +1 +1 +1 +1 1

Desorientacion de 90° entre las entradas fisicas 1A e IB
en el codificador incremental: discriminacion del sentido: descontaje siguiente

E da fisico 1A

om0 | L] ]

Entrada fisico IB —l | | | | | | | | | | | |
k1

BIWX.i.2:X1 (¥)

En el caso de un codificador incremental, el usuario puede aumentar la precision del
codificador (multiplicacién por 4 ) (Unicamente contaje integrado via 11).
En el caso de que se utilice un codificador incrmental (sefiales desfasadas) en las
entradas TON (vias 0 y 1), la frecuencia maxima permitida es de 450 Hz.

(*): unicamente para el contaje en las entradas TON.
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 Histéresis
Cuando el codificador incremental se configura con histéresis en la inversion, el
contador/ descontador cuenta en el flanco ascendente de IB y descuenta en el flanco
descendente de IB.

Entrada fisico 1A

wwxizxo) L L | [
E da fisico IB
wwazne A LA LA LT L

Descontaje

Contaje

o

El sentido predeterminado del modo de funcionamiento con histéresis es el de
descontaje:
« si el sentido inicial del codificador es el de descontaje, se registrara el primer flanco
descendente de IB,
« si el sentido inicial del codificador es el de contaje, no se registrara el primer flanco
ascendente de IB: se produce inversion.
Contaje en las entradas TON Contaje integrado via 11
con histéresis sin histéresis

Entrada fisico IA Entrada fisico IA

% IWX..2:X0 (+) %IWX.i2:X0 (*)

Entrada fisico IB _|_]_\_J_\_’_\_ Entrada fisico IB —'—l_\—‘_\—l_\—
%IW x.i.2:X1 (*) _190° 1 % IWx.i2:X1 (*) e 1
1 2 3 1 2 3
| I Contaje | - 1 1Contaje | N
< Il ,l <D' 17 21 ,l
<
1 2 3 Delscemaje

Descontaje v

L Modo intervalo
Modo Limite

(*) Este objeto Unicamente existe para el contaje de las entradas TON.
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« Multiplicacién por 1, multiplicacion por 4

En la via 11 del contaje integrado, el usuario puede aumentar la precision del
codificador configurando el modo de multiplicacion por 4. Cuando el codificador
incremental se configura en multiplicaciéon por 1 , el contaje/descontaje se efectia
en el flanco ascendente de la entrada fisica IB; en multiplicacion por 4 , el contaje/
descontaje se efectla en todos los flancos ascendentes y descendentes de las
entradas fisicas |A e IB.

Este modo de multiplicacién por 4 no esté disponible en la via 12 del contaje
integrado. Respecto al contaje en las entradas TON, es fija la multiplicacion por 1.

Modo de multiplicacion por 1: contaje

S O s s Y B B

E da fisica IB

T S B N I/ s O BV
I-O—

Entrada fisica IA
% IW X.1.2:X0 (*)

Modo de multiplicaciéon por 4: descontaje

o _r w AV AV AV LNV A

-5 -7 -9 11 -13 -15 -17 -19 -21 -23
ety w FV AN VANV VAV

70 -2 -4 -6 -8 -10 -12 -14 -16  -18 -20 -22

(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.

¢ Interfaz de entrada
Para el contaje integrado vias 11y 12, la opcion del tipo de contacto se establece
en configuracion: contacto estatico o contacto mecénico.
Para el contaje integrado en las entradas TON, el filtrado es configurable al nivel de
las pantallas especificas TON desde 0,1 ms hasta 7,5 ms (véase en este manual la
seccidn G «Funciones especificas Todo o Nada»). Enla configuracion del codificador
incremental, el filtrado se fija en 0,1 ms.
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3.2-2 Medidainvalida

El usuario dispone de una informaciéon de medida invalida que complementa los
diagnosticos (véase el apartado 4.6). Gracias a ella se puede detectar una pérdida de
impulsos en el contaje/descontaje, que puede obedecer a:

e un arranque en frio y en caliente de la aplicacion,

« unfallo de las entradas de contaje: fallo de alimentacion del codificador o de los DDP
(detectores de proximidad),

* un rebasamiento de medida (capacidad del contador/descontador).

En este caso el objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 1 y el contenido del contador/
descontador es inutilizable

El objeto %IWXx.i.2:X7 estéd en el estado 0 cuando se ha realizado la preseleccion del
contador/descontador y no se encuentre presente ninguna de las situaciones de fallo
antes resefadas.

La aplicacion utiliza la metodologia de gestion de medida invalida siguiente:

Rearranque en caliente
0
arranque en frio

v

Preseleccion del contador/descontador

SY

Medida
invalida a 1

Sl Gestion de fallas
(véase las causas en esta pagina)

A2

Funcionamiento normal
Aplicacion de contaje/descontaje
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3.2-3 Validacién
Cuando el contador/descontador esté validado podra evolucionar en ambos sentidos
en funcion de las entradas fisicas de contaje/descontaje:

Validacion directa Validacion
% Qx.i.0

Medida actual Rebasamiento medida

%IDx.i.0 %MWx.i.3:X1
Sentido

Entrada fisica IA %Ix.i.9
%IWx.1.2:X0 (*) Contador/Descontador
Medida actual
Entrada fisica IB Configuracion %IDx.i.0
%IWx.J.2:X1 (*) interface
de entrada Medida invalida

%IWX.i.2:X7

Cambio de sentido
%QWx.i.0:X9

El cronograma siguiente presenta el modo de configuracién de la interfaz de entrada
en la que IA cuenta/descuenta, e IB indica el sentido:

Entrada fisica I1A
% IW x.i.2:X0 (*)

Entrada fisica IB
%IW Xx.i.2:X1 (*) |

Validacion directa I_
1

%Qx.i.0
A\
! 1 ! 1
Medida actual /_
contador/descontador ! |
% IDx.i.0 |

(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.
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3.2-4 Preseleccion

Lapreseleccion permite inicializar el contador/descontador con el valor de preseleccion.
La preseleccién del contador/descontador puede efectuarse segin dos o tres modos.
La opcion se establece en configuracion.

La preseleccion actla sobre el objeto medida invalida (véase el apartado 3.2.1).

Tratamiento de suceso

reseleccion —————————] >
Entrada fisica Top al turno 1Z (E;UQWX L1X1 ar | & Suceso pl'E_SeIet:CIon
Pulsocero %IWx.i.3:X1
Configuracion Valor de
Entrada fisica de preseleccion preseleccion
preseleccion IPres %MDx.i.4 (1)
%IWx.i.2:X3 I
o - j/ SET -
Validacion preseleccion . Q |— Preseleccion
%Qx.i.6 Medida actual eeser efectuada %Ix.i.1
Preseleccion directa %IDx.i.0
%0Qx.i.1

Puesta a 0 preseleccion
%QWx.i.0:X1

(1) la gestion del objeto valor de preseleccion %MDx.i.4 se efectda en conformidad
con el mecanismo de intercambios explicitos (véase el capitulo 8.3).

Los dos o tres modos de preseleccién son combinaciones relativas a estados, y/o

flancos de las entradas fisicas IPres e 1Z:

« flanco ascendente IPres: para el contaje integrado vias 11y 12; también disponible
para el contaje en las entradas TON vias 0 y 1, si la configuraciéon IA cuenta/
descuenta, dando el sentido la aplicacion,

« flanco descendentelPres: para el contaje integrado vias 11y 12; también disponible
para el contaje en las entradas TON vias 0 y 1, si la configuracién IA cuenta/
descuenta, dando el sentido la aplicacion,

e punto de origen leva corta: disponible Gnicamente para el contaje integrado
via 11.
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El cronograma siguiente presenta el modo de configuracion de la preseleccién en el
flanco ascendente de IPres

Entrada fisica |B Valor de consigna bajo
% IW x.i.2:X1 (*)

Entrada fisica |A
WIW K120 (4 UUUrrurrrUivr it
Entrada fisica IPres rl

% IW x.i.2:X3

Validacion preseleccion \

% Qx.i.6

Preseleccion directa |
%Qx.i.1

Preseleccion directa | T
%Qx.i.0 |

Sentido de contaje

| 1 KVanrde preseleccion

- - - - -
Medida actual \
contador/descontador |

%IDX.i.0 Init .
\/

El cronograma inferior presenta los modos de configuracion de preseleccion en latoma
de origen de la leva corta

Sentido +: contaje
Entrada fisica IPres

(leva corta): % IWx.i.2:X3 (*)

Pulso cero fisica Top 0

alturno (sin objeto) fq fq

Sentido -: descontaje
Entrada fisica IPres

(leva corta): % W x.i.2:X3 (*)

Pulso cero

Entrada fisica Top 0

al turno (sin objeto) f{ M

(1) la preseleccion se registra:
» coincidiendo con cada flanco ascendente de la entrada Pulso cero I1Z que siga
al paso al estado 1 de la entrada IPres en el sentido contaje,
» coincidiendo con cada flanco descendente de la entrada Pulso cero 1Z que siga
al paso al estado 1 de la entrada IPres en el sentido descontaje.
(*) este objeto existe Unicamente para el contaje en las entradas TON.
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3.2-5 Comparacion

Los resultados de la comparacién de la medida actual con los umbrales y los valores
de consigna se indican en objetos de lenguaje. La superacion de los umbrales y de
los valores de consigna puede generar eventos (véase el capitulo 5).

Medida actual

% 1D x.i.0
Tratamiento EVT____ |
QW x.i.t:X5 & EVT alcance
Valorde umbral 0 EVT 1 . a.
WMDX.LG delumbral 0: %IW x.i.3:X5
Medida actual>=
umbral 0: % Ix.i.5
Tratamiento EVT
%QW x.i.1:X6 evr | & EVT alcance
Valorde umbral 1 delumbral 1: %IW x.i.3:X6
%MDx.i.8

Medida actual>=
umbral 1: % Ix.i.6

Tratamiento EVT
%QW x.i.1:X7 et | & EVT alcance delval.
Valor de consigna alto cons. alto: %IW x.i.3:X7

%MDx.i.10
Medida actual>=

val.cons. alto: %Ix.i.7

Tratamiento EVT
%QW x.i.1:X8 ot | & EVT alcance delval.
Valor de consigna bajo cons. bajo: %IW x.i.3:X8
%MDx..12 —

Medida actual >=
val. cons. bajo: %Ix.i.8

COMPARACION
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3.2-6 Tratamiento de eventos:

El usuario puede asociar en la configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a una via de contaje/descontaje (véase el apartado 4.2). Si estan desenmascarados,
hay varios eventos que pueden activar el tratamiento de eventos:

e superacion de umbrales y valores de consigna alto y bajo (véase el apartado 3.2.5),
 preseleccion (véase el apartado 3.2.4).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del contador/
descontador. En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del
evento mediante la prueba a 1 del objeto evento. El usuario puede asi activar la accion
refleja asociada mediante el programa de aplicacion (véase el ejemplo de tratamiento
de eventos del capitulo 5.

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance .
umbral 0: % QWx.i.1:X5 _l

Tratamiento de suceso alcance
1

umbral 1: % QWx.i.1:X6 _l

Tratamiento de suceso alcance valor

de consigna alto: %QWx.i.1:X7

Tratamiento de suceso alcance valor
de consigna bajo: %QWx.i.1:X8

Valor de consigna alto

CONTADOR/DESCONTADOR - - -

) Valor de consigna bajo |
Medida actual - s TR 2ajo_

%IDx.i.0

_ Umbral 1

SUCESOS - . Umbral 0_
Suceso alcance ,

umbral 0: % IWx.i.1:X5 !
Suceso alcance |
umbral 1: % IWx.i.1:X6

Suceso alcance valor !

de consigna alto: %IWx.i.1:X7

Suceso alcance valor
de consigna bajo: %IWx.i.1:X8
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3.3

Descripcion de los objetos de lenguaje asociados a la funcion

A continuacion se presentan las aplicaciones de los objetos del esquema del apartado
3.1 en forma de 4 tablas relativas a lavalidacion , la medida actual , la preseleccion
y la comparaciéon para la funcion de descontaje/descontaje.

VALIDACION

objetos

descripcion

Validacion directa
(por programa)

%QXx.i.0

En el estado 1: valida el contador/
descontador,
En el estado O:
descontador.

inhibe el contador/

MEDIDA ACTUAL

objetos

descripcion

Medida actual

%IDx.i.0

Esta palabra (el valor actual del
descontador) puede ser leida y probada, y
estd comprendida entre -16777216 y
+16777215.

Evento de saturacion

%IWx.i.3:X15

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada al
desbordamiento de la fila de espera de

eventos del autbmata TSX37 (fallo grave).

Medida invélida

%IWX.i.2: X7

Enel estado 1: elvalor actual del contador/
descontador es inutilizable (véase el
apartado 3.2.7).

Enelestado O : el valor actual del contador/
descontador es utilizable.

Rebasamiento de
medida

%MWHx.i.3:X1

Enel estado 1: elvalor actual del contador/
descontador es inferior a -16777216 o
superior a +16777215.

Enelestado 0: elvaloractual del contador/
descontador esta comprendido entre -
16777216 +16777215.

Sentido (lectura)

%Ix.i.9

En el estado 1: el contador/descontador
cuenta.

En el estado 0: el contador/descontador
descuenta.

Entrada fisica de
contaje

%IWx.i.2:X0

Representa el estado de la entrada fisica
de contaje/descontajelA (este objeto existe
Unicamente para el contaje en las entradas
TON).
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MEDIDA ACTUAL objetos descripcién

(cont.)

Entrada fisica de %IWx.i.2:X1  Representa el estado de la entrada fisica
contaje IB de contaje/descontaje 1B,

* este objeto existe Unicamente para el
contaje en las entradas TON,

« entrada fisica exclusiva con la entrada
fisica IPres para el contaje en entradas
TON.

Cambio de sentido %QWHx.i.0:X9
(escritura)

En el estado 1: el sentido de contaje/
descontaje es positivo, el contador/
descontador cuenta.

En el estado 0: el sentido de contaje/
descontaje es negativo, el contador/
descontador descuento.

PRESELECCION objetos

descripcion

Valor de preseleccion  %MDx.i.4

Palabra que puede ser escrita, leida y
probada y est4 comprendida entre -
16777216 y +16777215.

Evento %IWX.i.3:X1
preseleccién

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
preseleccion efectuada.

Preseleccion efectuada %lx.i.1

En el estado 1. cuando se ha efectuado la
preseleccion. Las condiciones de
preseleccion se definen en configuracion
(hay 2 0 3 modos, consultese el apartado
3.2.4),

En el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la reinicializacién de la
preseleccion.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3
preseleccion IPres

Representa el estado de la entrada fisica
de preseleccion IPres:

eeste objeto existe Unicamente para el
contaje en las entradas TON:

eentrada fisica exclusiva con la entrada
fisica IB para el contaje en las entradas
TON.

Validacion preseleccion %Qx.i.6

En el estado 1: valida la entrada fisica de
preseleccion IPres,
En el estado 0: inhibe la entrada fisica de
preseleccion IPres.
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PRESELECCION objetos descripcion

(cont.)

Preseleccion directa %0x.i.1 En el flanco ascendente:  copia en el

(por programa) contador/ descontador el valor de
preseleccion.

Reiniciacion de la %QWx.i.0:X1 Enel flanco ascendente o descendente:

preseleccion reinicializacion de la preseleccion
efectuada.

Tratamiento del evento %QWHx.i.1:X1 En el estado 1: desenmascaramiento del

por preseleccion evento de preseleccion efectuada.
Enelestado0: se enmascarael evento de
preseleccion efectuada (no se trata ni se
almacena el evento).

Entrada fisica pulso sinobjeto Representa el estado de la entrada fisica

Iz del pulso cero 1Z: Unicamente para el
contaje integrado via 11.

COMPARACION objetos descripcion

Valor del umbral 0 %MDx.i.6 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada, y esta comprendida entre -
16777216 y +16777215.

Valor del umbral 1 %MDx.i.8 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada, y esta comprendida entre -
16777216 y +16777215.

Valor de consigna %MDx.i.10 Palabra que puede ser escrita, leida y

alta probada, y estd comprendida entre -
16777216 y +16777215.

Valor de consigna %MDx.i.12 Palabra que puede ser escrita, leida y

baja probada, y estd comprendida entre -
16777216 y +16777215.

Medida actual>= %Ix.1.5 Enel estado 1: elvaloractual del contador/

umbral 0 descontador es superior o igual al valor del
umbral 0.
EnelestadoO : el valor actual del contador/
descontador es inferior al valor del umbral
0.

Medida actual >= %Ix.i.6 Enel estado 1: elvaloractual del contador/

umbral 1

descontador es superior o igual al valor del
umbral 1.

Enelestado O : el valor actual del contador/
descontador es inferior al valor del umbral 1.
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COMPARACION (cont.) objetos

descripcién

Medida actual >=
consigna alta

%IX.i.7

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna alto,

Enelestado 0: elvaloractual del contador/
descontador es inferior al valor de consi
gna alto.

Medida actual >=
consigna baja

%Ix.i.8

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna bajo,
Enelestado 0: elvaloractual del contador/
descontador es inferior al valor de
consigna bajo.

Evento que supera
el umbral 0

%IWx.i.3:X5

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 0,

Evento que supera
el umbral 1

%IWX.i.3:X6

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 1.

Evento que supera
consigna alta

%IWX.i.3:X7

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del valor de consigna alto.

Evento que supera
consigna baja

%IWX.i.3:X8

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del valor de consigna bajo.

Tratamiento de
evento que supera
umbral 0

%QWX.i.1:X5

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacién del umbral 0,
Enelestado0: se enmascarael evento de
superacion del umbral 0 (no se trata ni se
almacena el evento).

Tratamiento de
evento que supera
umbral 1

%QWX.i.1:X6

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del umbral 1,
Enelestado0: se enmascarael evento de
superacion del umbral 1 (no se trata ni se
almacena el evento).
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COMPARACION (cont.) objetos

descripcién

Tratamiento del
evento de superacion
de consigna alto

%QWX.i.1:X7

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del valor de consi
gna alto,

Enelestado 0: se enmascara el evento de
superacion del valor de consigna alto (no
se trata ni se almacena el evento).

Tratamiento del
evento de superacién
de consigna bajo

%QWx.i.1:X8

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacién del valor de consi
gna bajo,

Enelestado O: se enmascara el evento de
superacion del valor de consigna bajo (no
se trata ni se almacena el evento).

Tratamiento del
evento sentido

%QWX.i.1:X9

En el estado 1: sentido contaje al superar
un umbral o un valor de consigna,

En el estado 0: sentido descontaje al
superar un umbral o un valor de consigna.
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Capitulo 4

4 Implantacion

4.1 Metodologia

La metodologia descrita se propone guiar al usuario en la creacion, la comprobacion,
el archivado y la documentacion de la parte contaje de una aplicacion. El usuario
puede familiarizarse con el programa informatico PL7 Micro consultando la seccion
A donde se detallan los procedimientos correspondientes.

Se distinguen 3 fases:

— Configuracién: definicién de la configuracién
. Creacion
lera fase: e Modo local
de la aplicacion ) S . ’
Ajuste: definicion de los parametros de ajuste
Depuracion: control de los objetos y visualizacion
Y de los diagnésticos
. Depuracion ) L e
2da fase: A Modo conectado Configuracion: visualizacion y modificacion
de la aplicacion Y i
de la configuracién
Ajuste: modificacién, almacenamiento
y restauracion de los pardmetros de ajuste
Guardary Modo conectado/ Guardar: almacenamiento de la aplicacion
3a fase: documentar — ” ”
Modo local Documentar: creacion de la docum entacion

Para activar una aplicacion de contaje, el usuario debe:

« efectuar una preseleccion o una reinicializacion (RAZ) (véanse los apartados 1.2.3,
2.2.3y 3.2.3) y verificar que la medida ya no es invalida,

« validar el contador/descontador (véase los apartados 1.2.2., 2.2.2 y 3.2.2),

« desenmascarar los eventos, si es necesario (véase el capitulo 5).

Todas las acciones descritas en el presente capitulo se efectian con el raton. Para el
uso del teclado, conslltese la documentacion de modos operacionales (véase en este
mismo manual la seccion C «Modos operacionales: generalidades», la seccion D
«Modos operacionales: configuracion/ programacién/edicién de variables» y la seccion
E «Modos operacionales: comprobacion/ajuste/documentacion»).
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4.1-1 Creacion de la aplicacién

Durante la fase de creacion de la aplicacion, el usuario debe realizar las operaciones

siguientes:

 acceder a la configuracion de la aplicacion,

« definir el procesador,

 configurar una via de un médulo de entradas TON en funcién especifica de contaje,

o configurar una via del contaje integrado del TSX37-22,

definir la configuracién de la via,

Configuracion de la aplicacion

El Navegador de Aplicaciéon permite acceder a la utilidad de configuracion.

Hacer lo siguiente:

1 Abrir la carpeta Estacion (haga doble clic sobre el icono o haga clic sobre el

icono correspondiente),

2 Abrirla carpeta Configuracion (haga doble clic sobre elicono o haga clic sobre

el icono correspondiente,

definir los parametros de ajuste iniciales.

3 Haga doble clic sobre el icono Configuracion Hardware.

IC=1)
=5

Mavegador de aplicacion

=5 ESTACION
Ea Configuracidn
P
Configuracion saftware
------ % Configuracian de abjetos Grafcet
[—]--a Programa
£-{{7] TareaMasT

[ Wariables

-D Tablas de animacidn

El--{:l Carpeta

D Pantalla de esplotacién

Configuracion hardware!

Si la ventana del Navegador de Aplicacién
- desplegar el menu de Herramientas y activar el boton de comando Navegador de

Aplicacion

0]

- hacer clic en el icono Navegador de Aplicacién de la barra de herramientas.

i__

no aparece en la pantalla:
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Implantacion 4

¢ Seleccion del procesador
El tipo de procesador se indica en una ventana situada en la parte superior izquierda
de la pantalla de configuracion (TSX37-22 para el contaje integrado). La seleccion
de un nuevo procesador se hace en el menu desplegable. Una vez confirmado el
cambio del tipo de procesador, la representacion grafica del nuevo procesador
aparece en pantalla.

(il Configuracién =]

Tox 3722 vin.. =] |@D i?ﬂ {H
TSx arll w20.. |-

TERITOVI0..
TSx 3721 W10
TS 3721 W15 .
TSx 3721 w20 ..

TS 37 W30 1] El E ? 9]
TSx 3722 W10 ..
TSx 3722 W15 ..
TS 3722 W20

1 ¢ | B[
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 Configuracionde unaviade un médulo de entradas TON en lafuncion especifica

de contaje

La tabla siguiente resefia los médulos de E/S de formato estandar que se pueden
instalar en la posicion 1 y que permiten efectuar contaje en las cuatro primeras
entradas (véase la seccion D sobre la Instalacion del contaje integrado en las bases).

Referencia Conexion Modularidad

Tipo de entradas/salidas

TSXDMZ 28AR  bloque term. 16 entradas

110/120 VCA IEC 1131 tipo 2

con tornillo 12 salidas

Relés

TSX DMZ 28DR  bloque term. 16 entradas

24 VCC |IEC 1131 tipo 1

con tornillo I6gica positiva/negativa
12 salidas Relés
TSX DMZ 28DT  bloque term. 16 entradas 24 VCC IEC 1131 tipo 1
con tornillo l6gica positiva
12 salidas  Estaticas 24 VCC/0,5 A
TSX DMZ 28DTK conectores 16 entradas 24 VCC IEC 1131 tipo 1
HE10 I6gica positiva
12 salidas  Estéticas 24 VCC/0,5 A
TSX DMZ 64DTK conectores 32 entradas 24 VCC IEC 1131 tipo 1
HE10 l6gica positiva
32 salidas  Estaticas 24 VCC/0,1 A
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Implantacion 4

El médulo de entradas/salidas TON se selecciona haciendo doble clic sobre la
posicion 1.Seleccione Todo o Nada, después el campo familia (seleccion Unica), y la
referencia del modulo que se va a configurar en el campo mddulo . Una vez validado
con Aceptar , el médulo aparece en la posicion 1.

ul Configuracién o =]

[rexazzvan.. =] [0 ﬂ &l

,_|I I ) I ) I ) I | - I ) I |
Agregar un midulo

Familia: M ddula:

TS« DEZ 3202  32E 24¥CCIECZ BORN
16E 115 CA+125 RELBLTER Cancelar |
16E 24¥CC+125 RELEBLTER
16E 24¥CC+125 054 BLTER
16E 24 CC+125 0.548 COM

308 REL BORM
225 24VCC 0,54 BORM

TS D52 3212

¢ Configuracion de una via de contaje integrado en TSX37-22 en la funcion
especifica de contaje:
Para esta seleccion, la funcién especifica ha sido predeterminada.
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» Seleccion de la funcién especifica de contaje en las entradas TON:
Para acceder a la seleccion de la funcién especifica, se hace doble clic sobre el
médulo de entradas TON de la posicion 1.

T =
R N R |

affo Bl EE ElgE
: TSX
3722
o]
c o] N
: HE L CTZ |
i m 1A
2 1 [d 7 [

La pantalla de configuracion del médulo de entradas/salidas es el siguiente:

[ TSX DMZ 64DTK [ENTRADAS: POSICION 01] =l B3 I
Corfiguracion - Parte Erfradas -
i~ Designacién: 32E 24¥CC+325 0,14 CON
Funcién de la via 0 [ <]

¥ia Simbolo Supervisién alim. Tarea Filtrado Funcién =

0 [P Activa MAST = |eme -

1 s

2 E (iids

3

4 #ms = & Normal

5

[ 1 Almacenamiento estado 0

z

0 ARST = = EEEE 1 Almacenamiento estads 1

3 ™ Tratlamienta de suceso

10

1 = Ascendente

:i i = [T Descendente

1 =

15 = EOI O |

- seleccionar Parte entradas.
« hacer doble clic en la columna Funcién de la via de Parametros (via 0 o via 2)

o |#lm=| hacer doble clic en el icono contador para acceder a la pantalla de
configuracion de la via de contaje.
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Luego se seleccionaelmeniFuncién paraelegirunafuncion de contaje: descontaje,
contaje o contaje/descontaje (por defecto, ninguna funcion).

T5X DMZ 64DTK [POSICION 01] !IEIE
Configuracion B

"Des\gnac\én @1

- Simbolo

Contader: Funcién:

Tarea: ‘

« Seleccion de la funcion especifica de contaje integrado en TSX37-22:

Parar acceder al contaje integrado en TSX 37-22, hacer doble clic en la zona de
contaje integrado:

(1] Configuracién [_ O[] I

S N

ol 1] o] s ENE
: TSE
3722
DHZ
°| [euntx |
! HE cTZ
; m 14
!
7 [0 9 4[5

IDTK [POSICION 01]

o ]

Tares:

IMAST vI

Liego se selecciona el menuFuncion para elegir unafuncion de contaje: descont
bntaje 0 contaje/descontaje (por defecto, ninguna funcién).

< |_'|_/!

417




¢ Configuracion de la via de contaje:
El acceso a la configuracion se efectia una vez seleccionada la funcion especifica

TSX DMZ G4DTK [POSICION 01]

(

l_ ContajedDescontaje

14 contajeldescontaje, sentido aplicacidn l_

Flanco ascendente Pres l_

Para que las modificaciones se registren, debe efectuarse una validacion global de
la configuracion al nivel del editor de configuracion.

Este icono permite validar la aplicacion: |
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e Parametros de ajuste de la via:
El acceso a los parametros de ajuste de la via se efectla desde la pantalla de
configuracién que se ilustra, seleccionando la opcién Ajuste en el menu situado en
la parte superior izquierda de la ventana.

TS5X DMZ 64DTK [POSICION 01]

[Consaond =

El usuario puede introducir los valores iniciales de la preseleccion, de los umbrales
y de consignas. Dichos valores iniciales se convertirdn en valores actuales al
producirse

* una transferencia PC -> Autémata,

* un rearranque en frio.

Los parametros se validan en modo local mediante el menda Edicién/Validar , o
mediante el icono siguiente l_ .
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4.1-2 Comprobacion de la aplicacion

Durante la fase de comprobacién de la aplicacion, el usuario debe realizar las
operaciones siguientes:

transferir la aplicacion previamente creada y pasar al modo conectado,
visualizar el diagnostico del modulo de contaje,

comprobar y diagnosticar la via,

visualizar y modificar, si procede, la configuracién de la via,

ajustar los parametros y guardarlos.

Transferencia de la aplicacion y paso al modo conectado

El programa de aplicacion se transfiere seleccionando la opcion Transferir — del
menU AP y luego la opcion Conectar del mismo menu. También es posible realizar
estas operaciones haciendo clic en los iconos correspondientes.

™ PL7 Junior : <Sin nombre>

Archivo  Edicion Servicios  Wer  Hemamientas Debug Opcionez  Wentana 2
2|S[E|=] o] & ol L= Cul kel

Chil+T

Tranzferir datas. .
Comparar...
Azighacian de memoaria. ..

B [Efr| ehd E e H
Itz

Copia de zeguridad. ..
[ jagnustica...

Detinir la direccion del autdmata...

Comando a un autdmata...

1|

 BC-» Autdmata

Aceptar I Catcelar

hal .
=il Icono Transferir Icono Conectar
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* Visualizar los fallos y los diagnosticos.
El fallo de un moédulo se visualiza en la pantalla de configuracién del autémata
mediante un cuadrado rojo en la posicion del correspondiente médulo. (Véase la
descripcién global de los fallos y de los diagnésticos en el apartadlo 4.6.)

(] Configuracién |_ (O] %]

[Tsxzzzvan.. -] [0 &9 &

Indicacién de fallos en el contaje Indicacion de fallos en el

integrado: indicador apagado contaje en entradas TON:

(ausencia de fallo) indicador encendido en rojo
(presencia de fallos)
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» Comprobacién de la via (pantalla en modo restringido)
En este modo, los objetos de lenguaje de la funcién se actualizan con el programa
en STOP (véase el capitulo 6) o incluso sin programa.
El acceso a la pantalla de comprobacion del contaje en entradas TON se efectlia
haciendo doble clic en la posicion 1 del médulo de entrada TON en la pantalla de
configuracion del autdmata, y volviendo luego a hacer doble clic en el botén
Contador 0 o Contador 1.
En cambio, el acceso a la pantalla de comprobacién del contaje integrado se
efectla haciendo doble clic en la posicién del contaje integrado en la pantalla de
configuracion del automata.
Esta pantalla proporciona una vision rapida y sintética del estado del contador/
descontador, asi como de laseleccién de los grupos funcionales, que se visualizaran
en la pantalla de comprobacion en modo extendido.
Desde esta pantalla no se puede enviar comandos:

f¥ T5X DMZ 64D TK [POSICION 01]

I Depuracian ;I

— Designacidn: [0.1]

@ DIAG..

— Simbala:
Contador : Funcidn:

I Contador 1 ;I I ContajelDescontaje

@ @ DIAG..

Selecoidn de las

1.2 D - )\-’Iedida actual H I 1] funciones para zoom:
I il

¥/< Mledida invilida

entido de contaje
L —

Fres  {_1—% )alo e preseleccidn
\_/

— Prezeleccion
D efectuada

Este objeto no esta presente en el contaje integrado.

Visualizacion del estado de un objeto:

objeto en estado 0

1A o objeto en estado 1
]
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* Comprobacion de la via (pantalla en modo extendido)

De la pantalla anterior se pasa al modo extendido mediante la funcion Zoom del
menu Servicios o mediante el icono:

5]

El usuario puede seleccionar los grupos funcionales que se visualizaran en la
pantalla de comprobacién en modo extendido:

Grupos funcionales de
depuracion :

Medida
Yalidacion

F"rema-leccifm
iComparacion

Por medio de esta pantalla, el usuario puede visualizar el estado de los objetos del
contador/descontador, asi como enviar comandos relativos a estos objetos:

* puesta a 0,

° puesta a 1,

» forzado a 0,

e forzado a 1.

1
7 T5X CTZ 2A [POSICION 03] =] E3
"I Simbolo:
Contador: Funcién:
[conadero =] [Eantiemescane = @ @ EREL
~ Maldacid ~ Medida - Comparacié
R e Umbral)  Umbrall  Cons.4  Cons.B
=1 I o] olf of o
Activa Lo e
edlida inuilids
Medidat | | | |
(el o Sentida - e
Walidasidn @
- @ e O O @] O
lirecta
Tratamiento EXT @ Tratamisnto EVT @ @ @ @

de 2 ali

| 0 EvT © B0 Bl

Estado LA

Efectuads

Efectuada

IPres

| —
T ICapt o
]| e @ - 2
@ 9]
=1
]

Directa Directa

Puestaal Puesta acero
Tratamiento EY’ Tratamiento EVT

&

| | o

Este objeto no esta presente en el contaje integrado.
Botén de comando y de visualizacion.

En RUN, el botén de comando puede posicionarse por el programa y/o por el PC. Para
dar prioridad al dispositivo de programacion, se utilizara el modo de forzado.
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El uso de los botones de control y de visualizacion es el siguiente:

objeto en el estado 1, se hace clic en el boton del objeto para la puesta a 0,
@ objeto en el estado 0, se hace clic en el botén del objeto para la puesta a 1.

|r~l Si el objeto se puede forzar haga clic en el boton correspondiente para
E”Z‘":“'? visualizar un menu que da acceso a los comandos deforzado:
orzado a

Cancelarfozade . Forzado a 1, lo que corresponde al boton

. Forzado a 1, lo que corresponde al botén
. Cancelacion del forzado, lo que suprime la'ietra F del boton.

Este boton permite cancelar globalmente el forzado de las entradas/salidas.

» Diagnéstico del médulo
Para visualizar el diagnéstico del médulo se hace clic en el botén DIAG de la parte
moédulo si aparece en rojo (véase el apartado 4.6).

= 75X CTZ 2A [POSICION 03] M= E3

IDEDulac\én - l
Designacidn: COMT MULTIF.40kHz 2 vl

’7 @ DlAG.. ‘
| Simbolo:

Contador: Funcidn:

[Contador =] [Santeescantse = @ @ DIAG..

=| Diagndstico de médulo
Fallas internas Fallas externas Dtras fallas

Falla de via(s)

L =
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¢ Diagnostico de la via
Para visualizar el diagndstico de la via se hace clic en el botén DIAG de la parte
madulo si aparece en rojo (véase el apartado 4.6).

[orpuson 5]

[

[Comsaort =] C

Diagndstico de via [ ]

EnE
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» Acceso a la configuracion
El acceso ala configuracion de la via en modo conectado se realiza desde la pantalla
de comprobacion, seleccionando la opciéon Configuracién del menu situado en la
parte superior izquierda de la ventana.
En modo conectado, solo se autoriza la modificacion de los campos relativos a la
via de contaje (la tarea, el evento y la funcion especifica no pueden modificarse). La
validacién de esta pantalla actualiza la configuracion de la via.

5 T5X DMZ G4DTE [POSICION 01] =[=] B3 I
IConFiguracién - I

"E‘ anacién: [0.1] ‘
[~ Simbolo:

Contador : Funcidn: Tarea:

[contagoro [ [Coniaie j o] [mast -]

—Wn rada [ SuEEss

1 14 contajeldescant aje, sentida aplicacidn ;I EVT

J Flanco ascendente [Fres

S~

Esta parte puede modificarse en modo conectado
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¢ Ajuste y salvaguarda de los parametros de la via
El acceso a los parametros de ajuste de la via se efectia desde la pantalla de
comprobacion, seleccionando la opcién Ajuste en el menu situado en la parte
superior izquierda de la ventana.

[% TSX CTZ 2A [POSICION D4] =] B3 I
I."—\.iuste ;I

— Designacidn: COMT.MULTIF 40kHz 2 VIAS

[~ Simbalo:

Contador : Funzidn:

;||7 Eztado de loz biestables

Contadar 0 ;I IContaieFDescontaie

— Walor de preseleceidn — E=ztado de biestables
I o Cambio de estado biestables cuando: E0) EQi] B1] Eli| &
. Umnbral 0 en zentido + superado
Walor inicial 0 -
Umbral 0 en sentido - superada
- Walor de umbrales Yalor lefdo » = umbral 0 —
Umnbral I 0 Valar leido < umbral 0
. Umbral 1 en zentido + superado
Walar inicial 1] =
Umbral 1 en zentido - superadao
Umnbralt I o Walor leido »= umnbral 1
Walor inicial 0 ‘alor leida < umbral 1
- Walor de cons. alko en sentido « superado 5]
— Walor de consignas -
Valor de cons. alto en sentido - superado
Alto | 0 Walor lefdo » = walor consigna alto |
Walor inicial a Valor de cons. bajo en sentida « superado
Walor de cons. bajo en sentido - superado j
Eajo | [i
Acciones: Set FReset Minguna I
walor inicial 1}

Los valores de preseleccion, de umbrales y de consignas introducidos en modo

conectado después de la validacion se convierten en los valores actuales de los

parametros de ajuste.

¢ El comando Guardar los parametros del menlU Servicios permite guardar los
valores actuales de los parametros de ajuste en los valores iniciales de los
parametros de ajuste. (Después de un arranque en frio, se copiaran los valores
iniciales en los valores actuales de los parametros de ajuste.)

 El comando Restaurar los parametros del menu Servicios permite copiar los
valores iniciales de los parametros de ajuste en los valores actuales de los
parametros de ajuste.

Lasinstrucciones SAVE_PARAMYRESTORE_PARAM permiten igualmente guardar

y restaurar los parametros iniciales con el programa.

Las instrucciones WRITE_PARAM y READ_PARAM permiten igualmente escribir y
leer los pardmetros actuales con el programa.
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El menu Servicios permite guardar /restaurar

por entradas TON:

H PL? Junior : IESS

Archiva  Edicidn

& H=

Guardar los pardmetros
Bestaurar log pardmetros

los parametros de ajuste del contaje

Hemnamientaz  Autdmata Debug Opciones  Mentana 7

|2 (] =lalm 2l

Wer

T5X DMZ 6

Detener la animacion

— ——  — mem||

I Ajuste

Diesignacin: [0.1

Mostrar el estado de biestables

Eorzad &
Farzadaa B
= [Eancelanforzads FEr

F4 ‘

Simbolo:
’7C0ntador 8

I Contador 0 ;I I ContajeiDescontaje

I

— Walor de prezeleccidn

]

Walor inicial a

— Walar de umbrales

umbian [ 0
Walor inicial a
umbiatt [ 0
Walor inicial a

— Walar de consignas

]

Al

Walor inicial a

Bajo I—g
Walor inicial a
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4.1-3 Salvaguarday documentacion de la aplicacién
Durante la fase de salvaguarda y documentacion de la aplicacion, el usuario debe
realizar las operaciones siguientes:

e guardar la aplicacién que acaba de comprobar,
e imprimir la documentacion de la aplicacion para el archivado..

e Salvaguarda de la aplicacion
Una aplicacion existente se guarda seleccionando el comando Guardar del menu
Archivo .
Una aplicacion nueva se guarda seleccionando el comando Guardar como del
menu Archivo (o mediante el comando Archivo/Guardar) , y accediendo al cuadro
de didlogo siguiente:

También es posible guardar haciendo clic en el icono.

Guardar como K

Dahs : Ia Pl7uzer j gl EEEE

demod?10.stx
demno57 26, sty
bam. st

Mom : Its:-:.ST><1 Erreqgistrer I
Tupe: [ &vehivas PLT 75Tx) =] Annuler |

r— Informacion acerca de la aplicacion
Tipa: TS 3710 1.5
MNombre / Yersion: estacion / 1.0
Ultirna maodificacian: 2940741998 17:29:46
Comentario:; ;I
[
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» Documentacion de la aplicacion
Puede accederse a la documentacién desde el Navigateur/Application. Para ello:

1 Abrir el carpeta Dosier (haciendo doble clic sobre el icono correspondiente), tras
lo cual accederemos a Dosier ESTACION .

ocumentacion

@ Configuracicn
W ariables
Pie de pagina

2 Visualizar los diferentes titulos que contiene el dosier (hacer clic sobre el icono
que aparece junto al Dosier ESTACION y sobre los titulos que se deban abrir).

3 Seleccionar los titulos que haya que incluir en el dosier (hacer clic con el botén
derecho en el icono del titulo adjunto al mena).

=| Documentacion M=l E

=---L8] Carpeta ESTACION
Pagina de titulo
Contenida
Bl Conmfiguracicn
= B8] Corfiguracidn hardware

Inclurr el tema
Excluir el tema

~[& Corfig
---------- Variables | cprirmiir
.......... Pie de pagina

4 Activar el comando Incluir titulo (o Excluir titulo). Los titulos incluidos en el dosier
estan sefialados por una serie de marcadores en color rojo a la izquierda del
icono y del caracter "?" que aparece entre paréntesis tras el titulo. Tras la
constitucion del dosier, éste sera reemplazado por el nimero de paginas del titulo
en el dosier.
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Nota: un clic del botén derecho en el icono del Dosier ESTACION o en el menu Servicios
de la barra de menus daréa acceso a los comandos Incluir todos los titulos o Excluir todos
los titulos.

5 Activar el comando Servicios/Constituir  para constituir el dossier sin tener que
imprimirlo o Fichero/Imprimir para constituirlo e imprimirlo.

El acceso a la pagina de titulo y a las informaciones generales se realiza de la manera
siguiente:

1 Visualizar los titulos Pagina de titulo e Informaciones generales (hacer clic en
el icono adjunto a Dosier),

2 Abrir la caja de dialogo Pagina de titulo (haciendo doble clic sobre el icono
correspondiente), rellenar las casillas Concepto y Proyecto y pulsar Aceptar.

Pagina de titulo 1]
Disefiadar Ic:s
Froyecto: Its:-{

Aceptar I Cancelar |

3 Abrir la caja de didlogo Informaciones generales (haciendo doble clic sobre el
icono correspondiente), rellenar la casilla con la informacion pertinente y pulsar
Aceptar.

Informacidon general

I =

" o

Aceptar I Cancelar
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4.2  Terminologia de las pantallas

4.2-1 Descripcion de las areas de pantalla

5 TSX DMZ 64D TK [POSICION 01]

I Configuracion - l

— Diesignacicn: [0..1
2 g [0.-1]

[ Simbola:
3 Contador : Funaidn: Tarea:

IContador 0 - l
i Interfaz de entrada Sucezo
I 1 entradald ;I I— EWT

4 — Preseleceidn en [Pres

IFIanco azcendente IPres ;I 5

— Funcionamiento al pasar al

% Sin preseleccidn de descontador

" Con preseleccicon de descontador

1 Areadetitulo: referenciade catalogo del médulo de contaje y nimero de posicion
del moédulo en el autémata.

2 Areade modulo
« Lista desplegable que permite seleccionar la pantalla de :
- Configuracién : para introducir los parametros de configuracién en modo local
o conectado (ciertos parametros no pueden modificarse en modo conectado).
- Ajuste: para visualizar y modificar los parametros de ajuste en modo local o
conectado (automata en RUN o en STOP).
- Comprobacién: para comprobar la funcion especifica n modo conectado.
 Referencia comercial del modulo.

3 Area de via: permite configurar la via:

- Simbolo: muestra el simbolo de la via leida en el editor de datos: %CHXx.i.

- Contador: da acceso al contador 0 (via O para el contaje por entradas TON o
via 11 para el contaje integrado) o al contador 1 (via 1 para el contaje por
entradas TON o via 12 para el contaje integrado).

- Funcion: configuracion de la funcion especifica de la via como descontaje,
contaje o contaje/descontaje, con la posibilidad asimismo de no configurar una
funcion especifica.

- Tarea: la tarea MAST o FAST que se configure actualizara los objetos de
intercambio implicito de la via de contaje.

4 Area de parametros: contiene los parametros propios de la via de contaje.
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4.2-2 Pantallas de configuracion

El acceso a estas pantallas se efectlia partiendo de la pantalla de configuracién del
automata (véase la descripcion exacta del acceso en el capitulo 4).

A continuacién se presentan las 4 pantallas de configuracion que corresponden a las
funciones especificas de descontaje, contaje y contaje/descontaje. La descripcion
completa de la pantalla de configuracion se encuentra en el capitulo 4:

¢ Sin funcién especifica

E T5X DMZ 64DTK [POSICION 01]
I Configurasidn ;I

— Designacian: [0.1]

[=] E3

- Simbala
Contador : Funcidn:

Tarea:

IContadorlZI ;”Contaieﬂl:lescontaie ;IIM#\ST ;I

¢ Funcion especifica de descontaje

¥ TSX DMZ G4DTEK [POSICION 01]

IConFigulacién - I

— Diezignacidn: [0..1]

=1 E3

- Simbala
Contador : Funeion: Tarea:
IContador o - I Descontaje IMAST - I
— Interfaz de entrada Suceso
I 1 entrada I& ;I l_ BT

— Preseleccian en IPres \

IFIanco ascendente [Pres k_l f

— Funcionamiento al pasar a0

I A\
l

ver capitulo 1

ver capitulo 1
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¢ Funcion especifica de contaje

TSX DMZ G4DTEK [POSICION 01]

Conguacin =]

[

[Contaaon =]

{

ver capitulo 2 ver capitulo 2
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« Funcion especifica de contaje/descontaje.

= 158 DHZ 28DR [POSICIDN 81] n -
| Configuracion |£I
[ Designacion - 16E 24¥CC+125 REL BLTER [0_1]

[ Simbolo -
Contador - Funcidn - Tarea:
Contador 0 il |ContaielDescontaie lél MAST E
[ Interfaz de entrada Suceso
|I.H cuentaldescuenta, sentido aplicacidn \ |£I E E¥T ‘E
I:‘ St uitisBonnils
gy i O gy 4

[ Preseleccidn en IPres

\
\ _ =
Flanco ascendente IPres \ |;I

\

ver capitulo 3 ver capitulo 3
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4.2-3 Pantallas de ajuste

El acceso a estas pantallas se efectia desde la pantalla de configuracién en modo

local o desde la pantalla de comprobacién en modo conectado.

Las 3 pantallas de ajuste que corresponden a las funciones de descontaje, contaje y
contaje/descontaje se presentan a continuacion. En el apartado 4 del capitulo 4 se

realiza la descripcion completa de la pantalla de ajuste de contaje/descontaje.

» Funcion especifica de descontaje

5% DMZ 64DTK [POSICION 01]

I."-\iuste - I

— Designacidn: [2..3]

-~ Simbalo:
Contador : Funcidn:

IContador 1 ;I IDescontaie ;I

Walar de preseleceion

[ 1

Walor inicial 1

| »

 Funcion especifica de contaje

[ 75X DMZ G4DTK [POSICION 01]

I.f\iuste - I

— Diesignacidn: [2..3]

— Walor de consigna

l

Walor inicial

1 Simbolo:

Contador: Funcidn:

IContador 1 ;I IContaie ;I

— Valar de umbrales ————— =
umbrald [0 W
Walor inicial ]
umbialt [ 0
Walor inicial 0
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« Funcion especifica de contaje/descontaje.

TS5 DMZ 64DTEK [POSICION 01]

[

[Conaor1 ]
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4.2-4 Pantallas de comprobacion

El acceso a estas pantallas se efectia en modo conectado desde la pantalla de
configuracion del autémata (para la descripcion exacta del acceso, véase el apartado
4.1.2).

Las pantallas de comprobacién (pantalla de modo limitado y pantalla de modo
extendido) se describen en el capitulo 4.5.

» Pantalla de modo limitado

7 TSX CTZ 2A [PDSICION 03] (O] x|

I Diepuracidn - I

"Designacio'n: COMT.MULTIF 40kHz 2

@ DIAG.. ‘

Simbalo:
’700ntador: Funcidn:

IContadarU ;I IConta\efDescontaie ;I E @DIAG...

Seleccion de las
—’O BEO funciones para zoom:

— Bt

12 (3 —#| Medids actusl
Medida invilida

Sentido de contaje

Fres [} —%| ¥alorde preseleccisn — Preseleccidn

11}

Tratamiento EVT

efectuada
— ‘Walidagidn
Wl - -0 activa
(Capt ) —#| Valor de lectura —#{") Lectura
e efectuada
+ Pantalla de modo extendido
7 T5¥ CTZ 24 [POSICION 03] M=l E
[~ Simbola :
Contador : Funcidn:
IConladDrU ;I IContaiefDescontaie ;I . E @ DIAG..
— Walidagidn — Medida actual — Comparagidn
Umbrald Umbral Cons. A Conz.B
EVT |—0 o
: = | o ) o 0
Aot C 1| Medcainvsiaa
i
_— weiwt (] [0 [0 [0
a .
Sentido -
s (17 [0 OO0 IO
W alidacidn @ 7{.
# EvT 0 O O O
Directa @

Cambio sentido @ Tratamienta EVT @ @ @ @

Tratamiento EXT Tratamiento EVT

— Preseleccian — Lectura — Biestables de salida
alewt 0| 0 EvT B0 Bl

Efectuada o Efectuada - Estado o
IPres i~ ICapt i«

Puesta a @ @
W alidacidn @ Validacidn @

Puesta a @ @
Directa @ Directa @
Puestaal @ Puesta acero @

1 |
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4.3  Modo de configuracién

El acceso a este modo se efectla desde la pantalla de configuracion del autémata
(véase la descripcion detallada del acceso en el apartado 4.1.1).

Este modo permite introducir y modificar la configuracion de las vias de la funcion
especifica de contaje.

Las pantallas de configuracion de las funciones de descontaje y contaje se parecen
mucho a la de la funcién de contaje/descontaje descrita a continuacion.

= 155 DHZ 28DR [POSIGCION a1] BE
| Configuracion |£I
[~ Designacion - 16E 24¥CC+125 REL BLTER [0.1]

[ Simbolo -
Contador : Funcion : Tarea:
| Contador 0 |£I |ContaiefDesconlaie |£I MAST
[ Interfaz de entrada Suceso
|I.F| cuentatdescuenta, sentido aplicacion |;I E EVT

D $iiptdrasin ranitpboanibes
O vy i O gy 4

[ Preseleccion en IPres

—
Flanco ascendente IPres I;I f (.

- ¢ Seleccionando Configuracion se puede introducir y
Ajuste = modificar la configuracion de las vias de la funcion

DnnFiguracién ”4 especifica de contaje.
Depuracian

e Laopcién de s permite visualizar y modificar el valor de
preseleccion, los valores de consigna alto y bajo, y los
umbrales 0y 1 de las vias de contaje (véase el apartado
4.4).

» Seleccionando Comprobacion se puede visualizar el estado de los objetos de las
vias correspondientes a la funcién especifica de contaje, asi como enviar comandos
(véase el apartado 4.5).

Simbolo Muestra el simbolo de la via leida en el editor de datos que
corresponde al objeto %CHX.i.
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Contador

Funcién

Tarea

Interfaz de entrada

Permite acceder a la configuracion del contador 0O (la via 0 para
el contaje en entradas TON o la via 11 para el contaje integrado)
o del contador 1 (la via 1 para el contaje en entradas TON o la
via 12 para el contaje integrado).

Permite en el caso que describimos elegir la funcion de contaje/

descontaje entre las opciones siguientes: ninguna , descontaje ,

contaje , contaje/descontaje .

PPermite definir si los objetos de intercambio implicito de la

funcion contador/descontador se intercambiaran en la tarea

MAST o en la tarea FAST.

Estos campos se refieren a la interfaz de entrada fisica de

contaje/descontaje.

Primer campo:

* IAcuenta , IB descuenta: laentrada de contaje esta conectada
alA, la entrada de descontaje esta conectada a IB (salvo V12),

 IAcuenta, IBdescuenta: laentrada de contaje esta conectada
alA, la entrada de descontaje esta conectada a IB (salvo V12),

* |A cuenta/descuenta , IB indica el sentido: la entrada de
contaje/ descontaje esta conectada a IA; el sentido (contaje o
descontaje) viene indicado por el estado de la entrada IB (salvo
V12),

* |A cuenta/descuenta, sentido indicado por la aplicacion: la
entrada de contaje/descontaje esta conectada a IA; el sentido
(contaje o descontaje) es indicado por el programa (estado de
un bit),

« codificador incremental:  las entradas IA, IB, 1Z (entrada no
disponible en VO y V1) estan conectadas al codificador
incremental; el sentido (contaje o descontaje) se define por
discriminacion del sentido de marcha (salvo V12) (véase el
capitulo 3, apartado 3.2.1.

* Para las vias VO y V1, en contaje / descontaje y sefiales
desfasadas, la frecuencia maxima de utilizacién es de 450
Hz.

Segundo campo:

« contacto estatico: filtrado reducido de la entrada fisica (salvo
VO y V1) (véanse los apartados 3.2.1y 4.1.1),

« contacto mecanico: permite establecer un filtrado compatible
con este tipo de sensor (que impida los rebotes) (salvo VO y V1)
(véase los apartados 3.2.1y 4.1.1).

» VO: contaje en las entradas TON via 0,
» V1: contaje en las entradas TOR via 1,

V11: contaje integrado via 11,

* V12: contaje integrado via 12.
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Interfaz de entrada (cont.)

Tercer campo:

* histéresis: con codificador incremental, utilizacién de un modo
con histéresis (salvo V11yV12,V0y V1: histéresis fijado, véase
el apartado 3.2.1) con multiplicaciéon por 1; el incremento se
efectla en el flanco ascendente de IB y el decremento en el
flanco descendente de IB.

Cuarto campo :

» multiplicacion por 1 o por 4: posibilidad, con codificador
incremental, de servirse de un factor de 1 o de 4 para multiplicar
el numero de impulsos del contador/descontador con objeto de
mejorar la precision. Esta funcionalidad sélo es accesible en
V12.

» Esta funcionalidad es fija multiplicando las vias 0y 1 por 1.

Preseleccién en IPres

Evento:

Permite definir el valor de preseleccién para la inicializacion del
contador/descontador por las entradas fisicas (inicializacion del
contador/descontador con el valor de preseleccion):

« flanco ascendente IPres: el contador/descontador se inicializa
con el valor de preseleccion coincidiendo con el flanco
ascendente de la entrada IPres (véase el cronograma del
capitulo 3, apartado 3.2.4) (para VO y V1, este campo aparece
Unicamente en el modo en el que IA cuenta/ descuenta, Yy el
sentido lo da la aplicacion );

 flanco descendente IPres: el contador/descontador se
inicializa con el valor de preseleccion en el flanco descendente
de la entrada IPres (véase el cronograma del capitulo 3,
apartado 3.2.4) ) (paraVVOy V1, este campo aparece Unicamente
en el modo en el que IA cuenta/descuenta, Yy el sentido lo da
la aplicacion );

* puntode origenlevacorta: seconsideralaentradalPrescomo
leva corta, y la inicializacion con el valor de preseleccion del
contador/descontador se efectuara de la manera definida en el
capitulo 3, apartado 3.2.4 (véase lo referente a principios y el
cronograma) (salvo VO, V1y V12).

Permite definir:

* bien el nimero del programa de eventos que se ejecutara
cuando se produzca un evento de la funcion de contaje/
descontaje.

* 0 bien la ausencia de tratamiento de eventos.

¢ VO: contaje en entradas TON via 0,
¢ V1: contaje en entradas TON via 1,
¢ V11: contaje integrado via 11,
* V12: contaje integrado via 12.
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4.4  Modo de ajuste

El acceso a la funcion de ajuste se efectia mediante una opcion de menu partiendo
del modo de configuracion.

En este modo es posible visualizar y modificar el valor de preseleccion, los valores de
consigna alto y bajo y los umbrales 0y 1 de las vias de la funcion especifica de contaje
Las pantallas de ajuste de las funciones especificas de descontaje y contaje se
parecen mucho a la de la funcion de contaje/descontaje descrita a continuacion.

155 DHZ 2BDR [POSICIDH O3]

Ji<]

|.F|iuste
[~ Designacion : 16E 24¥CC-125 REL BLTER [0_.1]

[ Simbolo :
Contador - Funeion :

Contador 0 I;I |ConlaiefDesconlaie Iil

[ ¥alor de preseleccion

¥alor inicial 100

[ ¥alor de umbrales

Umbrald

¥alor inicial 200
Umbral
Walor inicial 300

[~ ¥alor de consignas

Yalor inicial 400
Bajo m

500

Yalor inicial

Simbolo Muestra el simbolo de la via leida en el editor de datos que
corresponde al objeto %CHXx.i.

Contador Este campo permite seleccionar la via que se va a ajustar:
contador 0 (via 0 o via 11) o contador 1 (via 1 o via 12)

Funcion Este campo no puede modificarse; sirve para que el nombre de
la funcion conste en la pantalla de ajuste (en la pantalla que
describimos, se trata de la funcion de contaje/descontaje ).
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Valores de umbral
Umbral 0
Valor inicial

Valores de umbral
Umbral 1
Valor inicial

Valor de las
consignas Alta
Valor inicial

Este campo permite introducir elvalor delumbral 0 . Elvalordebe
estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en caso
contrario, se sefiala un error.

*« En modo local: este campo permite introducir el valor del
umbral 0; después de la validacion (menu Edicion/Validar ), el
valor introducido se convertira en valor inicial del umbral 0
(una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara a ser
el valor actual del umbral 0).

*« Enmodo conectado: este campo permite introducir el valor del
umbral O; después de la validacion (menuEdicion/ Validar), el
valor introducido se convertira envalor actual delumbral 0 .La
actualizacion del valor actual del umbral 0 en el valor inicial se
efectla con la opcién del menu Servicios/ Guardar los
parametros.

Este campo permite introducir elvalor delumbral 1 . Elvalordebe
estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en caso
contrario, se sefiala un error.

*« En modo local: este campo permite introducir el valor del
umbral 1; después de la validacion (menu Edicion/Validar ), el
valor introducido se convertira en valor inicial del umbral 1
(una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara a ser
el valor actual del umbral 0).

«En modo conectado: este campo permite introducir el valor
delumbral 1; después de la validacion (menUEdicion/ Validar ),
el valor introducido se convertira en valor actual del umbral 1
La actualizacion del valor actual del umbral 1 en el valor inicial
se efectlia con la opcién del menu Servicios/ Guardar los
parédmetros.

Este campo permite introducir elvalor de consigna alto . Elvalor
debe estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en
caso contrario, se sefiala un error.

*En modo local: este campo permite introducir el valor de
consignaalto; después de lavalidacién (menUEdicién/ Validar ),
el valor introducido se convertird en valor inicial de consigna
alto (una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara
a ser el valor actual de la consigna alta).

* En modo conectado: este campo permite introducir del valor
de consigna alto; después de la validacion, (menu Edicion/
Validar ) el valor introducido se convertird en el valor actual de
la consigna alto . La actualizacion del valor actual de la consi-
gna alta en el valor inicial se efectlia con el menu Servicios/
Guardar los parametros.
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Valor de las

consignas Alta

Valor inicial

Este campo permite introducir elvalor de consignabajo . Elvalor
debe estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en
caso contrario, se sefiala un error.

* En modo local: este campo permite introducir el valor de
consigna alto; después de la validacion (menuEdicion/Validar ),
elvalorintroducido se convertird envalorinicial de la consigna
baja (una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara
a ser el valor actual de la consigna baja).

* Enmodo conectado: este campo permite introducir el valor de
consigna bajo; después de la validacion (menu Edicién/
Validar ), el valor introducido se convertird en valor actual de
la consigna baja . La actualizacion del valor actual de la
consigna baja en el valor inicial se efectla con el menu
Servicios/Guardar los parametros.

4.5  Modo de comprobacion

En modo restringido, Gnicamente se puede acceder a este modo en modo conectado
desde la pantalla de configuracion del autémata, habiendo hecho doble clic en la
posicion del médulo de contaje.

Este modo permite visualizar el estado de los objetos de las vias de contaje, asi como

enviar comandos.

Las pantallas de Comprobacion de las funciones de descontaje y contaje se parecen
mucho a la de la funcion de contaje/descontaje descrita a continuacion.

¥ 5% CTZ 2A [POSICION 03] M=l B3
IDepuracién - l
Designacidn: COMT.MULTIF 40kHz 2
’7 @ DIAG.. ‘
'~ Simbolo:
Contadar : Funzidn:
IContadorU ;I IContaieﬂDescontaie ;I E @ DIAG...
Seleceidn de las
14 23 —#| Medida actual ] I o |—(3 Bn funciones para zoom:
Medida inwalida —QO Bl
Sentido de contaje B -
IPres () —#| Valor de preseleccitn I 0 |— (3 F'Frestelegcién
etectuada
wal 2 — —+(7) Yalacien
|Capt {3 —| Valor de lectura g I 0 |—# ("3 Lectura
e efectuada
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Comprobacion Indica el modo de comprobacion.

Designacion Grupo funcional de designacion:

« Indica la referencia del modulo de contaje.

@DMG--- * Da acceso a la pantalla de diagnéstico del médulo.

Simbolo Grupo funcional simbolo:

Contador « Permite acceder a la comprobacién del contador O (via0 o 11)

o del contador 1 (via 1 0 12).

Funcién ¢ Indica la funcion de contaje/descontaje.

.

* Da acceso a la pantalla detallada de comprobacion.

@“'-“G--- « Permite acceder a la pantalla de diagndstico de la via:

visualizacion de los fallos internos, externos y otros.

1A Estado de la entrada fisica de contaje IA (Unicamente para el
contaje en entradas TON).

1B Estado de la entrada fisica de contaje IB (Unicamente para el
contaje en entradas TON; esta entrada es exclusiva con IPres).

IPres
Estado de la entrada fisica de preseleccion IPres (Gnicamente
para el contaje en las entradas TON; esta entrada es exclusiva
con IB).

Medida actual Campo que contiene el valor actual del contador/descontador.
Aparece en rojo cuando el valor de contaje/descontaje es
inutilizable.

Medidainvalida Aparece en rojo cuando el valor de contaje/descontaje es
inutilizable.

Sentido de contaje  Para el contaje/descontaje (lectura).

Valor de preseleccién

Campo que contiene el valor actual de preseleccion.
Preseleccion efectuada

Estado de la preseleccién efectuada.

Grupos funcionales de comprobacion
Lista de grupos funcionales de comprobacion que se pueden
seleccionar para visualizacién en modo extendido.
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Pantalla en modo extendido
Se accede a esta pantalla haciendo clic en el boton de la pantalla anterior. La
pantalla proporciona informacion sobre los grupos funcionales seleccionados.

7 TSX CTZ 24 [POSICION 03] M= B
= Simbala : -
Contador : Fungidin:
IContadorU ;I IContaieiDescontaie ;I E @ DIAG..
— Walidacidn — Medida actual — Comparacidn
e I—U o~ Umbrald Umbrall Cons. & Cons. B
Activa i« B R = I UI : I UI :
o = Medida inwilida D I:I:[l I:I:[l I:I:[l I:I:[l
s T ews [0 D D OO
Walidacién @ e
“ 20 O O O O
Directa @
Tratamiento EVT @ Cambio sentido @ Tratamiento EVT @ @ @ @
— Freseleccidn — Lectura — Biestables de salida
| oEvT || 0 EvT O B0 Bl
Efectuada i« Efectuada i« Estado i« o
IPres i ICapt (o
Fuestaa
Walidagidn @ Validacidn @ @ @
Puestaa @@
Directa @ Directa @
Puestaal @ Puesta a cero @
Tratamiento EVT @ Tratamiento EVT @
4| |
Area de via:
Simbolo » Muestra el simbolo de la via leida en el editor del objeto %CHX.i.
Contador « Indica el contador O (via 0 0 11) o el contador 1 (via 1 0 12).
Funcién « Indica la funcion de contaje/descontaje.
; a » Permite regresar a la pantalla inicial de contaje/descontaje.
- » Cancelacion de los objetos forzados.
T

Fr oall
Forzado a1 F&
Cancelar forzado FE

» Si se puede forzar el objeto haga clic con el boton derecho
sobre el icono correspondiente para visualizar el mena de
acceso a los comandos de forzado.

 Forzado a 0, cuyo botén correspondiente es
« Forzado a 1, cuyo botén correspondiente es

* Cancelar el forzado , funcion que realiza la letra F.

4/36



Implantacion 4

=]
@ DIAG. ..

Area de parametros:

Directa

Medida actual
Saturacién EVT

Medidainvalida
Sentido
1A

1B

Cambio de sentido

Umbral 0
Umbral 1
Val. cons H
Val.cons B

Medida/
EVT

Tratamiento
de eventos

« Bot6n de control que permite poner a 1 o a 0 un objeto (se
cambia de estado haciendo clic en el botén)

« Permite acceder a la pantalla de diagnostico; se visualizan los
fallos internos, externos y otros.

Grupo funcional de validacion:
e Comando de validacion directa (no forzable).

Grupo funcional de medida actual:
e Campo que contiene el valor actual del contador. Visualizacion
en rojo cuando el valor del contador es inutilizable.

« Evento que sefiala el desbordamiento de los eventos del
autémata.

« Visualizacion enrojo cuando el valor del contador esinutilizable.
e +: contaje, -: descontaje (lectura).

« Estado de la entrada fisica de contaje IA (Unicamente para el
contaje en entradas TON).

« Estado de la entrada fisica de contaje IB ((inicamente para el
contaje en entradas TON; esta entrada es exclusiva con IPres).

« Control de la entrada de sentido de contaje dado por programa
(no forzable) (escritura).

Grupo funcional de comparacion:
« Campo que contiene el valor actual del umbral O

« Campo que contiene el valor actual del umbral 1
« Campo que contiene el valor actual de la consigna alta.
« Campo que contiene el valor actual de la consigna baja.

. [_TT]El valor actual del contador es superior al umbral O, al
umbral 1, al val. cons. H o al val. cons. B, segun el caso

« Estado de los eventos de superacion del umbral 0, del umbral

1, del val. cons. H o del val. cons. B, segun el caso

 Control de desenmascaramiento de eventos de superacion
del umbral 0, del umbral 1, del val. cons. H o del val. cons. B
segun el caso (no forzable).
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Preseleccién
EVT
Efectuada

IPres

Validaciéon

Directa

Puesta a 0

Tratamiento EVT

Grupo funcional de preseleccion: (1)
» Campo que contiene el valor de preseleccion.

 Estado del evento de preseleccion.
« Estado de la preseleccion efectuada.

« Estado de la entrada fisica de preseleccion (para el contaje en
las entradas TON; esta entrada es exclusiva con IB).

» Comando de validacion de la entrada fisica de preseleccién
(forzable).

» Comando de preseleccion directa (forzable).
» Comando de Resetde la biestable de preseleccién (noforzable).

» Comando de desenmascaramiento del evento de preseleccion
(no forzable).

(1) En la funcién especifica de contaje, la palabra preseleccion corresponde a la
reinicializacion (RAZ) vy la entrada fisica IPres se convierte en IReset.
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Implantacion 4

4.6 Fallosy diagnosticos

Los fallos y los diagndsticos asociados tienen lugar a dos niveles diferentes
¢ nivel modulo (contaje en entradas TON o contaje integrado),
« nivel via (contaje en entradas TON o contaje integrado).

En cada uno de estos niveles (de mddulo y de via), se accede a los fallos y a los
diagnosticos asociados desde:

« la visualizacién centralizada (Unicamente para el contaje en entradas TON; véase
en el manual de instalacion la seccién F, Mantenimiento y Diagnostico),

« los objetos de lenguaje dedicados: %MWx.MOD.2, %MWx.i.2 y %MWXx.i.3,

« las pantallas PL7 Micro.

4.6-1 Visualizacién centralizada

La visualizacion centralizada permite, por una parte, visualizar el estado de las
entradas/salidas de los médulos TON vy, por otra, efectuar diagnésticos en caso de
fallos (véase en el manual de instalacion la seccion F, Mantenimiento y Diagnostico).

La visualizacion centralizada no esta disponible para el contaje integrado.

Para el contaje en entradas TON :

« visualizacién del estado de las entradas/salidas: solo se visualizan los médulos TON
presentes en la configuracion.

« diagnostico de fallos: posibilidad de visualizar los fallos del médulo (parpadeo lento
de todos los indicadores que corresponden a la posicién) y los fallos de las vias
(parpadeo rapido del indicador 0 para un fallo de la via 0, del indicador 1 para un
fallo de la via 1).
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4.6-2 Objetos de lenguaje de fallos y diagnosticos

e Modulo :
El objeto de lenguaje %Ix.i.MOD.ERR en el estado 1 indica la presencia de un fallo
de nivel médulo
El diagnostico del fallo o fallos de nivel médulo se efectia mediante el analisis del
objeto de lenguaje %MWx.MOD.2. Este objeto se actualiza mediante la instruccion
READ_STS %CHx.MOD (véase el apartado 8.3.1).

Direccién Falloindicado Accion Médulos aplicados
%MWx.MOD.2:X0  Médulo con averia: Reemplazar el Contaje en las
el moédulo presenta un modulo. entradas TON.

fallo que le impide
funcionar. Puede
detectarse este fallo
en la fase de auto-
comprobaciones o
durante el funciona-
miento normal

%MWx.MOD.2:X1  Via(s) con fallo: el  Véase el diagnéstico Contaje integrado

fallo se encuentra al  de via(s). y contaje en las
nivel de la via de entradas TON.
contaje.

%MWx.MOD.2:X5 Configuraciones de  Hay queverificar Contaje en las

hardware y de soft- la correspondencia  entradas TON.
ware diferentes: hay entre la configuracion

una incoherencia de hardware y de
entre el modulo software:
configurado * la referencia de
(identificacion légica)  catalogo del médulo
y el médulo fisico situada en la

(identificacion material) etiqueta que se
référence catalogue, encuentra en la
parte delantera del
dispositivo,
« designacion del
maodulo en el editor
de configuracion.

%MWx.MOD.2:X6. Modulo ausente o Contaje en entradas
desconectado - TON.
* Médulo ausente, » Se inserta el médulo

en el bastidor habiendo
desconectado previa-
mente el autbmata: se
prohibe la insercién de
un maédulo bajo tensién
* modulo desconecta- « Conectar correctamente
do o mal conectado el médulo utilizando el
mecanismo de sujeccion.
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Implantacion 4

- Via:

Los objetos de lenguaje %Ix.i.ERR y %lx.

i.ERR, en el estado 1, indican la presencia de un

fallo de nivel viaenlaviaOollyenlavialol
El diagnostico del fallo o fallos de nivel via se efectia analizando los objetos de lenguaje
%MWx.i.2 y %MWXx.i.3. La instruccion READ_STS %CHx.i actualiza estos objetos (véase el

apartado 8.3.1).

Direccion Fallo indicado Accién Vias implicadas
%MWx.i.2:X0 Entradas de contaje, Hay que verificar ViasOy 1
alimentacién del la alimentacion
codificador o del del codificador
DDP: o de los DDP

fallo de alimentacion (detectores de proxi-

del codificador o del midad). Atencion: la

DDP (detector de la medida del conta-

proximidad). dor/ descontador sera

invalida: %IWx.i.2:X7

%MWX.i.2:X3 Alimentacion de en-  Hay que comprobar ViasOy 1

tradas auxiliares: fallo la alimentacion

de alimentacién 24 voltios de las

voltios de las entradas  entrads auxiliares

auxiliares. (Ival, IPres o IReset)
%MWX.i.2:X4 Via fuera de servicio Consdultese lo indi- ViasOy 1

0 no alimentada: cado sobre el

se trata de un fallo de diagnéstico del

nivel modulo que se nivel del médulo.

encuentra al nivel via.

Puede suceder que:

I. el médulo esté fuera

de servicio,

* el modulo esté ausente

» el médulo esté descon-

nectado o mal contectado.
%MWx.1.2:X5 Configuraciones de Hay que verificar Vias 0y 1

hardware y de soft- la correspondencia

ware diferentes: se entre la configuracion

trata de un fallo de nivel de hardware y la de

maédulo que se encuen- software:

tra al nivel via. Hay una < a referencia de

incoherencia entre el catalogo del modulo

modulo configurado situada en la etiqueta.

(identificacion logica) « designacion del

y el moédulo fisico maodulo en el editor

(identificacion material).  de configuracion.
%MWX.i.2:X7 Programa de aplicacion: Hay que dar un ViasOy 1,11y 12

fallo %MWx.i.3:X0 o
%MWSx.i.3:X1 o ambas:
se sefiala un fallo global
de contaje. aplicacién
de contaje.

diagndéstico méas

preciso del fallo de
aplicacion

en la via %MWx.i.3:X0 y/o
%MWx.i.3:X1
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Direccién (cont.)

Fallo indicado

Accion

%MWx.i.2:X13 Entradas de contaje, Hay que verificar Vias 0y 1
alimentacion del la alimentacion del
codificador o del codificador o de los
DDP: DDP (detectores de
fallo de alimentacion  proximidad).
del codificador o del ~ Atencién: la medida
DDP (detector de del contador/des-
proximidad). contador se invalida:
%IWX.i.2:X7
%MWXx.i.3:X0 Config. de software  Verificar y modificar Vias0y1ly
invalida: las constantes de Vias 11y 12
definicion de una configuracion.
constante incorrecta,
combinacion de bits
asociada a ninguna
configuracion.
%MWx.i.3:X1 Rebasamiento Analizar las causas ViasOy1ly
de medida: del desbordamiento  Vias 11y 12

el valor del contador/
descontador es
inutilizable

y efectuar una presele-
ccién del contador/des-
contador (0 una
reinicializacién del con-
tador, para la funcion
de contaje).Este fallo
se reinicializa mediante
una preseleccion efectua-
da o mediante una pre-
seleccion directa (por
programa).

Atencion: la medida del
contador/descontador
se invalida: %IWx.i.2:X7
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4.6-3 Fallosy diagnésticos de las pantallas PL7 Micro

Los fallos y los diagndsticos se visualizan en modo conectado desde el menu
PL7 Micro:Aplicacion , opcionConfiguracion. Enlapantalla de configuracion siguiente,
la presencia de un cuadrado rojo en las posiciones de los modulos de contaje/
descontaje sefiala los fallos y los diagnosticos.

T N

p—w ~2 0

\

Es posible sefialar fallos en el Es posible sefialar fallos en el
contaje integrado: contaje de las entradas TON:
(cuando no hay fallosel indicador (cuando existe algun fallo el
permanece apagado). indicador se enciende).
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Para visualizar el diagnéstico, se hace clic en el botdn @DIAE... en el area de
modulo o en el area de via.

7 T5X CTZ 2A [PDSICION 03]

Hi=]
IDepuracién - I
Dlesignacidn: COMT.MULTIF. 40kHz 2 ¥l
’7 @ DIAG.. ‘
- Simbala:
Contador: Funcidn:
IContador 1} ;I IContaieﬂDescontaie ;I E @ DIAG...
— B
= Diagnostico de uia I
Fallas internas [ Fallas externas Otras fallas
Alimentacion entradas
auxiliares
Entradas de contaje :
3

Alimentacion codificador o DDP|

4.7  Salvaguarday documentacion de la aplicacion

Para guardar y documentar la aplicacion, el usuario debe realizar las operaciones
siguientes:

» guardar la aplicacion que acaba de comprobar,
e imprimir la documentacién de la aplicacion para archivarla.
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Capitulo 5

5 Eventos

5.1 Presentaciéngeneral

A una via de contaje corresponde un programa de aplicacién especial. Ese programa
puede ejecutarse en las tareas MAST, FAST o de eventos: la seleccion se efectlia en
configuracion. A cada via de contaje/descontaje se le puede asociar un tratamiento
de eventos cuya prioridad venga determinada por su nimero (véase la seccion A de
este manual, «Descripcion de los lenguajes» y la seccion B, «Descripcion de las
instrucciones y funciones»). El tratamiento de eventos permite reducir al minimo el
tiempo de reaccion, creando una funcion refleja.

La aparicién de un evento de la funcion de contaje desvia el programa de aplicacion
(se ejecute en la tarea MAST o en la FAST) hacia el tratamiento de eventos asociado
a la via de contaje/descontaje.

El sistema actualiza los eventos (del %IWx.i.3:X0 al %IWx.i.3:X15) que hayan
desencadenado el tratamiento de eventos antes de la ejecucion de los mismos.

En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba a 1 de los eventos (del %IWx.i.3:X0 al %IWx.i.3:X15); lo que le permitira
activar mediante el programa de aplicacion la accion refleja asociada.

El tratamiento de eventos queda validado cuando:

¢ el bit %S38 de desenmascaramiento de eventos PL7 Micro esta en el estado 1;

« se utiliza la instruccion UNMASKEVT de las tareas MAST o FAST;

* Ise desenmascaran los eventos de la via de contaje/descontaje (objetos de
tratamiento EVT %QWx.i.1:X0 a X15).
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Desviacion en el programa

de suceso de la via de contaje SISTEMA

Blsqueda del suceso:
prueba de los sucesos APLICACION:
tarea de suceso

Accion refleja , Accion refleja

Accion refleja APLICACION

- - - - 1

Tratamiento EVT

EVT
%S38 %QWx.1.1:X0a X15

%IWx.i.3:X0 a X15

. TS
Ceonn}:ée - UNMASKEVT — Accion refleja
entradas — Accidn refleja

TON
- — Accion refleja
Contaje
integrado -
- - - = Accion refleja

Para mas ampliainformacion sobre el tratamiento de eventos, véase la documentacion:

« descripcion de los lenguajes PL7  Micro.
 funciones especificas comunes.

5/2



A2

Eventos 5

5.2  Ejemplo de programacion

Este ejemplo presenta un tratamiento de eventos.

El contaje se efectia en las entradas TON (via de contaje 0) de un modulo de
16 entradas 24 VCC y 16 salidas de relés TSX DMZ 28R.

La superacion del umbral O por el valor actual desencadena el tratamiento de eventos
y permite poner a 1 la salida 0: %Q2.0.

El tratamiento de eventos programado en el contaje integrado (vias 11y 12) se efectta
de manera idéntica.

El cronograma realizado es el siguiente:

Entrada_fisica
aeconae  _JTUTTTTTTUUTTTUTUUU U UL

Entrada fisica

de puestaa 0 I_I
Validacién de
puestaa 0 1

1
Validacion directa

1
1
A Valor de consigna alto
! “

Valor actual
del contador

Tratamiento EVT | ! \ !

alcance umbral 0 '
1 1

Tratamiento EVT X | |

alcance umbrall ] T
% Q2.0 1) 2) I I

(1) si se supera el umbral 0: puesta a 1 de %Q2.0.
(2) si se supera el umbral 1: puesta a 0 de %Q2.0
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A continuacion se detallan las fases de programacion y de ejecucion del tratamiento
de eventos, asi como las precauciones que es preciso adoptar.

FASE 1

FASE 2

FASE 3

CONFIGURACION DEL SUCESO

- Asociarun tratamiento de suceso a la via de contaje

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS
- Al nivel sistema: con el bit %S38..
- Al nivelde la tarea MAST o FAST: con laisntruccion UNMASKEVT.

- Al nivelde la via de contaje: con los bits de tratamiento de sucesos %IWx.i.3:X0 a % IW x.i.3:X15.

CREACION DEL PROGRAMADE SUCESO
- Introducir el progama de suceso, asociar acciones reflejas a los sucesos

- Introducir la lista de intercambios para actualizar de forma explicita variables de entrada y salida.

1. Fase de configuracion:

El

usuario debe seleccionar en modo local el tratamiento de eventos asi como un

ndamero de evento para la via de contaje/descontaje (véase la seccion A del
presente manual, «Descripcién de los lenguajes»).

llustramos la configuracion de un autdmata TSX 37-22 con un médulo de entradas/
salidas TON en la posicion 1:

(] Configuracion =] E3

[tsxarzzvan.. =] [g0 & &

f—w 2000
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Pantalla de acceso a la configuracion de la via de contaje en las entradas TON.

Coiguscien 7] ForcErioe: o]

Simbolo Supervision alim. Filtrado Funcidn
ContajelDescontaje
ContajefDescontaje

] Funcidn de la via 0

S AE

Pantalla de configuracion del evento nimero O de la via de contaje en las entradas
TON:

TSX DMZ G4DTK [POSICION 01]

Conflguraclon

(

Consord (oo o

o
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2. Fase de desenmascaramiento de eventos:

» Desenmascaramiento de eventos con el bit de sistema %S38
Para que pueda ejecutarse el tratamiento de eventos, es necesario poner a 1 el bit
%S38.
De forma predeterminada, el bit %S38 se encuentra a 1.

LD : MAST - MAIN
|

Desenmascaramiento de sucesos

v

OFERATE: L

{URASKEYTY)

[" autorizan los sucezos al arrancar en frio 7]

%S %532
| {
I 8 )_

[* los sucesos se desenmascaran y se alcanza elumbral O al arrancar en frio : XEW1LERE 7]

AL RE

Olele] @2l el
FA0 | F11 | F12 EeF4 ) S-F2 §=S-F3 | =-F E-F5 | S-Fb | 5-F7 | S-F&

» Desenmascaramiento de eventos con lainstruccion UNMASKEVT en las tareas
MASTyFAST
Para que el tratamiento de eventos se registre en cuanto se produzca el evento, es
necesario que el programa ejecutado en la tarea MAST o FAST utilice la instruccién
UNMASKEVT. Si se utiliza la instruccion MASKEVT, el tratamiento se diferira
(almacenandose los eventos en memoria) hasta la proximainstruccion UNMASKEVT
(véase la descripcion del lenguaje PL7 en la seccion B).
De forma predeterminada, los eventos estan desenmascarados (esta activada
UNMASKEVT.
Se debe prestar atencion ala saturacion ( overrun ) de eventos. Véase el evento de
saturacion %IWx.i.3:X15 de la funcion especifica de contaje (consultese la seccion
B de este manual, «Descripcién de las instrucciones y funciones»).

» Desenmascaramiento de eventos de la via de contaje por programa
Para que los eventos puedan activar el tratamiento de eventos de la via de contaje,
es necesario desenmascararlos: de %IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15.
PDe forma predeterminada, los eventos estan enmascarados: los objetos del
%IWx.i.3:X0 al %IWx.i.3:X15 estan a 0.
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3. Fase de creacion del programa de eventos:
Para crear el tratamiento de eventos, hay que entrar en el editor de programas y
seleccionar EVT.

« A continuacion se expone el tratamiento de eventos del evento con el nimero 0,
 Introduccion del programa de eventos.

LD : EUT - EUID

[* Alcance delumbral 1 al ocurric un suseso @ puesta a1de la salida fisica <020 ")

wlW113:15

[" Alcance delumbral 0 al ocurrir un suceso : puesta a 0 delasalida fisica XGE20 7]

SIWL3RE

REE] Bl GlRIRIE] EazE Bzl
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5.3  Ejecucion del programa de eventos

Tarea MAST o FAST

Adquisicion de las entradas

Tarea de suceso

Ejecucion del programa:

- %S38 =1 (%

- Suceso de saturaciéon =0
- UNMASKEVT activa (**)
- MASKEVT activa

- Desenmascaramiento de
los sucesos de contaje (***)

Adquisicion de las entradas:

|

- Adquisiciéon de los objetos suceso
de la via de contaje (todos los sucesos
producidos y, por consiguiente,
desenmascarados).

- Actualizaciones implicitas
(tratamientos de suceso % IW x.i.3).

- Actualizaciones explicitas de entradas
introducidas en la lista de intercambios:
adquisicion de estas entradas.

Actualizacién de las salidas

(*) de forma predeterminada,
%S38 tiene el valor 1

(**) de forma predeterminada,
UNMASKEVT esté activa

(***) de forma predeterminada,
los sucesos de la via de contaje
estan enmascarados:
%IWXx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15.

Ejecucion del programa de suceso:
|
- Prueba a1 de los sucesos

- Ejecucién de las acciones reflejas
asociadas

Actualizacion de las salidas

1

- Actualizacion explicita de las salidas
introducidas en la lista de intercambios:
posicionamiento de estas salidas.

- Puesta a cero de los sucesos producidos.
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Capitulo 6

6 Modos de funcionamiento

6.1 Tratamiento en caso de corte de corriente

Cuando se produce un corte de corriente, se almacenan en memoria el contexto de

aplicacion y la hora del corte.

Al reanudarse la alimentacion, el contexto guardado se compara con el contexto en

curso:

« si el contexto de aplicaciéon se ha modificado (pérdida del contexto sistema o nueva
aplicacion), el autdmata inicializa la aplicacion: hay arranque en frio,

« si el contexto de aplicacion es idéntico, el autdbmata efectlia una reanudacion sin
inicializar los datos: hay rearranque en caliente.

6.2 Tratamiento al rearrancar en caliente

La ejecucion del programa se reanuda a partir del elemento de programa durante el
que tuvo lugar el corte de corriente.

Los valores de los objetos de la funcién especifica de contaje no se modifican al
rearrancar en caliente:

e aungue, al reanudarse la alimentacion, la medida actual del contador es inutilizable
(la medida invélida se encuentra en el estado 1, véase los apartados 1.2.1,2.2.1y
3.2.2), porque se puede haber producido pérdida de impulsos durante el corte de
corriente,

¢ ademés, en modo STOP, el contador evoluciona en funcién del estado de las
entradasfisicas (IA, IB, IPres o IReset) , puesto que el programa de aplicacién no esta
ejecutandose,

¢ se conservan los valores actuales e iniciales de consigna y de umbral,

« llos objetos forzados conservan su forzado, los demas objetos conservan su estado.

Compete al usuario definir el tratamiento apropiado tras el rearranque en caliente

(véanse en anteriores capitulos los apartados relativos a la medida invélida: 1.2.1,

2.2.1y3.2.2).
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6.3 Tratamiento al arrancar en frio

Al arrancar en frio se inicializan los datos y el sistema.

Se inicializan los valores de los objetos de la funciéon de contaje:

» la medida actual del contador es inutilizable (la medida invélida esta en el estado
1, véase los apartados 1.2.1, 2.2.1y 3.2.2),

* seinicializan los valores actuales de consigna y umbral con los valores de consigna
y umbral iniciales,

 se cancela el forzado de los objetos forzados, los demas objetos de tipo bit se ponen

ao.
Compete al usuario definir el tratamiento apropiado tras el arranque en frio (véase en
capitulos anteriores los apartados sobre la medida invalida: 1.2.1, 2.2.1 y 3.2.2).

El tratamiento de los modos de marcha se describe en la documentacionDescripcién
de los lenguajes PL7 Micro, seccion A, capitulo 1, apartado 1.4.
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Capitulo 7

7 Ejemplo

7.1 Descripcion de la maquina

Se trata de una maquina que corta cada barra de 10 metros en porciones de 1 metro.
A cada pieza cortada le pega una etiqueta preimpresa.

El funcionamiento ciclico de la maquina con cada barra de 10 metros es el siguiente:

« deteccién de la llegada de la barra (por un sensor),

« arrastre a la velocidad rapida V2 ,

e disminucion de la velocidad a V1 (velocidad lenta) cuando han pasado 95 cm
e corte a los 100 cm,

« reaceleracion hasta alcanzar V2, etc.

Velocidad

Y I I 1 O

I Longitud
1 metro 2 metros 10 metros
Corte de la barra  Corte de la barra

Las funciones especificas utilizadas son:

« la funcion especifica de contaje: para la medicion de la longitud de la barra,

« lafuncién especifica analdgica: para el control de la velocidad de arrastre de la barra,

« la funcién especifica de comunicacion: para la gestion del enlace con el XBT y con
la impresora.

La medicién de la longitud de la barra se efectla mediante el contaje integrado:

el corte a los 100 cm se activa cuanto la medida actual del contador vale 100,

¢ se activa una salida con una tarea de eventos para iniciar el pegado de la etiqueta.
El XBT presenta las informaciones siguientes:

e presencia de una barra,
« velocidad de la cinta transportadora,

La impresora proporciona las informaciones siguientes:

« hora de llegada de cada barra,
« el total acumulado (cada hora) de porciones cortadas.
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La configuracién de la maquina es la siguiente:

TSX 3722-00
=
d Al
A
= "
= Tllks
1 T D
N Rl

velocidad de moor

[—\"

im presora

PROCESO

r

PROCESO

captador

@] (©

Transportador




Ejemplo 7

7.2  Configuraciondelautomata

La configuracion del autdbmata es la siguiente:

] Configuracién =

[fexzrzz van.. =] [{0 2 &

w3

o—a ~3 000

La configuracion del procesador es la siguiente:

[21 TSX 3722 [RACK. 0  POSICION 0] =1 3 I

I Configuracidn - I

|' Dlezignacidn: PROCESSELR 3722

— Modo de funcionamiento — Tareas
I_ — MAST
c — Maodo FIFIO
I_ ) ' Ciclica 29e Tiempa de
iR {5 Controladicivlo dered
[~ 119 Guardado del programa y de = Periddica I 0 ms [z alEulada]:
los primeros 2R - T L I ms
[ Amangue automética en RN Watchdog: 25025 m=
[ Puestaacera de s:hi al — FAST
rearrancar en frio ~ModoFIFID—————————
- - Periada: I 5 ms Tiempode
[ Tarieta de memaria {5 Controladi cielodersd
INinQUna - I whatchdog: 100=— ms [z 2l Ed
) Litre: I M=
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La configuracion del contaje integrado permite medir la longitud de la barra que se va
a cortar, asi como efectuar la gestion de la variacion de velocidad en funcion de la
medida actual de la barra.

TS5 3722 [POSICION 00.11..12]

I Configuracion ;I
— Dezignacidn: PROCESSEUR 3722

— Simbolo :
Contador : Funcidn: Tarea:

IContadorD ;I IContaie ;I IMAST ;I
— Interfaz de entrada

I 1 entrada & ;I

I Contacto estatico ;I

— Puesta alenlReset

J Flanco azcendente IRezet ;I -

— Fune. al superar valor de consigna

* Sin puesta a ) contadar

" Con puesta a0 contadar

La configuracion del modulo de entradas/salidas que hay en la posiciéon 1 permite el
tratamiento de eventos correspondiente al pegado de la etiqueta.

i TSX DMZ 28D T [ENTRADAS: POSICION 01] O] x|

IEDnhgulaclﬁn - IF'arte Entradas i

r~Designacidn: 16E 24VCC+125 064 BLTER
Funcién de la via 0 [=]
¥ia Simbolo Supervision alim. Tarea Filtrado Funcién
] ] Activa MAET xl4ms -
' = i
F UrL
2
+ +ms = " Normal
5
5 " Almacenamiento estado 0
L “
B ReT = =T ESToe Almacenamiento estad‘u 1
E & {ratamiento de sucesd
10
1 ¥ Ascendente
:2 fms = I Descendente
14 l__l
o EVT |0 =
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Ejemplo

7

La configuracién de la toma terminal (via 0) posibilita el enlace con el dispositivo de
programacién PL7, asi como la visualizacion de datos en el XBT.

[

| Configuracion

= ISX 3722 [POSICION BO.8..1]

- | &

Designacion : PROCESADOR 3722

YIAD:

¥IA 0 il |Conectol terminal

B

| ENLACE UNI-TELWAY

mast__[2]

Tipo

[~ ¥elocidad de transmision

9600 bitsis

[ Maestro Tiempo de espera
D Predeterminado ms
Nimero de esclavos 3 H‘ rDatos— ] Parada
= O 7ais SR
Esclavo
[SE T O 2 nie
Paridad
O g O g O b ‘

Hhirniie de noerbeaie FURHL
O Faiipaaiog O Fanio & punia

" Faasds HTSHITE

EE

La configuraciéon del médulo TSX SCP111 (via 1) permite la gestion de la impresion

A2

de datos en la impresora (OF de comunicacion PRINT_CHAR).

13X 3722 [POSICIDH 08.9. 1]

| Configuracion

A

"Designaeién : PROCESADOR 3722

WA 1:
¥iA 1 !I |TSX SCP 111 TARJETA PCMCIA R5232 MP I;I
[ ENLACE MODO CARACTERES 2] MAST
[ Control de Flujo [ Parada en recepcid Yelocidad de isidn
D Hardware [ Cardcter 1 9600 bitsis E
7]
D Hon-Hoff Parada Parada en silencio
@\_ I:l LF m D Parada
[E - N "
|:'|m D Caracter incluido Datos—— Parada
En recepcion
. [ Caracter 2 () Thits @ 1bit
D Boasadeoids on b ¢ ey D Parad
arada i
O g8 s s @ sois O 2bits
[ Gestién de sefal Lles [ Pandad
D flathotes mehddo ar @ Impar O Sin ‘
D G n de ret
Whgniiw de ooty (PPERE Retardo RTSICTS mn
O Rpitiaanioy O Frasta b punta [*| X100 ms
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7.3  Programade la aplicacion

MAST-PRINCIPAL
(*deteccion de la longitud de 1m. activacion del corte y pegado de la etiqueta*)

OMPARE EAN] BT
= | s
%00 .11==100 | R —
%G0.11 1

)_

W21

)_
OPERATE

—I bl =S +1 L
QOPERATE

—I IMC ERDAY2 L

(*corte de la barra en dos porciones*)

OMPARE CFERATE
Sehifi==11 b2 =221 L

1
0
R )_
a1
R )_
OPERATE
4‘ END 1 0=0 L
OPERATE
4‘ bl =0 L
W13
R )_

*gestion de las paginas XBT¥)

b D OhPARE OPERATE
_| I Sohd 101 =1 FahmA 02:=2 l_
OrPARE OPERATE

Sohf01 =2 Fahmi 02:=1 l_

0 OPERATE:

_| I ! FahmE0 =1 l_
10 OPERATE

_| /1| ! S0 =0 l_
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Ejemplo 7

(*deteccion del cambio de hora*)

QOPERATE
eI =SS AND 1ERFFO0 L

OhPARE T %la0
%MW%:%MWQ "
MAST-PRINCIPAL
OFERATE
{ SahNEE: =M ES L
Y50
{5 )—
(*impresion cada hora del niumero de barras cortadas en porciones de 1m¥)
#%La0
FehS0 {OPERATE
_| | ! B 00: 7:=IMT_TO_STRING(%MA2) L
OPERATE
4‘ MBS 6 =KEB 16 L
OPERATE
4‘ “ehlSd:=16#0000 L
OFERATE
4‘ ahlid: =SS5 L
OPERATE
4‘ FMET GG =TOD_TO_STRING %MD L
OPERATE
ARINT_CHAR(ADR#D.'] S5 HMETE DD»L
ahis0
{R )}
EVT-EVTO
(*pegado de la etiqueta por evento*)
I T2 8
i
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BIT(S) INTERNO(S)

VARIABLE SIMBOLO INDICACION

%MO0 Exe_coupe ejecucion del corte en curso

PALABRA(S) INTERNA(S)

VARIABLE SIMBOLO INDICACION

%MW1 Cmpt_coupe contaje del nimero de barras de 1m de longitud
%MW?2 Cmpt_barre_sect contaje del nimero de barras seleccionadas
BYTE(S) CONSTANTE(S)

VARIABLE SIMBOLO VALOR  BASE INDICACION

%KBO Nb principio del mensaje

%KB2 r mensaje

%KB4 de mensaje

%KB6 b mensaje

%KB8 ar mensaje

%KB10 re mensaje

%KB12 S mensaje

%KB14 : mensaje

%KB16 00 final mensaje

MODULO @00

VARIABLE SIMBOLO INDICACION

%QWO0.10 Com_vit_déf_barre Control de la velocidad de arrastre de la barra
%ID0.11 Valeur_cmpt_coupe  Valor actual del contador de long. del corte
%Q0.11 Validation_cmpt Validaciondirectadel contador

%Q0.11.1 Raz_cmpt Reiniciaciéndel contador de corte

MODULE @01

VARIABLE SIMBOLO INDICACION

%I1.0 Détection_barre_10m deteccion de la llegada de la barra de 10ms.
MODULE @02

VARIABLE SIMBOLO INDICACION

%Q2.0 Col_étiquette pegado de la etiqueta

%Q2.1 Coupe_|_1m orden de corte con una long. de 1m.

7/8



Capitulo 8

8 Recapitulacion de los objetos de lenguaje

8.1 Objetos de lenguaje asociados a la funcion especifica de contaje

Los médulos de contaje configurados en una posicion dada generan automaticamente
un conjunto de objetos de lenguaje que sirven para programar y diagnosticar ese
modulo.

Recapitulacién de los objetos intercambiados por via y mecanismos:

Designacion Naturaleza Sentido Mecanismo de intercambio
uc <> Médio
15 0
%lx.i.r 16 bits [] | | €— implicio
%QX.i.r 16 bits [ ] ——>  implicito
%IWX.L.¢ 6 palabras <—— implicito
%QWX.i.r 2 palabrasl I ﬁ implicito
%Ix.I.ERR 1hit [] €— implicio
%Ix.MOD.ERR 1 bit [] <— implcio
%MWx.MOD.2 lpalabra | ESTADO DE MODULO | <<= READ_STS %CHx.MOD
| _ _ _ESTADODEVIA _
dpalabrasl - - - - - - _ _ <<—— READ_STS %CHx.i
MWx.ir | _ _ _ PAR_AM.V_IA _ _
<—— READ_PARAM %CHxi
10 palabras
. _  _ _  _  _  _ _ | => WRITE_PARAM %CHxi
SAVE_PARAM %CHxiﬂ ﬁ«RESTAURE_PARAM %CHXxi

VALORES INICIALES
(area no accesible)
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Objetos de intercambio implicito  (intercambio efectuado automaticamente en cada
ciclo de la tarea en la que estan configuradas las vias del modulo). Se trata de objetos
que permiten acceder a las entradas e informaciones de programa de la funcién
especifica de contaje.

%Ix.i.0 a %lIx.i.15: informacion de programa (véanse los detalles a continuacion).
%IWx.i.2:X0 a %IWx.i.2:X15: informacion de programa que indica el estado de las
entradas fisicas de contaje (véanse los detalles a continuacion).

%IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15: informacion relativa al origen de los eventos (véanse
los detalles a continuacion).

. %Qx.i.0 a %Qx.i.15: comandos de programa (véanse los detalles a continuacion).

. %0QWHx.i.0:X0 a %0Qx.i.0:X15: comandos de reinicializacion de las informaciones

almacenadas, comando de sentido de programa (véanse los detalles a continuacion).
%QWHx.i.1:X0 a %Qx.i.1:X15: comandos de desenmascaramiento o de tratamiento
de eventos (véanse los detalles a continuacion).

%IDx.i.0: medida actual del contador. En una doble palabra: bytes mas y menos
significativo.

%CHxX.MOD: direccién del médulo de contaje. Sirve en concreto para enviar
intercambios explicitos.

%Ix.i.ERR: error de via de contaje. En el estado 1 indica un fallo de la viai del médulo
en la posicién x. Las causas del fallo se encuentran en las palabras %MWHx.i.2 y
%MWNx.i.3.

%Ix.MOD.ERR: error de modulo. En el estado 1 indica un fallo del médulo en la
posicién x. Las causas del fallo se encuentran en la palabra %MWx.MOD.2.

Objetos de intercambio explicito  (intercambio por instrucciones desde la aplicacion).
Se trata de objetos que permiten acceder al diagnoéstico y a la configuracion de la
funcion de contaje:

%MDx.i.4: valor de la preseleccion. En una palabra: bytes mas y menos significativo.
%MDx.i.6: valor del umbral 0. En una palabra: bytes + y - significativo.

%MDx.i.8: valor del umbral 1. En una palabra: bytes + y - significativo.
%MDx.i.10: valor de consigna alto. En una palabra: bytes + y - significativo.
%MDx.i.12: valor de consigna bajo. En una palabra: bytes + y - significativo
%MWx.i.0:X0 a %MWx.i.0:X15: indicadores acerca de la ejecucion en curso de un
intercambio explicito (véanse los detalles a continuacion).

%MWHx.i.1:X0 a %MWHx.i.1:X15: indicadores acerca del fallo de ejecucion en curso
de un intercambio explicito (véanse los detalles a continuacion).

%MWHx.i.2:X0 a %MWHx.i.2:X15: diagnosticos de los fallos de la via de contaje i del
modulo en la posicidn x (véanse los detalles a continuacién).

%MWXx.i.3:X0 a %MWHx.i.3:X15: diagnodsticos de los fallos de la via de contaje i del
modulo en la posicion x (véanse los detalles a continuacion).

%MWx.MOD.2:X0 a %MWx.MOD.2:X15: diagndsticos de los fallos de nivel médulo
en la posicion x (véanse los detalles a continuacion).
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Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8

8.1-1 Objetos de intercambio implicito

Objetos: %IWx.i.2:X0 a %IWx.i.2:X4

Bit Informacion de programa sobre el estado de las entradas fisicas de contaje

X0 estado de la entrada fisica de contaje A (sélo para el contaje en las entradas
TON)

X1 estado de la entrada fisica de contaje IB (solo para el contaje en las entradas
TON (*).

X3 estado de la entrada fisica de preseleccion IPress o IReset (*)

(*) Estas entradas fisicas corresponden exclusivamente al contaje por entradas TON

Objetos: %lx.i.0 a %lx.i.15

Rango Informacion de programa

1 preseleccion efectuada

5 valor actual >= umbral 0 ( <= 0 en la funcién de descontaje)

6 valor actual >= umbral 1

7 valor actual >= valor de consigna alto

8 valor actual >= valor de consigna alto

9 sentido de contaje
Objetos: %Qx.i.0 a %Qx.i.15

Rango Comandos de programa

0 validacion directa (por programa)

1 preseleccion directa (por programa)

6 validacion de entrada fisica de preseleccion
Objetos: %QWx.i.0:X0 a %QWx.i.0:X15

Bit Comandos de reiniciacién + cambio de sentido

X1 puesta a O de la preseleccion

X9 cambio de sentido de contaje

8/3
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Objetos: %IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15

Bit Informacion sobre los eventos + estado de los biestables
X1 EVT de preseleccion o reiniciacion
X5 EVT de superacion del umbral O (o superacion del valor O en descontaje)
X6 EVT de superacion del umbral 1
X7 EVT de superacion del valor de consigna alto
X8 EVT de superacién del valor de consigna bajo
X9 sentido al alcanzar el umbral o valor de consigna
X15 (overrun) EVT
Objetos: %0QWx.i.1:X0 a %6QWx.i.1:X15
Bit Comandos de desenmascaramiento o de tratamiento de eventos
X1 tratamiento de EVT de preseleccion o reiniciaciéon
X5 tratamiento de EVT de umbral 0
X6 tratamiento de EVT de umbral 1
X7 tratamiento de EVT de valor de consigna alto
X8 tratamiento de EVT de valor de consigna bajo

8.1-2 Objetos de intercambio explicito

Objetos: %MWSx.i.0:X0 a %MWx.i.0:X15

Bit Indicadores de ejecucién de un intercambio explicito
X2 ajuste en curso
X15 reconfiguracién en curso
Objetos: %6MWx.i.1:X0 a %MWHx.i.1:X15
Bit Fallos de ejecucién de un intercambio explicito
X2 fallo de ajuste
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Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8

Objetos: %MWx.MOD.2:X0 a %MWx.MOD.2:X15

Bit Diagndstico de los fallos del médulo

X0 madulo fuera de servicio (s6lo para el contaje por entradas TON)

X1 via(s) con fallo

X5 diferencias entre la configuracion de hardware y la de software (sélo para
el contaje por entradas TON)

X6 modulo ausente o desconectado (sélo para el contaje por entradas TON)
Objetos: %6MWHx.i.2:X0 a %MWx.i.2:X15

Bit Indicadores de los fallos de la via de contaje

X0 entradas de contaje: alimentacion codificador o DDP (sélo para el contaje
en las entradas TON)

X3 alimentacion de las entradas auxiliares (solo para el contaje en las entradas
TON)

X4 via fuera de servicio o sin alimentacion (solo para el contaje en las entradas
TON)

X5 diferencias entre la configuracion de hardware y la de software (sélo para
el contaje por entradas TON)

X7 programa de aplicacion

X13 entradas de contaje: alimentacion codificador o DDP (s6lo para el contaje
por entradas TON)
Objetos: %MWHx.i.3:X0 a %MWx.i.3:X15

Bit Indicadores de fallos de la via de contaje

X0 configuracion de programa invalida

X1 rebasamiento de medida
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8.2  Direccionamiento de objetos

El direccionamiento de los principales objetos bits y palabras de los médulos de
contaje se define en los subcapitulos siguientes

% l,Q, M, K " W,D X |:| i |:| r

Signo Tipo de objeto Formato Posicion N° de via Rango
IEC1131 | = entrada X = booleano  x =numero de i=0al27 r=0a255
Q = salida W = palabra posicién en o MOD 0 ERR
M = palabras D = doble elrack
nternas palabra
K = constantes
interna

Para el contaje por entradas TON, las posiciones y los niumeros de via son los
siguientes:

e posicion = 1,

* viaOyvial.

En el caso del contaje integrado, las posiciones y los nimeros de via son los siguientes:
e posicion = 0,

e viallyvial2.

Complementos :
» Tipo de objetos:
M: informacion de lectura o de escritura intercambiada a peticion de la
aplicacién: intercambios explicitos.
K: informacion de configuracion disponible sélo en lectura
Ejemplo: %MD1.1.4: valor de preseleccion, funcion de descontaje, contaje en las
entradas TON, via 1.
* N°via:
MOD: via reservada para la gestién del médulo y de los parametros comunes de las
vias que el moédulo soporta.
Ejemplo: %I1.MOD.ERR: informacion de fallo del contaje por entradas TON, via 1
* Rango:
permite localizar objetos del mismo tipo asociados a una misma via.
Ejemplos: %IW1.1.2:X3: bit 3 extraido de la palabra %IW1.1.2, que representa el
estado de la entrada fisica de preseleccion IPres del contaje en las entradas TON,
via l.
ERR: indica un fallo de médulo o de via.
Ejemplo: %I1.1.ERR: informacion de fallo del mddulo de contaje en las entradas
TON,vial.

El editor de variables permite acceder a todos los objetos asociados a un médulo
seleccionando «E/S» en la lista desplegable y a la posicion del médulo en el area
Direccion de médulo» si las vias de contaje han sido configuradas
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Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8

Todas las variables asociadas a la funcion de contaje pueden simbolizarse.

La presimbolizacién permite realizar una simbolizaciéon automatica de los objetos. Es
por esto que, el simbolo genérico de la via %CHXxy.i y todos los simbolos de los objetos
asociados a ella pueden ser generados automaticamente si el usuario asi lo requiere.
Esta operacion de presimbolizacion, realizada en el editor de variables, hace mas facil
la programacion mediante el empleo de mnemaénicos en lugar de variables, siempre
mas complejas de utilizar.

Estos objetos se simbolizan de la siguiente manera:

Prefijo_usuario_Sufijo_constructor
0

Prefijo_usuario es el simbolo genérico asignado por el usuario de la via %CHxy.i
(de 12 caracteres maximo ),

Sufijo_usuario es la parte del simbolo correspondiente al objeto bit o palabra de la
via otorgado por el sistema (de 20 caracteres maximo).

Aligual que el simbolo, se genera automatica y brevemente un comentario constructor
que nos recuerda la funcién del objeto.

Parémetros |E,5 =] Dir |3 TSHOTZ 18 =1 ™ Areadeintrod
Varisble [ Tipo | Simbola | Comentar =
| |#cHamoo CH 2
I MODERR EBOOL a]
A3 MO0 WORD —
23 MO0 WORD
| |snmzrao02 WORD
W3 MOD.3 WORD
P [:CH3l | cH
| [x30EFR BOOL
[ £ EBOOL | Cpt_enab_activ “alidacién activa
I EBOOL | Cpt_pres_done Freseleceidn efectuads
e EBOOL | Cpt_sapt_done Leotura efestuada
E EBOOL
E EBOOL
| EBOOL | Cpt_sur_meas_thr Yalor astual »= umbral 0
[ EBOOL | Cpt_cur_meas_thr Valor actual »= umbral 1
[ EBOOL | Cpt_our_meas_hisp “falor actual »= consigna alta
E EBOOL | Cpt_cur_meas_losp “alor actual »= consigna baja
E EBOOL | Cpt_count_dir Sentido de contaje
I XL EBOOL | Cpt_capt_thrd alor lefdo = umbral D
[ wson EBOOL | Cpt_capt_thr1 “alor lefda »= umbral 1
I EEEXRE EBOOL | Cpt_capt_hisp ‘alor lefdo »= consigna alta
I EEXAE] EBOOL | Cpt_sapt_losp falor lefdo = consigna baja
[ EEENATS EBOOL
EBOOL
WORD hdl
z WORD 5
I =T CWORD | Cpt_sur_meas NMedida actual del contadar =
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8.3  Intercambios explicitos

Los intercambios explicitos son intercambios efectuados a peticion del programa
usuario. Estos intercambios permiten leer y escribir objetos de memoria (%eMW)
asociados a funciones especificas. Para verificar si el intercambio explicito se ha
desarrollado correctamente, es necesario probar los correspondientes bits de estado:
intercambio en curso y fallo de ejecucién de intercambio
(Y%MWx.i.0:X0 a X15 y %MWHx.i.1:X0 a X15).

El usuario debe programar su aplicacion de la manera que se indica a continuacion
si utiliza las instrucciones de lectura/escritura de los parametros de ajuste:
READ_PARAM, WRITE_PARAM y SAVE_PARAM.

Aplicacién de contaje

Intercambio
explicito en curso

Ejecucion del intercambio explicito:
READ_PARAM,
WRITE_PARAM o SAVE_PARAM

Gestion de la falla:

ejecucion ! €
pardmetros incorrectos

rcambig

NO

Continuacion de la aplicacién de contaje

Paramas ampliainformacion, véase ladocumentacion siguiente sobre los intercambios
explicitos:

. descripcién de los lenguajes PL7  Micro, seccion B, en el capitulo 2.8

. funciones especificas comunes , seccién F, en el capitulo 3.3.
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Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8

8.3-1 Lectura de la palabra de estado

La instruccion READ_STS permite leer la palabra de estado del médulo o de la via
de contaje.

Para leer la palabra de estado del médulo de contaje (diagnoéstico de médulo),
se utiliza la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHx.MOD X: posicion del médulo

READ_STS %CH4.MOD: actualiza el contenido de la palabra %MW4.MOD.2

Para leer las palabras de estado de la via de contaje (diagnostico de via),
se utiliza la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHXx.i X: posicion del médulo, i: nuimero de la via

READ_STS %CHA4.1: actualiza el contenido de las palabras %MW4.1.0, %MW4.1.1,
%MW4.1.2 et %MW4.1.3.

8.3-2 Lectura de los parametros de ajuste

Para leer el valor actual de los pardmetros de ajuste del médulo de contaje, se utiliza
la sintaxis siguiente:

READ _PARAM %CHX.i X: posicion del modulo, i: nimero de la via

READ_PARAM %CH4.1:actualiza el contenido de las palabras asociadas al ajuste,
esdecir, %MD4.1.4, %MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12.

8.3-3 Escritura de los parametros de ajuste

Para modificar el valor actual de los pardmetros de ajuste del médulo de contaje,
se utiliza la sintaxis siguiente:

WRITE_PARAM %CHX.i | X: posicion del modulo, i: nimero de la via

WRITE_PARAM %CH4.1: modifica el contenido de las palabras asociadas al ajuste,
es decir, %MD4.1.4, %MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12

Los indicadores de ejecucién de los intercambios en curso son los objetos de ajuste
en curso (%MWx.i.0:X2) y de reconfiguracion en curso: (%0MWHx.i.0:X15) , vy el
indicador de fallo del intercambio es el objeto de ajuste fallado: %MWx.i.1:X2.
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8.3-4 Salvaguarda de los parametros de ajuste
» Para guardar los parametros de ajuste del médulo de contaje en la aplicacién, se
utiliza la sintaxis siguiente:

SAVE_PARAM %CHX.i X: posicion del médulo, i: nimero de la via

SAVE_PARAM %CH4.1:guarda los parametros actuales en la aplicacion del
autémata (los valores actuales sustituyen a los iniciales); afecta a los objetos
%MD4.1.4, %MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12.

Los indicadores de ejecucion de los intercambios en curso son los objetos de ajuste
en curso (%MWHx.i.0:X2) vy de reconfiguracion en curso (%6MWHx.i.0:X15) , vy el
indicador de fallo del intercambio es el objeto de ajuste fallado: %MWx.i.1:X2.

8.3-5 Restitucion de los parametros de ajuste
 Para restaurar los parametros de ajuste del mddulo de contaje de la aplicacion, se
utiliza la sintaxis siguiente:

RESTORE_PARAM %CHX.i X: posicion del médulo, i: nimero de la via

RESTORE_PARAM %CH4.1:sustituye en la aplicacion del autdmata los parametros
actuales con los valores iniciales; afecta a los objetos siguientes: %MD4.1.4,
%MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12.
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Capitulo 9

9 Rendimientos

9.1 Numero maximo de vias de contaje

La tabla siguiente indica, en funcién del tipo de autdbmata, el nUmero maximo de vias
de contaje en todos los productos de contaje.

AUTOMATA VIAS EN LAS \VIAS EN EL VIASENLOS MODULOS |  NUMERO
ENTRADAS TON CONTAJEE DE CONTAJEE TOTAL
a 500 Hz INTEGRADO TSX CTZ 1A/ 2A [ 2AA DE

a 10 kHz a 40 kHz y 500 kHz (*) VIAS
CTZ1A/2A CTZ2AA

TSX 3710 0 via 4 vias 4 vias
1 via 4 vias 5 vias
2 via 4 vias 6 vias

TSX 3721 0 via 7 vias 7 vias
1 via 6 vias 7 vias
2 vias 6 vias 8 vias

TSX 3722 0 via 0 via 7 vias 7 vias
1 via 0 via 6 vias 7 vias
2 vias 0 via 6 vias 8 vias
0 via 1 via 6 vias 7 vias
0 via 2 vias 6 vias 8 vias
1 via 1 via 6 vias 8 vias
2 vias 1 via 5 vias 8 vias
1 via 2 vias 5 vias 8 vias
2 vias 2 vias 5 vias 9 vias

(*) Estos modulos no pueden instalarse en un mini rack de extension
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9.2 Rendimientode ordentemporal

En la tabla siguiente se cuantifican los principales aspectos del rendimiento temporal
de los productos de contaje: contaje por entradas TON y contaje integrado

Contaje por entradas

Contaje integrado

TON
Frecuencia de las entradas 500 Hz 10 kHz
contaje 1A, IB
Inmunidad de las entradas 0,1a75ms 4 ms
de contaje 1A, IB (*) 0 1Z (**)
en caso de contactos
mecanicos
Tiempo de respuesta del 2msal: 15msal:
tratamiento de eventos: producirse: producirse:

e para registrar una entrada
de eventos,

e la superacion de
umbrales o valores

e para posicionar una salida de consigna,

e una preseleccion

* la superacion de
umbrales o valores
de consigna,

e una preseleccion

Tiempo de respuesta del

8 ms

tratamiento en la tarea MAST

(Tiempo de ciclo=5 ms) :

* registro de una entrada

* posicionamiento de una
salida

8 ms

(*) La entrada fisica IB no esta presente en el contaje integrado via 12.
(**) La entrada fisica IZ no esta presente en el contaje por entradas TON

Nota

Para el contaje enlas entradas TON, les entradas fisicas IB e IPres son exclusivas

La tabla siguiente indica, en funcién de la frecuencia de las entradas de contaje, la

distancia admisible entre dos umbrales consecutivos

Es preciso respetar estas condiciones para que esté garantizado el registro de los
eventos de superacion de umbrales

FRECUENCIA Contaje por entradas Contaje integrado
TON
500 Hz 1 1
1 KHz 1
10 KHz 7
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10 indice
10.1 indice
A F
Acceso ala configuracion 416  Fallos 411, 4/39, 4/43
Ajuste de los pardmetros de la via 4117  Fancoascendente IPres 3/10
Areade parametros 4/22  Fancodescendente IPres 310
Areadetitulo 422 Funcion 4130, 4/32
Areadevia 4/22  Funcionde ajuste 432
Arranque enfrio 6/1, 6/2  Funcionespecificade contaje 4124, 4/26
Funcion especffica de contaje/descontaje 4127
C Funcién especffica de descontaje 4123, 4/26
Cambiode sentido 34 Funcionamiento del valor O con preseleccion ~ 1/5
Codificador incremental 35
Comparacion ~ 1/6, 1/10, 2/6, 2/10, 2/11, 3/12,
3/16, 4/37  Histéresis 36
Comprobacién de laaplicacion 410
Comprobacion de lavia g2 |
Configuracion de laaplicacion 42
Conﬁguracién de Ia?/?a de contaje 4/8 Interfaz de enradas 38, 37, 430
Configuracion de unaviade contajeintegrado ~ 4/5 M
Configuracion de una via de un médulo de
entradas 4/4  Medidaactual 1/8, 2/8, 3/14, 4/35, 4/37
Contacto estatico 13, 213  Medidainvalida 172, 212, 3/8, 435
Contacto mecanico 13, 23 Metodologia 471
Contador 4/30, 4/32  Modo conectado 4133, 434
Contaje enentradas TON 4/39  Modode comprobacion 434
Contajeintegrado 4/39  Modode configuracién 4129
Creacion del programa de eventos 57  Modolocal 4133
Multiplicacion por 1 37
D Multiplicacion por 4 37
Desenmascaramiento de eventos 5 N
Diagnéstico de la via 4/15
Diagnasticos 4/11, 4/39, 4/43  Navigateur Application 42
Direccionamiento de objetos 8/6  Numeroméaximode vias de contaje 91
Distanciaadmisible entre dos umbrales IR
Documentacion de la aplicacion a0 O
E Objetos de intercambio explicito 8/2, 8/4
Objetos de intercambio implicito 812, 8/3
Ejecucion del programa de eventos 58  Objetosintercambiados por via 81
Eventos 4/31, 5/1
Pantalla de modo extendido 4/28
Pantalla de modo limitado 4/28
Pantallaen modo extendido 4113, 4/36
Pantallaen modo restringido 412

10/1

A2




Pantallas de ajuste 4/26
Pantallas de comprobacion 428
Parametros de ajuste delavia 49
Paso al modo conectado 410
Preseleccion 14, 1/9, 3/10, 3/15, 4/38
Preseleccion efectuada 4/35
Preseleccionen IPres 4131
R

RAZ 2/4, 29
READ _PARAM 89
READ _STS 89
Rearranque en caliente 6/1
RESTORE_PARAM 8/10
S

Salvaguarda de laaplicacion 419
Salvaguarda de los parametros de lavia 417
SAVE_PARAM 810
Seleccion de lafuncion especificade contaje  4/6
Sentido de contaje 4/35
Sin funcion especifica 4123
Superacién delvalor 0 14
Superacion del valor 0 sin preseleccion 15
Superacion del valor de consigna alto 24
T

Tarea 4130
Tomade origen de la leva corta 311
Transferencia de la aplicacion 410
Tratamiento de eventos 17, 217, 3/13
U

UNMASKEVT 5/6
V

Validacion 13, 1/8, 2/3, 2/8, 3/9, 4/37

Validation

Valor de consignaalto
Valor de consignabajo
Valor de preseleccion
Valores de umbral

w
WRITE_PARAM

10/2



Funcion especificade contaje Indice
Seccién A3
Capitulo Pagina
1 Descripcién de la funcion de descontaje 1/1
1.1 Esquema 1/1
1.2 Funcionalidades y cronogramas 1/2
1.2-1 Medida invalida 1/2
1.2-2 Validacion 1/3
1.2-3 Preseleccion 1/4
1.2-4 Comparacion 1/6
1.2-5 Biestable 0 1/7
1.2-6 Tratamiento de eventos 1/9
1.3 Descripcion de los objetos asociados a la funcion 1/10
2 Descripcion de la funcion contaje 2/1
2.1 Esquema 2/1
2.2 Funcionalidades y cronogramas 2/3
2.2-1 Medida invélida 2/3
2.2-2 Validacion 2/4
2.2-3 Reiniciacién (RAZ) 2/5
2.2-4 Comparacion 217
2.2-5 Biestables 2/8
2.2-6 Tratamiento de eventos 2/11
2.3 Descripcion de los objetos de lengua asociados a la funcion 2/12
3 Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3/1
3.1 Esquema 3/1

A3/1




Funcion especifica de contaje Indice
Seccion A3
Capitulo Pagina
3.2 Funcionalidades y cronogramas 3/3
3.2-1 |Interfaz de entradas 3/3
3.2-2 Medida invélida 3/7
3.2-3 Validacion 3/8
3.2-4 Preseleccion 3/9
3.2-5 Lectura 3/12
3.2-6 Comparacion 3/13
3.2-7 Biestables 3/14
3.2-8 Tratamiento de eventos 3/17
3.3 Descripcion de los objetos de lenguaje asociados a la funcién  3/18
4 Instalacion 4/1
4.1 Metodologia 4/1
4.1-1 Creacion de la aplicacion 4/2
4.1-2 comprobacion de la aplicacion 4/10
4.1-3 Salvaguarda y documentacion de la aplicacion 4/20
4.2 Terminologia de las pantallas 4/23
4.2-1 Descripcion de las areas de pantalla 4/23
4.2-2 Pantallas de configuracion 4/24
4.2-3 Pantallas de ajuste 4/28
4.2-4 Pantallas de puesta a punto 4/30
4.3 Modo de configuracion 4/31
4.4 Modo de ajuste 4/35
4.5 Modo de puesta a punto 4/40
4.6 Fallos y diagnosticos 4/46
4.6-1 Visualizacion centralizada 4/46
4.6-2 Objetos de lenguaje de fallos y diagnosticos 4/47
4.6-3 Fallos y diagnosticos de las pantallas PL7 Micro 4/50

A3/2



Funcion especificade contaje Indice
Seccién A3
Capitulo Pagina
4.7 Guardado y documentacion de la aplicacion 4/51
5 Sucesos 5/1
5.1 Presentacion 5/1
5.2 Ejemplo de programacion 5/3
5.3 Ejecucion del programa de eventos 5/8
6 Modos de funcionamiento 6/1
6.1 Tratamiento en caso de corte y recuperacion de la corriente 6/1
6.2 Tratamiento al rearrancar en caliente 6/1
6.3 Tratamiento al arrancar en frio 6/2
7 Ejemplo 7/1
7.1 Ejemplo de agrupamiento por lotes 7/1
7.1-1 Especificaciones 711
7.1-2 Configuracion global 712
7.1-3 Configuracion del procesador 712
7.1-4 Configuracion de contaje 713
7.1-5 Configuracion de las entradas/salidas TON. 714
7.1-6 Bits y palabras internas 714
7.1-7 Programa: tratamiento preliminar 715
7.1-8 Programa: tratamiento secuencial 716
7.1-9 Programa: acciones y transiciones del grafcet 717
7.1-10 Programa: tratamiento posterior 7/10
7.1-11 Programa: tratamiento de eventos 7/10

A3/3




Funcion especifica de contaje Indice
Seccion A3
Capitulo Pagina
7.2 Ejemplo de medicién simple de la longitud 7/11
7.2-1 Especificaciones 7/11
7.2-2 Configuracion del contaje 7112
7.2-3 Programa 7/13
7.3 Ejemplo de medicién compleja de la longitud 7/14
7.3-1 Especificaciones 7114
7.3-2 Configuracion del contaje 7115
7.3-3 Programa 7116
7.4 Ejemplo de medicibn mas compleja de la longitud 7/18
7.4-1 Especificaciones 7118
7.4.2 Configuracion del contaje 7120
7.4.3 Programa 7/21
8 Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8/1
8.1 Objetos de lenguaje asociados a la funcién de contaje 8/1
8.1-1 Objetos de intercambio implicito 8/4
8.1-2 Objetos de intercambio explicito 8/7
8.2 Direccionamiento de objetos 8/12
8.3 Intercambios explicitos 8/14
8.3-1 Lectura de una palabra de estado 8/15
8.3-2 Lectura de los parametros de ajuste 8/15
8.3-3 Escritura de los parametros de ajuste 8/15
8.3-4 Guardar los parametros de ajuste 8/16
8.3-5 Restaurar los parametros de ajuste 8/16

A3/4



Funcion especificade contaje Indice

Seccion A3
Capitulo Pagina
9 Rendimientos 9/1
9.1 NUmero maximo de vias de contaje 9/1
9.2 Rendimientos y limitaciones 9/2
9.2-1 Rendimientos temporales principales 9/2
9.2-2 Distancia minima entre dos umbrales 9/3
9.2-3 Ajuste de los valores de los umbrales (1) 9/4
9.2-4 Utilizacién de la entrada de captura en la medicion de la
longitud de las piezas 9/4
10 indice alfabético 10/1
10 .1 indice alfabético 10/1

A3/5



Funcion especifica de contaje

Indice
Seccion A3

A3/6



Capitulo 1

1 Descripcion de la funcion de descontaje

1.1 Esquema

Esta funcion permite el descontaje de impulsos (en 24 bhits + signo) del valor
-16 777 216 al valor + 16 777 215.

¢ La validacion del descontador puede realizarse a través de una entrada fisica o del
programa. Puede activar un tratamiento de eventos

¢ La medida actual del descontador es accesible en lectura Unicamente

e La preseleccion del descontador puede realizarse mediante una entrada fisica o por
programa. Es configurable (2 modos). Puede activar un tratamiento de eventos

e La superacion de la medida actual por el valor 0 puede activar un tratamiento de
eventos

e La funcion de descontaje ofrece también un biestable de salida que el programa
puede aplicar a una salida fisica. Las condiciones de sety de reset del biestable 0
son predeterminadas.

., Tratam.
Valor de preseleccion gyt

EVT & EVT preseleccion

Entrada fisica IPres "
Configuracion Registro de
N preseleccion
Puestaa0 SET Preseleccion
Validacion preseleccion Q efectuada
|- - - — RESET
Direktes Tratam.
Preset EVT —
EVT EVT Validacion
Rebasamiento
Entrada fisica IVal F————————— medida
& > DESCONTADOR ——--———-07>> Medidaactual
Validacion R Medida invalida
Validacion directa
Entrada fisica IA
Medida actual <0
Tratam.
COMPARACION EVT
EVT EVT Valor 0
alcanzado
—SET
Q Estado biestable 0
RESET
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1.2 Funcionalidadesy cronogramas

1.2-1 Medidainvalida

El usuario dispone de una informacion de medida invalida que complementa los
diagnosticos (véase el apartado 4.6). Esta informacion permite detectar una pérdida
de impulsos en el descontaje, que puede obedecer a:

Ello permite detectar una parte de impulsos en descontaje provocado por las
siguientes causas :

 arranque en frio y en caliente de la aplicacion

- fallo de las entradas de descontaje:
- fallo de alimentacién del codificador o de los DDP (detectores de proximidad),
- fallo de interrupcién de linea del codificador;

» rebasamiento de medida (capacidad del descontador).

En este caso el objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 1, el contenido del descontador
es inutilizable y la salida del biestable 0 se pone a 0

El objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 0 cuando se ha realizado la preseleccion del
descontador y no se ha presentado ninguna condicién de fallo.

La aplicacion utiliza la siguiente metodologia de gestion de medida invalida :

Rearranque en caliente
(0]
arranque en frio

v

Preseleccion del descontador |

Y

Medida
invalidaa 1

Sl Gestion de fallas
(véaselas causas en esta pagina)

Y

Funcionamiento normal
Aplicacion de descontaje
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Descripcion de la funcion de descontaje 1

1.2-2 Validacién

Cuando se ha validado el descontador, éste puede evolucionar en funcién de la
entrada fisica de descontaje. El tipo de contacto se selecciona en configuracion:
contacto estatico o contacto mecanico.

Tratamiento de
suceso validacion Suceso validacion
%OWX..1XO ar | & %4IWKI.3X0

Entrada fisica

de validacion IVal
% IW x.i.2:X2 P
>1 Validacion Validacion activa
= I %ixi.0
VaIidaci_én Medida actual Rebe;samien‘tolm edida
%Qx.i.5 %IDx.1.0 %MWx.i.3:X1
Validacion directa
%Qx.i.0
Descontador )
Entrada fisica IA Configuracion Medida ac_tual
%IWKi.2:X0 interface %IDx..0

de entrada
Medida invalida
%IWxX.i.2:X7

El cronograma siguiente presenta la validacion del descontaje:

Entrada fisica 1A
%IWX.i.2:X0

Entrada fisica  Ival |
%IWx.i.2:X2

Validacion T -
% Qx.i.5 —
1
1
1

Validacién directa
%Qx.i.0

Medida actual
descontador
%IDx.i.0
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1.2-3 Preseleccion

La preseleccion permite inicializar el descontador con el valor de preseleccion. Puede
efectuarse en el flanco ascendente o descendente de la entrada IPres. La seleccion
se realiza en configuracion.

La preseleccion actia sobre el objeto medida invélida (véase el apartado 1.2.1).

Tratamiento suceso
preseleccion

oW 1X1 o | & Suceso preseleccion

%IW x.i.3:X1

Entrada fisica de
preseleccion IPres
%IWx.i.2:X3

Valorde
preseleccion
%M Dx.i.4 (1)

| Lo

Medida actual
%IDx.i.0 RESET

onfiguracion
preseleccion

Preseleccion efectuada

Validacion preseleccion :
%Ix.i.1

%Qx.i.6

Preseleccion directa
%Qx.i.1

Puesta a 0 preseleccion
% QW x.i.0:X1

(1) el objeto valor de preseleccion %MDx.i.4 se gestiona en conformidad con el
mecanismo de intercambios explicitos (véase el capitulo 8.3).

Laconfiguracion de lasuperaciondelvalor0 permite definirdos modos de preseleccion
relativos al paso por 0 de la medida actual del descontador:

* sin preseleccion descontador,
e con preseleccion descontador.
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Descripcion de la funcion de descontaje 1

El cronograma siguiente presenta la superacion del valor 0 sin preseleccion
descontador :

e e UuurrrUuu U wL
% IW X.i.2:X0 ()
Entrada fisica IPres 1_|
%IWX.i.2:X3
Validacion preseleccion
%QX.i.6 |

Preseleccion directa .
%Qx.i.1

Validacion directa —'|
%Qx.1.0

| (Valorde preseleccion
Medida actual descontador

% IDx.i.0 |

Init

El cronograma siguiente presenta la superacion del valor 0 con preseleccion
descontador :

Entrada fisica A
%W X.1.2:X0 (¥)

Entrada fisica IPres |_|
% IWX.0i.2:X3

Validacion preseleccion
%Qx.i.6 !

Preseleccion directa
0 i : !
% Q X.i.1

Validacién directa ' | |

%QXIO 1

i kv_alord_epre_se\ecElon S
Medida actual descontador

% 1D x.i.0 1

ol_Init .
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1.2-4 Comparacion

Hay un objeto de lenguaje que refleja la comparacién entre la medida actual y el valor
0. La superacion del valor O puede generar un evento (véase el capitulo 5).

Medida actual
%IDx.i.0

Tratamiento EVT——

%QWx.i.1:X5

EVT alcance

&
EvT valor 0:%IW x.i.3:X5

COMPARACION

Medida actual <=0

%1x.i.5
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Descripcion de la funcion de descontaje 1

1.2-5 Biestable 0

Las condiciones de SET y de RESET del biestable 0 son predeterminadas

+ condicion de SET: medida actual >= 0,
« condicién de RESET: preseleccion directa o preseleccion efectuada

Medida actual <=0

% 1x.i.5
. Biestahle 0
Entrada fisica
de preseleccion Configuracion SET Estado biestable 0
IPres preseleccion Qr— .
% IWxX.i.3:X1
%IWx.i.2:X3 IPres RESET BIWx1.3:X10

é’uesta a 1 biestable 0

o '
Validacion preseleccion % Qx.i.10

% Qx.i.6
Puesta a 0 biestable 0
Preseleccion directa %QxX.i.12

%Qx.i.1

Atencion: el objeto de lenguaje medida invalida (%IWx.i.2:X7) en el estado 1 indica
que el contenido del descontador es inutilizable y pasa a 0 la salida del biestable 0
(véase el apartado 1.2.1).

Las reglas para los niveles de prioridad del biestable 0 son las siguientes:

NIVELES DE PRIORIDAD

Mas prioritario A
Puestaa0

Puestaal

RESET

SET

Menos prioritario
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El cronograma siguiente presenta las condiciones de SET y RESET previas
(predeterminadas) del biestable 0.

Entrada fisica IPres
%IWX.i.2:X3 |_| I_l .l_l
Validacion preseleccion
% Qx.i.6 _ ' !
1
Preseleccion directa | ,
%Qx.i.7 - !_|
Medida actual descontador \]
%IDx.i.0
0 I

Estado biestable 0 i—| i—l |—\J_
%IW x.i.3:X10

Puesta a 1 biestable 0 M
% Qx.i.11

Puestaa 0 biestable 0 |_|
%Qx.i.12
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Descripcion de la funcion de descontaje 1

1.2-6 Tratamiento de eventos

El usuario puede asociar en la configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a una via de descontaje (véase el apartado 4.2). Hay varios eventos que, de estar
desenmascarados, pueden activar el tratamiento de eventos:

 la superacién del valor O (véase el apartado 1.2.4),
« la validacion del descontaje (véase el apartado 1.2.1),
 la preseleccion (véase el apartado 1.2.2).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del descontador.
En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba a 1 del objeto eventos. El usuario podra asi activar la accion refleja asociada
mediante el programa de aplicacion (véase el ejemplo de tratamiento de eventos en
el capitulo 5).

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance

valor 0: %QWx.i.1:X5 j

DESCONTADOR - - - - Valor de preseleccion

Medida actual
% 1D x.i.0

SUCESO

Suceso alcance
valor 0: %IWx.i.1:X5 |
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1.3 Descripcion de los objetos asociados a la funcion

A continuacion se presentan las aplicaciones de los objetos del esquema del apartado
1.1 en forma de 5 tablas relativas a lavalidacién , la medida actual , la preseleccion
la comparacién y el biestable 0 para la funciéon de descontaje.

VALIDACION

objetos

descripcion

Evento de validacion

%IWx.i.3:X0

Objeto que se prueba en el estado 1 en
eltratamiento de eventos (identificacion
del evento) para activar la accién
asociada a la validacion efectuada.

Validaciéon activa

%Ix.i.0

En el estado 1: valida el descontador
En el estado 0: inhibe el descontador

Entrada fisica de
validaciéon IVal

%IWX.i.2:X2

Representa el estado de la entrada
fisica de validacion IVal.

Validacion

%Qx.i.5

En el estado 1: valida la entrada fisica
del descontador IVal,
En el estado O: inhibe la entrada fisica
del descontador IVal.

Validacion directa

%Qx.i.0

En el estado 1: valida el descontador
En el estado 0: inhibe el descontador

Tratamiento de evento
de validacion

%QWHx.i.1:X0

En el estado 1: desenmascaramiento
del evento de validacion efectuada.
en el estado 0: se enmascara el evento
de validacién efectuada (el evento no
se trata ni se almacena en memoria)

MEDIDA ACTUAL

objetos

descripcion

Medida actual

%IDx.i.0

Esta palabra (el valor actual del
descontador) puede serleiday probada,
y estd comprendida entre - 16 777 216
y + 16 777 215

Evento de overrun
(saturacion)

%IWx.i.3:X15

Objeto que se prueba en el estado 1 en
el tratamiento de eventos (identificacion
del evento) para activar la accion
asociada al desbordamiento de la fila
de espera de eventos del autbmata
TSX37 (fallo grave)

Medida invalida

%IWX.i.2: X7

En el estado 1. el valor actual del
descontador es inutilizable (véase
apartado 1.2.1).

En el estado 0: el valor actual del
descontador es utilizable.
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Descripcion de la funcion de descontaje 1

MEDIDA ACTIAL objetos descripcién

(cont.)

Rebasamiento de %MWHx.i.3:X1 En el estado 1: el valor actual del
medida descontador es inferior a -16777216,

En el estado 0: el valor actual del
descontador esta comprendido entre

-16777216,
Entrada fisica de %IWx.i.2:X0  Representa el estado de la entrada
descontaje la fisica de descontaje 1A
PRESELECCION objetos descripcion
Valor de preseleccion  %MDx.i.4 palabra que puede ser escrita, leida y
probada. Esta comprendida entre O y +
16777215.

Evento de preseleccién %IWx.i.3:X1  Objeto que se prueba en elestado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar laaccién asociadaa la
preseleccion efectuada.

Preselecciéon efectuada %lx.i.1 Enelestado 1: cuando se ha efectuado la
preseleccion. La condicion de
preseleccion se ha definido en
configuracion (véase el apartado 1.2.3.).
En el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la reiniciacion de la
preseleccion.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3  Representa el estado de la entrada fisica
preseleccion IPres de la preseleccién IPres.

Validacién de %QX.i.6 En el estado 1: valida la entrada fisica de
preseleccion preseleccion IPres.

En el estado 0: inhibe la entrada fisica de
preseleccion Ipres.

Preseleccion directa %Qx.i.1 En el flanco ascendente: copia en el
(por programa) descontador el valor de preseleccion.
Reiniciacién de la %QWXx.i.0:X1 En el flanco ascendente o descendente:
preseleccién reiniciacion de la preseleccion efectuada
Tratamiento del %QWXx.i.1:X1 En elestado 1: desenmascaramiento del
evento de evento de preseleccion efectuada.
preseleccion En el estado 0: se enmascara el evento

de preseleccion efectuada (no se trata ni
se almacena el evento).
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COMPARACION objetos descripcion

Medida actual <=0 %Ix.i.5 En el estado 1: el valor actual del
descontador es superior o igual al valor
0

En el estado 0: el valor actual del
descontador es inferior al valor 0.

Tratamiento de
evento de superacion
del valor O

%QWx.i.1:X5 En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de medida actual <=0.
En el estado 0: el evento de medida
actual<=0 esta enmascarado (el evento
no se trata ni se almacena).

Evento de superacion
del valor O

%IWx.i.3:X5  Objeto que se prueba en el estado 1 en el
tratamiento de evento (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
medida actual<=0

BIESTABLEDE
SALIDAO

objetos descripcion

Estado biestable 0

%IWx.i.3:X10 En el estado 1: cuando la medida actual es
inferior o igual a 0 (véase el apartado
1.2.5).
En el estado 0: en caso de preseleccion
efectuada o preseleccion directa.

Puesta a 1 biestable 0

%Qx.i.10 Enelestado 1: puestaa 1 delbiestable 0.
En el estado 0: nada.

Puesta a 0 biestable 0

%0Qx.i.12 En el estado 1: puesta a O del biestable 0.
En el estado 0: nada.
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Capitulo 2

2 Descripcion de la funcion contaje

2.1 Esquema

Esta funcion permite el contaje de impulsos (en 24 bits + signo) del valor 0 al valor +
16 777 215.

e La validacion del contador puede realizarse mediante una entrada fisica o por
programa. Puede activar un tratamiento de eventos.
e La medida actual del contador es accesible en lectura Gnicamente

« Lapuestaacero del contador puede realizarse en una entrada fisica o en el software.
Es configurable (2 modos). Puede activar un tratamiento de eventos.

¢ La superacion por la medida actual del valor de consigna alto , del umbral 0 y del
umbral 1 puede activar un tratamiento de eventos.

« Lafuncién de contaje ofrece también dos biestables de salida que pueden aplicarse
a dos salidas fisicas mediante el programa de aplicacién. Las condiciones de set
y de reset del biestable 0 son predeterminadas. Las condiciones de set y de reset
(5 condiciones) del biestable 1 se definen con parametros en la pantalla de ajuste.
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Entradafisica
IReset

Entrada fisica IVal

Validacion

Validacién directa

Entrada fisica IA

Valor de umbral 0

Valor de umbral 1

Valor de consigna alto

Tratam.

EVT
EvT | &
Configuracién
SET
Validacion IReset Puestaal_| reseT
» Tratam.

Preseleccion EVT
directa

EVT

Configuracion

Tratam.

EVT Puestaa0

Puestaa0
efectuada

EVT Validacién

Rebasamiento
medida

Medida actual
Medida invalida

EVT alcance
umbral 0
Medida actual
> umbral 0
EVT alcance
umbral 1
Medida actual
>umbral 1
EVT alcance
consignaalto
Medida actual
> consigna alto

Estado biestable 0

Estado biestable 1
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Descripcion de la funcion de contaje 2

2.2 Funcionalidadesycronogramas

2.2-1 Medida invélida

El usuario dispone de una informacion de medida invalida que complementa los
diagndsticos (véase el capitulo 4.6). Esta informacion permite detectar una pérdida de
impulsos en el contaje. Las causas pueden ser:

e un arranque en frio y en caliente de la aplicacion

¢ una falla de las entradas de contaje:
- falla de alimentacion del codificador o de los DDP (detectores de proximidad),
- falla de interrupcién de linea del codificador,

e un rebasamiento de medida (capacidad del contador).

En este caso el objeto %IWx.i.2:X7 esté en el estado 1 : el contenido del contador es
inutilizable y las salidas de los biestables se ponen a 0

El objeto %IWx.i.2:X7 esta enel estado 0 cuando se harealizado la puesta a cero del
contador y no se ha presentado ninguna condicién de falla.

La aplicacion utiliza la metodologia de gestion de medida invélida siguiente:

Rearranque en caliente
o]
arranque en frio

v

Puesta a 0 del contador

SV

Medida
invalida a 1

Sl

Gestion de fallas
(véase las causas en esta pagina)

A2

Funcionamiento normal
Aplicacién de contaje
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2.2-2 Validacion

Cuando se ha validado el contador, éste puede evolucionar en funcion de la entrada
fisica de contaje. El tipo de contacto se selecciona en la configuracion: contacto
estatico o contacto mecanico.

Entrada fisica
de validacion IVal
%IW x.i.2:X 2

—

Validacion
%Qx.i.5

Entrada fisica 1A
%IWx.i.2:X0

Tratamiento suceso
validacion 1 —
%QWx.i.1:X0 ar | & Sucoe/;(\JAl\;ailgi(cg)on
&
>1 Validacion Validacion activa
= %Ix.i.0
Medida acimel Reba}]samlen_tolmedlda
e %IDx.1.0 %MW x.i.3:X1
Validacion directa
%Qx.i.0
Contador _
Configuracién Meida actual
interface %IDx.i.0
de entrada

Medida invalida
%IWx.i.2:X7

El cronograma siguiente presenta la validacion del contaje

Entrada fisicalA
% IWX.i.2:X0

Entrada fisica IVal
%IW x.i.2:X 2
Validacion

%Qx.i.5

Validacion directa

%Qx.i.0

Medida actual contador
%IDx.1.0

—
T
.
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Descripcion de la funcion de contaje 2

2.2-3 Reiniciacion (RAZ)

Con RAZ se puede inicializar el contador con el valor 0. La reinicializacién puede
efectuarse en el flanco ascendente o descendente de la entrada IReset. La seleccion
se efectlia en configuracion.

La reinicializacion actta sobre el objeto medida invélida (véase el apartado 2.2.1)

Tratamiento suceso
puesta a 0 —'& Suceso
%QW X.i.1:X1 BT puesta a0
%IWx.i.3:X1

Entrada fisica
IReset
% IW x.i.2:X3

Valor 0

y

onfiguracion
puestaa 0

i Medida actual
Validacion puesta a 0 %IDX.i0 SET o0 l— F;l::csttuaaze(l)
o h 0
Hxe i RESET %Ix.i.1
Puesta a 0 directa b
% Qx.i.1
Puestaa 0
%QWx.i.0:X1

La configuracion de la superacion del valor de consigna alto permite definir dos
modos de reinicializacion correspondientes al paso por el valor de consigna alto del
valor actual del contador:

¢ sin reinicializar el contador
¢ reinicializando el contador
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El cronograma siguiente presenta la superacion del valor de consigna alto sin el
contador RAZ:

Enurada fisica 1 ruvvvvuvvvvvvvvvvvvvvuvyvuyuuL
% IW x.i.2:X0
Entrada fisica IReset |_|
% IW x.i.2:X 3 1

Validacién puesta a cero
% Q x.i.6 1

Puesta a cero directa
% Qx.i.1 ; F

Entrada fisica IVal
w X2 1 1

% IW x.i: X i

Validacion | | T T T
% Q x.i.5

Validacién directa 4'—!

% Q x.i.0

1 1
A | 1 I 1
| i I
Medida actual , < orde consigna alto

contador/descontador I~ - - - - - - - - - |_/.|./| - T -
1 1

% IDx.i.0

Valor actual >=
valorde consigna alto

% I1X.i.7

El cronograma inferior presenta la superacion de consigna con el contador RAZ

Enirada fisica 1a nUuvvvvvvvvvrdyvrvvvvuuiuuuuyyyL
% IW x.i.2:X0
Entrada fisica IReset |_|

%IW x.i.2:X3 1

Validaciéon puesta a cero

% Qx.i.6 ,
Puesta a cero directa
%Qx.i.1 f

Entrada fisica IVal
% IW x.i:X 2 ! [

Validacion [ 1 1 |

%Q x.i.5 T
n . ! ! 1
Validacion directa _{
% Qx.i.0 !
1 1 1
/_\ o a _evalo_r fe consigna alto _ _ _ _ _
L _ _ _umbralo  _ _ _ _ Iy“_/_ B oo
umbral L T
Medida actual contad or/descontadorf~ - - - - = - - - - - - - - -
% IDx.i.0 1
N of ! ! /I

% I1x.i.5

Valor actual >= umbral 1 _l—l I—

%1x.i.6
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Descripcion de la funcion de contaje 2

2.2-4 Comparacion

Hay objetos de lenguaje que recogen el resultado de la comparacion entre la medida
actual y los umbrales y el valor de consigna alto. La superacion de los umbrales y del
valor de consigna alto puede generar eventos (véase el capitulo 5).

Medida actual
% 1Dx.i.0

Tratamiento EVT
% QW x.i.1:X5 & | EVT alcance

EvT delumbral 0: %IW x.i.3:X5

Valorde umbral 0
%MDx.i.6
— Medida actual >=

umbral 0: % Ix.i.5

Tratamiento EVT____|
% QW x.i.1:X6 & | EVT alcance

EvT delumbral 1:% IWx.i.3:X6

Valorde umbral 1
%MDx.1.8 — Medida actual >=
umbral1:%Ix.i.6

Tratamiento EVT
% QW X.i.1:X7

EVT alcance del val.
Valorde consigna alto ev | & cons.alto: % IW x.i.3:X7

%MD x.i.10 .
COMPARACION — Medida actual >=

val. cons. alto: %Ix.i.7

27



2.2-5 Biestables

Las condiciones de SET y de RESET del biestable 0 estan predeterminadas

e condicion de SET: medida actual >= valor de consigna alto,

e condicion de RESET: reinicializacion directa o reinicializacion efectuada

Las condiciones de SET y de RESET del biestable 1 pueden definirse con parametros
en la pantalla de ajuste (véase el apartado 4.4).

Las ecuaciones de las entradas SET y RESET del biestable 1 pueden admitir
5 combinaciones de estado relativas a:

 la superaciéon de umbrales y valores de consigna por la medida actual del contador,
* eventos de validacion, de reinicializacién del contador.

Medida actual <= valor de consigna

%Ix.i.5
Biestable 0
Entrada fisica IReset Configuracion [ L SET Estado
%IWX.i.2:X3 puesta a 0 Q +—biestable 0
en IReset & RESET %IWX.i.3:X10
1
21 Puesta a 1 biestable 0
Validacion puesta a 0 % Qx.1.10
%Qx.i.6 )
Puesta a 0 biestable 0
Puesta a 0 directa %Qx.i.12
% Qx.i.1
COMPARACION — .
Definicion paréametros
Alcance umbral0 cambio de estado >
Alcance umbrall biestables 1 _l_l— SET
B 2ot
Alcance valor > Iestable
. . RESET %IWxi3X1L
de consigna alto Definicion parametros T
Suceso de validacion cambio de estado 21 Puesta a 1 biestable 1
biestables 1 % Qx.i.11
Suceso de puesta a cero L | "

Puesta a 0 biestable 1
% Qx.i.13
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A3

2

Atencion: el objeto lenguaje medida invalida %IWx.i.2:X7 en el estado 1 indica que
el contenido del contador es inutilizable y pone a 0 las salidas de los biestables 0 y

1 (véase el apartado 2.2.1).

Las reglas para los niveles de prioridad de los biestables 0 y 1 son las siguientes

Biestable 0

Biestable 1

NIVELES DE PRIORIDAD
Mas prioritario A

Puesta a 0
Puesta a 1
RESET
SET

NIVELES DE PRIORIDAD
Mas prioritario

Puesta a 0

Puesta a 1

RESET

SET

EVT Validacion

EVT Puesta a 0
Superacién consigna alto
Superacion umbral 1
Superaciéon umbral 0

Menos prioritario

Menos prioritario

En la pantalla de ajuste siguiente aparece un ejemplo de configuracién del biestable

1 de una via de contaje:

I Ajuste - I

1 15X CTZ 1A [POSICION 03] D[] I

" Diezignacion: COMPT MULTI 40KHZ 1 VOIE

Funeidin:

Simbalo :
IVContador 8

IContador 1} ;I IContaieFDesconlaie

;"7 Estado de los biestables

- Walor de preseleceidn  Estado de bi
I ] Cambio de estado biestables cuanda: BO| BOi| B1| Bli
P Umbral 0 en sentido + superado
Walor inicial 0 5
Umnbral 0 en sentido - superade
RER SRS Valor leido »= umbral0 —
Umbrald I 0 ‘alar leida < umbral 0
PP Umbral 1 en sentido + superado
Walor inicial 0 5
Umnbral 1 en sentido - superada
umbrall | 0 Valor leido > = umbral |
“alar inicial 0 ‘Walor leido < umbral 1
. Walor de cons. alto en sentido « superado
r— Walor de consigna: —
Walor de cons. alto en sentido - superado
Al | 0 Valor leido »- valor consigna alta
Valor inicial 0 Walor de zonz. bajo en sentido + superado
Walor de cons. bajo en sentida - superada ﬂ
Bajo | o
Acciones: Set Feset Minguna |
Walor inicial 0
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El cronograma siguiente muestra las condiciones de SET y de RESET del biestable
1, configuradas en la anterior pantalla de ajuste.

Entrada fisica IReset M |_| M

%IW x.i.2:X3 . ,

Validacién puesta a 0
% QXx.i.6

Medida actual contador
% 1D x.i.0

Estado biestable 1
%IWx.i.3:X11

Puesta a 1 biestable 1 M
% Qx.i.11

Puesta a 0 hiestable 1 |_|
% Qx.i.13
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Descripcion de la funcion de contaje 2

2.2-6 Tratamiento de eventos

El usuario puede asociar en configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a una via de contaje (véase el apartado 4.2). Si estan desenmascarados, varios
eventos pueden activar el tratamiento de eventos:

« la superacién de umbrales y del valor de consigna alto (véase el apartado 2.2.4),
« validacion del contaja (véase apartado 2.2.2),

« la reinicializacion (véase el apartado 2.2.3).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del contador.
En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba 1 del objeto eventos. Asi el usuario puede activar la accién refleja asociada
mediante el programa de aplicacion (véase el ejemplo de tratamiento de eventos en
el capitulo 5).

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance
umbral 0: %QWx .1 X5 _ 1

Tratamiento de suceso alcance
umbral 1: %QWx.i.1:X6

Tratamiento de suceso alcance
valor de consigna alto: % QWx.i.1:X7

CONTADOR

Medida actual
%IDx.i.0

SUCESOS

Suceso alcance

umbral 0: %IWx.i.1:X5 g ! |_
Suceso alcance
umbral 1: %IWx.i.1:X6

Suceso alcance valor
de consigna alto: %IW x.i.1:X7
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2.3 Descripcion de los objetos de lengua asociados a la funcién

El uso de los objetos del esquema presentado en el apartado 2.1 se indica a
continuacién en forma de 5P tablas relativas a la inicializaciéon, la validacién , la
medida actual , lacomparacion , y los biestables de salida parala funcion de contaje

VALIDACION objetos descripcién
Evento de validacion %IWx.i.3:X0 Objeto que se pruebaen elestado 1 en
el tratamiento de eventos (identificacion
del evento) para activar la accion
asociada a la validacion efectuada.
Validacién activa %Ix.i.0 En el estado 1: valida el contador
En el estado O: inhibe el contador
Entrada fisica de %IWX.i.2:X2 Representa el estado de la entrada
validacion IVval fisica de validacion IVval.
Validacién %Qx.i.5 En el estado 1: valida la entrada fisica
del contador IVal.
En el estado O: inhibe la entrada fisica
del contador IVal.
Validacion directa %Qx.i.0 En el estado 1: valida el contador
(por programa) En el estado O: inhibe el contador
Tratamiento de %QWHx.i.1:X0 En el estado 1: desenmascaramiento

eventos de validacion

del evento de validacion efectuada.
En el estado O: el evento de validacion
efectuada esta enmascarado (el
evento no se trata ni se almacena).
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MEDIDA ACTUAL objetos descripcion

Medida actual %IDx.i.0 El valor actual del contador puede ser
leido y probado, y estd comprendido
entre 0y 16777215.

Evento de overrun %IWx.i.3:X15 Objeto que se pruebaen elestado 1 en

(saturacién) eltratamiento de eventos (identificacién
del evento) para activar la accion
asociada al desbordamiento de la fila
de espera de eventos del autdbmata
TSX37 (fallo grave).

Medida invalida %IWX.i.2:X7 En el estado 1: el valor actual del
contador es inutilizable (véase el
apartado 2.2.1).
En el estado 0: el valor actual del
contador es utilizable.

Rebasamiento de %MWXx.i.3:X1 En el estado 1: el valor actual del

medida contador es superior a + 16777215.
En el estado O: el valor actual del
contador es inferior a + 16777215.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X0 Representa el estado de la entrada
contaje 1A fisica de contaje IA.
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Reiniciacién

objetos

descripcion

Evento de reiniciacion

%IWx.i.3:X1

objeto que se prueba en el estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
reiniciacion efectuada.

Reiniciacion efectuada

%Ix.i.1

En el estado 1: cuando se ha efectuado la
reiniciacion del contador. La condicion
de reiniciacion se define en la
configuracion (véase el apartado 2.2.3).
En el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la reiniciacion.

Entrada fisica de
reiniciacion IReset

%IWX.i.2:X3

Representa el estado de la entrada fisica
de reiniciacion IReset.

Validacién de la
reiniciacion

%Qx.i.6

En el estado 1: valida la entrada fisica de
puesta a O IReset.
En el estado 0: inhibe la entrada fisica de
puesta a O IReset.

Puesta a 0 directa (en el %Qx.i.1

Enelflancoascendente: poneelcontador

software) ao0.

Puestaa 0 %QWx.i.0:X1 Enel flanco ascendente o descendente:
puesta a 0 efectuada.

Tratamiento de evento %QWXx.i.1:X1 En el estado 1: desenmascaramiento del

de puestaa 0

evento de puesta a 0 efectuada.

En el estado 0: el evento de puesta a 0
efextuada esta enmascarado (el evento
no se trata ni se almacena).
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Descripcion de la funcion de contaje 2

COMPARACION objetos descripcion

Valor del umbral 0 %MDx.i.6 Palabra que puede ser leida, escrita 'y
probada; esta palabra estd comprendida
entre 0y +16777215.

Valor del umbral 1 %MDx.i.8 Palabra que puede ser leida, escrita u
probada;esta palabra esta comprendida
entre 0y + 16777215.

Valor de consigna %MDx.i.10 Palabra que puede ser leida, escrita 'y

alto probada; esta palabra estd comprendida
entre 0y +16 777 215.

Medida actual >= %IX.1.5 Enelestado 1: elvaloractual del contador

umbral 0 es superior o igual al valor del umbral 0.
En el estado O: el valor actual del contador
es inferior al valor del umbral 0.

Medida actual >= %Ix.i.6 Enelestado 1: elvaloractual del contador

umbral 1 es superior o igual al valor del umbral 1.
Enelestado O: elvaloractual del contador
es inferior al valor del umbral 1.

Medida actual >= %lIx.i.7 Enelestado1: elvaloractual del contador

consigna alto es superior o igual al valor de consigna
alto.
En el estado O: el valor actual del contador
es inferior al valor de consigna alto.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X5  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

del umbral 0 tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 0.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X6  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

del umbral 1 tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 1.

Evento de superacion  %IWx.i.3:X7  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

del valor de consigna
alto

tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del valor de consigna alto.
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COMPARACION (cont.) objetos

descripcion

Evento de superacion
del umbral 0

%QWx.i.1:X5

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento superacion del umbral 0.
Enelestado0: eleventode superaciondel
umbral 0 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Evento de superacion
del umbral 1

%QWx.i.1:X6

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento superacion del umbral 1.
EnelestadoO: eleventode superaciéndel
umbral 1 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Evento de superacion
del valor de consigna
alto

%QWX.i.1:X7

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del valor de consi
gna alto.

Enelestado0: eleventode superaciondel
valor de consigna alto estd enmascarado
(el evento no se trata ni se almacena).

BIESTABLES DE SALIDA objetos

descripcién

Estado biestable 0

%IWx.i.3:X10

Enelestado1l: cuandolamedidaactuales
superior o igual al valor de consigna alto
(véase el capitulo 2.2.5),

En el estado 0: puesta a 0 efectuada o
puesta a O directa.

Estado biestable 1

%IWx.i.3:X11

EnelestadoOyenelestado1l: elcambio
de estado del biestable 1 se define en el
ajuste (5 modos, véase los capitulos 2.2.5
y 4.4).

Puesta a 1 biestable 0

%Qx.i.10

En el estado 1:
En el estado 0:

puesta a 1 del biestable 0,
nada.

Puesta a 1 biestable 1

%0Qx.i.11

En el estado 1:
En el estado O:

puesta a 1 del biestable 1,
nada.

Puesta a 0 biestable 0

%Qx.i.12

En el estado 1:
En el estado 0:

puesta a 0 del biestable 0,
nada.

Puesta a 0 biestable 1

%Qx.i.13

En el estado 1:
En el estado O:

puesta a 0 del biestable 1,
nada.
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Capitulo 3

3 Descripcion de la funcién de contaje / descontaje

3.1 Esquema

Esta funcién permite el contaje o el descontaje de impulsos:

« en modo normal (en 24 bits + signo), desde el valor -16 777 216 hasta el valor + 16
777 215.

« en modo médulo, en el médulo TSXCTZ2AA (en 25 bhits), desde el valor 0 hasta el
valor + 33 554 431.

e La interfaz de entradas ofrece cuatro posibilidades de configuracion de contaje/
descontaje: o bien IA cuenta, IB descuenta, o0 bien IA cuenta/ descuenta, e IB
indica el sentido, o bien IA cuenta/descuenta, y el sentido lo da la aplicacién, o
bien con codificador incremental.

De la validacion del contador/descontador puede encargarse una entrada fisica o
el programa. A su vez, puede activar un tratamiento de eventos.

* La medida actual del contador/descontador es accesible Gnicamente en lectura

e La preseleccion del contador/descontador puede realizarse mediante una entrada
fisica o por programa. Es configurable (7 modos). Puede activar un tratamiento de
eventos.

e Lalectura del contenido del contador/descontador en el registro de lectura se realiza
mediante una entrada fisica o el programa. Es configurable (2 modos).
- 2 modos para los médulos TSX CTZ 1A/2A,
- 3 modos para el médulo TSX CTZ 2AA.

Puede preceder automaticamente a toda preseleccion realizada por una entrada
fisica, asi como activar un tratamiento de eventos.

e Lasuperacion porlamedidaactual delvalorde consignaaltoodemédulo , delvalor
de consigna bajo , del umbral 0 y del umbral 1 puede activar un tratamiento de
eventos.

« Esta funcion de contaje/descontaje ofrece ademas dos biestables de salida que el
programa puede aplicar a sendas salidas fisicas. Hay 17 condiciones de Sety de
Reset de los bhiestables 0 y 1 para los médulos TSX CTZ 1A/2AI2AA, y
16 condiciones para el mddulo TSX CTZ 2AA en contaje/descontaje de modulo.
Dichas condiciones se definen con parametros en la pantalla de ajuste.
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Tratam. EVT
EVT | & EVT Impulserf.
Entradafisica
ICapt o~ Valorleido
—SET 7
P.ao L Valorleido erfat
— RESET
lectura
Tratam. EVT- »
Entradafisica EVT | & EVT Preseleccion
Pulso cero 1IZ
Entrada fisica IPres
| SET Preseleccion
a0 —RESET
Presel.
Tratam. EVT | & EVT Validacion
: Rebasamiento
Entrada fisica IVal medida
o Sentido
Validacion Medida actual

Validacién directa

Entrada fisica IA
Cambio de sentido
Entrada fisica IB

Valor de umbral 0

Valor de umbral 1

Consignaalto

Consignabajo

Medida invalida

Medida actual > umbral 0

EVT alcance
umbral 0

Valor leido > umbral 0

Medida actual
> umbral 1

EVT alcance umbral 1

Valor leido

> umbral 1
Medida actual > Consigna
alto o médulo (*)

EVT alcance

Consignaalto o

mddulo
Valor leido> Consigna alto o
médulo (*)

Medidaactual

> Consigna bajo
EVT alcance consigna bajo

Valor leido
> Consigna bajo

Estado biestable 0

RESET

Estado biestable 1

(*) Siempre a 0 en el modo médulo.
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

3.2  Funcionalidadesycronogramas

3.2-1 Interfaz de entradas

La interfaz de entradas ofrece las cuatro posibilidades siguientes de configuracion:

¢ |A cuenta, IB descuenta:
El registro de los impulsos por el contador/descontador se efectla coincidiendo con
el flanco ascendente de las 2 entradas fisicas IA e IB. La entrada fisicalA incrementa
el contador/descontador, la entrada fisica IB decrementa el contador/ descontador.
Los impulsos en las entradas IA e IB pueden ser simultaneos, en cuyo caso, el
contador/descontador no evoluciona.

* |A cuenta/descuenta, IB indica el sentido:
El estado de la entrada fisica IB define el sentido de contaje/descontaje; el registro
de los impulsos de contaje o descontaje se efectla coincidiendo con el flanco
ascendente de la entrada fisica IA.

« |A cuenta/descuenta, el sentido lo da la aplicacion:
El estado del objeto cambio de sentido define el sentido de contaje/descontaje; el
registro de los impulsos de contaje o descontaje se efectlia coincidiendo con el
flanco ascendente de la entrada fisica IA.

« codificador incremental:
En este modo de funcionamiento las entradas fisicas IA e IB  estan conectadas a
un codificador incremental que proporciona dos sefiales IA e IB con un desfase de
90°. El desfase determina el sentido de rotacion.
Los parametros de la pantalla de configuracién permiten definir el control de linea
para un codificador con enlace RS422/485 y aumentar la precision del codificador
con el modo de multiplicacién por 4
El codificador incremental proporciona una informaciéon Pulso cero , que permite
realizar una preseleccién del contador/descontador (véase el apartado 3.2.4).

IA cuenta, IB descuenta :
En este modo de configuracion, la entrada IA incrementa el contador/ descontador y
la entrada IB decrementa el contador/descontador.

Entrada fisica IA
%IWx.i.ZI:XIO(*) AN LN

Entrada fisica IB 0 ! 2 3

%IWX.1.2:X1(*) /N AN N
2 1 0

I Contaje '

Descontaje
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IA cuenta/descuenta, IB indica el sentido:

En este modo de configuracion, el estado de la entrada fisica IB define el sentido de
contaje/descontaje; el registro de los impulsos de contaje 0 descontaje se efectla
coincidiendo con el flanco ascendente de la entrada fisica IA

Entradafisica IA

%W x.i.2:X0 (%) S N v N R Y e Y I T e

Entrada fisica IB 0 -1 0 1 2 1 0
% IW X.1.2:X1 (*) | contaje | | descontaje
k
<>'Tiempo min 250us ~<—=!Tiempo min 250ps

IA cuenta /descuenta, y el sentido lo da la aplicacion

En este modo de configuracion, el estado del objeto cambio de sentido define el
sentido de contaje/descontaje; el registro de los impulsos de contaje o descontaje se
efectia coincidiendo con el flanco ascendente de la entrada fisica IA.

Entrada fisica IA

wwxizxo) AN LN A AN LA LA

Cambio de sentido 0 ! 2 8 2 1
%QWx.i.0:X9 (*) contaje | descontaje

Con codificador incremental

En este modo de configuracion, el desfase entrelas entradas fisicas IAe IB  determina
el sentido de rotacion. El codificador incremental proporciona las siguientes sefiales
de contaje/descontaje

» dosinformaciones conundesfase de 90°, para conectar alaentrada lA y alaentrada

1B
 una informacién llamada Pulso cero , para conectar a la entrada 1Z

Desorientacion de 90° entre las entradas fisicas 1A e IB
en el codificador incremental: discriminacion del sentido: contaje siguiente

Entrada fisica |a

wwizzoey L] L [ | | L] |
I A O A A

Entrada fisica B
%IWX.1.2:X1 (%) _'l | | | |
s 07 i
Entrada fisicoPulso cero 11z > ,_l
(sin objeto) !

I
+1 +1 +1 +1 +1 +1

Desorientacion de 90° entre las entradas fisicas 1A e IB
en el codificador incremental: discriminacion del sentido: descontaje siguiente

Entrada fisicalA
%IWX.i.2:X0 (*) A | | |

isorpintor SRR O I N I I A A S O O
>
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

En el caso de un codificador incremental el usuario cuenta con:

« el control de las interrupciones de linea del codificador cuando se trate de un
codificador con enlace RS422/485 (véase los diagnosticos en el apartado 4.6);
« la posibilidad de reforzar la precision del codificador (multiplicacion por 4 ).

Control de linea :

Cuando el codificador incremental se configura en control de linea y se detecta una
interrupcion de linea del cable RS422/485 en una de las entradas fisicas IA, IB o 1Z,
el autébmata genera un fallo y proporciona el diagndstico correspondiente. El usuario
puede activar el tratamiento de programa que corresponda a ese fallo (véase los
objetos de lenguaje de Fallos y Diagnésticos en el apartado 4.6.2).

Multiplicacion por 1, multiplicacion por 4:

El usuario puede aumentar la precision del codificador configurando el modo de
multiplicacion por 4. Cuando el codificador incremental se configura en multiplicacion
por 1, el contaje/descontaje se efectlia en el flanco ascendente de la entrada fisica
IB; en multiplicaciéon por 4 , el contaje/descontaje se efectla en todos los flancos
ascendentes y descendentes de las entradas fisicas IA e IB.

Modo de multiplicacién por 1: contaje

Entrada fisica IA

wweizxo) 4 | [ [ || L[| |
wwozxie N LA LA LA LA LA L

Modo de multiplicacién por 4: descontaje

W — 4 VA A A

-5 -7 -9 -1 -13  -15 17 -19 21 -23_
G S AN VAR AR/ AR/ [ AR/

‘0 -2 -4 -6 -8 -10 -12 -14 -16  -18 -20 -22

Esta tabla indica las frecuencias maximas de contaje/descontaje con multiplicacion
por 1y por 4, para los médulos TSX CTZ 1A/2Ay TSX CTZ 2AA.

Frecuencia maxima: Frecuencia maxima:
multiplicacion por 1 multiplicacion por 4
TSX CTZ 1A/2A 40 kHz 40 kHz
TSX CTZ 2AA 500 kHz 125 kHz
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Interfaz de entrada:
El tipo de contacto se selecciona en la configuracion:

 contacto mecanico (para el mddulo TSX CTZ 1A/2A/2AA),
 contacto estatico a 40 kHz (para el modulo TSX CTZ 1A/2A/2AA),
» contacto estéatico a 500 kHz (para el modulo TSX CTZ 2AA).

Modo de médulo :

La seleccion del modo de médulo por configuracion permite al contador avanzar en
el sentido de contaje o en el de descontaje en el espacio [0, modulo].

El valor minimo del médulo es 1,

el valor maximo del médulo es + 33 554 432

¢ En modo mddulo:
- el valor minimo de los umbrales 0 y 1, y de la consigna baja, es 0
- el valor maximo de los umbrales 0 y 1, y de la consigna baja, es 33 554 431

e En modo no médulo:
-el valor minimo de los umbrales 0 y 1, y de consigna alto y bajo, es -16777216;
-el valor maximo de los umbrales 0 y 1, y de consigna alto y bajo, es + 16777216
» El cronograma que figura a continuacion presenta el funcionamiento en modo
maddulo (con preseleccion en el flanco ascendente de Ipres

Entrada fisicalB Sentido contaje ‘ Sentido descontaje
%IWX.i.2:X1 T

I
Entrada fisica IA

%IWx.i.2:X0

Entrada fisica IPres

%IWx.i.2:X3 |

Validacion :
presececcion
%Qx.i.6

|
I
Validacion directa :
T
I
I

%Qx.i.1

Presececcion directa !

%Qx.i.0

Consigna alt

|

omoédulo
\

Consignaalto
omoédulo
%MDx.i.10

Medida actual
contaje/
descontaje
%IDx.i.0

El cronograma correspondiente al funcionamiento en modo de contaje/ descontaje
(con preseleccion en el flanco ascendente de Ipres) figura en el capitulo 3 relativo a
la preseleccion.
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

3.2-2 Medidainvalida

El usuario dispone de una informacion de medida invalida que complementa los
diagnosticos (véase el apartado 4.6). Gracias a ella se puede detectar una pérdida de
impulsos en el contaje/descontaje, que puede obedecer a

< un arranque en frio y en caliente de la aplicacion

 lun fallo de las entradas de contaje/descontaje:
- fallo de alimentacion del codificador o de los DDP (detectores de proximidad),
- fallo de interrupcién de linea del codificador

¢ un rebasamiento de medida (capacidad del contador/descontador).

En este caso el objeto %IWx.i.2:X7 esta en el estado 1 : el contenido del contador/
descontador es inutilizable y las salidas de los biestables se ponen a 0

El objeto %IWXx.i.2:X7 esté en el estado 0 cuando se ha realizado la preseleccion del
contador/descontador y no se ha presentado ninguna condicién de falla

La aplicacion utiliza la siguiente metodologia de gestion de medida invalida:

Rearranque en caliente
o]
arranque en frio

v

Preseleccion del contador/descontador

SY

Medida
invalidaa 1

SI Gestion de fallas
(véase las causas en esta pagina)

A2

Funcionamiento normal
Aplicacion de contaje/descontaje
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3.2-3 Validacion

Cuando se ha validado el contador/descontador, éste puede evolucionar en ambos

sentidos en funcién de las entradas fisicas de contaje/descontaje.

Tratamiento suceso

Suceso validacion
% IW x.i.3:X0

Validacién activa
%Ix.i.0

Rebasamiento medida

%IDX.i.0 %MWx.i.3:X1
Sentido

validacion
%QWX.i.1:X0 EVT
Entrada fisica
de validacion IVal
%IWX.i.2:X2 &
Validacion
=1
Validacion Medida actual
%Qx.1.5
Validacién directa
Entrada fisica IA %Qx.i.0
%IWx.i.2:X0 Contador/descontador

Configuracion

Entrada fisica IB

%IWx.i.2:X1 interface de entradas

Cambio de sentido
%QWXx.i.0:X9

%lx.i.9

Medida actual
%IDx.i.0

Medida invalida
%IWX.i.2:X7

El siguiente cronograma presenta el modo de configuracion de interfaz de entrada:

IA cuenta/descuenta, IB indica el sentido.

Entrada fisica IA
% IW x.i.2:X0

Entrada fisica IB
%IWX.i.2:X1

Validacion
%Qx.i.5

Validacion directa

%Qx.i.0

Medida actual
contador/descontador
% IDx.i.0

Entrada fisica IVal
% IW x.i.2:X2

_ b
1
1

1

1

1
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3.2-4 Preseleccion

Lapreseleccion permite inicializar el contador/descontador con el valor de preseleccion.
La preseleccion del contador/descontador puede efectuarse segin 7 modos que son
combinaciones relativas a estados y/o flancos de las entradas fisicas IPres e 1Z:

« flanco ascendente IPres,

¢ flanco descendente IPres,

« flanco ascendente IPres sentido + / flanco descendente IPres sentido -,
« flanco ascendente IPres sentido - / flanco descendente |IPres sentido +,
e IPres (estado),

« punto de origen leva corta (véase mas adelante),

* punto de origen leva larga (véase mas adelante).

La preseleccion actua sobre la medida invalida (véase el capitulo 3.2.1).

Tratamiento de suceso
Entrada fisi | z preseleccin '& Suceso preseleccion
ntrada fisica Pylso cerol 9 i1
%QWx.I.L:X1 BT %6IWx.i.3:X1
I— Valor de

-Configuracwdn

preseleccion preseleccion

%MDX.i.4 (1)

I
j/ SET -
Preseleccion

Medida actual ? efectuada %Ix.i.1

Preseleccion directa %I1Dx.i.0 RESET
%Qx.i.1

Entrada fisica de
preseleccion IPres
%IWxX.i.2:X3

Validacion preseleccion
%Qx.i.6

Puesta a 0 preseleccion
%QWx.i.0:X1

(1) el objeto valor de preseleccién %MDx.i.4 se gestiona en conformidad con el
mecanismo de intercambios explicitos (véase el apartado 8.3).

A continuacion se ilustran los siete modos de preseleccion del contaje/descontaje:
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El siguiente cronograma presenta el modo de configuracion de la preseleccion
coincidiendo con el flanco ascendente de IPres

Entrada fisica |B MMMQ_! Sentido de contaje

% IW x.i.2:X1 (%)

Epuada fisica 1A UUUrrrrrriiyurrvvuurvuuuuu
% IW X.i.2:X0 (*)
Entrada fisica IPres 1_| :

% IW x.i.2:X3

Validacion preseleccion !
% QX.i.6

Preseleccion directa
% Qx.i.1 . ,

Preseleccion directa |
% Qx.i.0 : ,
| «V_alor df pres_elelccw_on ~ ~
Medida actual ,
contador/descontador !

%IDx.i.0 Init
o

El siguiente cronograma presenta el modo de configuracién de la preseleccion en el
punto de origen de leva corta

Sentido +: contaje
Entrada fisica IPres

(leva corta): % IW x.i.2:X3 (*)

Entrada fisica Top 0

al turno (sin objeto) ﬂ ﬂ |_| |_| ﬂ |-| |-| /N
(1

Sentido -: descontaje
Entrada fisica IPres

(leva corta): % IW x.i.2:X3 (*)

Entrada fisica Top 0

alturno (sin objeto) ﬂ |_| ﬂ |_| |_| n |-| Kl/
@)

V1Tl
1)

(1) el registro de la preseleccion se efectla coincidiendo con:

 cada flanco ascendente de la entrada Pulso cero I1Z que siga al paso al estado 1 de
la entrada IPres en el sentido contaje;

» cada flanco descendente de la entrada Pulso cero 1Z que siga al paso al estado 1
de la entrada IPres en el sentido descontaje
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El cronograma siguiente presenta el modo de configuracion de la preseleccion en el
punto de origen de leva larga

Punto de origen leva larga: sentido creciente

Entrada fisica IPres sentido creciente
(leva larga): % IW x.i.2:X3

Entrada fisica top 0

alturno 1Z: (sin objeto) |_| ﬂ |_| |_| ﬂ |_| /N ﬂ |-| ﬂ |_|

Punto de origen leva larga: sentido decreciente
sentido decreciente

Entrada fisica IPres
(leva larga): % IW x.i.2:X3

Entrada fisica top 0

altumo IZ: (sin objeto) |_| ﬂ |_| |-| |-| ﬂ\ ﬂ ﬂ |-| ﬂ |_|

&)

(1) el registro de la preseleccion se efectia coincidiendo con el primer flanco
ascendente de la entrada Pulso cero IZ que venga después del flanco descendente
de la entrada IPres (tanto en el sentido de contaje como en el de descontaje)
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3.2-5 Lectura

La lectura permite copiar el valor actual del contador/descontador en el registro de
lectura. La configuracion de la lectura en ICapt permite elegir uno de los 3 modos
siguientes:

* lectura coincidiendo con el flanco ascendente;

* lectura coincidiendo con el flanco descendente;

* lectura coincidiendo con los flancos ascendente y descendente. Este modo de
configuracion sirve para la funcion de medicion del largo de la pieza

* lectura previa a la preseleccion en Ipres: permite efectuar una lectura antes de
proceder a la preseleccion en la entrada fisica de preselecciéon IPRES, guardando
el valor actual del contador / descontador en el registro de las lecturas de valores

Tratamiento

Entrada fisica suceso lectura————
de lectura ICapt % QW x.i.1:X2 et | & S;UCISVS: i|e3(-:;(u2ra
% IW x.i.2:X 4 e
onfiguracion
lectura Medida actual
% ID x.i.0
\
Validacion lectura Valer kiEe SET o Lectura efectuada
%Qx.i.7 %IDX.i.4 % 1x.i.2
Lectura directa RESET

% Qx.i.2
Q Puesta a 0 lectura

% QW x.i.0:X 2

El cronograma siguiente presenta el modo de configuracion de lectura en los flancos
ascendente y descendente de ICapt

e s MUvuvuvvrvivvvvvvvvvvvvvvvuut
% IW x.i.2:X0
Entrada fisica IA ICapt |_| |_|
%IWX.i.2:X4 ! !
Validacién lectura
%Qx.i.7

Lectura directa
%Qx.i.2

Validacion directa
%Qx.i.0

Medida actual

contador/descontador
%I1D x.i.0
\ \ LN
1 1
A ~ N SN
’ Valor leido | .
Valor Ie.|do Valor leido d
%IDx.i.4 -
0 Valor leido
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3.2-6 Comparacion

La comparacion del valor leido y la medida actual con los umbrales y los valores de
consigna queda reflejada en objetos de lenguaje. La superacion de los umbrales y de
los valores de consigna puede generar eventos (véase el capitulo 5).

Medida actual
%IDx.i.0

Valor lefdo
%IDx.i.4

Tratamiento EVT

% QWx.i.t:X5 8 | EVT alcance
Valor umbral 0 EVT umbral 0: % IWx.i.3:X5

% MDx.i.6
— Medida actual>=

umbral 0: % Ix.i.5
Valor leido >=
umbral 0: %Ix.i.10

Tratamiento EVT

% QWx.i.1:X6 cr | & EVT alcance
Valorumbrall umbral 1: % IWx.i.3:X6

) "
%MDx.i.8 L Medida actual >=

umbral 1: % Ix.i.6
Valor leido >=
umbral 1: %Ix.i.11

Tratamiento EVT
% QWx.i.1:X7 & | EVT alcance valor

Valor cons. alto cons. alto: %IWx.i.3:X7

) ;
%MD x.i.10 LI Medida actual >=

valor cons. alto: %1x.i.7
o0 modulo i
Valor leido >=

valor cons. alto: %Ix.i..12

Tratamiento EVT 0 médulo (%)
%QWx.i.1:X8 J Y A— EVT alcance valor

Valor cons. bajo EvT cons. bajo: %IWx.i.3:X8

. S 0 médulo (*)
%MDx.i.12 | L Med|§a actual >=

valor cons. bajo: % Ix.i.8
Valor lefdo >=
COMPARACION valor cons. bajo: % Ix.i.13

EVT

(*) Siempre a 0 en el modo mdédulo
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3.2-7 Biestables

Las condiciones de SET y RESET de los biestables se definen con parametros en la
pantalla de ajuste (véase el apartado 4.4).
Las ecuaciones de las entradas SET y RESET pueden admitir 17 combinaciones de

estados relativos a:

descontador

Condiciones de SET
y RESET de los biestables

Alcance umbral 0 en sentido +
Alcance umbral 0 en sentido -
Valorleido >= umbral 0
Valorlefdo < umbral 0

Alcance umbral 1 en sentido +
Alcance umbral 1 en sentido -
Valorlefdo >= umbral 1
Valorleido < umbral 1

Alcance consigna alto en sentido +
Alcance consigna alto en sentido -
Valorlefdo >= consigna alto
Alcance consigna bajo en sentido +
Alcance consigna bajo en sentido -
Valor leido < consigna bajo
Suceso de validacion

Suceso de preseleccion
Suceso de lectura

Definicion

pardm etros
cambio estado

biestables 0

Definicion

pardmetros
cambio estado
biestables 0

Definicion

pardmetros
cambio estado
biestables 1

Definicién

pardmetros
cambio estado

biestables 1

posiciones del valor leido respecto a umbrales y valores de consigna
eventos de validacion, de preseleccion y de lectura del contador/descontador.

la superacion de umbrales y valores de consigna por la medida actual del contador/

Zl—L

o

Estado
[ biestable 0

% IWx.i.3:X10

RESET
-

I
Puestaa 1 biestable 0
%Qx.i.10

Puestaa 0 biestable 0
%Qx.il12

Zl—l_

o

RESET

| Estado
biestable 1
% IWx.i.3:X11

zlj |

Puestaa 1 biestablel
%Qx.il1

Puestaa 0 biestable 1
%Qx.i.13

Atencion: en el estado 1, el objeto de lenguaje medida invélida %IWx.i.2:X7 indica
que el contenido del contador/descontador es inutilizable, y pone a cero las salidas de
los biestables 0y 1 (véase el apartado 3.2.2).
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

Las reglas para los niveles de prioridad de los biestables 0 y 1 son las siguientes:

BiestablesOy 1

NIVELES DE PRIORIDAD

Mas prioritario

Puesta a0

Puesta al A
RESET

SET

EVT Validacion

EVT lectura:

- valor leido < consigna bajo
- valor leido < consigna alto
- valor leido < ou > umbral 1
- valor leido < ou > umbral 0
Superacion consigna bajo
Superacion consigna alto o
modulo (*)

Superaciéon umbral 1

. , L Superaciéon umbral 0

(*) modulo Unicamente para EVT preseleccion

modulo TSX CTZ 2AA Menos prioritario

La pantalla de ajuste siguiente contiene un ejemplo de configuracion de los biestables
0y 1 de una via de contaje/descontaje.

= TSX CIZ 1A [POSICION phj BB
|Aiuste
"Designacién : CONT_MULTIF 40kHz 1 ¥IA ‘

li<]

[ Simbolo : Channel_0_counting_ctz_2a

Contador - Funcion :
Contador 0 ~§f| ContajelD ji él [ Estado de los biestables
[ ¥alor de preseleccidn Cambio de estado biestables cuando: | B0 [BOi[ B1 [ Bli| [ #osiesss bt

Alcance umbral 0 en sentido + 5 5
Alcance umbral 0 en sentido - i
Yalor leido >= umbral 0 FrnEan I

¥alor leido < umbral 0

Alcance umbral 1 en sentido = Bingure I

Alcance umbral 1 en sentido -

¥alor inicial

[ ¥alor de
Umbrald

¥alor inicial ¥Yalor leido >= umbral 1

¥alor leido < umbral 1

[ m |2
=

Umbrall
. Alcance valor de cons. alto en sentido+ R R
¥alor inicial 300 " =
valor de cons. alto en sentido -
[ ¥alor de Yalor leido »= valor i alto
Alcance valor de cons. bajo en sentido +
Alto 400 I !
Alcance valor de cons. bajo en sentido- R R
¥alor inicial 400 Yalor leido < valor i bajo
Bajo 500 Suceso de validacidn
Y. Suceso de preseleccion
¥alor inicial 500 = &
de lectura

(1) en modo mddulo, para el TSX CTZ 2AA, no existe esta condicion
(2) en modo médulo, para el TSX CTZ 2AA, esas condiciones se convierten en
superacion del modulo en sentido + / -.
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El cronograma siguiente muestra las condiciones de SET y RESET del biestable 0,
configuradas en la pantalla de ajuste anterior.

Entrada fisica |Pres
% IWX.i.2:X3 !_l |_| l_l

Validacién preseleccion

% QX.i.6 — ! ! L

Medida actual
contador/descontador
% IMx.i.0 0

Estado biestable 0
% IWx.i.3:X10

Puesta a 1 biestable 0 M
%Qx.i.11

Puesta a 0 biestable 0 |_|
%Qx.i.12

El capitulo 7 expone, mediante un ejemplo de aplicacién, el uso de los parametros de
los biestables 0 y 1 de una via de contaje/descontaje.
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

3.2-8 Tratamiento de eventos

El usuario puede asociar en configuracion un tratamiento de eventos (accion refleja)
a una via de contaje/descontaje (consultese el apartado 4.2). Si estan
desenmascarados, varios eventos pueden activar el tratamiento de eventos:

« superacion de umbrales y valores de consigna alto y bajo (véase el apartado 3.2.6),
 validacion del contaje/descontaje (véase el apartado 3.2.3),

 preseleccion (véase el apartado 3.2.4),

e lectura (véase el apartado 3.2.5).

El cronograma describe un ejemplo de generacién de eventos internos del contador/
descontador. En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del
evento mediante la prueba 1 del objeto eventos. Asi el usuario puede activar la accion
refleja asociada mediante el programa de aplicacion (véase el ejemplo de tratamiento
de eventos del capitulo 5).

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS

Tratamiento de suceso alcance -
umbral 0: % QWx.i.1:X5 _|

Tratamiento de suceso alcance
umbral 1: %QWx.i.1:X6

Tratamiento de suceso alcance valor
de consigna alto: % QWx.i.1:X7 '

Tratamiento de suceso alcance valor
de consigna bajo: %QWx.i.1:X8

CONTADOR/DESCONTADOR -

Medida actual
%I1Dx.i.0

_Umbral 1
SUCESOS ~ - _ . Ymbral0 _

Suceso alcance
umbral 0: %IWx.i.1:X5
Suceso alcance !
umbral 1: %IWx.i.1:X6 !
Suceso alcance valor

de consigna alto: %IWx.i.1:X7 |
Suceso alcance valor

de consigna bajo: %IWx.i.1:X8
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3.3  Descripcion de los objetos de lenguaje asociados a la funcion

El uso de los objetos presentados en el esquema del apartado 3.1 se describe a
continuacién en forma de 6 tablas relativas a la validacion , la medida actual , la
preseleccion , la lectura , la comparacion y los biestables de salida

VALIDACION objetos descripcion

Evento de validacion %IWx.i.3:X0  Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
eventos) para activar la accion asociada a
la validacion efectuada.

Validacién activa %lIx.i.0 En el estado 1: valida el contador/
descontador
En el estado O: inhibe el contador/
descontador

Entrada fisica de %IWx.i.2:X2  Representa el estado de la entrada fisica

validacién IVval de validacion IVal.

Validacion %Qx.i.5 En el estado 1: valida la entrada fisica del
contador/descontador IVal.
En el estado 0: inhibe la entrada fisica del
contador/descontador [Val.

Validacion directa %Qx.i.0 En el estado 1: valida el contador/

(por programa) descontador,
En el estado 0: inhibe el contador/
descontador

Tratamiento de evento %QWHx.i.1:X0 En el estado 1: desenmascaramiento del

de validacion

evento de validacion efectuada

En el estado 0: el evento de validacion
efectuada estd enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

MEDIDA ACTUAL

objetos

descripcion

Medida actual

%IDx.i.0

Valor actual del contador/descontador;
estapalabra que puede serleiday probada
esta comprendida entre -16777216 y
+16777215. En modo médulo esta pala
bra est4 comprendida entre 0 y médulo - 1

Evento de overrun

%IWx.i.3:X15

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada al
desbordamiento de la fila de espera de

eventos del autdmata TSX37 (fallo grave).

Medida invalida

%IWX.i.2:X7

Enel estado1: elvaloractual del contador/
descontador es inutilizable (véase el
apartado 3.2.1).

EnelestadoO : el valor actual del contador/
descontador es utilizable

Rebasamiento de
medida

%MWX.i.3:X1

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es inferior a -16777216 o
superior a +16777215

Enelestado0: elvaloractual del contador/
descontador esta comprendido entre -
16777216 y +16777215.

Sentido (lectura)

%Ix.i.9

En el estado 1: el contador/descontador
cuenta.

En el estado 0: el contador/descontador
descuenta

Entrada fisica de
contaje 1A

%IWx.i.2:X0

Representa el estado de la entrada fisica
de contaje/descontaje 1A

Entrada fisica de
contaje 1B

%IWx.i.2:X1

Representa el estado de la entrada fisica
de contaje/descontaje 1B

Cambio de sentido
(escritura)

%QWx.i.0:X9

En el estado 1: el sentido de contaje/
descontaje es positivo, el contador/
descontador cuenta.

En el estado 0: el sentido de contaje/
descontaje es negativo, el contador/
descontador descuenta
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PRESELECCION objetos descripcién

Valor de preseleccion  %MDx.i.4 Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; esta palabra esta comprendida
entre-16777216 y +16777215. En modo
moédulo esta palabra estd comprendida
entre 0 y modulo - 1

Evento de %IWx.i.3:X1  Objeto que se prueba enel estado 1 en el

preseleccion tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accién asociada ala
preseleccion efectuada.

Preseleccion efectuada %lx.i.1 En el estado 1: cuando se ha efectuado la
preseleccion. Las condiciones de
preseleccion se definen en la configuracion
(7 modos, véase el capitulo 3.2.4),,

En el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la puesta a 0 de la
preseleccion.

Entrada fisica de %IWx.i.2:X3  Representa el estado de la entrada fisica

preseleccion IPres de preseleccion IPres.

Validacion de la %Qx.i.6 En el estado 1: valida la entrada fisica de

preseleccion preseleccion IPres.

En el estado 0O: inhibe la entrada fisica de
preseleccion IPres.

Preseleccion directa %Qx.i.1 En el flanco ascendente:  copia en el

(en el software) contador/ descontador el valor de
preseleccion

Puesta a 0 de la %QWx.i.0:X1 Enel flanco ascendente o descendente:

preseleccion puesta a 0 de la preseleccion efectuada

Tratamiento de evento %QWXx.i.1:X1 En el estado 1: desenmascaramiento del

de preseleccion evento de preseleccion efectuada
En el estado 0: el evento de preseleccion
efectuada estd enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Entrada fisica pulso sin objeto Representa el estado de la entrada fisica

cero 1Z

del pulso cero 1Z
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Descripcion de la funcion de contaje / descontaje 3

LECTURA

objetos

descripcion

Valor leido

%IDx.i.4

Contenido del registro de lectura; esta
palabra que puede ser leida y probada
esta comprendida entre -16 777 216 y +16
777 215. En modo médulo esta palabra
est4 comprendida entre 0 y modulo - 1

Evento de lectura

%IWX.i.3:X2

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accién asociada ala
lectura efectuada.

Flanco de la entrada
de lectura ICapt

%IWx.i.3:X3

Objeto que se prueba en el tratamiento de
eventos

En el estado 1: flanco descendente de la
entrada lectura ICapt

en el estado 0: flanco ascendente de la
entrada lectura ICapt

Flanco de lectura
evento

%QWHx.i.1:X3

enelestado1l: cuandose efectlalalectura
coincidiendo con el flanco descendente
enelestado0: cuando se efectlalalectura
coincidiendo con el flanco ascendente

Lectura efectuada

%Ix.i.2

en el estado 1: cuando se ha efectuado la
lectura, habiéndose definido las
condiciones de la misma en configuracion
(2 modos, véase el apartado 3.2.5),

en el estado 0: en el flanco ascendente o
descendente de la RAZ de lectura.

Entrada fisica de
lectura ICap

%IWX.i.2: X4

representa el estado de la entrada fisica de
lectura ICapt

Validacién de lectura

%Qx.i.7

En el estado 1: valida la entrada fisica de
lectura ICapt
En el estado O:
lectura ICapt.

inhibe la entrada fisica de

Lectura directa (por
programa)

%Qx.i.2

En el flanco ascendente: copia en el
registro de lectura el valor actual del
contador/ descontador.

Reiniciacion (RAZ)
de la lectura

%QWSx.i.0:X2

En el flanco ascendente o descendente:
reinicializacion de la lectura efectuada

Tratamiento de
evento de la lectura

%QWx.i.1:X2

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de lectura efectuada.

En el estado 0: el evento de lectura
efectuada esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).
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COMPARACION

objetos

descripcion

Valor del umbral 0

%MDxX.i.6

Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que debera hallarse
comprendida

« en modo contaje/descontaje de no
modulo: entre -16 777 216 y +16 777 215,
*en modo contaje/descontaje modulo
entre 0 y +33 554 431

Valor del umbral 1

%MDx.i.8

Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que debera hallarse
comprendida

e en modo contaje/descontaje de no
madulo: entre -16 777 216 'y +16 777 215,
e en modo contaje/descontaje modulo
entre 0 y +33 554 431

Valor de consigna
alto o médulo

%MDx.i.10

Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que debera hallarse
comprendida

« en modo contaje/descontaje de no
modulo: entre -16 777 216y +16 777 215,
e en modo contaje/descontaje modulo
entre 0 y +33 554 431

Valor de consigna
bajo

%MDx.i.12

Palabra que puede ser escrita, leida y
probada; y que debera hallarse
comprendida

* en modo contaje/descontaje de no
madulo: entre -16 777 216 'y +16 777 215,
e en modo contaje/descontaje modulo
entre 0 y +33 554 431

Medida actual >=
umbral O

%Ix.i.5

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor del
umbral 0.

Enelestado O : el valor actual del contador/
descontador es inferior al valor del umbral
0.

Medida actual >=
umbral 1

%IXx.i.6

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor del
umbral 1.

Enelestado O : el valor actual del contador/
descontador es inferior al valor del umbral
1.
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COMPARACION (cont.)

objetos

descripcién

Medida actual >=
valor de consigna alto
0 moddulo

%Ix.1.7

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna alto o médulo (*).

En el estado 0: elvaloractual del contador/
descontador es inferior al valor de consi
gna alto o modulo.

Medida actual >=
valor de consigna bajo

%Ix.i.8

Enel estado 1: elvaloractual del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna bajo.

En el estado 0: elvalor actual del contador/
descontador es inferior al valor de consi
gna bajo.

Valor leido >=
umbral 0O

%Ix.i.10

En el estado 1: el valor leido del contador/
descontador es superior o igual al valor del
umbral 0.

En el estado O: el valor leido del contador/
descontador es inferior al valor del umbral
0.

Valor leido >=
umbral 1

%Ix.i.11

En el estado 1: el valor leido del contador/
descontador es superior o igual al valor del
umbral 1

En el estado 0: el valor leido del contador/
descontador es inferior al valor del umbral
1.

Valor leido >= valor de
consigna alto o
modulo

%Ix.i.12

En el estado 1: el valor leido del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna alto o médulo (*),

En el estado O: el valor leido del contador/
descontador es inferior al valor de consi
gna alto o modulo (*).

Valor leido >= valor de
consigna bajo

%Ix.i.13

En el estado 1: el valor leido del contador/
descontador es superior o igual al valor de
consigna bajo

En el estado O: el valor leido del contador/
descontador es inferior al valor de consi
gna bajo.

Evento de superacion
del umbral 0

%IWX.i.3:X5

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 0.

(*) Siempre 0 en el modo del médulo TSX CTZ 2AA.
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COMPARACION (cont.) objetos

descripcién

Evento de superacion
del umbral 1

%IWX.i.3:X6

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del umbral 1.

Evento de superacion
del valor de consigna
alto o moédulo

%IWX.i.3:X7

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accion asociada a la
superacion del valor de consigna alto o
modulo (*).

Evento de superacion
del valor de consigna
bajo

%IWx.i.3:X8

Objeto que se prueba enel estado 1 en el
tratamiento de eventos (identificacion del
evento) para activar la accién asociada ala
superacion del valor de consigna bajo.

Tratamiento de evento
de superacion del
umbral 0

%QWx.i.1:X5

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del umbral O.
Enelestado0: eleventode superaciondel
umbral 0 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Tratamiento de evento
de superacioén del
umbral 1

%QWx.i.1:X6

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del umbral 1.
Enelestado0: elevento de superaciondel
umbral 1 esta enmascarado (el evento no
se trata ni se almacena).

Tratamiento de evento
de superacion del
valor de consigna alto
0 modulo

%QWx.i.1:X7

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacion del valor de consi
gna alto o modulo.

Enelestado0: eleventode superaciondel
valor de consigna alto esta enmascarado
(el evento no se trata ni se almacena).

Tratamiento de evento
de superacion del
valor de consigna bajo

%QWx.i.1:X8

En el estado 1: desenmascaramiento del
evento de superacién del valor de consi
gna bajo.

En el estado 0: el evento de superacion del
valor de consigna bajo esta enmascarado
(el evento no se trata ni se almacena)..

Tratamiento de evento
sentido

%QWX.i.1:X9

Enel estado 1: sentido contaje al alcanzar
un umbral o un valor de consigna.

En el estado 0: sentido descontaje al
alcanzar un umbral o un valor de consigna.
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BIESTABLES DE objetos descripcién
SALIDA
Estado biestable 0 %IWx.i.3:X10 Enlos estadosO0y 1: elcambio de estado

del biestable 0 se define en el ajuste (17
modos, véase los capitulos 3.2.7 y 4.4).

Estado biestable 1 %IWx.i.3:X11 Enlos estados0y 1: elcambio de estado
del biestable 1 se define en el ajuste (17
modos, véase los capitulos 3.2.7 y 4.4).

Puesta a 1 biestable 0  %Qx.i.10 En el estado 1. puesta a 1 del biestable 0.
En el estado 0: nada.

Puesta a 1 biestable 1 %Qx.i.11 En el estado 1: puesta a 1 del biestable 1
En el estado 0: nada.

Puesta a 0 biestable 0 %Qx.i.12 En el estado 1: puesta a 0 del biestable 0
En el estado 0: nada.

puesta a O biestable 1  %Qx.i.13 En el estado 1: puesta a O del biestable 1

En el estado 0: nada.
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Capitulo 4

4 Instalacion

4.1 Metodologia

La metodologia descrita propone guiar al usuario en la creacion, la comprobacion, el
archivado y la documentacion de la parte contaje de una aplicacion. El usuario puede
familiarizarse con el programa PL7 Micro consultando la seccion A donde se encuentran
las manipulaciones correspondientes

Se distinguen 3 fases :

" Configuracion: definicién de la configuracion
. Creacion
lera fase: e Modo local
de la aplicacion ) - . .
Ajuste: definicion de los parametros de ajuste
Depuracion: control de los objetos y visualizacion
Y de los diagndsticos
Depuracion o —
2da fase: de | puracion Modo conectado Configuracion: visualizacién y modificacion
e la aplicacion o
de la configuracion
Ajuste: modificacion, almacenamiento
y restauracion de los parametros de ajuste
Guardar y Modo conectado/ Guardar: aimacenamiento de la aplicacion
3afase: documentar Iy p
Modolocal 3 Documentar: creacin de la documentacion

Para activar una aplicacién de contaje, el usuario debe:

« efectuar una preseleccion o una reinicializacién (véase los capitulos 1, 2y 3) y
verificar que la medida no es invélida,

« validar el contador/descontador (véase los capitulos 1, 2 y 3),

« desenmascarar los eventos, si es necesario (véase el capitulo 5).

Todas las acciones descritas en este capitulo se efecttan con el raton. Para el uso del
teclado, refiérase a la documentacion de los modos operacionales (véase en este
manual las secciones C «Modos operacionales: generalidades», D »Modos
operacionales: configuraciéon/programacion/edicion de variables» y E »Modos
operacionales: comprobacion/ajuste/documentacion»).

4/1

A3




4.1-1 Creacion de la aplicacién

Durante la fase de creacion de la aplicacion, el usuario debe realizar las operaciones
siguientes:

« acceder a la configuracion de la

 aplicacion,

« definir el procesador,

 asociar a una posicion dentro del bastidor un médulo de la familia de contaje:
- un médulo TSX CTZ 1A 40 kHz (1 via de contaje),
- un médulo TSX CTZ 2A 40 kHz (2 vias de contaje),
- un moédulo TSX CTZ 2AA 500 kHz (2 vias de contaje),

e asociar a una via una funcion de contaje,
« definir la configuracion de la via,
« definir los parametros de ajuste iniciales

 Configuracion de la aplicacién
El acceso a la herramienta de configuracién se efectia desplegando el menu
Aplicacion 'y seleccionando la opcion Configuracion

1 Abrir la carpeta Station haciendo doble clic sobre el icono correspondiente.

2 Abrir la carpeta Configuraciéon haciendo doble clic sobre el icono
correspondiente.

3 Hacer doble clic sobre el icono Configuration matérielle.

Havegador de aplicacion

E--a estacion

Eﬁ Canfiguracidn
i
4 Configuracion saftware
------ % Configuracidn de abjetas Grafeet

[—]a Programa

Configuracidn hardware

[-{_] Wariables

D Tablas de animacian

[]---[:l Carpeta

-[:l Pantalla de explatacicn

Si la ventana del Navegador de aplicacion no aparece en la pantalla :

- desplegar el ment Herramientas y activar el comando Navegador de aplicacién
0 bien
- hacer clic sobre el icono Navegador de aplicacion de la barra de herramientas:

i__
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« Seleccion del procesador

El tipo de procesador se indica en una ventana situada en la parte superior izquierda
de la pantalla de configuracion. Un nuevo procesador se selecciona en el menu
desplegable. Al confirmar el cambio del tipo de procesador, la representacion
gréafica del nuevo procesador aparece en la pantalla

|_I£ Configuracidn M= & I
° ]

Tsx 3722 van. Xl |@ ﬂiﬂ {33.|

TER 3710 W20 . a

TS 3710 VAN .

TS% 3721 W10 ..
TS% 3721 W15 ...
TS% 3721 W20 ..

TSX 3721 V3.0 .. 1] E E 7 B
TS% 3722 410 ..

TSR 722 W1h
TS 3722 W2,

El médulo TSX CTZ 2AA es compatible con los procesadores TSX 3710, TSX 3721y
TSX 3722 de versiones superiores o iguales a V2.0.
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» Seleccion del médulo de contaje
El médulo se selecciona haciendo clic dos veces sobre la posicion deseada. Luego,
se selecciona en el campo familia el tipo de mddulo (contaje) y en el campomddulo
la referencia del mddulo que se va a configurar. Al validar con Aceptar, el modulo
aparece en su posicion

[li] Configuracién [ [O0] x|

[tsxwzzvao. -] [0 2 Bl

Agregar un mddulo

Familia: b ddulo: _Acept -
Communication 1.5 |TSKCTZ 14 CONT.MULTIF 40kHz 114 -

T CTZ 28 CONTMULTIF 40kHz 2 VIAS Cancelar
154 0TS 288 CONTMULTIF S00kHz A4S

Fun. analdgica 1.5
TodooMada 1.5
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¢ Seleccion de la funcién especifica
Para acceder a la seleccion de la funcion, se hace clic dos veces sobre el médulo
de contaje. Luego se selecciona en el menu desplegable Funciéon una funcion
especifica (valor predeterminado: ninguna funcion, descontaje, contaje o contaje/
descontaje).

¥ T5% CTZ 14 [POSICION D4] M=] E3

I Canfiguracién - I

— Deszignacion: COMT.MULTIF 40kHz 1 W12

— Simbalo:
Contador : Funcidn: Tarea:

Contadord = | | finguna) =] /frzsT =]

Die=contaje
Contaje
ContajefDescontaje

Configuracién -

’—Dgsignacién- COMTMULTIF.500kHz 2

[ Simbolo
Contadar Funcién Tarea
[emadero <] [conesismmescantaie =] mssT ]

~ Interfazde

Suges
[ 18 contaietdeseontae, sentido splicasidn | I evr

41K Hzlz 11040 EHal 4]
.0 ¢ 500 kHafx 1126 kHz(4 4]
]

Contacta est
TAGdul
~ Preseleosi

o
nen

| [Franeo asoendente IPres =1 Ft

~ Lechura en ICapt

[Fanco ascendents IZane | 1

Capturz antes de preseleccion
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» Configuracion de la via de contaje.
Elacceso a la configuracion se efectia después de seleccionar la funcion especifica.

% TSX CTZ 2AA [POSICION 04] =] E3 I

I Configuracidn - I

" Diesignacidn: COMT.MULTIF 500kHz 24, ‘

[~ Simbola:
Contadar : Funcidn: Tarea:
IContadorU ;I IContaiefDescontaie ;I IMAST ;I

r— Interfaz de entrada Sugeso

I 14 contajeldescontaje, sentido aplicacidn ;I I— EVT

| Contacto estitico < 40 kHals 11040 kHzlx 4) =1
< 40 kHz[x 1)/40 kHzlz 4]
Contacto estatico < 500 kHz[x 1)/125 kHz(x 4]

()1

Fadula
— Preseleccian en IPr
—+
J Flanco ascendente IPres - I f1

— Lectura en [Capt

—+
IFIanco ascendente ICapt ;I f{

| Captura antes de preseleccidn

(*) la opcidn entre contactos estaticos < 500 KHz (x1) / 125 KHz (x4) sélo es posible
con el médulo TSX CTZ 2AA.

Para que las modificaciones se tengan en cuenta, se debe efectuar una validacion
global de la configuracion al nivel del editor de configuracién

Este icono permite validar la aplicacion
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En la pantalla de configuracién del médulo TSX CTZ 2AA, las funcionalidades
suplementarias en relacion a aquellos de los médulos TSX CTZ 1A/2A son:

 laopcion modo modulo (Unicamente para la funcién Gnicamente contaje/descontaje),
* la opcion contacto mecéanico, contacto estatico < 500 Khz (x1) / 125 Khz (x4),

« la opcion frentes montantes y descendientes de 1Sens

« la opcion de lectura antes de preseleccion en IPres

% T5% CTZ 244 [POSICION 04] =1 E3 I

I Configuracidn - I

" Diesignacidn: COMT.MULTIF 500kHz 24,

Simbolo:
Contador: Funcidn: Tarea:
|contadorn |« | f contaieiDescontsie =] mas -]

r— Interfaz de entrada

Suceso
I 14 contajetdescontaje, sentido aplicacian ;I I_ EVT
I Contacto mecinico ;I

e Falulplizasicn /(1)
L= M) per

(ad icn en IPr

—+
J Flanco ascendente IPTes ;I f1

r— Lectura en ICapt

—+
IFIanco azcendente ICapt ;I f 1

Flanco descendente ICapt
Flancos ascendente y descendente ICapt

—2)

(1) opcién modo moédulo Unicamente para TSX CTZ 2AA.
(2) opcion frentes montantes y descendentes Unicamente para TSX CTZ 2AA.

417



o Parametros de ajuste de la via
Elacceso alos parametros de la via se efectla a partir de la pantalla de configuracién
incluida a continuacion, al seleccionar en el menu situado en la parte superior
izquierda de la ventana la opcién Ajuste

" Diesignacién: COMT MULTIF 500kHz 24

SX CTZ 244 [POSICION 04] =] B3 I
I Ajuste - l

Funcidn:

Simbolo:
Contadar :
I Contador 0 ;I I ContajefDescontaje

;"7 Estado de los biestables

— Walor de preseleccidn — Estado de bi
| 0 Cambio de estado biestables cusndo: | B0 | E0i] B1[ B1i] «
. Umbral 0 en sentido « superado S
alor inicial 0 -
Umbral 0 en zentido - superado
et Valor lefda >= umbral 0 —
Umbrald I 0 Walor leido < umbral 0
- Umbral 1 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 1 en sentido - superado
Umbralt | 0 Valor leido »= umbral 1
] Walor leido < umbral 1 IF_|
Yalor de cons. alto en sentido « superado /
— Walar de col = |
Walor de cons. alto en sentido - superado 5]
Alto | 0 Valor leido »= valor consigna alto
] 0 Walor de cons. bajo en sentido + superado 5}
Walor de cons. bajo en sentido - superado ﬂ
Bajo I [}
Acciones: Minguna |
Walor inicial a

— ()

(*) esta opcion no es posible en modo médulo para TSX CTZ2AA.

El usuario puede introducir los valores iniciales de la preseleccion, de umbrales y de
consignas. Estos valores iniciales se convertirdn también en los valores actuales:

» de una transferencia Consola -> Autdbmata,
» de un rearranque en frio

La validacion de parametros en modo local se efectlia mediante el menu Ediciéon de
PL7 Micro cuadro Validar, o mediante el icono incluido a continuacion
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En la pantalla de reglaje del modulo TSX CTZ 2AA, las diferentes funcionalidades de
aquellas de los médulos TSX CTZ 1A/2A son:

< en el grupo valor de consignas: consigna alta es sustituida por modulo para contaje/
descontaje en modo médulo,
< en el grupo estado de basculas, cambio de estado de basculas en:
- alcance valor de consigna alto en sentido + se sustituye por alcance valor de
madulo alto en sentido + para el contaje/descontaje en modo mdédulo,
- alcance valor de consigna alto en sentido - se sustituye por alcance valor de modulo
alto en sentido - para el contaje/descontaje en modo médulo,
- valor leido >= la consigna alta no esta disponible en contaje/descontaje en modo
madulo.

¥ TSX CTZ 2AA [POSICION 03] M= E3
IAiuste - I
" Diesignacidn: COMT.MULTIF 500kHz 2] ‘
[~ Simbolao:
Contador : Funcidn:
I Contadar 0 ;I I ContajelDescontaje ;"7 Estado de [0z biestables
— Walor de preseleccian — E=tado de bi
I ] Cambio de estado biestables cuando: BO| BOi| B1| Bli| ~
Valor inicial o Umbral 0 en sent?do + superado
Umbral 0 en zentido - superado
Vet Walor leido » = umbral 0 —
Umbrald I [ Walor leido < umbral 0
. Umbral 1 en sentido + superado
“Walar inicial a 5
Umbral 1 en zentido - superado
Umbrall | 0 Walor leido > = umbiral 1
“walor inicial 0 Walor leido < umbral 1 \\
ido + —
T p—— Walor de cons. alto en sent!do superado \K
‘alor de cons, albe en sentido - superado \(*)
Alta 1} Walar leido > = valor consigna alta
walor inicial Walor de cons. bajo en sentido + superado
Walar de cons. bajo en sentido - superado ﬂ
Eajo I 0
Acciones: Set Fezet Minguna |
Walar inicial a

O
(*) si la opcion en configuracion estd en modo modulo, la consigna alta se sustituye
por el médulo.
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4.1-2 comprobacion de la aplicacion

Durante la fase de comprobacion de la aplicacion, el usuario debe realizar las
operaciones siguientes:

transferir la aplicacion previamente creada y pasar al modo conectado,
visualizar el diagnostico del moédulo de contaje,

comprobar y diagnosticar la via,

visualizar y modificar, si es necesario, la configuracion de la via,
ajustar los parametros y guardarlos.

Transferencia de la aplicacion y paso al modo conectado

El programa de aplicacion se transfiere seleccionando en el menu AP la opcion
Transferir , y luego la opcion Conectar. También se pueden realizar estas
operaciones haciendo clic en los iconos correspondientes.

..'.;| PL7 PRO : tsx_2

Archivo  Hemamientas Debug Opcione:  Ventana 7
LConectar Clrl+k.

Transfernr datoz...
Carnparar. ..
Azighacidn de memaria...

Stop.. Clrl+hd apiz+5
Irit....

Copia de sequridad...

Diagnadztico...

Definir la direccidn del autdmata. .

Comando a un aukdmata. ..

Transferir programa

 Autémata > PC

Aceptar I Cancelar

Icono Transferir Icono Conectar
Ly
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« Visualizar los fallos y los diagndsticos
La falla de un moédulo se visualiza en la pantalla de configuracién del autdmata en
la forma de un cuadrado rojo en la posicion del moédulo respectivo. (Véase la
descripcién global de las fallas y de los diagnoésticos en el capitulo 4.6.)

[ui] Configuracidn =]
[texarazvan.. =] [g0 i &

Los fallos de contaje en los mddulos
CTZ 1A/2AI2AA aparecen en el indicador
mediante la presencia de un encendido
rojo.
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e Comprobacion de la via (pantalla en modo limitado)
En este modo, los objetos lenguaje de la funcién se actualizan con el programa en
STOP (véase el capitulo 6) o incluso sin programa.
El acceso a la pantalla de comprobacion se efectia mediante un doble-clic sobre
la posicién del médulo de contaje en la pantalla de configuracion del autémata. Esta
pantalla permite obtener una vista rapida y sintética del estado del contador/
descontador, asi como de la seleccion de los grupos funcionales que se visualizaran
en la pantalla de comprobacion en modo extendido.
Esta pantalla no permite enviar comandos.

f% TSX DMZ 64DTK [POSICION 01] IH=] E3 I
IDepulac - I
o ién: [0.1]
’7 @ DIAG.. ‘
[~ Simbala:
Contador : Funcidn:
IContadorU ;I IContaiefDescontaie ;I E @ DIAG...
Seleccion de laz
14 {3 —*| Medida actual g I [ funciones para zoom:
Medidainvalida ]
Sentido de contaje B -
1P —#| "hlor de preseleccion I 0 f— Preseleccién
es O } g O efectuada

Visualizacion del estado de un objeto

Visualizacion del estado de un objeto

1A i objeto en estado 0
1A i objeto en estado 1
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e Comprobacion de la via (pantalla en modo extendido)

De la pantalla previa se pasa al modo extendido mediante la funcion Detalle del
menu Ver o el icono

]

Laeleccionde las funciones se realizade modo restringido. Las funciones visualizadas
son las siguientes:

Medida
Yalidacion
Preseleccion

Lectura

Por medio de esta pantalla, el usuario puede visualizar el estado de los objetos del
contador/descontador

* puesta a O,

* puesta a 1,

e forzado a O,

e forzado a 1.

TSX DMZ 64DTK [FOSICION 01] M= &3 I
Simbola:
Contador : Funcién:
[Contadar [+ | [Eoniieibessanie | E @D‘AG---
— Walidacidn — Medida actual
| []
Directa @ .
Medidainvilida
Sentido -
1A &
Cambio sentido @
— Prezeleccion — Comparacidn
— Umbrald Umbrall  Cons.A Cons. B
[]
[ o | of o

Efectuada
——F |mss [ [ OO LD
W alidacidn

Directa

Puestaal

NawE -

Boton de control y de visualizacion

En RUN, el botén de control puede posicionarse desde el programa y/o el dispositivo
de programacion. Para dar prioridad al dispositivo de programacion, se utiliza el modo
de forzado.
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En la pantalla de ajuste en modo extendido del TSX CTZ 2AA las funcionalidades que
difieren de las de los médulos TSX CTZ 1A/2A son las siguientes:

« lavisualizacion del valor del modulo en el lugar de la consigne alta cuando se haya

establecido la opcion moédulo en configuracion (Gnicamente para la funcién de
contaje/descontaje)

= 15X CTZ 2AA [POSICION D3] [_ (O] x]
— Simbala:
Contadar : Funcién:
IContadDrU ;I IContaieFDeschtaie ;I E E EEAE..
— Walidacié — Medida actual — Comparacié
i — Unbrald Umbrall  Médula Cons. B
=1 | o] | l [
Activa i A
edida invalida
O Medidat [ OO0 oJ O™
al .
Sentide -
Validacidn @ I
" e 0 O (@ O
Directa @
Tratamiento EVT @ Cambic sentids @ Tratamiento EVT @ @ @ @

p—— — Lectur B de
| et O v EvT O B0 Bl
Efectuada o Efectuada i Estada
IFres - ICapt lo

Fuesta a @ @
Walidacidn @ Walidacidn @

Fuestaa @ @
Directa @ Directa @
Fusess [0 | Pesasee (O]
Tratamiento EXT @ Tratamiento EYT @
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El uso de los botones de control permite posicionar a 1 o a 0 los objetos asociados
(para cambiar de estado hacer clic sobre el botén correspondiente)

objeto en el estado 1, clic sobre el boton posiciona el objeto a estado O.

@ objeto en el estado 0, clic sobre el botén posiciona el objeto a estado 1.

(—\
E Forzado a 0

Forzado a1

* Si el objeto se puede forzar, es posible visualizar un menu de
acceso a los botones de control haciendo clic en el botén
correspondiente:

Cancelar forzado

« Estos tres botones que se sitlan en el area de via permiten
respectivamente forzar a 0, forzar a 1 o cancelar el forzado de un
F4& F5 FG6

objeto forzable.
-_l

Boton que sirve para efectuar una cancelacion global del forzado de los objetos

« Diagndstico del médulo
El botén DIAG de la parte médulo da acceso a la pantalla de diagndstico del modulo
(véase capitulo 4.6).

7 TSX CTZ 2A [POSICION 03] 9 [=] 3

I Diepuracian - I

" Dlesignacidn: COMT.MULTIF 40kHz 2 Y,

@ DIAG.. ‘

IContadorU ;I IContaiefDescontaie ;I E @ DIAG...
Diagnostico de madulo E

Fallaz interna: Fallas extarna: Olras falla:

Simbolo :
’7C0ntador 8 Funcidn:

Falla de wialz]
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¢ Diagnostico de la via
El botén DIAG de la parte via da acceso a la pantalla de diagnéstico de la via (véase
capitulo 4.6).

T
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e Acceso a la configuracion

El acceso a la configuracion de la via se efectia en modo conectado desde la
pantalla de comprobacién seleccionando Configuracion en el mend situado en la
parte superior izquierda de la ventana.

En modo conectado, s6lo se autoriza la modificacion de los campos relativos a la
via de contaje (la tarea, el suceso y la funcién especifica no pueden modificarse).
Lavalidacion de esta pantalla (salvo en el modo de médulo) actualiza la configuracion
de la via.

T5X DMZ 64DTK [POSICION 01]

[Compraaen -]

|

Esta parte puede modificarse en modo conectado.
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 Ajustar y guardar los parametros de la via

El acceso a los parametros de ajuste de la via se efectia desde la pantalla de
comprobacion seleccionando Ajuste en el menu situado en la parte superior
izquierda de la ventana.

¥ TSX CTZ 2A [POSICION 04]

[ [0 x]
I Ajuste - I

" Diesignacién: COMT.MULTIF 40kHz 2 I,

Simbolo:
Contador : Funcidn:
I Contador0 = | I ContajelDescontaje = | ¥ Estada de los biestables
— Walor de preseleccidn — Estadao de bi
| 0 Cambio de estado biestables cuando: | B0 B0i] B1] B1i|+
- Umbral 0 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 0 en sentido - superado
Vet s Walor leido >= umbral 0 —
Umbrald I 0 ‘alor leida < umbral 0
- Umbral 1 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 1 en sentido - superado
Umbrall | 0 Walor leido 5= umbral 1
‘W alor inicial 0 ‘Walor leido < umbral 1
. Walor de cons. alko en sentido + superado 5} |5}
— Walar de consigna: —
Yalor de cons, alko en sentido - superado
Alto | [ Valor leida » = valor consigna alto IF_|&
] 0 Walor de cons. bajo en sentida + superado
Walor de cons. bajo en sentid - superado ﬂ
Bajo I 0
Agciones: Set Minguna |
Walor inicial a

Los valores de preseleccion, de umbral y de consigna introducidos en modo
conectado después de la validacion se vuelven los valores actuales de los
parametros de ajuste.

» El comando Guardar los parametros del men( Servicios permite guardar los
valores actuales de los parametros de ajuste en los valores iniciales de los
parametros de ajuste. (Después de un arranque en frio, los valores iniciales se
copiaran en los valores actuales de los parametros de ajuste).

 El comando Restaurar los parametros del menu Servicios permite copiar los
valores iniciales de los pardmetros de ajuste en los valores actuales de los
parametros de ajuste.

Lasinstrucciones SAVE_PARAMyYRESTORE_PARAM permitenigualmente guardar

y restaurar los parametros iniciales mediante el programa.

Las instrucciones WRITE_PARAM y READ_PARAM permiten igualmente escribir y

leer los parametros actuales mediante el programa.
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El menu Servicios permite salvaguardar/restaurar los parametros de ajuste de la
funcion contaje en las entradas TON:

" PL7 Junior : IESS

Archiva  Edicidn  Servicios  Wer Heramientaz  Autdmata Debug Opciones  Mentana 7

2|=@|5] =¥ x| =lael 5l 2(m| E 2| BBsim] 2

TSX CTZ 24 [POSICION 04] =] E3
IA Ste I

" Diesignacién: COMT.MULTIF.40kHz 2 I,

|~ Simbolo:
Contador : Funcidn:
I Contador 0 ;I I ContajelDescontaje ;"7 Estada de |os biestables
— Walor de prezeleccidn — Estado de biestabl
| 0 Cambic de estado biestables cusnde: | B0 | B0i| B1] B1il
- Umbral 0 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 0 en sentido - superado
[ Valor deumbrales | [43lor leido > = umbral 0 —
Umbrald I 0 ‘alor leida < umbral 0
- Umbral 1 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 1 en sentido - superado
Umbrall | 0 Walor leido = umbral 1
Walor inisial ] ‘Walor leido < umbral 1
Walor de cons. alto en sentido + superado 5} |5}
i~ Walor de cor
Walor de cons. alto en sentido - superado
Alto | [ Valor leida » = valor consigna alta IF_|&
] 0 Walor de cons. bajo en sentido + superado
Walor de cons. bajo en sentido - superado ﬂ
Bajo I 0
Agciones: Set Minguna |
Walor inicial a
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4.1-3 Salvaguarday documentacion de la aplicacion

Durante esta fase, el usuario debe realizar las operaciones siguientes:

 guardar la aplicacion que acaba de comprobar,
» imprimir la documentacién de la aplicacion para el archivado.

» Salvaguarda de la aplicacién
Una aplicacion existente se guarda seleccionando el comando Guardar del menu
Archivo .
Una aplicacion nueva se guarda seleccionando el comando Guardar como del
menu Archivo (o mediante el comando Archivo/Guardar) , y accediendo al cuadro
de didlogo siguiente:

También es posible guardar haciendo clic sobre el icono.

Guardar como KH

Dans : Ia PlFuzer j gl e
demo3710.stx
demab 725, sty

Lsw. sty
tsn_2. 5t

MHom Itsx.stﬂ Enregistrer I
Tvpe : Imchivos PLYV [*5Tx)] ﬂ Annuler |

r Infarmacidn acerca de la aplicacidn
Tipao: TS 3710 V1.5
MNaombre / Versidn: estacion £ 1.0
Ultima modificacion: 290741338 17:29:46
LComentario; ;I
[~
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« Documentacion de la aplicacion
El acceso a la documentacién se efectia desplegando Navegador de aplicacion

Para ello:

1 Abrir la carpeta Dosier (haciendo doble clic sobre el icono), lo que dara acceso
al Dosier Estacion.

Documentacidn =]

..... Contenidao
- % Configuracion
..... Yariables

......... Fie de pagina

2 Para visualizar los titulos que contiene la carpeta es preciso hacer clic sobre el
Dosier Estacion y sobre los titulos que haya que abrir.

3 Seleccionar los titulos que haya que incluir en el dosier haciendo clic en el icono
del titulo que contiene el mena).

[_ O] x]

Carpeta estacion
Pagina de titulo
Carterido

[&] Corfiguracién

- Configuracion hardware

F Incluir el terna Lo

[ Confi
Yariables
Pie de pa

Excluir el tema

| rprirnie

4 Activar el comandolncluirtitulo (o Excluirtitulo). Lostitulosincluidos enla carpeta
estan sefialados por una serie de marcadores en color rojo a la izquierda del
icono y del caracter "?" que aparece entre paréntesis tras el titulo. Tras la
constitucion del dosier, éste sera reemplazado por el nimero de paginas del titulo
en la carpeta.
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Nota: un clic del botén derecho en el icono del Dosier ESTACION o en el menu Servicios
de la barra de menus dara acceso a los comandos Incluir todos los titulos o Excluir todos
los titulos.

5 Activar el comando Servicios/Constituir  para constituir el dossier sin tener que
imprimirlo o Fichero/Imprimir para constituirlo e imprimirlo.

El acceso a la pagina de titulo y a las informaciones generales se realiza de la manera
siguiente:

1 Visualizar los titulos Pagina de titulo e Informaciones generales (hacer clic en
el icono adjunto a Dosier),

2 Abrir la caja de didlogo Péagina de titulo (haciendo doble clic sobre el icono
correspondiente), rellenar las casillas Concepto y Proyecto y pulsar Aceptar.

Pagina de titulo [ X]
Digefiador: IES

Proyecta: ITSX

Aceptar I Cancelar |

3 Abrir la caja de didlogo Informaciones generales (haciendo doble clic sobre el
icono correspondiente), rellenar la casilla con la informacion pertinente y pulsar
Aceptar.

Informacion general

[ =

" o

Aceptar I Cancelar
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4.2  Terminologia de las pantallas

4.2-1 Descripcion de las areas de pantalla

1 | R
[Corfigmacian =]

2 ’— Designacién: CONT.MULTIF 40kHz 2 ‘
- Simbolo:
Contador: Funcién: Tarea:

3 [contagorn =] [ Contaiernesoantaie =] [mest =]

— Interfaz de entrada

|1 sontajettescontaie, sentido splsaciin -

ICDnIactD estition -

[T Cantral de linea [liplieaeion
€ penl ) pond

= leccisn en

4 |[Fanca aseandente IPres =1 __ﬁ__

— Lectura en[Capt

=
[ Flaneo ascendente ICapt =l 1

1 Areadetitulo: referencia de catalogo del médulo de contaje y nimero de posicion
del médulo en el autémata.

2 Area de modulo:
« Lista desplegable que permite seleccionar la pantalla de:
- Configuracion: para introducir los parametros de configuracion en modo local
0 conectado (ciertos parametros no pueden modificarse en modo conectado).

- Ajuste: para visualizar y modificar los parametros de ajuste en modo local o
conectado (automata en RUN o en STOP).

- Comprobacion: para comprobar la funcion especifica n modo conectado.
» Referencia comercial del médulo.

3 Area de via: permite configurar la via:
- Simbolo: muestra el simbolo de la via leida en el editor de datos: %CHX.i.
- Contador: da acceso al contador 0 (via O para el contaje por entradas TON o
via 11 para el contaje integrado) o al contador 1 (via 1 para el contaje por
entradas TON o via 12 para el contaje integrado).

- Funcién: configuracion de la funcion especifica de la via como descontaje,

contaje o contaje/descontaje, con la posibilidad asimismo de no configurar una
funcién especifica.

- Tarea: la tarea MAST o FAST que se configure actualizara los objetos de
intercambio implicito de la via de contaje.

4 Area de parametros: contiene los parametros propios de la via de contaje.
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véase capitulo 1.2-3

4.2-2 Pantallas de configuracion

El acceso a estas pantallas se efectlia partiendo de la pantalla de configuracién del
autdmata y haciendo doble clic sobre el lugar que quiera activar el usuario (véase la
descripcién exacta del acceso en el capitulo 4).

A continuacion se presentan las 4 pantallas de configuracion que corresponden a las
funciones especificas de descontaje, contaje y contaje/descontaje. La descripcion
completa de la pantalla de configuracion se encuentra en el capitulo 4.3.

Sin funcién especifica
Para los moédulos TSX CTZ 1A/2A/2AA, la pantalla de configuracion es la siguiente:

E T5X CTZ 24 [POSICION 04] M=] E3
I Configuracion ;I

— Designacidn: COMT MULTIF 40kHz 2 ¥1AS

— Simbalo:
Contadar: Funcidn:

IContadorD 'vI [Minguna)

Tarea:

IMAST 'vI

Funcién especifica de descontaje

5 TSX CTZ 2A [POSICION 04]

I Configuracidn ;I

— Deesignacién: COMT MULTIF 40kHz 2 VIAS

IS [=] E3

— Simbolo:
Contador : Funcidn:

IContador 0 = I

r— Interfaz de entrada

Tarea:

IMAST vl

Suceso

I~ EvT

I 1 entrada |

IContacto estitico

Ll

— Prezeleccion en IFres

JFIanco azcendente Pres ;I

— Funcionamiento al pasara

% Sin preseleccion de desconl
Con preseleccion de degtantadar

\

V7

véase capitulo 1.2-2
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« Funcion especifica de contaje
Para los modulos TSX CTZ 1A/2A/2AA la pantalla de configuracion es la siguiente:

TSX CTZ 24 [POSICION 04]

Comgranin =]

véaser capitulo 2.2-3 véase capitulo 2.2-2
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¢ Funcion especifica de contaje/descontaje
Para los moédulos TSX CTZ 1A/2A, la pantalla de configuracion es la siguiente:

TSX CTZ 2A [POSICION 04]

ConFlguraclon I_

ﬁ

[Consaort =] [Comamiasoontss =] [raast =]

Contacto estitico

|’ 14 contajeddescantaje, sentido aplicacidn

Flanco ascendente IPres N

|7 Flanco ascendente ICapt -

véase capitulo 3.2-4
véase capitulo 3.2-5 véase capitulo 3.2-1
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Para los modulos TSX CTZ 2AA, en modo mddulo la pantalla de configuracion es la
siguiente:

TSX CTZ 2A [POSICION 04]
Conguin =]

. |

| e |

Codificador incremental I_
C |

Flanco asgendente [Pres I_

Flanco ascendente ICapt I_
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4.2-3 Pantallas de ajuste

El acceso a estas pantallas se efectia desde la pantalla de configuracién en modo

local o desde la pantalla de comprobacién en modo conectado.

Las 3 pantallas de ajuste que corresponden a las funciones de descontaje, contaje y
contaje/descontaje se presentan a continuacion. En el apartado 4 del capitulo 4 se
realiza la descripcion completa de la pantalla de ajuste de contaje/descontaje.

¢ Funcion especifica descontaje

Para los mddulos TSX CTZ 1A/2A/2AA, la pantalla de reglaje es la siguiente:

" Dlesignacidn: COMT.MULTIF 40kHz 2 ¥,

% TSX CTZ 24 [POSICION 04] = O] x] I

I Dlepuracian - I

@ DIAG.. ‘

Simbolo :
’7C0ntador g Funcidn:

I Contadar 0 ;I I ContajefDescontaje

&) =]

@ OIAG...

sl D+

18, 23—+ Medida actual
Medida invlida

Sentido de contaje

I o
IFres () —#| Valor de preseleccicn I o= Preseleccion
I o

1Capt () —#| Walor de lectura

— () EO0

— B

efectuada
Walidacidn
—
O activa

—+(_] Lectura
efectuada

Seleccion de las
funciones para 200m:

Funcién especifica de contaje
Para los médulos TSX CTZ 1A/2A/2AA, la pantalla de reglaje es la siguiente:

| Ajuste =

"Deslgnaclén COMT.MULTIF 40kHz 2 %,

% TSX CTZ 2A [POSICION 04] =] 3

 Walor de consigna

!

Walor inicial a

Sucezo de validacidn

Suceso de puesta al

Acciones. Set

Fezet Minguna

Simbolo:
Contador: Funeidn:
|Contadoro = | [Eantsie - |V Estadn de ios hiestables:
— Walar de umbrales — Estado de bis 1=
Umbrald I o Cambio de estado biestables cuanda: El [ Bli
Walor inicial o Umbral 0 superado
Umnbrall I—U Umbral 1 superado
Walor de conzigna superada
“alor inicial o
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« Funcion especifica de contaje/descontaje

Para los médulos TSX CTZ 1A/2A 'y el modulo TSX CTZ 2AA en modo no modulo,

la pantalla de reglaje es la siguiente:

TSX CTZ 24 [POSICION 04]

" Designacién: COMT.MULTIF 40kHz 2 I,

[_ (O] ]

[~ Simbola:
Contador :

Funcidn:

|contagoro || [Eantsamescanis

- |W Estado de los biestables

Yalor inicial

Ejo | a

)

Acciones: Set Fieset

Minguna |

— Walor de p I n — Estado de bi bl
I ] Cambio de estado biestables cuando: B0 [ BOi =
- Umbral 0 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umnbral 0 en sentido - superado
RS Valor leido »= umbral 0 —
Umnbrald I 0 ‘alar leida < umbral 0
Al Umbral 1 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umbral 1 en sentido - superado
umbrall | 0 Walor leido > = umbral |
alor inicial 0 Valor lefdo < umbral 1
Walor de cons. alto en sentido + superado
— Walor de consigna: -
Walor de cons. alto en sentido - superado
Alto | 0 Yalor leido »= valar consigna alto
) P ‘alor de cons. bajo en sentido + superada
Walor de cons. bajo en sentido - superado J

Para el modulo TSX CTZ 2AA en modo modulo, la pantalla de reglaje es la siguiente:

’7 Diezignacién: COMT.MULTIF.S00kHz 2V

TSX CTZ 244 [FOSICION 04] =] 3 I
|A|uste 'l

[~ Simbala:
Contador :

Funeidn:

|contsdoro || [Eantsiamescanis

- |V Estado de los biestables

— Walor de p | n r— Estado de bi bl
I ] Cambio de estado biestables cuand E0 | BOi Eli| &
- Umbral 0 en sentido + superado
Walor inicial a 5
Umnbral 0 en sentido - superado
RS Valor leida >= umbral 0 —
Umnbrald I 0 ‘alar leida < umbral 0
Aoflef Umbral 1 en sentido » superado
Walor inicial a 5
Umbral 1 en sentido - superado
umbralt | 0 Walor leido »= umbral 1
Valorinicial 0 Valor leido < umbral 1
. Walor de cons. alto en sentido + superado
 Walor de consignas L
Walor de cons. alto en sentido - superado
Alto | 0 Valor leido »= valor consigna alto
Valor inigial o Walor de cons. bajo en sentido + superado
Walor de cons. bajo en sentido - superado ﬂ
Eajo |
Acciones: Set Feset Minguna |
Walor inicial 1)
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4.2-4 Pantallas de puesta a punto

El acceso a estas pantallas se efectia en modo conectado desde la pantalla de
configuracion del autémata (para la descripcion exacta del acceso, véase el
apartado 4.1.2).

Las pantallas de puesta a punto (pantalla de modo limitado y pantalla de modo
extensible) se describen en el capitulo 4.5.

» Pantalla en modo limitado

¥ TSX CTZ 2A [POSICION 04] =] 3 I
IDepuracién - I

" Diesignacidn: COMT.MULTIF 40kHz 2 ¥,

@ DIAG.. ‘

Simbolo :
’VCOntador 8 Funcién:

I Contador 0 ;I IContaiefDescontaie

E @ DIAG..

Seleccion de las
—’O B0 funciones para zoom:

— B

18 (O —¥| Medida actual
Medida invilida

Sentido de contaje

I o
IPres O—’ Walor de preseleccidn I 1] —’O Preseleccion
I o

efectuada

— — Walidacicn
Ial [} O activa

1Capt ) —| WValor de lectura —+# ("} Lectura

efectuada

» Pantalla en modo extendido

TSX CTZ 2A [POSICION 04] [_[O[x] I
— Simbolo:
Cantadar : Funcidn:
[Contadore [w ] [Eonaieimescantsie =) E @D'AG--
— Walidacis ~ Medida actual ~ Comparasié
— Umbrall  Umbrall  Cons. A Cons. B
0
o 0 o a
Activa [ R I | I I
dida inudlid
Medidat | | | |
(] i Sentido e
ke (10 [0 [0 CIO
Validacién @
1 o
Directa @
Cambin sentido @
— Preselecsién ~ Lestura - Elestables de salida
0 | 0 B0 El
Efestuada Lol Efeotuada Lol Estada e
IFres [l ICapt [l
Fuestaa @@
Validacién @ Validacion @
Pusstaa @@
oo [0) o (D)
Pusssd [0 | Puessssee (D)
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4.3 Modo de configuracion

El acceso a este modo se efectlia desde la pantalla de configuracion del automata.
Este modo permite introducir y modificar la configuracion de las vias de la funcion
especifica de contaje.

Las pantallas de configuracion de las funciones de descontaje y contaje se parecen
mucho a la de la funcién de contaje/descontaje descrita a continuacion.

24 [POSICION D4] I_ O] x|
IConFiguracién - I
— Designacion: COMT. MULTIF 40kHz 2 VIAS
1 Simbala:
Contador : Funcidn: Tarea:
IContadorD ;I IContaiefDescontaie ;I IMRST ;I
r— Interfaz de entrada
I Codificador incremental ;I
I Contacto est dtico ;I
[ Contral de linea Mukiplic acidn
v por 1 e por 4
— Preseleccidn en IPres
J Flanco azcendente Fres ;I __1:_:]-__
— Lectura en ICapt
I Flanco ascendente [Capt ;I ﬁ
= » Seleccionando Configuracién se puede introducir y
Depuracion =l modificar la configuracién de las vias de la funcién
Eonfiguracion especifica de contaje.
Ajuste

» La opcion de Ajuste permite visualizar y modificar el
valor de preseleccion, los valores de consigna alto y
bajo, y los umbrales Oy 1 de las vias de contaje (véase
elapartado 4.4).

¢ Seleccionando Comprobacion se puede visualizar el estado de los objetos de las

vias correspondientes a la funcién especifica de contaje, asi como enviar comandos
(véase el apartado 4.5).

Simbolo Muestra el simbolo de la via leida en el editor de datos que
corresponde al objeto %CHX.i.
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Contador

Funcién

Tarea

Interfaz de entrada

Permite acceder a la configuracion del contador 0O (la via 0 para
el contaje en entradas TON o la via 11 para el contaje integrado)
o del contador 1 (la via 1 para el contaje en entradas TON o la
via 12 para el contaje integrado).

Permite en el caso que describimos elegir la funcion de contaje/

descontaje entre las opciones siguientes: ninguna , descontaje ,

contaje , contaje/descontaje .

PPermite definir si los objetos de intercambio implicito de la

funcion contador/descontador se intercambiaran en la tarea

MAST o en la tarea FAST.

Estos campos se refieren a la interfaz de entrada fisica de

contaje/descontaje.

Primer campo:

* IAcuenta , IB descuenta: laentrada de contaje esta conectada
alA, la entrada de descontaje esta conectada a IB (salvo V12),

¢ |A cuenta/descuenta , IB indica el sentido: l|a entrada de
contaje/ descontaje esta conectada a IA; el sentido (contaje o
descontaje) viene indicado por el estado de la entrada IB (salvo
V12),

* |A cuenta/descuenta, sentido indicado por la aplicacion: la
entrada de contaje/descontaje esta conectada a IA; el sentido
(contaje o descontaje) es indicado por el programa (estado de
un bit),

« codificador incremental:  las entradas IA, 1B, 1Z (entrada no
disponible en VO y V1) estan conectadas al codificador
incremental; el sentido (contaje o descontaje) se define por
discriminacion del sentido de marcha.

Segundo campo:

e contacto estatico <40kHz (x1)/40kHz(x4):filtrado de laentrada
fisica reducida por un contaje de 500kHz para los mddulos TSX
CTZ 2AA,

e contacto mecénico: permite establecer un filtrado compatible
con este tipo de sensor (que impida los rebotes).

Tercer campo:

« control de linea: para el caso de un codificador incremental
con interfaz RS422 o RS485, cabe la posibilidad de indicar
un diagnéstico via apropiado en caso de fallo o ruptura de
linea del codificador...

Cuarto campo:

» multiplicacion por 1 o por 4:  posibilidad, con codificador
incremental, de servirse de un factor de 1 o de 4 para multiplicar
el nimero de impulsos del contador/descontador con objeto de
mejorar la precision.
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Quinto campo:

» modulo: posibilidad, en el caso de la funcion especifica de
contaje/descontaje, de funcionamiento en modo médulo. La
medida actual variara de 0 al valor del médulo - 1.

Preseleccion en IPres

Permite definir el valor de preseleccién para la inicializacion del

contador/descontador por las entradas fisicas (inicializacion del

contador/descontador con el valor de preseleccién):

« flanco ascendente IPres: elcontador/descontador se inicializa
con el valor de preseleccion coincidiendo con el flanco
ascendente de la entrada IPres (véase el cronograma del
capitulo 3, apartado 3.2.4)

 flanco descendente IPres: el contador/descontador se
inicializa con el valor de preseleccion en el flanco descendente
de la entrada IPres (véase el cronograma del capitulo 3,
apartado 3.2.4)

« flanco ascendente sentido IPress +/flanco descendente
sentido IPress -: el contador/descontador se inicia en el valor
de preseleccion, es decir:

- en el flanco ascendente de la entrada IPress y si el sentido es
de contaje,

- en el flanco descendente de la entrada IPress y si el sentido es
de descontaje.

« flanco ascendente sentido IPress - /flanco descendente
sentido IPress +: el contador/descontador se inicia en el valor
de preseleccion, es decir:

- en el flanco descendente de la entrada IPress y si el sentido es
de descontaje,

- en el flanco ascendente de la entrada IPress y si el sentido es
de contaje.

e IPress: el contador/descontador esta cargado del valor de
preseleccion cuando la entrada IPress esté en estado 1 (el
contador/descontador no evolucionara hasta que IPress esté
al),

» punto de origen leva corta: se considera la entrada IPres
como leva corta, y la inicializacion con el valor de preseleccion
del contador/descontador se efectuara de la manera definida
en el capitulo 3, apartado 3.2.4 (véase lo referente a principios
y el cronograma).

e puntodeorigenlevalarga: seconsideralaentradalPrescomo
leva larga, y la inicializacion con el valor de preseleccion del
contador/descontador se efectuara de la manera definida en el
capitulo 3, apartado 3.2.4 (véase lo referente a principios y el
cronograma).
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Lectura por ICapt:

Evento:

Permite definir el flanco ascendente, flanco descendente

o flancos ascendentes y descendentes  (para el médulo

TSX CTZ 2AA) en la toma de la informacion de lectura del

contador/descontador mediante la entrada fisica de lectura:

e lectura antes de la preseleccion por IPress: posibilidad
de realizar una lectura antes de la preseleccién en la entrada
fisica de preseleccion IPress. Antes de realizar la
preseleccion, el valor actual del contador/descontador sera
de lectura, y guardar en el valor de lectura.

Permite definir:

e el numero del programa de eventos que serd ejecutado
cuando se produzca un evento en la funcién contaje/
descontaje,

* la ausencia del tratamiento de eventos.
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4.4  Modo de ajuste

El acceso a la funcion de ajuste se efectlia mediante una opcién de menu partiendo
del modo de configuracion.

En este modo es posible visualizar y modificar el valor de preseleccién, los valores de
consigna alto y bajo y los umbrales 0y 1 de las vias de la funcion especifica de contaje
Las pantallas de ajuste de las funciones especificas de descontaje y contaje se
parecen mucho a la de la funcion de contaje/descontaje descrita a continuacion.

Para los médulos TSX CTZ 1A/2Ay TSX CTZ 2AA (en modo no médulo), la pantalla
de ajuste es la siguiente:

= 158 C1Z 1A [POSICION By bl
|Aiuste
[ Designacidn : CONT.MULTIF.40kHz 1 ¥1A

li]

[ Simbolo : Channel_0_counting_ctz_2a
Contador : Funcidn :

Contador 0 |ﬁ| |Conlaie!Desconlaie |i| E Estado de los biestables

[ ¥alor de preseleccion Cambio de estado biestables cuando: | B0 [B0i[ B1 [ Bli] [ Sowieees i
Alcance umbral 0 en sentido - 5 & o
- B
Alcance umbral 0 en sentido -
Walor inicial 100 Yalor leido = umbral 0 Frerni I
—— | ¥alor leido < umbral 0

[ ¥alor de umbrales
Umbrald

Alcance umbral 1 en sentido « Bl g I

Alcance umbral 1 en sentido -
¥alor inicial 200 ¥alor leido = umbral 1
¥Yalor leido < umbral 1

. Alcance valor de cons. alto en sentido- H R
¥alor inicial 300 -
Alcance valor de cons. alto en sentido -
[ ¥alor de consignas Yalor leido >= valor consigna alto
Alto Alcance valor de cons. bajo en sentido «
Alcance valor de cons. bajoensentido- R R
¥alor inicial 400 ¥Yalor leido « valor consigna bajo
Bajo 500 Suceso de validacidn
. Suceso de preseleccion
¥alor inicial 500 r
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Para los médulos TSX CTZ 2AA (en modo modulo), la pantalla de ajuste es la

siguiente:

TSX CTZ 2AA [POSICION 05]

| Ajuste Iél

|' Designacion:CONT.MULTIF.500kHz 2¥IAS

[ Simbolo :

Contador - Funcidn -

Contador 0 !I |Contaie!Deseontaie

|ﬁ_| @ Estado de los biestables

[ ¥alor de preseleccion [ Estado de biestables
100 Cambio de estado biestables cuando: [Bo]Boi[ BA [ BIi [+
Yalor inicial 100 Alcance umbral 0 en sentido = IFI R
Al umbral 0 en sentido - 5 5
[ ¥alor de umbrales ¥alor leido »= umbral 0
Umbralo ¥alor leido < umbral 0
" 'a_ . Alcance umbral 1 en sentido + R R
¥alor inicial 200 =
Alcance umbral 1 en sentido -
Umbrall 300 ¥alor leido >= umbral 1
valor inicial 200 ¥alor leido < umbral 1
= N Al valor de cons_ alto en sentido = 5 5
Yalor de consignas Alcance valor de cons. alto en sentido -
Alvi 400 ¥alor leido »= valor consigna alto
N Alcance valor de cons._ bajo en sentido +
¥alor inicial 400
Alcance valor de cons. bajo en sentido - +
Bajo 500 . ~
Yalor inicial 500 A ; Set I | Reset I | Minguna I
Simbolo Mostrar el simbolo de la via leida en el editor de datos
correspondiente al objeto %CHXx.i
Contador Este campo permite seleccionar la via que haya que
regular: contador 0 (via 0) o contador 1 (via 1)
Funcién Este campo no se puede modificar, el nombre de la

funcién aparece en la pantalla de ajuste (en esta
pantalla la funcion contaje/descontaje ).
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Valores de umbral
Umbral O
Valorinicial

Valores de umbral
Umbral 1
Valor inicial

Valor de las
consignas Alta
Valor inicial

Este campo permite introducir elvalor delumbral O . Elvalordebe
estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en caso
contrario, se sefiala un error:

* En modo local: este campo permite introducir el valor del
umbral 0; después de la validacion (menu Edicion/Validar ), el
valor introducido se convertira en valor inicial del umbral 0
(una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara a ser
el valor actual del umbral 0).

* Enmodo conectado: este campo permite introducir el valor del
umbral O; después de la validacion (menu Ediciéon/ Validar), el
valor introducido se convertira envalor actual delumbral 0 . La
actualizacion del valor actual del umbral O en el valor inicial se
efectia con la opcion del meni Servicios/ Guardar los
parametros.

Este campo permite introducir elvalor delumbral 1 . Elvalordebe

estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en caso

contrario, se sefiala un error:

* En modo local: este campo permite introducir el valor del
umbral 1; después de la validacion (menu Edicién/Validar ), el
valor introducido se convertira en valor inicial del umbral 1
(una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara a ser
el valor actual del umbral 0).

* Enmodo conectado: este campo permite introducir el valor del
umbral 1; después de la validacion (ment Edicion/ Validar ), el
valor introducido se convertira envalor actual delumbral 1 .La
actualizacion del valor actual del umbral 1 en el valor inicial se
efectia con la opcion del mena Servicios/ Guardar los
parédmetros.

Este campo permite introducir elvalor de consigna alto . Elvalor

debe estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en

caso contrario, se sefiala un error :

* En modo local: este campo permite introducir el valor de
consignaalto; después de lavalidacion (menuEdicion/ Validar ),
el valor introducido se convertird en valor inicial de consigna
alto (una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara
a ser el valor actual de la consigna alta).

* En modo conectado: este campo permite introducir del valor
de consigna alto; después de la validaciéon, (menu Edicion/
Validar ) el valor introducido se convertira en el valor actual de
la consigna alta . La actualizacion del valor actual de la consi-
gna alta en el valor inicial se efectda con el menu Servicios/
Guardar los parametros.
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Valor de las
consignas Alto
Valor inicial

IW Estado de los biestables

Cambio de estado en
las biestables en:

| Bo | Boi] B1] B

Este campo permite introducir elvalor de consignabajo . Elvalor
debe estar comprendido entre -16 777 216 y +16 777 215; en
caso contrario, se sefiala un error:

* En modo local: este campo permite introducir el valor de
consigna alto; después de la validacion (menuEdicion/Validar ),
elvalorintroducido se convertird envalorinicial de la consigna
baja (una vez ejecutada la transferencia, el valor inicial pasara
a ser el valor actual de la consigna baja).

* Enmodo conectado: este campo permite introducir el valor de

consigna bajo; después de la validacion (menu Edicién/
Validar ), el valor introducido se convertird en valor actual de
la consigna baja . La actualizacion del valor actual de la
consigna baja en el valor inicial se efectla con el menu
Servicios/Guardar los parametros.
Mediante un simple clic este campo permite (visualizacion de
una cruz sobre este campo) el acceso a la parametrizacion de
la biestable 0 y de la biestable 1 , via visualizacion del campo
cambio de estado de las biestablesen BOy B1  (este campo
se describe a continuacion).

Este campo permite definir las condiciones que modificaran el
estado de las salidas de las biestables 0 y 1. Es necesario

informar sobre cada campo de las columnas BO y B1:

superacion umbral 0 en sentodo +,

superacion umbral 0 en sentodo - ,
valor de lectura >= umbral 0,

valor de lectura< umbral O,

superacion umbral 1 en sentido +,

superacion umbral 1 en sentido -,
valor de lectura >= umbral 1,

valor de lectura< umbral 1,

superacion consigna alta o médulo en sentido +,
superacion consigna alta o modulo en sentido - ,
valor de lectura >= consigna alta (no existe para el
maédulo TSX CTZ 2AA en modo modulo),
superacion consigna baja en sentido +,
superacion consigna baja en sentido -,

valor de lectura < consigna baja,

evento de validacion,

evento de preseleccion,

* evento de lectura.
Las reglas de prioridad entre las condiciones de Set y de
Reset de las biestables se describen en los § 1.2-5, 2.2-5y
3.2-7.
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Bociones:

Set Feszet Minguna

Las columnas del campo BO y del campo B1 permiten

parametrizar el estado de las salidas de la biestable 0 y de

la biestable 1 mediante un simple clic sobre las casillas de

la columna BO y B1 correspondientes a cada campo relativo

al cambio de estado de la biestable 0 y de la biestablel, a

continuacion hacer clic sobre uno de los tres siguientes

campos:

» Set: parametriza la puesta a 1 de la salida de la biestable
0y de la biestable 1: letra S en la casilla de las columnas
correspondientes a BO y B1,

» Reset: parametriza la puesta a 0 de la salida de la biestable
0y de la biestable 1: letra R en la casilla de las columnas
correspondientes a BO y B1,

» Ninguna : ninguna accion de parametrizacion en la salida
de la biestable 0 y de la biestable 1: casilla vacia en la casilla
de columnas correspondientes a BO y B1. Cuando se realiza
la validacion, el simbolo S 0 R o ningln simbolo aparecen
en las casillas correspondientes a BOi y B1li.
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4.5 Modo de puesta a punto

En modo restringido, Gnicamente se puede acceder a este modoen modo conectado
desde la pantalla de configuracién del autémata, habiendo hecho doble clic en la
posicion del médulo de contaje.

Este modo permite visualizar el estado de los objetos de las vias de contaje, asi como
enviar comandos.

Las pantallas de puesta a punto de las funciones de descontaje y contaje se parecen
mucho a la de la funcion de contaje/descontaje descrita a continuacion.

¥ TSX CTZ 2AA [POSICION 03] (=] E3
IDepuracién - I

Dlesignacidn: COMT MULTIF 500kHz 24,
’7 @ DIAG... ‘
[~ Simbalo

Contador Funeidn:

[contadorn [« | [Eansismescaniie = E @ DIAG...

Seleccidn de las
18 (2| Medida actual —+{_} ED funciones para zoom:

PMedida invilida —{ Bt

Sentido de contaje

1]
IPres () —#| Walor de preseleccion 0 =3 Preseleccion
1]

efectuada
— — Walidacidn

e O O activa
(3 —+#| Valar de lectura —4#(_} Lectura

= efectuada

Puesta a punto Recuerda el modo de puesta a punto.
Designacion Grupo funcional de designacion:

* Recuerda la referencia del médulo de contaje.

EDI.&G... . T z
» Acceso a la pantalla diagnostico de modulo.
Simbolo Grupo funcional de simbolo:
contador » Permite el acceso a la puesta a punto del contador 0 o del

contador 1 (téngase en cuenta que el médulo TSX CTZ 1A
sélo dispone de 1 via de contaje/descontaje).

Funcion » Recuerda la funcién contaje/descontaje.
« Acceso a la pantalla detallada de puesta a punto.
@nmu._. * Acceso a la pantalla diagndstico de la via: visualizacion de

los fallos internos, externos y otros.
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IA
1B

IPres
IVal

ICapt

Medida actual

Medidainvalida

Sentido de contaje

Estado de la entrada fisica de contaje IA.

Estado de la entrada fisica de contaje IB.
Estado de la entrada fisica de preseleccién IPres .
Estado de la entrada fisica de validacion IVal.

Estado de la entrada fisica de lectura ICapt.

Campo que contiene el valor actual del contador/descontador.
Aparece en rojo cuando el valor de contaje/descontaje es
inutilizable.

Aparece en rojo cuando el valor de contaje/descontaje es
inutilizable.

Para el contaje/descontaje (lectura).

Valor de preseleccién

Valor de lectura

BO

B1

Campo que contiene el valor actual de preseleccion.
Campo que contiene el valor de lectura.
Estado de la biestable de salida BO.

Estado de la biestable de salida B1.

Preseleccién efectuada

Validacién activa

Lectura efectuada

Estado de la preseleccion efectuada.
Estado de validacion activa.

Estado de lectura efectuada.

Grupos funcionales de puesta a punto

Lista de grupos funcionales de puesta a punto que se pueden
seleccionar para visualizaciéon en modo extendido.
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Pantalla en modo extendido
Se accede a esta pantalla haciendo clic en el botén de la pantalla anterior. La
pantalla proporciona informacion sobre los grupos funcionales seleccionados:

¥ TSX CTZ 2AA [POSICION 03] [_[O]x]
_Simbo\o:—
Contadar : Funeidn:
ICDntadorU ;I IContaiefDesconlaie ;I E @ (EIEEL.
— Walidacidn — Medida actual — Comparacidn =
BT I—U o Umbrald Umbral Madulo Cons. B
Activa c - T | | | 1l [
- = Medida invalida Medidal I:I:[l I:I:[l I]]:I I:I:[l
o o " e [OD D OO CI0
Walidacidn ﬁ
Directa @ BT o o o 2
Tratamiento E¥T @ Cambio sentido @ Tratamienta EYT @ @ @ @
— Preseleccion — Lectura — Biestables de salida
| o O 0 EvT B0 Bl
Efectuada - Efectuada i Estada T
IPres (-' ICapt i Fucsias @@
Yalidacitn @ Yalidacitn @
Puezta a @ @
Directa @ Directa @
Fuestaal @ Puesta a cero @
Tratamiento EYT @ Tratamiento EVT @
Area de via:
Simbolo » Muestra el simbolo de la via leida en el editor del objeto %CHX.i.
Contador * Indica el contador O (via 0 0 11) o el contador 1 (via 1 0 12).
Funcion « Indica la funcién de contaje/descontaje.
- Permite regresar a la pantalla inicial de contaje/descontaje.
» Cancelacion de los objetos forzados.
» Si se puede forzar el objeto haga clic con el boton derecho
||:ﬁ‘lIForzadoaD = sobre el icono correspondiente para visualizar el mena de

Forzado a 1 F&
Cancelar forzada FE

acceso a los comandos de forzado.
- Forzado a 0, cuyo botén correspondiente es

- Forzado a 1, cuyo botén correspondiente es

- Cancelar el forzado , funcion que realiza la letra F
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=]
@ DIAG. ..

Area de parametros:

EVT

Activa

IVal

Validacion

Directa

Tratamiento EVT

Medida actual

Saturacién EVT

Medidainvalida
Sentido
1A

1B

Cambio de sentido

« Bot6n de control que permite poner a 1 o a 0 un objeto (se
cambia de estado haciendo clic en el botén)

« Permite acceder a la pantalla de diagnostico; se visualizan los
fallos internos, externos y otros.

Grupo funcional de validacion:
* Estado de evento de validacion.

» Validacién activa.
» Estado de la entrada fisica de validacion.

¢ Comando de validacién de la entrada fisica de validacion
(forzable).

« Comando de validacion directa (non forzable).

¢« Comando de desenmascaramiento del evento de validacion
(no forzable)

Grupo funcional de medida actual:
e Campo que contiene el valor actual del contador. Visualizacion
en rojo cuando el valor del contador es inutilizable

« Evento que sefiala el desbordamiento de los eventos del
autémata.

¢ Visualizacion enrojo cuando el valor del contador esinutilizable.
e +: contaje, -: descontaje (lectura).

« Estado de la entrada fisica de contaje IA (Unicamente para el
contaje en entradas TON).

« Estado de la entrada fisica de contaje IB (Ginicamente para el
contaje en entradas TON; esta entrada es exclusiva con IPres).

« Control de la entrada de sentido de contaje dado por programa
(no forzable) (escritura).
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Umbral 0
Umbral 1
Val. cons H
Val.cons B

Medida/

Lectura

EVT

Tratamiento

Preseleccién
EVT
Efectuada

IPres

Validacion

Directa

Puesta a 0

Tratamiento EVT

Grupo funcional de comparacion:
» Campo que contiene el valor actual del umbral 0

» Campo que contiene el valor actual del umbral 1
» Campo que contiene el valor actual de la consigna alta.
» Campo que contiene el valor actual de la consigna baja.

«[TI1 El valor actual del contador es superior al umbral 0, al
umbral 1, al val. cons. H o al val. cons. B, segun el caso.

. DD El valor actual del contador es inferior o igual al umbral
o, umbral 1, cons H, o cons B, segun el caso.

« [_TT1] El valor de lectura es superior al umbral 0, umbral 1,
cons H, o cons B, segun el caso.

. [l:lj El valor de lectura es inferior o igual al umbral 0, umbral

1, cons H, o cons B, segun el caso.

» Estado de los eventos de superacion del umbral 0, del umbral
1, del val. cons. H o del val. cons. B, segun el caso.

« Control de desenmascaramiento de eventos de superacion del
de eventos umbral 0, del umbral 1, del val. cons. H o del val.
cons. B segun el caso (no forzable).

Grupo funcional de preseleccion: (1)

» Campo que contiene el valor de preseleccion.
 Estado del evento de preseleccion

 Estado de la preseleccion efectuada.

« Estado de la entrada fisica de preseleccién (para el contaje en
las entradas TON; esta entrada es exclusiva con IB).

» Comando de validacion de la entrada fisica de preseleccion
(forzable).

» Comando de preseleccion directa (forzable).
» Comando de Resetde labiestable de preseleccién (no forzable).

» Comando de desenmascaramiento del evento de preseleccion
(no forzable).

(1) En la funcioén especifica de contaje, la palabra preseleccion corresponde a la
reinicializacion (RAZ) vy la entrada fisica IPres se convierte en IReset.
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Lectura
EVT
Efectuada
ICapt

Validacion

Directa
RAZ

Tratamiento EVT

Estado

Puesta a 1

Puesta a 0

Grupo funcional de lectura:
« Campo que contiene el valor de lectura.

* Estado del evento de lectura.
¢ Lectura efectuada.
¢ Estado de la entrada fisica de lectura.

* Comando de validacion de la entrada fisica de lectura
(forzable).

e Comando de lectura directa (forzable).

« Comando de Reset de la biestable de lectura (no forzable).

e Comando desenmascarable del evento de lectura (no
forzable).

Grupo funcional biestables de salida
» Estado de la biestable de salida BO y B1.

¢ Comando de la entrada de forzado a 1 de la biestable de

salida BO y B1 (forzable).

« Comando de la entrada de forzado a O de la biestable de

salida BO y B1 (forzable).
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4.6 Fallosydiagnosticos

Los fallos y los diagnésticos asociados tienen lugar a dos niveles diferentes
 nivel modulo (contaje en entradas TON o contaje integrado),
* nivel via (contaje en entradas TON o contaje integrado).

En cada uno de estos niveles (de médulo y de via), se accede a los fallos y a los
diagnosticos asociados desde:

* la visualizacion centralizada (Unicamente para el contaje en entradas TON; véase
en el manual de instalacion la seccion F, Mantenimiento y Diagnostico),

* los objetos de lenguaje dedicados: %MWx.MOD.2, %MWx.i.2 y %MWHXx.i.3,

* las pantallas PL7 Micro.

4.6-1 Visualizacion centralizada

Para los médulos de contaje TSX CTZ 1A, TSX CTZ 2Ay TSX CTZ 2AA:

« la visualizacién centralizada no permite visualizar el estado de las entradas de
contaje (véase en el manual de instalacion la seccién F, Mantenimiento y Diagnostico).

« diagnostico de fallos: posibilidad de visualizar los fallos del médulo (parpadeo lento
de todos los indicadores que corresponden a la posicién) y los fallos de las vias
(parpadeo rapido del indicador 0 para un fallo de la via 0, del indicador 1 para un
fallo de la via 1).
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4.6-2 Objetos de lenguaje de fallos y diagndsticos

e Modulo :
El objeto de lenguaje %Ix.i.MOD.ERR en el estado 1 indica la presencia de un fallo
de nivel modulo.
El diagnostico del fallo o fallos de nivel médulo se efectia mediante el analisis del
objeto de lenguaje %MWx.MOD.2. Este objeto se actualiza mediante la instrucciéon
READ_STS %CHx.MOD (véase el apartado 8.3.1).

Direccion Falloindicado Accién

%MWx.MOD.2:X0  Moédulo con averia: Reemplazar el médulo.
el médulo presenta un fallo que
le impide funcionar. Puede
detectarse este fallo en la fase
de autocomprobaciones o
durante el funcionamiento normal.

%MWx.MOD.2:X1  Via(s) con fallo: el fallo se Véase el diagndstico de via(s).
encuentra al nivel de la via de
contaje.

%MWx.MOD.2:X5 Configuraciones de Hay que verificar la correspondencia
hardware y de software entre la configuracion de hardware y
diferentes: hay una de software:
incoherencia entre el médulo  la referencia de catalogo del médulo
configurado (identificacién situada en la etiqueta que se
l6gica) y el médulo fisico encuentra en la parte delantera del
(identificacion material). dispositivo,

« designacion del médulo en el editor
de configuracion.

%MWx.MOD.2:X6 « Moddulo ausente o » Se inserta el médulo en el bastidor
desconectado: habiendo desconectado previamente
e Modulo ausente, el autémata: se prohibe la insercién
de un modulo bajo tensién,
¢ moédulo desconectado » Conectar correctamente el médulo
0 mal conectado utilizando el mecanismo de sujeccion.
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* Via:

Los objetos de lenguaje %lIx.i.ERR y%Ix.i.ERR, en el estado 1, indican la presencia
de un fallo de nivel viaenlaviaOollyenlavialol

El diagndstico del fallo o fallos de nivel via se efectia analizando los objetos de
lenguaje %MWx.i.2 y %MWXx.i.3. La instruccion READ_STS %CHDXx.i actualiza estos
objetos (véase el apartado 8.3.1).

Direccion Falloindicado Accion

%MWX.i.2:X0 Entradas de contaje: Diagnosticar mas en detalle el fallo
alimentacion de codificador en las entradas de contaje
o DDP o interrupcién de %MWX.i.2:X13 y %MWX.i.2:X14.
linea del codificador: fallo Atencion: la medida del contador/
%MWx.i.2:X13 0 %MWHx.i.2:X14: descontador sera invalida:
se sefiala un fallo global en las  %IWx.i.2:X7.
entradas de contaje.

%MWX.i.2:X3 Alimentacion de entradas Verificar la alimentacion 24 V de las
auxiliares: fallo de alimentaciéon entradas auxiliares (IVal, IPres,
24 V de las entradas auxiliares. IReset o ICapt).

%MWx.i.2:X4 Via fuera de servicio o no Referirse al diagnéstico de nivel
alimentada: madulo.
se trata de un fallo de nivel médulo
gue se encuentra al nivel via:

* madulo fuera de servicio,

* modulo ausente,

* mddulo desconectado o
mal conectado.

%MWX.i.2:X5 Configuracion de hardware y  Verificar la correspondencia entre
de programa diferentes: se trata la configuracion del hardware y de
de un fallo de nivel médulo que programa:
se encuentra al nivel via. Hay e« referencia de catalogo en la
una incoherencia entre el médulo etiqueta situada en la parte
configurado (identificacion légica) delantera del médulo,

y el médulo fisico (identificacion ~ « designacion del médulo en el
material). editor de configuracion

Y%MWX.i.2:X7 Programa de aplicacion: Diagnosticar mas en detalle el

un fallo %MWx.i.3:X0 o
%MWx..3:X1: se sefiala un
fallo global de programa en la
via de contaje.

fallo %MWx.i.3:X0 o
%MWx.i.3:X1.
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Direccion (cont.)

Fallo indicado

Accién

%MWXx.i.2:X13

Entradas de contaje,
alimentacion del
codificador o del
DDP:

fallo de alimentacion
del codificador o del
DDP (detector de
proximidad).

Hay que verificar la alimentacion
del codificador o de los DDP
(detectores de proximidad).
Atencion: la medida del contador/
descontador se invalida:
%IWX.i.2:X7.

%MWXx.i.2:X14

Entradas de contaje:
interrupcion de linea

del codificador
interrupcién de linea en las
entradas IA, IB o 1Z de un
codificador RS422/485. En

este caso la alimentacion del

codificador es correcta (fallo
de alimentacién o DDP

ausente: %MWHx.i.3:X13)

Cambiar el cable del codificador.
Atencion: la medida de contador/
descontador sera invalida:
%IWX.i.2:X7.

%MWX.i.3:X0

Configuracion de software
invalida:

definicion de una
constante incorrecta,
combinacion de bits
asociada a ninguna
configuracion.

Verificar y modificar las constantes
de configuracion.

%MWXx.i.3:X1

Rebasamiento de medida:
el valor del contador/
descontador es
inutilizable

« rebasamiento de la
capacidad del contador
/descontador

valor del contador/
descontador superior al
valor de médulo (sélo en
el TSX CTZ 2AA),

En modo ajuste o por
programa:

valor de preseleccion
superior al valor de
modulo,

valor de modulo inferior
al valor del contador/

descontador.

Analizar las causas del desborda-
miento y efectuar una preseleccién
del contador/descontador (o una
reinicializacion del contador, para la
funcion de contaje).Este fallo se
reinicializa mediante una preseleccién
efectuada o mediante una preseleccion
directa (por programa).

Atencion: la medida del contador/
descontador se invalida: %IWx.i.2:X7
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4.6-3 Fallos y diagnésticos de las pantallas PL7 Micro

Los fallos y los diagndsticos se visualizan en modo conectado,

en la pantalla

Configuracion. La presencia de un cuadrado rojo en las posiciones de los médulos

de contaje/descontaje sefiala los fallos y los diagndsticos.

Configuracion BB

a0 1] 7 B
3 TSX
3722

@]
C @]
o
n
! 5 CTZ
i m 14
e

[ 2] 8 10

Para visualizar el diagnéstico médulo o via, hacer clic en el botdon E DIAG... de la

zona modulo o de la zona via:

‘=| TSX CTZ 1A [POSICION 04]

‘VIA

[comprobacian =]

”Designacién : CONT.MULTIF 40kHz 1 ¥lA Yersion: 1.0

[ Simbolo : Channel_0_counting_ctz_2a
Contador - Funcidn :

[#] [contaietDescontaie

[contador 0

5

Diagnostico de via

Fallas internas [ Fallas externas Otras fallas
iAlimentacion entradas
auxiliares

Entradas de contaje :
iAlimentacion codificador o DDP|
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4.7 Guardado y documentacion de la aplicacion

Durante la fase de guardado y de documentacion de la aplicacion, el usuario debe
realizar las siguientes operaciones:

e guardar la aplicaciéon que acaba de ser puesta a punto,
e imprimir la documentacién de la aplicacion para su archivado.
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Capitulo 5

5 Sucesos

5.1 Presentacion

A una via de contaje corresponde un programa de aplicacién especial. Este programa
puede ejecutarse en las tareas MAST, FAST o de evento: la seleccion se efectlia en
la configuracion. Cada via de contaje/descontaje puede llevar asociado un tratamiento
de eventos cuya prioridad se determina por su nimero (véase en este manual las
secciones A, «Descripcion de los lenguajes» y B, «Descripcion de las instrucciones y
funciones»). El tratamiento de eventos permite minimizar el tiempo de reaccién,
estableciendo una funcién refleja.

La apariciéon de un evento de la funcion de contaje desvia el programa de aplicacion
(se ejecuta en la tarea MAST o FAST) hacia el tratamiento de eventos asociado a la
via de contaje/descontaje.

Antes de su ejecucion, el sistema actualiza los eventos (%IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15)
que han activado el tratamiento de eventos.

En el tratamiento de eventos, el usuario debe identificar el origen del evento mediante
la prueba a 1 de los eventos (%I1Wx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15); asi el usuario puede activar
la accion refleja asociada por el programa de aplicacion.

El tratamiento de eventos se valida cuando:

* el bit %S38 de desenmascaramiento de eventos PL7 Micro esta en el estado 1

¢ la instruccion UNMASKEVT de las tareas MAST o FAST,

« los eventos de la via de contaje/descontaje se desenmascaran (objetos tratamiento
EVT %QWx.i.1:X0 a X15).
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7

Busqueda del suceso:
prueba de los sucesos

Desviacion en el programa
de suceso de la via de contaje

Accion refleja

EVT

SISTEMA

APLICACION:
tarea de suceso

Accionrefleja !

Accion refleja

APLICACION

%IWx.i.3:X0 a X15

Contaje

—

en las
entradas
TON

UNMASKEVT

%S38

Tratamiento EVT
% QW x.i.L:X0 a X15

| IhiARAA L

Contaje
con -
mddulos —
TSXCTZ1A
TSXCTZ2A
TSXCTZ 2AA

— ____ Acién refleja

— —___ Acciénrefleja
- Accion refleja
- - = Accion refleja

Para mas ampliainformacion sobre el tratamiento de eventos, véase la documentacion:

« descripcion de los lenguajes PL7
« funciones especificas comunes

Micro , seccion A, capitulo 1, apartado 1.6.5,
, seccién A, capitulo 5, apartado 5.3.
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5.2  Ejemplo de programacion

Este ejemplo presenta un tratamiento de eventos.

El contaje se efectta en la via 0 de un médulo de contaje TSX CTZ 2A en la
posicion 4.

El alcance del umbral 0 por el valor del contador tiene como consecuencia el
posicionamiento de una salida fisica de una tarjeta TON. El ejemplo siguiente permite
controlar una salida fisica a partir del estado del biestable 1.

El biestable 1 se pone a 1 cuando el contador alcanza el umbral 0 y a 0 cuando el
contador alcanza el umbral 1.

El tratamiento de eventos permite copiar inmediatamente el estado del biestable 1 en
una salida fisica.

El cronograma realizado es el siguiente:

Entrada_fisica

de contaje III ” ” I I | I ”

Entrada fisica

de puestaa0 I_l
Validacion de I I
puestaa 0 1

1
Validacion directa

1
A ( Valor de consigna alto

Valor actual
del contador ()

Tratamiento EVT | ! , !

alcance umbral 0 |
I

Tratamiento EVT 1 ! !

alcance umbrall | i

%Q2.0 (1) |(2)

(1) y (2): cuando el biestable 1 pasaa 1 o a0, el tratamiento de eventos copia el estado
del biestable en la salida fisica %Q2.0.
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Las fases de programacion y de ejecucion del tratamiento de eventos asi como las
precauciones necesarias son las siguientes:

CONFIGURACION DEL SUCESO

FASE 1 . . . :
- Asociar un tratamiento de suceso a la via de contaje

DESENMASCARAMIENTO DE SUCESOS
- Alnivel sistema: con el bit %S38..
FASE 2 B . ‘o
- Alnivel de la tarea MAST o FAST: con la isntruccion UNMASKEVT.

- Alnivelde la via de contaje: con los bits de tratamiento de sucesos % IW x.i.3:X0 a % IW x.i.3:X15.

CREACION DEL PROGRAMA DE SUCESO

FASE 3 - Introducir el progama de suceso, asociar acciones reflejas a los sucesos.

- Introducir la lista de intercambios para actualizar de forma explicita variables de entrada y salida.

1. Fase de configuracion:
El usuario debe seleccionar en modo local el tratamiento de eventos asi como un

ndmero de evento para la via de contaje/descontaje (véase en este manual la
seccion A «Descripcion de los lenguajes»).

Configuracion de un autémata TSX 37-22 con un moédulo TSX CTZ 2A en la
posicion 4.

o B B 71 |9
a T5X

3722

2| | puz

cll | O ke
@ 28DT | ]
' 5 . CTZ |
i m [ 24
° B ] [
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Sucesos 5

Pantalla de acceso a la configuracién de la via de contaje.

= 158 C1Z 2A [POSICIOH 84} n -

| Configuracion lél
[ Designacion : CONT_MULTIF_40kHz 2 YIAS

[ Simbolo : Channel_0_counting_ctz_Za

Contador : Funcion - Tarea :
|Contadol 1] l;l |Contaie I;I MAST il
[ Interfaz de entrada Suceso

&

|| entrada 1A

=

|Contacto estatico

[  Puesta a 0 en IHeset

|Flanco ascendente IReset |é|

[ Alcance valor de consigna

@ Sin puesta a 0 contador
O Con puesta a 0 contador
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2. Fase de desencadenamiento de eventos:

* Desenmascaramiento de eventos con el bit sistema %S38
Para que el tratamiento de eventos pueda ejecutarse, es necesario de poner a 1 el
bit %S38.
De forma predeterminada, el valor del bit %S38 es 1

= LD : MAST - HAIN -]
B

[© Desenmascaramiento de sucesos )

OFERATE:
JURMASKEVT() |»

[* autorizan los sucesos al arrancar enfric 7]

= bkt

| ; )
I S
[" lo= sucesos se desenmascaran § 52 aleanza elumbral 0 al arrancar enfrio : SOW1LEEE )
=3 WG
| ; )
— | - K
[+] |

W] el iRzl BzlzlEE E2ll

» Desenmascaramiento de eventos con lainstruccion UNMASKEVT en las tareas
MAST y FAST.
Para que el tratamiento de eventos se tenga en cuenta cuando ocurre el evento, es
necesario que el programa ejecutado en la tarea MAST o FAST utilice la instruccion
UNMASKEVT. Si se utiliza la instruccion MASKEVT, el tratamiento se retardara (los
eventos se almacenan en la memoria) hasta la proxima instruccion UNMASKEVT
(véase la descripcion del lenguaje PL7 en la seccién B).
De forma predeterminada, los eventos estan desenmascarados (UNMASKEVT
esta activa).
Se debe prestar atencion ala saturacion deevento s. Véase el evento de saturacion
%IWx.i.3:X15 de la funcién de contaje (en este manual la seccién B «Descripcién de
las instrucciones y funciones «).

» Desenmascaramiento de eventos de la via de contaje en el programa
Para que los eventos puedan activar el tratamiento de eventos de la via de
contaje, es necesario desenmascararlos: %IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15.
De forma predeterminada, los eventos estan enmascarados: %IWx.i.3:X0 a
%IWx.i.3:X15 tienen el valor O.
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Sucesos 5

3. Fase de creacién del programa de eventos

Para crear el tratamiento de eventos, se debe acceder al editor de programas y
seleccionar EVT.

< El tratamiento de eventos del evento nimero 0 se presenta a continuacion
 Introduccion del programa de eventos.

LB & EUT - EUTS

(" Alcance del umbral 1 al oourdirun suceso @ puesta a1 de la zalida fisica #GE20 %)

w11 38 wEz0
I

[ Alcance delumbral 0 al ocurriron suceso : puesta a 0 de la salida fisica %020 °)

11 36 Oz
I

;
[ i R

e

F44 | F42

AR || = | orer

| I:nm:I
S-H || 5-F2 |5-FA ] S-F4

[ e e el R R

F40 I

:nnnI I I
S-F8 || 5-Fa | 5-F7 | S-F&
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5.3  Ejecucion del programa de eventos

Tarea MAST o FAST

Adquisicién de las entradas

Tarea de suceso

Ejecucion del programa:

- %S38=1 (¥

- Suceso de saturacion =0
- UNMASKEVT activa (**)
- MASKEVT activa

- Desenmascaramiento de
los sucesos de contaje (***)

Adquisicion de las entradas:

|

- Adquisicion de los objetos suceso
de la via de contaje (todos los sucesos
producidos y, por consiguiente,
desenmascarados).

- Actualizaciones implicitas
(tratamientos de suceso %IWx.i.3).
y leido %WIDx.i.4

Actualizacién de las salidas

(*) de forma predeterminada,
%S38 tiene el valor 1

(**) de forma predeterminada,
UNMASKEVT estéa activa

(***) de forma predeterminada,
los sucesos de la via de contaje
estan enmascarados:
%IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15.

Ejecucién del programa de suceso:
|
- Pruebaa 1delos sucesos

- Ejecucion de las acciones reflejas
asociadas

Actualizacioén de las salidas

|

- Actualizacién explicita de las salidas
introducidas en la lista de intercambios:
posicionamiento de estas salidas.

- Puesta a cero de los sucesos producidos.
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Capitulo 6

6 Modos de funcionamiento

6.1 Tratamiento en caso de corte y recuperacion de la corriente

Cuando se produce un corte de corriente, se almacenan en memoria el contexto de
aplicacion y la hora del corte.

Al reanudarse la alimentacion, el contexto guardado se compara con el contexto en
curso:

« si el contexto de aplicacién se ha modificado (pérdida del contexto sistema o nueva
aplicacion), el autdmata inicializa la aplicacion: hay arranque en frio,

« si el contexto de aplicacion es idéntico, el automata efectlia una reanudacion sin
inicializar los datos: hay rearranque en caliente

6.2 Tratamiento al rearrancar en caliente

La ejecucion del programa se reanuda a partir del elemento de programa durante el
que tuvo lugar el corte de corriente

Los valores de los objetos de la funcién especifica de contaje no se modifican al
rearrancar en caliente:

e aunque, al reanudarse la alimentacion, la medida actual del contador es inutilizable
(la medida invalida se encuentra en el estado 1, véase los apartados 1.2.1,2.2.1y
3.2.2), porque se puede haber producido pérdida de impulsos durante el corte de
corriente,

» ademés, en modo STOP, el contador evoluciona en funcion del estado de las
entradasfisicas (IA, IB, IPres o IReset) , puesto que el programa de aplicacién no esta
ejecutandose,

¢ se conservan los valores actuales e iniciales de consigna y de umbral,

« los objetos forzados conservan su forzado, los demas objetos conservan su estado.

Es competencia del usuario definir el tratamiento apropiado tras el rearranque en
caliente (véanse en anteriores capitulos los apartados relativos a la medida invalida:
1.2.1,2.2.1y3.2.2).
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6.3 Tratamiento al arrancar en frio

Al arrancar en frio se inicializan los datos y el sistema.
Se inicializan los valores de los objetos de la funcion de contaje:

» la medida actual del contador es inutilizable (la medida invélida esta en el estado
1, véase los apartados 1.2.1, 2.2.1y 3.2.2),

* seinicializan los valores actuales de consigna y umbral con los valores de consigna
y umbral iniciales,

 se cancela el forzado de los objetos forzados, los demas objetos de tipo bit se ponen
ao.

Compete al usuario definir el tratamiento apropiado tras el arranque en frio (véase en
capitulos anteriores los apartados sobre la medida invélida: 1.2.1, 2.2.1 y 3.2.2).

El tratamiento de los modos de marcha se describe en la documentacionDescripcién
de los lenguajes PL7 Micro, seccién A, capitulo 1, apartado 1.4.
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Capitulo 7

7 Ejemplo

7.1 Ejemplo de agrupamiento por lotes

7.1-1 Especificaciones

La maquina cuyo control se pretende efectia el agrupamiento por lotes de objetos en
un palé con tres compartimentos que contienen 25 o 50 objetos cada uno. El principio

es el siguiente:
< p

25 50

Nuevo Nuevo
palé compartim.

e un motor M arrastra una cinta moévil por la que se desplazan los objetos,

e un sensor C cuenta los objetos antes de que entren en el palé,

e un gato telescopico V manipula el palé de forma tal que presente un nuevo,
compartimento a medida que se vayan llenando,

¢ una plataforma P permite cambiar de palé.

El didlogo operador comprende los siguientes controles:

¢ nuevo palé: fuerza un cambio de palé (coincidiendo con flanco ascendente),

e 25/50: permite elegir el tipo de compartimento. No se registra hasta el siguiente palé
(coincidiendo con estado),

¢ nuevo compartimento: fuerza un cambio de compartimento (coincidiendo con flanco
ascendente),

¢ con la puesta en marcha del motor se produce la validacion fisica del contaje.
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7.1-2 Configuraciéonglobal

= | Configuracion [+]~
[1sx 3721 v2.0 [¢] [I]
i
[+]
7.1-3 Configuracion del procesador
TSX 57-20, tarea MAST periédica en 50 ms.
=] TSX 3721 [RACK 0 POSICION 0] -]~
|Configulaei6n | kA |
|'Designaci6n: PROCESADOR 3721
[ Aplicacion [ Tareas
1clica

Versidn: l:l @ Periddica ms
D Frateceidn Watchdog: ms
[ Modo de marcha— | rFAST

[ =18 RuniStop Periodo: ms

D *@2.0 alarma

Watchdog: ms
D *%11.9 Guardado del programa y de sendas
los primeros XMWi
D Arranque automaiatico en Run [ Tarjeta de memoria
reanudacion en frio
H *| | m H
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Ejemplo 7

7.1-4 Configuracion de contaje

Se utiliza la funcién de descontaje en preseleccion automatica en un TSX CTZ 2AA.
Via configurada en la tarea MAST.
Utilizacion del evento 0.

=] TSX CTZ 2AA [POSICION 05] [«
| Configuracidn |él
[ Designacidn:CONT_MULTIF 500kHz 2¥IAS

[ Simbolo -
Contador : Funeidn : Tarea:
|Contadol 1} Iél |Desconlaie Iél |MAST I;I
[ Interfaz de entrada Suceso

| 1 entrada 1A

Revr [ o

el

|Conlaclo estatico < 500 Khz[z 1)M125 Khz[x 4]

[ Preseleccion en IPres

|§Flanco ascendente IPres gl

[ Funcionamiento al pasar a0

@ Sin preseleccidn de descontador
{:} Con preseleccion de descontador
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7.1-5 Configuracion de las entradas/salidas TON.

Un modulo de entradas y un modulo de salida configurados en la tarea MAST. En el

programa sélo se utiliza el médulo de entrada.

TSX DEZ 32D2 [ENTRADAS: POSICION 03]

| Configuracidn

=l

[ Designacion-1ZE Z4¥CC IECZ BLQ TER

|Posici6n impar

[ ¥ias 0.7 | [ ¥ias 0.3 |
Tarea Filtrado
4 m=s :I
MAST +* - R
|—|-il [ ¥ias 4.7
Filtrado
[ ¥ias 815 | [ ¥ias 2.11
Filtrado
Tares
MAST
[masT [ —viee 15—
Filtrado

Simbolo

Puewa_pal
Flueno_cos

[ 1

7.1-6 Bitsy palabras internas

%MO en 1.
en 0:

%M1 en 1:
en 0:

%MWO:

%MW1:

pone en marcha el motor M

para el motor M

se esta produciendo el cambio del palé;
el palé esta preparado

posicion del gato V (1, 2 o 3, 4= salida de palé);

almacenamiento en memoria del tamafio de los compartimentos.

714




Ejemplo 7

7.1-7 Programa: tratamiento preliminar

Gestion de los modos de marcha forzados:

e cambio de palé,
e cambio de compartimento.

= LD : MAST - PRL v

("Muevo compatimento®)

|

i3 14 o0

i g

("Mueva paleta: reinicializacion de Grafcet®)

%l3.13 %321

i g

:
R R R B EREE]
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7.1-8 Programa: tratamiento secuencial
Etapa O: Inicializaciones

» parada del motor
« validacion de la entradas auxiliares de contaje,
» desenmascaramiento del evento de superacion de umbral.

Etapa 2: llenado del compartimento

= GRAFCET: MAST - CHART

[(Nuzva paieta)
4
[Ecpera posicianamienta
1 lcompartimenta =)
" [Lienadn comparimanta®)

o
[r] BJRTRTA]
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Ejemplo 7

7.1-9 Programa: accionesy transiciones del grafcet

Transiciones del grafcet:

¢ Transicién de la accion o hacia la accién 1:

=] LD : MAST — CHART - PAGEB %X(8) >%X(1) =]~
+*
Fohtl bSO
—A—A1 Saraw |
ol Al o T e [ R e A A | B2
* Transicion de la accion 1 hacia la accion 2
=] LD : MAST - GHART - PAGEB %X(1) >%X(2) KB
*
(==
+
« ] +
-Irz|.|+r/a|-|-|fz!‘| -IyEI‘I;I'LrP I*rel _rslﬁn}l
* Transicion de la accion 2 hacia la accién O:
=] LD : WAST - CHART - PAGES %X(2)->%K(8) =]~
+*
AT OMPARE B
I TMAD=3 (e
+
«[ +
(i 2 I e el 2 e o
« Transicion de la accion 2 hacia la accion 1
=] LD : WAST - CHART - PAGE® %X(2)->%K(1) -]~
+
EAY ] OPARE
_M_l D=3 (o
*
s -
e a1
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Etapas del grafcet:

» Etapa 0 (accion tras la activacién P1):

= PL7 Junior : CXLOT_5 - [LD : MAST - ClIART - PAGLD 56X0 1] =11
_‘ Archive LCdicién S Yer Ay i6 e Opci 2 =
(*Parada de motar para todos los efectos™) ﬂ
s
® )
T e et
rERaT
| = L
> ("Peticion de carga de nueva paleta”)
st
s )
(“Memarizacidn tamario de companimentos®)
st 1 rERaT
|l ! et =50 L
s FCraTe
B ! oot = L
<
il 0
s LT Dot e T T 1T T Tead @ | [ X % Tore T | [ T re [rex] —
e T e

» Etapa O (accion tras la activacion P1,cont.) :

= LD : MAST - CHART - PAGED %a<0 P1 ~ [«
+

(*Escritura del valor de pressleceion del descontador en funcién del tamario de los compartimantos™)

OPERATE:

l %MD 0 4:=%MW }»
-OPERATE:

l WRITE_PARAM %CHS.0 }»

(Validacien de I entrada validacion®)

%0505

\5%:,

(*Preparacion preseleccion directa®)

%0501

\R

(‘Desenmascaramiento del evento preseleccian®)

-OPERATE:
%0WYE 0.1 =1640020

L] B ) LIRS Sl Sl
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Ejemplo 7

Etapas del grafcet:

« Etapa O (accién tras la desactivacion PO):

LD : MAST - CHART - PAGED %6X0 PO

("Colocacion del dispositivo en posicion inicial®)

OPERATE:

YMWO:=0 }»

("Preseleccidn directa®)

[ I+]*

%0501
( 5
’ +
< -
[ [ N i S B B ER A | e A

« Etapa 2 (accion tras la activacion P1)

=] LD : MAST - CHART - PAGED® %X2 P1 -]~
hd
Fahil
{s—
+
. HI-I/I-IiPI—I +n+|—|¢ |$ | — o ele) @ = =] ==
F2 F3 Feo F5 F& F7 Fz Fa F40 | F14 § F42 =4 =-F2 | = F3|=Fa SFS S Fa S F7 |5 F2
« Etapa 2 (accion tras la desactivacion PQ0)
‘=‘ LD : MAST - CHART - PAGED %X2 P0 -~
(*Desplazamiento de la paleta de una muesca®) 14
OPERATE:
INC %hWD }»
\
>
+ - +
(T [ e I IR 2] (B e ) e
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7.1-10 Programa: tratamiento posterior

» Gestion de fallos y parada del motor en caso de averia:

=] LD : MAST - POST -~
b5 0 ERs OPERATE:
_| I { READ_STS %CHS.O
ehi
{ R
U] [ e ) IR 12 1) (&2 ]2 [
7.1-11 Programa: tratamiento de eventos
» Sefializacion de la superacién del valor 0
=] LD : EVTO - EVTO ~|-
(*Parada del motor una vez lleno el compartimenta®) =
4
YalWiE.0.2:¥1 o0

\T/

5
EEE T R IRIR R Bl [Ean )
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Ejemplo 7

7.2 Ejemplo de medicién simple de la longitud

7.2-1 Especificaciones
El objeto de esta maquina consiste en cortar barras a una longitud preestablecida.

El primer flanco presente en la entrada de lectura (ascendente o descendente,
dependiendo del detector asociado a dicha entrada) sirve para desencadenar el
tratamiento de eventos que va a permitir almacenar el valor del contador / descontador
al principio de la pieza.

Siempre dentro del tratamiento de eventos, el segundo flanco que se espere en la
entrada de lectura servira para tomar el valor del contador / descontador al detectarse
el final de la pieza. De este modo la diferencia entre el valor de lectura y el valor de
lectura almacenado (por el programa de aplicacion en el marco del tratamiento de
eventos) proporciona la medida de la longitud de la pieza.

Observacion :

Al producirse un evento de lectura en Icapt, se puede probar el flanco ascendente
o descendente de la entrada de lectura con el objeto de lenguaje %IW x.i.3:x3. El
bit se encuentra a 0, se detecta un flanco ascendente. El bit se encuentra a 1, se
detecta un flanco descendente.

Sl origen Evt lectura y Sl flanco de lectura en 0 (flanco ascendente)
ENTONCES
S| medicién en curso en 0
ENTONCES
- copiar / almacenar valor de lectura en palabra doble
- medicion en curso en 1
SINO
incidente medida en 1

Sl origen Evt lectura y Sl flanco de lectura en 1 (flanco descendente)
ENTONCES
S| medicién en curso en 1

ENTONCES
- medida de longitud = valor de lectura - valor de lectura almacenada
- en palabra doble
- medida en curso a 0
SINO
incidente medida en 1
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7.2-2 Configuracion del contaje

Se utiliza la funcién de contaje/descontaje no de médulo en tarea MAST en un
TSX CTZ 2AA con la siguiente configuracion:

=] TSX CTZ 2AA [POSICION 03] [+]~
| Configuracidn Iél
[ Designacion:CONT_MULTIF 500kHz 2¥IAS

[ Simbolo :
Contador - Funcidn : Tarea :

|Contadol0 lél |ContaielDescontaie l;l MAST !I

[ Interfaz de entrada

Suceso

|Codilicador incremental |él

[Contacto estatico < 500 Khz(x 11125 Kha(z 4) (=]

[] control de linea MultiplicaciGn
- @ por 1 O por 4
I:l Modulo

[ Preseleccidn en IPres

|Punto de origen leva corta |é| i

[  Lectura en ICapt

|Flancos a dente y d d ICapt

d D Captura antes de preseleccidn en IPres
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Ejemplo 7

7.2-3 Programa

[*si evt lectura con flanco ascendente de lectura ENTONCES copia del valor de lectura
en una palabra doble*]

=| LD : EUT® - EUTSE -~
+*
>
FEnWI 00 FlI 0 “ahdl Fahdl
— | 11 {1 (s
FeL100
\ﬁ>
i) {JIPERATE:
/il | D0 =%I03.0.4
FER0
(=

Lista de las variables utilizadas en el rung::

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW 3.0.3:x2

%IW 3.0.3:x3

%MO En_curso

%M1 Error

%I1D3.0.4 Val_Capt

%MDO VcO

[*Si evt lectura con flanco descendente de lectura ENTONCES medida de longitud =
valor de lectura - valor almacenado*]

=] LD - EUTO - EUTG =

oI 0= WS 0o om0 FahA1

I | | 11 =

L1100
\%>
SErA0 PERATI
I { D2 =36I03 0 4 - hD0

| Far0

R

FeL100

Lista de los valores utillizados en el Rung:

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2

%IW3.0.3:x3

%MO En_curso

%M1 Error

%1D3.0.4 Val_Capt

%MDO Vc0

%MD3 Longitud
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7.3  Ejemplo de medicién compleja de la longitud

7.3-1 Especificaciones
El objeto de esta maquina consiste en cortar barras a una longitud preestablecida.

La situacion es igual que la que se ha descrito, aunque con una aplicacién en la que
se dispone de la posibilidad de preseleccion fisica (entre los dos flancos de lectura
de medida de longitud). Con ello se vuelve a referenciar una cinta movil, por ejemplo.
En tal caso para ofrecer la funcion de medida de longitud, para tener una longitud
significativa, es necesario almacenar en memoria el valor del contador / descontador
previo a la preseleccion (si no, hay pérdida del valor del contador / descontador).
Esta opcion esta disponible en configuracién seleccionando Capture (Lectura) antes
de la preseleccion.

Dentro del tratamiento de eventos, la primera lectura de VCO permite almacenar el
valor del contador al principio de la pieza.

El contador vuelve a situarse en el valor de preseleccion VPRES (nueva toma de
referencia), pero justo antes de ello se realiza una lectura de VC1, que debe
almacenarse.

Siempre dentro del tratamiento de eventos, el segundo flanco que se espere en la
entrada de lectura servird para tomar el valor del contador / descontador VC2 al
detectarse el final de la pieza. Con lo que resulta que la medida de la longitud de la
pieza equivale a (VC1-VCO) + (VC2 - Vpres).

Sl origen Evt lectura y Sl no hay evt de preseleccion y Sl flanco de lectura en 0
(flanco ascendente)
ENTONCES
S| medicién en curso en 0
ENTONCES
-se copia / almacena el valor de lectura VCO en una palabra doble
- VC1 = 0 medicion en curso en 1
SINO
problema medida a 1

Sl origen Evt lectura y Sl Evt de preseleccion
ENTONCES
S| medicién en curso en 1
ENTONCES
se copia / almacena el valor de lectura VC1 en una palabra doble
Sl origen evt lectura y Sl no hay Evt de preseleccion, y Sl flanco de lectura en 1
(flanco descendente)
ENTONCES
S| medicion en curso en 1
ENTONCES
- medida de longitud = (VC1-VCO0) + (VC2 - Vpres)
- medicién en curso en 0
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Ejemplo 7

7.3-2 Configuracion del contaje

Se utiliza la funcién contaje/descontaje no de médulo en la tarea MAST en un
TSX CTZ 2AA con la siguiente configuracion:

=| TSX CTZ 2AA [POSICION 03] [+~
| Configuracidn lél
"Designacién:CDNT.MULTIF.SI]I]kHz 2¥IAS ‘

[ Simbolo -
Contador : Funcidn : Tarea:
|Conlador 1} il |Conlaieﬂ3esconlaie il |FAST il
[ Interfaz de entrada Suceso
|Codilicador incremental il B vt mg
|Conlacto estitico « 500 Khz(z 13125 Khz(z 4) il

[1 control de linea Multiplicacién
. @ por 1 O por 4
D Modulo

[ Preseleccidon en IPres

|Punlo de origen leva corta 1' M

[ Lectura en ICapt

|Flancos e yd d ICapt

H & iCaptura antes de preseleccion en IPres; H
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7.3-3 Programa

[*Si evt lectura con flanco ascendente de lectura sin evt de preseleccién
ENTONCES copia el valor de lectura Vc0 en palabra doble*]

=] LD

: EUTB - EUTH

Y30 kS0 W30 bl Hahd1
— | |4 |4 [ ] =
100
L>
MO OPERATE
/il ! YebD0:=%103.0.4
JPERATE
d ! ShDZ: =0
OPERATE
! SehdDid: =0
a0
(=
Lista de los valores utilizados en el Rung:
Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2
%IW3.0.3:x3
%IW3.0.3:x1
%MO En_curso
%M1 Error
%I1D3.0.4 Val_Capt
%MDO VcO
%MD2 Vcl
%MD4 Longitud
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[*Medida de longitud en curso:
si evt lectura y evt preseleccion ENTONCES copia del valor de lectura Vcl en palabra
doble*]

I I I I I { ¥eMD2=%ID3.0.4

WhI 0 WG 0w Hahid OPERATE ‘ ‘

Lista de los valores utilizados en el Rung:

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2

%IW3.0.3:x1

%MO En_curso

%1D3.0.4 Val_Capt

%MD?2 Vel

[*Si evt lectura con flanco descendente de lectura sin evt de preseleccion
ENTONCES célculo de medida de longitud*]

Fl3 0 WAVEI0: FWMNI0: MO b1

— — A4 (s
SaL100
L>

AR} JPERATE
| I%MDat: =%MD2-%MD0+%I03.0. 4-%MD3 =

bl
(R

SaL100

Lista de los valores utilizados en el Rung:

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2

%IW3.0.3:x3

%IW3.0.3:x1

%MO En_curso
%M1 Error
%MD?2 Vel
%MDO VcO
%I1D3.0.4 Val_Capt
%MD3.0.4 Val_Prest
%MD4 Longitud
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7.4  Ejemplo de medicion mas compleja de la longitud

7.4-1 Especificaciones
El objeto de esta maquina consiste en cortar barras a una longitud preestablecida.

La situacion es igual que la que se ha descrito, aunque con una aplicacién en la que
se dispone de la posibilidad de preseleccion fisica (entre los dos flancos de lectura
de medida de longitud). Con ello se vuelve a referenciar una cinta movil, por ejemplo,
y un paso de moédulo.

En este caso para ofrecer la funcion de medida de longitud, para obtener una longitud
significativa, es necesario almacenar el valor del contador / descontador antes de
la preseleccién (si no, hay pérdida del valor del contador / descontador) y hacer
intervenir posiblemente el valor de médulo en el célculo de la longitud.

Esta opcion se ofrece en configuracion seleccionando Lectura antes de la preseleccion.

En el tratamiento de eventos, la primera lectura de VCO sirve para almacenar el valor
del contador coincidiendo con el principio de la pieza.

El contador vuelve al valor de preseleccién VPRES (nuevo punto de referencia), pero
justo antes de ello se realiza una lectura de VC1, que debera almacenarse.
Partiendo del valor de preseleccion, el contador / descontador vuelve a evolucionar
Asimismo es preciso saber si se ha producido superacion del médulo para hacer
intervenir en el célculo el valor del modulo.

Siempre dentro del tratamiento de eventos, el segundo flanco que se espera por la
entrada de lectura permite tomar una lectura del valor del contador / descontador
VC2 al detectarse el final de la pieza. En ese caso la medida de la longitud de la pieza
equivale a (VC1-VCO0) + (VC2 - Vpres) + valor médulo.

Sl origen Evt lectura y Sl no hay Evt de preseleccion y Sl flanco de lectura en 0
(flanco ascendente)

ENTONCES
S| medicién en curso en 0
ENTONCES
- copiar / almacenar el valor de lectura VCO en una palabra doble
-VC1=0
- cAlculo con médulo en 0
- medicion en curso a 1
SINO
incidente medida en 1

Sl origen Evt lectura y S| Evt de preseleccion
ENTONCES
S| medicién en curso a 1
ENTONCES
copiar / almacenar el valor de lectura VC1 en una palabra doble
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Ejemplo 7

S| Evt paso de modulo
ENTONCES
S| medicién en curso en 1
ENTONCES
(paso de modulo entre los flancos de lectura)
calculo con modulo a 1

S| origen Evt lectura y sin Evt de preseleccién y Sl flanco de lectura en 1
(flanco descendente)

S| medicién en curso a 1
ENTONCES
Sl calculo con moédulo a 1
ENTONCES
medida de longitud = (VC1-VCO0) + (VC2-Vpres) + Valor médulo
SINO
medida de longitud = (VC1-VCO0) + (VC2 - Vpres)
medida en curso a 0
SINO
incidente medida en 1
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7.4.2 Configuracion del contaje

Se utiliza la funcién contaje/descontaje en modo médulo con la tarea MAST en un
TSX CTZ 2AA que presentard la configuracion siguiente:

=| TSX CTZ 2AA [POSICION 03]

|Conligulaci6n I;I

|' Designacidn:CONT_MULTIF 500kHz 2¥1AS

] control de linea Multiplicacién
= @ port O pors

[ Preseleccion en IPres

|F'||nlo de origen leva corta il _%_

[ Lectura en ICapt

d yd d ICapt

| Flancos

E Captura antes de preseleccion en IPres

[ Simbolo -
Contador - Funcidn - Tarea :
|Conlador 1] !I |Contaie!l:leseonlaie !I MAST il
[ Interfaz de entrada Suceso
|Codilicador incremental il 2 evr mg
|Conlacto estatico < 500 Khz(z 1)125 Khz(z 4] il
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7.4.3 Programa
[*Si evt lectura con flanco ascendente de lectura sin evt de preseleccién
ENTONCES copia del valor de lectura Vc0 en una palabra doble y medicion en curso*]

Pl 0 M3 0 HMVI 0 AT AT
— | 14 11 | {5 )=
L1000
s
A0 {OPERATE:
/il ! WehdD O =%I03.0.4 L
{OPERATE:
! YehiD2:=0 L
OFERATE
! YehiDd: =0 L
Wbl
'fS )_
A
'fR )_
Lista de los valores utilizados en el Rung:
Variable: Simbolo: Comentarioe:
%IW3.0.3:x2
%IW3.0.3:x3
%IW3.0.3:x1
%MO En_curso
%M1 Error
%1D3.0.4 Val_Capt
%MDO VcO
%MD2 Vel
%MD4 Longitud
%M3 Mem_mod

[*Medicion en curso:
Si evt lectura y evt preseleccion ENTONCES copia del valor lectura V¢l en una palabra doble*]

P30 WNI0 e 0 | OPERATE:

I I I I I { bl =%0I03E.0.4

Lista de los valores utilizados en el Rung:

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2

%IW3.0.3:x1

%MO En_curso

%ID3.0.4 Val_Capt
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[*Medicion en curso:
si evt superacion modulo sentido +, ENTONCES calculo con médulo*]

W30 W30 Sahi0 | OPERATE
FehdD1:=%ID3.0.4

Lista de los valores utilizados en el Rung:

Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x7

%MO En_curso

%M3 Mem_mod

[*si evt lectura y flanco descendente de lectura sin evt de preseleccién
ENTONCES célculo medida de longitud con paso de modulo o sin él*]

=]
YRV MV 0 WAYI00 A ) Ay
— | | |4 14 {5
HL100
L
] ] OPERATE
I I I !%MD4:=%MD2-%MDU+%ID3.D.4-%MD3.»l,
A ] | OPERATE j
_|/1| I%MDd:=%MD2-%MDU+%IDS.D.4-%MD3.»l,
AT
'(R )_
L1100 »
Lista de los valores utilizados en el Rung:
Variable: Simbolo: Comentario:
%IW3.0.3:x2
%IW3.0.3:x3
%IW3.0.3:x1
%MO En_curso
%M1 Error
%M3 Mem_mod
%MD2 Vcl
%MDO VcO
%I1D3.0.4 Val_Capt
%MD3.0.4 Val_pres
%MD3.0.10 Val_mod
%MD4 Longitud
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Capitulo 8

8 Recapitulacion de los objetos de lenguaje

8.1 Objetos de lenguaje asociados a la funcién de contaje

Los médulos de contaje configurados en una posicion dada generan automaticamente
un conjunto de objetos lenguaje que permiten programar y diagnosticar este médulo.

Recapitulacion de los objetos intercambiados por via y mecanismos

Designacion Naturaleza Sentido Mecanismo de intercambio
uc <> Modulo
15 0
%lx.ir 16 bits [] | | €— implicito
%Qx.i.r 16 bits [ | —>  implicio
%IWX.ir 6 palabras <—— implicito
%QWX.i.r 2 palabras I I —> implicito
%Ix.I.ERR 1hit [] €<— implcio
%Ix.MOD.ERR  1Lhit [] €<— implcio
%MWX.MOD .2 1palabra | ESTADO DE MODULO | €<= READ_STS %CHx.MOD
R _ESTADO DE VIA_ _
, .
dpalabras| - - - _ «<—— READ_STS %CHx.i
%MWX.i.r L — PARAM.VIA - -
<—— READ_PARAM %CHxi
10 palabras
(] X1
. _ | => WRITE_PARAM %CHxi
SAVE_PARAM %CHxiﬂ \HRESTAURE_PARAM % CHxi

VALORES INICIALES
(area no accesible)
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Objetos de intercambio implicito  (intercambio efectuado automaticamente en cada
ciclo de la tarea en la que las vias del médulo estan configuradas). Son objetos que
permiten acceder a las entradas e informaciones software de la funcion de contaje:

%Ix.i.0 a %Ix.i.15: informacion software (véase los detalles a continuacion).

%IWx.i.2:X0 a %IWx.i.2:X15: informacion de software que indica el estado de las
entradas fisicas de contaje (ver los detalles a continuacion).

%IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15: informacion que indica el origen de los eventos y el
estado de los biestables de salida de software (ver detalles a continuacion).

%Qx.i.0 a %Qx.i.15: comandos de programa (ver detalles a continuacion).

%QWx.i.0:X0 a %Qx.i.0:X15: comandos de reiniciacion (RAZ) de las informaciones
memorizadas, comando de sentido de programa (ver detalles a continuacion).

%QWXx.i.1:X0 a %Qx.i.1:X15: comandos de desenmascaramiento o de tratamiento
de eventos (ver detalles a continuacion).

%IDx.i.0: medida actual del contador. En unadoble palabra: valores +y - significativos..
%IDx.i.4: valor leido del contador. en una doble palabra: valores +y - significativos.

%CHx.MOD: direccion del médulo de contaje. Permite especialmente enviar
intercambios explicitos.

%Ix.i.ERR: errordeviade contaje. Enel estado 1, indicaunfallo de laviai delmédulo
en la posicion x. Las causas del fallo se encuentran en las palabras %MWx.i.2 et
%MWX.i.3.

%Ix.MOD.ERR: error de modulo. En el estado 1, indica que el médulo en posicion
x tiene algun fallo. Las causas de fallo se encuentran en la palabra %MWx.MOD.2.
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Recapitulacion de los objetos de lenguaje 8

Objetos de intercambio explicito  (intercambio por instrucciones desde la aplicacion).
Son objetos que permiten acceder al diagnéstico y a la configuracion de la funcién de
contaje.

%MDx.i.4: valor de la preseleccion. En una palabra: valores + y - significativos.

%MDx.i.6: valor del umbral 0. En una palabra: valores + y - significativos.

%MDx.i.8: valor del umbral 1. En una palabra: valores + y - significativos.
%MDx.i.10: valor de consigna alto o de mddulo (en el caso del TSX CTZ 2AA). Dentro
de una palabra: byte + y - significativo.

%MDx.i.12: valor de consigna bajo. En una palabra: valores + y - significativos.
%MWXx.i.0:X0 a %MWXx.i.0:X15: indicadores para la ejecucion en curso de un
intercambio explicito (véase los detalles a continuacion).

%MWx.i.1:X0 a %MWHx.i.1:X15: indicadores para el fallo de ejecucion en curso de
un intercambio explicito (véase los detalles a continuacion).

%MWHx.i.2:X0 a %MWx.i.2:X15: diagndsticos de los fallos de la via de contaje i del
maédulo en la posicion x (véase los detalles a continuacion).

%MWHx.i.3:X0 a %MWHx.i.3:X15: : diagnosticos de los fallos de la via de contaje i del
maodulo en la posicion x (véase los detalles a continuacion).

%MWNx.i.14:X0 a %MWHx.i.14:X15: : condiciones de SET del biestable 0 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.i.15:X0 a %MWHx.i.15:X15 : condiciones de SET del biestable 0 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.i.16:X0 a %MWHx.i.16:X15 : condiciones de RESET del biestable 0 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.i.17:X0 a %MWHx.i.17:X15 : condiciones de RESET del biestable 0 (véase los
detalles a continuacion)

%MWHx.i.18:X0 a %MWx.i.18:X15 : condiciones de SET del biestable 1 (véase los
detalles a continuacién).

%MWNx.i.19:X0 a %MWx.i.19:X15 : condiciones de SET del biestable 1 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.i.20:X0 a %MWx.i.20:X15 :condiciones de RESET del biestable 1 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.i.21:X0 a %MWHx.i.21:X15 : condiciones de RESET del biestable 1 (véase los
detalles a continuacion).

%MWx.MOD.2:X0 a %MWx.MOD.2:X15: diagndsticos de los fallos de nivel médulo
en la posicién x (véase los detalles a continuacion).
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8.1-1 Objetos de intercambio implicito

Objetos: %IWx.i.2:X0 a %IWx.i.2:X4

Bit Informacion software que indica el estado de las entradas fisicas de contaje

X0 Estado de la entrada fisica de contaje 1A

X1 Estado de la entrada fisica de contajee IB

X2 Estado de la entrada fisica de validacion IVal

X3 Estado de la entrada fisica de preseleccion IPres o IReset

X4 Estado de la entrada fisica de captura ICapt
Objetos: %lx.i.0 a %Ix.i.15

Rango |Informacion software

0 Validacién activa

1 Preseleccion efectuada

2 Lectura efectuada

5 Valor actual >=umbral0 ( <= 0 en funcién de descontaje)

6 Valor actual >= umbral 1

7 Valor actual >= valor consigna alto o médulo (en el caso del
TSX CTZ 2AA)

8 Valor actual >= valor de consigna bajo

9 Sentido de contaje

10 Valor leido >= umbral 0

11 Valor leido >=umbral 1

12 Valor leido >= valor de consigna alto (en 0 en el caso del TSX CTZ 2AA
en modo modulo)

13 Valor leido >= valor de consigna bajo
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8

Objetos: %Qx.i.0 a %0Qx.i.15

Rango [Comandos Isoftware
0 Validacion directa (en el software)
1 Preseleccion directa (en el software)
2 Lectura directa (en el software)
5 Validacion de la entrada fisica de validacion
6 Validacion de la entrada fisica de preselecciéon
7 Validacion de la entrada fisica de lectura
10 Puesta a 1 del biestable 0
11 Puesta a 1 del biestable 1
12 Puesta a 0 del biestable 0
13 Puesta a 0 del biestable 1
Objetos: %0QWx.i.0:X0 a %6QWx.i.0:X15
Bit Comandos de puesta a 0 + cambio de sentido
X1 Puesta a 0 de la preseleccion
X2 Puesta a 0 de la lectura
X9 Cambio de sentido de contaje
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Objetos: %IWx.i.3:X0 a %IWx.i.3:X15

Bit Informacion sobre los eventos + estado de los biestables

X0 EVT de validacion

X1 EVT de preseleccion o puesta a 0

X2 EVT de lectura

X3 Flanco de la entrada de lectura: Icapt —>(0 = flanco ascendente, 1 = flanco
descendente)

X5 EVT de superacion del umbral 0 (o superacion del valor 0 en descontaje)

X6 EVT de superacion del umbral 1

X7 EVT de superacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del
TSX CTZ 2AA)

X8 EVT de superacion de consigna baja

X9 Sentido al alcanzar el umbral o el valor de consigna alto de modulo
(en el caso del TSX CTZ 2AA)

X10 Estado del biestable 0

X11 Estado del biestable 1

X15 Saturacion EVT
Objetos: %0QWHx.i.1:X0 a %6QWx.i.1:X15

Bit Comandos de desenmascaramiento o de tratamiento de eventos

X0 Traitement EVT validacion

X1 Tratamiento de EVT de preseleccion o puesta a 0

X2 Tratamiento de EVT delectura

X5 Tratamiento de EVTde umbral O

X6 Tratamiento de EVT de umbral 1

X7 Tratamiento deEVT de valor de consigna alto o de modulo (en el caso del
TSX CTZ 2AA)

X8 Tratamiento de EVT consigna bajo
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8.1-2 Objetos de intercambio explicito

Objetos: %MWx.i.0:X0 a %6MWx.i.0:X15

Bit Indicadores de ejecucion de un intercambio explicito
X2 Ajuste en curso
X15 Reconfiguracion en curso

Objetos: %6MWx.i.1:X0 a %6MWx.i.1:X15
Bit Fallos de ejecucion de un intercambio explicito

X2 Fallo de ajuste

Objetos: %MWx.i.14:X0 a %MWx.i.14:X15

Bit Condiciones de SET del biestable O
X0 Validacion
X1 Preseleccion o puesta a 0

Objetos: %MWx.i.15:X0 a %MWx.i.15:X15

Bit Condiciones de SET del biestable 0 0

X0 Superacién del umbral 0 sentido creciente

X1 Superacién del umbral 0 sentido decreciente

X2 Valor leido >=umbral 0

X3 Valor leido < umbral 0

X4 Superacion del umbral 1 sentido creciente

X5 Superacion del umbral 1 sentido decreciente

X6 Valor leido >= umbral 1

X7 Valor leido < umbral 1

X8 Superacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del TSX CTZ 2AA)

en sentido creciente

X9 Superacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del TSX CTZ 2AA)
en sentido decreciente

X10 Valor leido >= consigna alta

X12 Superacién del valor de consigna baja en sentido creciente

X13 Superacion del valor de consigna baja en sentido decreciente

X15 Valor leido < consigna baja
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Objetos: %MWx.i.16:X0 a %MWx.i.16:X15

Bit Condiciones de RESET del biestable 0

X0 Validacién

X1 Preseleccion o puesta a 0

X2 Lectura
Objetos: %MWx.i.17:X0 a %MWx.i.17:X15

Bit Condiciones de RESET del biestable 0

X0 Superacion del umbral 0 en sentido creciente

X1 Superacién del umbral 0 en sentido decreciente

X2 Valor leido >= umbral 0

X3 Valor leido < umbral 0

X4 Superacién del umbral 1 en sentido creciente

X5 Fsuperacion del umbral 1 en sentido decreciente

X6 Valor leido >= umbral 1

X7 Valor leido < umbral 1

X8 Superacion del valor de consigna alto o de modulo (en el caso del TSX
CTZ 2AA) en sentido creciente

X9 Fsuperacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del TSX
CTZ 2AA) en sentido decreciente

X10 Valor leido >=valor de consigna alto (que no existe en el caso del TSXCTZ
2AA en modo moédulo

X12 Superacion del valor de consigna bajo en sentido creciente

X13 Superacion del valor de consigna bajo en sentidodecrecientes

X15 Valor leido < consigna baja
Objetos: %MWx.i.18:X0 a %MWx.i.18:X15

Bit Condiciones de SET del biestable 1

X0 Validacion

X1 Preseleccion o puesta a 0

X2 Lectura
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Objetos: %6MWx.i.19:X0 a %MWx.i.19:X15

Bit Condiciones de SET del biestable 1

X0 Superacion del umbral 1 en sentido creciente

X1 Superacién del umbral 1 en sentido decreciente

X2 Valor leido >= umbral 0

X3 Valor leido <umbral 0

X4 Superacién del umbral 1 en sentido creciente

X5 Fsuperacion del umbral 1 en sentido decreciente

X6 Valor leido >=umbral 1

X7 Valor leido< umbral 1

X8 Superacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del TSX CTZ 2AA)
en sentido creciente

X9 Superacion del valor de consigna alto o de médulo (en el caso del TSX CTZ 2AA)
en sentido decreciente

X10 Valor leido >= consigna alta (que no existe en el caso del
TSX CTZ 2AA en modo mddulo)

X12 Superacién del valor de consigna bajo en sentido creciente

X13 Superacioén del valor de consigna bajo en sentido decreciente

X15 Valor leido < consigna baja
Objetos: %MWx.i.20:X0 a %MWx.i.20:X15

Bit Condiciones de RESET de | biestable 1

X0 Validacion

X1 Preseleccion o puesta a cero

X2 Lectura
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Objetos: %MWx.i.21:X0 a %MWx.i.21:X15

Bit Conditions de RESET de la bascule 1

X0 Superacion del umbral 0 en sentido creciente

X1 Superacién del umbral 0 en sentido decreciente

X2 Valor leido >= umbral 0

X3 Valor leido < umbral0

X4 Superacién del umbral 1 en sentido creciente

X5 Superacion del umbral 1 en sentido decreciente

X6 Valor leido >= umbral 1

X7 Valor leido < umbral 1

X8 Superacion del valor de consigna alto en sentido creciente o de médulo
(en el caso del TSX CTZ 2AA) en

X9 Superacién del valor de consigna alto o de modulo (en el caso del TSX
CTZ 2AA) en sentido decreciente

X10 Valor leido >=valor de consigna alto (que no existe en el caso del TSX CTZ
2AA en modo moédulo

X12 Superacioén del valor de consigna baja en sentido creciente

X13 Fsuperacion del valor de consigna baja en sentido decreciente

X15 Valor leido < consigna baja
Objetos: %MWx.MOD.2:X0 a %MWx.MOD.2:X15

Bit Diagnostico de los fallos del médulo

X0 Modulo fuera de servicio

X1 Fallo(s) de via

X5 Configuracion de hardware y de software diferente

X6 Modulo diferente o desconectado
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Objetos: %MWHXx.i.2:X0 a %6MWx.i.2:X15

Bit Indicadores de fallo de la via de contaje

X0 Fallo de alimentacion codificador o DDP o interrupcion de linea del
codificador

X3 Fallo de alimentacion entradas auxiliares

X4 Fallo de via fuera de servicio o no alimentada

X5 Fallo de configuracion de hardware y de software diferente

X7 Fallo de programa

X13 Fallo de entradas de contaje: alimentacion codificador o DDP

X14 Fallo de entradas de contaje: interrupcion de linea del codificador
Objetos: %MWx.i.3:X0 a %MWx.i.3:X15

Bit Indicadores de fallo de la via de contaje

X0 Configuracion de software invalida

X1 Rebasamiento de medida
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8.2  Direccionamiento de objetos

El direccionamiento de los principales objetos bits y palabras de los mddulos de
contaje se define en los subcapitulos siguientes.
El principio de direccionamiento es el siguiente:

% l,Q, M K ", W, D X |:| [ |:| r

Signo Tipo de objeto Formato Posicion N° de via Rango
IEC1131 | = entrada X=booleano  x =ntmero de i=0al27 r=0a255
Q = salida W = palabra posicién en o MOD 0 ERR
M = palabras D = doble el rack
nternas palabra
K = constantes
interna

Complementos:

« Tipos de objetos:
M: informacién de lectura o de escritura intercambiada a peticion de la aplicacion:
intercambios explicitos.
K: informacion de configuracion disponible en soélo lectura
Ejemplo: %MD4.1.4: valor de preseleccion, funcion de descontaje del modulo
CTZ 2A posicién 4 ,vial.

* N°via:
MOD: via reservada para la gestion del mddulo y de los parametros comunes de
las vias que el médulo soporta
Ejemplo: %I4.MOD.ERR: informacion de fallo del mdédulo de contaje en la
Posicion 4.

* Rango:
permite localizar objetos del mismo tipo asociados a una misma via.
Ejemplos: %IW4.1.3:X10: bit 10 extraido de la palabra %IW4.1.3 que
representa el estado de la salida biestable de comparacion de la funcion de
descontaje del médulo CTZ 2A posicién 4 , via 1, rango 3.
ERR: indica un fallo de médulo o de via.
Ejemplo: %I4.1.ERR: informacién de fallo del médulo de contaje en la posicion 4
via 1.
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El editor de variables permite acceder a todos los objetos asociados a un médulo
mediante la seleccién de «E/S» en la lista desplegable y de la posicion del médulo en
el area «Direccién de mddulo», si las vias de contaje han sido configuradas

Todas las variables asociadas a la funcion de contaje pueden simbolizarse.
|

o=|

Parametie: |E,s =] o | 4. TSRCTZ 28 =1 I Areadeintoduceion
Wariable 1 Tipe [ Simbolo 1 Comentari =
HCHAMOD CH =
| x4mMo0ERR EBOOL -
HMWAMOD WORD —
MW MODL WORD
EH_|xmMweroDz WORD
<MW MODLS wORD
P |xcHio | cH
40ERR BOOL
10 EBOOL | Cont_enab_activ Validasién activa
401 EBOOL | Cont_pres_done Freseleccicn efectuada
02 EBOOL | Cont_capt_dane Lestura efectuada
w403 EBOOL
404 EBOOL
%405 EBOOL | Cont__cur_meas_thrl) Valor actual >z umbral 0
HI40E EBOOL | Cont_cur_meas_thrl Valor actual > = umbial |
407 EBOOL | Cont__cur_meas_hisp Vslor actual > = consigna alta
403 EBOOL | Cont_eur_meas_losp Valor actual >+ conzigna baja
409 EBOOL | Cont__saunt_dir Sentido de contaje
4010 EBOOL | Cont_capt_thd Valor leida > = umbral 0
4011 EBOOL | Cont__capt_thrl Valor leida > = umbral |
4012 EBOOL | Cont__capt_hisp Valor leida »= consigna alta
PELUAES EBOOL | Cont_sapt_losp Valor leido > = consigna bajs
4014 EEDOL
4015 EEOOL
W02 WORD >
W3 WORD B
D40 DWORD | Cont__cu_mess Medida actual del contadar =|
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8.3  Intercambios explicitos

Los intercambios explicitos son intercambios efectuados a peticion del programa de
usuario. Estos intercambios permiten leer y escribir objetos memoria (%MW) asociados
a funciones especificas. Para verificar si el intercambio explicito se desarrollé
correctamente, es necesario probar los bits de estado correspondientes: intercambio
encursoy fallo de ejecucion de intercambio (%MWx.i.0:X0a X15y %MWHx.i.1:X0 a X15).

El usuario debe programar su aplicacion de la manera indicada a continuacion si
utilizalasinstrucciones de lectura/escritura de los parametros de ajuste: READ_PARAM,
WRITE_PARAMY SAVE_PARAM.

Aplicaciéon de contaje

Intercambio
explicito en curso

Ejecucion del intercambio explicito:
READ_PARAM,
WRITE_PARAM o SAVE_PARAM

Gestion de la falla:

ejecucion 3 €
parametros incorrectos

rcam bio

NO

Continuacién de la aplicacion de contaje

Para otener masinformacion, véase la documentacion siguiente sobre los intercambios
explicitos:

¢ descripcion de los lenguajes PL7  Micro, apartado B, capitulo 2.8

¢ funciones especificas comunes , apartado F, capitulo 3.3
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8.3-1 Lectura de una palabra de estado

Lainstrucciéon READ_STS permite leer la palabra de estado del médulo o de la via de
contaje.

Para leer la palabra de estado del modulo de contaje (diagnéstico de médulo), se
utiliza la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHx.MOD X: posicion del médulo

READ_STS %CH4.MOD: actualiza el contenido de la palabra %MW4.MOD.2

« Para leer las palabras de estado de la via de contaje (diagndstico de via), se utiliza
la sintaxis siguiente:

READ_STS %CHX.i X: posicién del médulo, i: nimero de la via

READ_STS %CH4.1: actualiza el contenido de las palabras %MW4.1.0, %MW4.1.1,
%MW4.1.2 y %MW4.1.3.

8.3-2 Lectura de los parametros de ajuste

« Paraleer el valor actual de los parametros de ajuste del médulo de contaje, se utiliza
la sintaxis siguiente:

READ_PARAM %CHNX.i X: posicién del médulo, i: nimero de la via

READ_PARAM %CH4.1: actualiza el contenido de las palabras asociadas al ajuste,
es decir, %MD4.1.4, %MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12 y %MW4.1.14
a %MW1.4.21.

8.3-3 Escritura de los parametros de ajuste

« Para modificar el valor actual de los parametros de ajuste del médulo contaje, se
utiliza la sintaxis siguiente:

WRITE_PARAM %CHXx.i X: posicion del modulo, i: nimero de la via

WRITE_PARAM %CH4.1: modifica el contenido de las palabras asociadas al ajuste,
es decir, %MD4.1.4, %MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12 y %MW4.1.14
a%MwW4.1.21.

Los indicadores de ejecucién de los intercambios en curso son los objetos ajuste
en curso: %MWHx.i.0:X2 yreconfiguracion en curso: %MWx.i.0:X15 ,yelindicador
de fallo del intercambio es el objeto ajuste fallado: %MWx.i.1:X2 .
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8.3-4 Guardar los parametros de ajuste

Para guardar en la aplicacion los parametros de ajuste del médulo de contaje, se
utiliza la sintaxis siguiente:

SAVE_PARAM %CHX.i | X: posicion del médulo, i: nimero de la via

SAVE_PARAM %CHA4.1: guarda los parametros actuales en la aplicacion del
autémata (los valores iniciales se reemplazan por los valores actuales); esto implica
los objetos %MD4.1.4,%MD4.1.6,%MD4.1.8,%MD4.1.10, %MD4.1.12y %MW4.1.14
a%Mw4.1.21

Los indicadores de ejecucion de los intercambios en curso son los objetos ajuste
en curso: %MWx.i.0:X2 yreconfiguracion en curso: %MWx.i.0:X15 ,yelindicador
de fallo del intercambio es el objeto ajuste fallado: %MWx.i.1:X2 .

8.3-5 Restaurar los parametros de ajuste

» Para restaurar los parametros de ajuste del médulo de contaje de la aplicacion, se

utiliza la sintaxis siguiente:

RESTORE_PARAM %CHX.i X: posicion del médulo, i: nimero de la via

RESTORE_PARAM %CH4.1: reemplazaenlaaplicacion del automatalos parametros
actuales por los valores iniciales; esto implica los objetos siguientes: %MD4.1.4,
%MD4.1.6, %MD4.1.8, %MD4.1.10, %MD4.1.12 y %MW4.1.14 a %MW4.1.21.
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Capitulo 9

9 Rendimientos

9.1 NuUmero maximo de vias de contaje

Latabla siguiente indica, en funcion del tipo de automata, el nUmero maximo de vias de
contaje en todos los productos de contaje.

AUTOMATA VIAS EN LAS VIAS EN LAS V IASENLOS NUMERO
ENTRADASTON CONTAJE MODULOSDE TOTAL
a 500 Hz INTEGRADO CONTAJE DE

a 10 kHz TSXCTZ1ARAI2AA  VIAS
a 40 kHz y 500 kHz (*)
CTZ1A/2ACTZ2AA

TSX3710 0 via 4 vias 4 vias
1via 4 vias 5 vias
2 vias 4 vias 6 vias

TSX3721 0 via 7 vias 7 vias
1 via 6 vias 7 vias
2 vias 6 vias 8 vias

TSX 3722 0 via 0 via 7 vias 7 vias
1 via 0 via 6 vias 7 vias
2 vias 0 via 6 vias 8 vias
0 voie 1 via 6 vias 7 vias
0 via 2 vias 6 vias 8 vias
1 via 1 via 6 vias 8 vias
2 vias 1 via 5 vias 8 vias
1 via 2 vias 5 vias 8 vias
2 vias 2 vias 5 vias 9 vias

(*) Estos mdédulos no pueden instalarse en un mini-rack de extension.
Elmédulo TSX CTZ 2AA es compatible con los procesadores de version superior a 2.0.
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9.2

Rendimientos y limitaciones

9.2-1 Rendimientostemporales principales

En latabla siguiente se cuantifican los principales aspectos del rendimiento temporal de

los productos de contaje.

Contaje por Contaje TSXCTZ TSXCTZ
entradasTON integrado 1A/ 2A 2AA
Frecuencia de las entradas 500 Hz 10 kHz 40 kHz 125 kHz x 4
de contaje 1A, IB(*) 500 KHz x 5
Inmunidad de las entradas 0,1a7,5ms 4ms 3ms 3ms
de contaje IA, IB (*) 0 1Z
(**) en caso de contactos
mecanicos
Tiempo de respuesta de 100ps flanco ascend.:
las entradas de capturay 15us
preseleccion flanco desc.:
45us
Tiempo de respuesta
del tratamiento de 2msal 1,5msal 1,5msal 2ms al
eventos: producirse: producirse: producirse: producirse:
* registrode una * superacion e superacibn e« superacion e superacion
entradade evento deumbrales deumbrales deumbrales devaloresde
* posicionamientode o valores de ovaloresde ovaloresde umbrales,de
unasalida. consigna, consigna, consigna, consignas, o
de médulo.
e validacién < validacion

* preseleccion

* preseleccion

* preseleccién < preseleccion

* lectura, * lectura

 estado de los « estadodelos
biestables biestables

Tiempo de respuesta del

tratamiento en la tarea MAST

(tiempo de ciclo =5 ms
registro de una entrada

posicionamiento de una salida

8 ms

8 ms 8 ms

(*) Laentrada fisica IB no esta presente en el contaje integrado por la via 12.

(**) La entrada fisica IZ no esta presente en el contaje por entradas TON.

Observacion

entradas TON.

Las entradas fisicas IB e IPres estan reservadas en exclusiva para el contaje por
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Rendimientos 9

9.2-2 Distanciaminima entre dos umbrales

La superacion de un umbral (1) origina un tratamiento de interrupcion, cuya duracion es
del orden de 1 ms . Durante este tratamiento, sigue llevandose a cabo el contaje de
impulsos, pero el médulo no puede recibir ninguna otra superacion de umbral (1). De ahi
la importancia de que 2 umbrales (1) consecutivos estén separados por un intervalo
superior altiempo de tratamiento. Por ejemplo, enlafigura 1a, elmodulo tendraen cuenta
lasuperaciondelumbral 1ylatratara, mientras que enlafigura 1b no setendraen cuenta
la superacion del umbral 1y, por consiguiente, no se tratara (ya que el médulo esta en
curso de tratamiento del umbral 0).

Latablasiguiente proporciona, paralos diferentes médulosy en funcion de la frecuencia,
el intervalo minimo entre 2 umbrales (1) consecutivos que debe respetarse.

Frecuenciaen Distancia Distancia Distancia Distancia
las entradas de minima: minima: minima: minima:
contaje contaje por contaje modulos TSX moduloTSX
entradas TON integrado CTZ 1A 2A CTZ 2AA
500 Hz 1 1 1 1
1 kHz 1 2 2
10 kHz 7 13 13
40 kHz 50 50
125 kHz 150
250 kHz 300
500 kHz 600
Fig. la Fig. 1b
Umbral 1 Umbral 1 /
Umbral 0 T ‘
Umbral 0
PR
I e e I e el 1 H t

T: tiempo de tratamiento de la superacion del umbral

(1) Se designa por umbral los parametros umbral O y umbral 1, pero también los parametros de
consigna alta, consigna baja y médulo (TSX CTZ 2AA).
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9.2-3 Ajuste de los valores de los umbrales (1)

Losvalores de los umbrales (1) son ajustables, es decir, que se pueden modificar desde
la pantalla de ajuste del programa PL7 o bien desde la aplicacion mediante lainstruccion
WRITE_PARAM tras modificar los parametros asociados (2).
Atencién:Aunque no existe ninguna prohibicion al respecto, estos parametros solo deben
modificarse cuando el contador no evoluciona. Se pueden cargar los parametros (umbral
0, umbral 1, consigna alta, consigna baja y médulo) correspondientes a una receta de
fabricacion y después modificarlos al cambiar el ingreso. Sin embargo, se recomienda
encarecidamente no modificar estos parametros en el curso del ciclo normal de
funcionamiento, alo largo del cual el contador evoluciona. De no respetarse estanorma,
esposible que no se detecten las superaciones de umbrales posteriores a esta escritura.
Como consecuencia de esta restriccion, las entradas de contaje integrado en el TSX 37
y los médulos TSX CTZ 1A/2A no deben utilizarse para aplicaciones de tipo de "leva
electronica" de mas de 4 umbrales.

(1) Se designa por umbral los pardmetros umbral 0 y umbral 1, pero también los parametros de
consigna alta, consigna baja y médulo (TSX CTZ 2AA).
(2) Los parametros asociados son los siguientes:
* %MDx.i.6: umbral 0,
* %MDx.i.8: umbral 1,
* %MDx.i.10: consigna alta (0 médulo para TSX CTZ 2AA),
* %MDx.i.12: consigna baja.

9.2-4 Utilizacién de la entrada de captura en la medicién de la longitud de las
piezas

El modulo TSX CTZ 2AA permite programar aplicaciones de tipo de "medicion de la
longitud de una pieza" (esto se consigue definiendo en la pantalla de configuracion
Sentido del frente de captura ).

Lavelocidad de desplazamiento de las piezas que se vanamedir debe ser tal que el tiempo
que transcurra entre la deteccién del inicio de la pieza y la del fin de la pieza supere
los 2 ms.
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