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Antonio Romeo Tello

Tlfno: 976762332
e-mail: romeo@unizar.es
· Control de robots manipuladores con MATLAB

Requisitos: haber cursado Robótica Industrial



Duración : 5-6  meses

· Control por computador y el entorno de desarrollo CVI(


Duración : 5-6  meses

· Desarrollo de un constructor de robots manipuladores en OpenGL( 

Requisitos: haber cursado Robótica Industrial



Duración : 7-8  meses

· Reconocimiento de objetos en una aplicación de montaje robotizada **

Requisitos: haber cursado Robótica Industrial



Duración : 9-12  meses

Ramón Piedrafita Moreno

Tlfno: 976762335
e-mail: piedrafi@unizar.es
· Implementación programada de sistemas de control en  Java 

Requisitos: conocimientos de lenguaje Java



Duración : 4-5  meses

· Automatización de una estación depuradora de aguas

Requisitos: conocimientos de programación de Autómatas

Duración : 4-5  meses

· Control distribuido de la célula de fabricación

Requisitos: conocimientos de programación de Autómatas

Duración : 4-5  meses

· Monitorización de la célula de fabricación con terminales de explotación y diálogo 

Requisitos: conocimientos de programación de Autómatas

Duración : 4  meses

· Supervisión de la célula de fabricación

Requisitos: conocimientos de programación de Autómatas

Duración : 4  meses

· Aplicación Java para Supervisión y control de la célula de fabricación 

Requisitos: conocimientos de lenguaje Java

Duración : 4  meses

· Comunicación con  controladores industriales desde dispositivos móviles (PDA´s, móviles...)

Requisitos: conocimientos de lenguaje Java

Duración : 4  meses

Carlos Estrada

· Desarrollo de una GUI mediante MATLAB para la identificación y el control de sistemas

· Creación de un paquete SCADA mediante LABVIEW para el control y supervisión de las estaciones de la célula de fabricación

Iñaki Iñigo

· Sistema de transporte multilínea para un taller de producción de baterías

